
Serie PM500FE
Datenblatt



2SERIE PM500FE Datenblatt Übersetzung der Originalanleitung - T2.5.1

1 - Vorstellung der Produktpalette Power Moller®						      Seite 3		
2 - Vorstellung der Serien	 								        Seite 4
	 Haupteigenschaften
	 Aufbau und Bezeichnung
	 Anwendungsbeispiele
	 Eigenschaften je nach Art der Steuerkarte			 
3 - Förderleistung										          Seite 9		
	 Antrieb durch Keilrippenriemen
	 Bremsweg je nach Gewicht und Art der zu transportierenden Last
4 - Vorstellung der verschiedenen Möglichkeiten zur Befestigung 				    Seite 12	
5 - Geometrie											           Seite 14	
	 Rohr mit Sicken - Sechskant Achse federnd
	 Rohr mit Sicken - M8-Innengewinde Achse mit Schraube
	 Rolle mit Keilriemenantriebskopf - Sechskant Achse federnd
	 Rolle mit Keilriemenantriebskopf - M8-Innengewinde Achse mit Schraube
	 Rolle mit Rundriemenantriebskopf - Sechskant Achse federnd
	 Rolle mit Rundriemenantriebskopf - M8-Innengewinde Achse mit Schraube
	 Rolle ohne Übertrieb - Sechskant Achse federnd
	 Rolle ohne Übertrieb - M8-Innengewinde Achse mit Schraube
6 - Geometrie - Kurven									         Seite 22	
	 Rolle mit konischen Aufschieblingen und Sicken - Innenradius Ri= 800 mm
	 Rolle mit konischen Aufschieblingen und Keilriemenantriebskopf - Innenradius Ri=800 mm
	 Rolle mit konischen Aufschieblingen und Rundriemenantriebskopf - Innenradius Ri=800mm
	 Rolle mit konischen Aufschieblingen und Sicken - Innenradius Ri=850mm
	 Rolle mit konischen Aufschieblingen und Keilriemenantriebskopf - Innenradius Ri=850 mm
	 Rolle mit konischen Aufschieblingen und Rundriemenantriebskopf - Innenradius Ri=850mm
7 - Sonderausführung 									         Seite 28
	 PVC-Schlauch
	 Beschichtung aus Naturgummi, Nitril und Polyurethan
8 - Anwendung als Gurtförderer								        Seite 29
	 Anwendungsbedingungen und Empfehlungen
	 Aufbau
	 Förderleistung
	 Geometrie der balligen Rolle
	 Rohreigenschaften 
9 - Einbau											           Seite 35
	 Drehmomentstütze für glatte Sechskant Achse  11,1 mm - flache Seite oben
	 Drehmomentstütze für glatte Sechskant Achse  11,1 mm - Spitze oben
	 Drehmomentstütze für Sechskant Außengewinde Achse  - flache Seite oben
	 Drehmomentstütze für Sechskant Außengewinde Achse  - Spitze oben
	 Freie Seite mit M8-Innengewinde Achse
10 - Steuerung										          Seite 37
	 mit Steuerplatine CBM-105
	 mit Steuerplatine HB510
11 - Zubehör											           Seite 38	
	 Keilrippenriemen
	 Verlängerungskabel
	 Rundriemen
	 Stromversorgung 24V DC
	 Stecker für die Stromversorgung 24V DC
12 - Produktkennzeichnung									         Seite 40	
	 runder Aufkleber 
	 viereckiger Aufkleber
Anhang 1: Einbauerklärung									         Seite 41	

Inhaltsverzeichnis



3SERIE PM500FE Datenblatt Übersetzung der Originalanleitung - T2.5.1

1 - Vorstellung der Produktpalette Power Moller®

Zugehörige Steuerplatine Max. Förderlast je nach der 
Geschwindigkeit

Ausführung mit mechanischer 
BremseZugehöriges Modul / Sensor

Lösungen

CBM-105
CBR-306

HBR-605
CBM-105
CBR-306

HBR-605
CBM-105
CBR-306

CBK-109
CB016B
HBM-201

IB-E
IB-P

Steuerung Motorrollen Module

Standard Steuerplatine

Steuerplatine
mit Staulogik

HB510 HB510B

Steuerplatine
für Module

HBR-605

90° Umsetzer

POP-UP

HBK-608

45° 
Ausschleuser

DC Brushless

Ø50

PM500 XE

Ø60,5

PM605 XE

B&W AS-i 5.0
Wenglor

B&W AS-i 5.0
Wenglor

PM500 XK

PM500 XC

PEPPERL-FUCHS
AS-Interface

B&W AS-i 5.0

PEPPERL-FUCHS
AS-Interface

B&W AS-i 5.0

Ø32

Ø50

Ø60,5

PM320 HS CB018

PM500 FE
CBM-105

HB510
IB-E

PM500 FE-B CB016B
HB510B

PM605 FE

PM605 FE-B CB016B
HB510B

CBM-105
HB510

IB-E

Netzwerkcontroller

IB-E

IB-P

PM500 VE
CBV-108
HBV-609

IB-P

PM605 VE
CBV-108
HBV-609

IB-P

PM500 XP B&W AS-i 5.0
Wenglor

PM605 XP B&W AS-i 5.0
Wenglor

CBR-306

CB018

CB016 CB016B

CBK-109BCBK-109

CBM-105

CBV-108

ersetzt
die CB030

HBM-201

F-RAT-S250

F-RAT-S300

F-RAT-NX75

Externe
Steuerplatine

Eingebaute 
Steuerplatine

HBV-609

PM605 KT
CBK-109
HBK-608

IB-P
IB-E

PM605 KT-B CBK-109B

IB-E06F-M1MABS

30° / 45° / 90° 
Ausschleuser

IB-P

IB-P
CBV-108FP-LF1

CBV-108FP
CBV-108FP-LF1

POP-UP VE

CBK-109
CBM-105

IB-E
IB-P

MRAT
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Die Motorrolle PM500FE mit Brushless-Technologie 
arbeitet zusammen mit dem externen Steuermodul 
CBM-105 oder HB510. Sie ist für Förderstrecken 
mit leichten und mittleren Lasten in den Bereichen 
der Auftragsvorbereitung und Verteilung, für 
Montagelinien ausgelegt. Die Steuerung ist von der 
Rolle getrennt um die Leistung und die Lebensdauer 
zu verbessern bzw. die unterschiedlichen Dienste 
zu optimieren (z.B.Pulssignal, Beschleunigungs-
bzw Bremsrampe, Haltebremse, usw.). Bei Bedarf 
lassen sich alle Module an die vorhandene SPS 
anschliessen.

EL
EK

TR
O

M
EC

H
A

N
IS

C
H

Gleichstrommotor brushless 24V DC (+ /- 10 %) – Restwelligkeit < 10 %

Isolierungsklasse E

Betrieb bei 25°C

Dauerbetrieb 100%

Schaltbetrieb
max. 1800 Schaltungen pro Stunde
Schaltungsdauer 1 Sek.EIN / 1 Sek. AUS
ED = EIN / (EIN + AUS) ≤ 50 %

Bremse dynamische Bremsung
Schutzklasse IP54 (IP65 oder Tiefkühlanwendung auf Nachfrage)
Kabellänge 300 mm mit 9 poligem JST-Stecker

Schutz
Überhitzungsschutz (95°C für die Steuerung und 110°C für den 
Motor)
Schutz gegen induzierte Spannung

Umgebungstemperatur  0°C/+40 °C - taupunktsfrei - keine ätzende oder explosionsfähige 
Luft - Erschütterung< 0,5 G

Lärmpegel ≈ 52 dB Nominalwert bei 1 Meter Abstand
Geschwindigkeitscode* 17 25 60 90
Übersetzung 1/44,95 1/26,67 1/12,64 1/7,5
Stecker JST-Stecker #S9B-XH-A 9 polig 

ST
EU

ER
UN

G

Funktionen der Platine siehe Eigenschaften der CBM-105 (Seite 7) und HB510 (Seite 8)

2 - Vorstellung der Serien

Haupteigenschaften

Die Motorrolle PM500FE soll ausschließlich im Innenbereich eingesetzt werden.

*Bitte kontaktieren Sie uns bezüglich FE-Rollen mit den Geschwindigkeitscode 15 und 55.
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Achse und
Seitenkappe
motorseitig :

feste Schraubverbindung

nichtangetriebene 
Seite :

Rohr : 

Keilriemen

Konische

Sicken

PVC

Antriebsköpfe :

Aufschieblinge : 

Beschichtung : 

Sicken

Sicken : 

Sechskant
mit Außengewinde

Sechskant glatt
• Sechskant glatt 11,1 mm oder mit M12 Außengewinde
• Achse aus wärmebehandeltem und phosphatiertem Stahl
• Endkappe aus Zamak (Legierung Zink / Aluminium / Magne- 
sium)

• Sechskant glatt 11,1 mm federnd, 12mm Abflachung mit M8-
Innengewinde
• Achse aus wärmebehandeltem und phosphatiertem Stahl
• Seitenkappe aus Zamak (Legierung Zink / Aluminium / 
Magnesium)

Antriebsköpfe für:
• 8-rippige Keilriemen, aus Zamak (Legierung Zink / 
Aluminium / Magnesium)
• Rundriemen ø4 bzw.5mm mit sechskant Achse glatt 
federnd oder mit M8-Innengewinde Achse

Edelstahl

• Konische Aufschieblinge aus Kunststoff (PP) für einen 
Innenradius (Ri) von 800 bzw.850mm für die Kurven

• PVC-Schlauch grau Dicke 2 bzw. 3 mm (~68 ShA),
schwarz antistatische Ausführung (optional)

Polyurethan

Naturgummi

• PU-Beschichtung durch Polymerisierung, Dicke 3mm, 90 ShA, 
grau

• Naturgummi durch Heißvulkanisierung, Dicke 3mm,  60~65 ShA

M
EC

H
A

N
IS

C
H

• Rohr aus kaltgezogenem Präzisionsstahl Qualität ST37-2 
AußenØ 50mm
• verzinkter Stahl oder Edelstahl (304L)

• Sicken in verschiedenen Stellen von 33mm bis 300mm vom 
Rohrende
• Tiefe 5,8mm
• Rundriemen ø 4 bzw. 5 mm

verzinkter Stahl 

Sechskant federnd
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Aufbau und Bezeichnung

nichtangetriebene  
Seite

Rohr Geräuschdämpfer doppelter Kugellager auf 
der Motorseite

motorseitige 
Achse

Motorkabel

Hall-Sensor

Motor GeräuschdämpferPlanetengetriebe 

Mitnehmerdoppelter Kugellager auf 
der freien Seite

Awendungsbeispiele

STOPSTOP

Staudrucklose Förderung 90°Umsetzung Kurve Kühlkammer

Tor Rollenbahn Beschleunigung / 
Bremsrampe

Verzweigung / 
Vereinigung

ON OFF

Längemessung

STOP

Steuerung des 
Bremsweges durch Im-
pulssignal (CBM-105)

STOP

Haltebremse Verschieben  (seitliches 
Ausrichten)
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Eigenschaften je nach Art der Steuerkarte

Eigenschaften
Geschwindig-
keitscode 17

Geschwindig-
keitscode 25

Geschwindig-
keitscode 60

Geschwindig-
keitscode 90

E
l

e
k

t
r

o
m
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c
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is
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h

Motor Gleichstrom-Motor Brushless  24V DC

Leistungsaufnahme (W)
Nominal 45,6 - 81,6

beim Anlauf 96

Tangentialkraft (N) *
Nominal 138,9 - 213,4 82,4 - 126,6 44,4 - 68,2 26,3 - 40,5

beim Anlauf 354,8 210,5 113,4 67,3

Betrieb Dauerbetrieb oder Schaltbetrieb, max. 1800 Schaltungen pro Stunde. 
Schaltungsdauer: 1 Sek.EIN/1 Sek.AUS

Bremse Dynamische Bremsung

Geschwindigkeit (m/min) Leerlauf 2,2 - 17,4 3,7 - 29,3 7,7 - 61,7 13,0 - 104,1

Schutzklasse (Motorrolle)  IP54, IP65 (andere Schutzklasse auf Anfrage)

Länge 285 bis 1200 mm** 260 bis 1200 mm** 260 bis 1200 mm** 225 bis 1200 mm**

max.zulässige statische Last 300mm-1200 mm** = 65-15 kg/Rolle

S
t

e
u

e
r

u
n

g

Eingangssignal Start/Stopp, Drehrichtung

Auswahl der Drehrichtung mittels Dip-Schalter oder Eingangsignal 

Geschwindigkeitsregelung
20 Geschwindigkeitsstufen mit dem Drehschalter auf der Platine

20 Geschwindigkeitsstufen durch externe analoge Spannung 0-10V DC

Beschleunigungs-/ Abbremsrampe mit dem Poti stufenlos von 0 bis 2,5 s einstellbar

Einschalten der Servo-Bremse EIN/AUS mit dem Dip-Schalter

Pulssignal (Pulse/Umdrehung) 89,9 53,34 25,28 15

Fehlersignal Überhitzung, Kabel defekt, Unterspannung, Überspannung, usw...

Schutz Gegen Verpolung  0/24V und Schutz gegen Stromrückeinspeisung, Sicherung, integrierter 
Thermistor

Mit CBM-105

* Daten bei hoher Umgebungstemperatur gemessen (+ 25°C, max. empfohlene Betriebstemperatur) 

Bitte kontaktieren Sie uns für spezifische Anfragen.

** Bitte kontaktieren Sie uns für Rohrlängen über 1200 mm.
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Mit HB510

Eigenschaften
Geschwindig-
keitscode 17

Geschwindig-
keitscode 25

Geschwindig-
keitscode 60

Geschwindig-
keitscode 90

E
l

e
k

t
r

o
m

e
c

h
a

n
is

c
h

Motor Gleichstrom-Motor Brushless  24V DC

Leistungsaufnahme(W)
Nominal 52,8 - 81,6

beim Anlauf 96

Tangentialkraft (N) *
Nominal 143 - 202,6 84,8 - 120,2 45,7 - 64,7 27,1 - 38,4

beim Anlauf 355,4 210,9 113,6 67,4

Betrieb Dauerbetrieb oder Schaltbetrieb, max. 1800 Schaltungen pro Stunde 
Schaltungsdauer: 1 Sek.EIN/1 Sek.AUS

Bremse Dynamische Bremsung

Geschwindigkeit (m/min) Leerlauf 4,3 - 17,4 7,3 - 29,3 15,4 - 61,7 26,0 - 104,1

Schutzklasse (Motorrolle) IP54, IP65, Ausführung für Tiefkühlbereich (andere Schutzklasse auf Anfrage)

Länge 285 bis 1200 mm** 260 bis 1200 mm** 260 bis 1200 mm** 230 bis 1200 mm**

max.zulässige statische Last  300mm-1200 mm** = 65-15 kg/Rolle

S
t

e
u

e
r

u
n

g

Geschwindigkeitsregelung
10 Geschwindigkeitsstufen mit dem Drehschalter auf der Platine

10 Geschwindigkeitsstufen über externe analoge Spannung 0-10V DC

Fehlersignal Überhitzung, Kabel defekt, Unterspannung, Überspannung, Blockierung, usw...

Lichttasterbelegung Ermöglicht die Verarbeitung des Sensorzustands durch die SPS

Schutz Umpolschutz 0/24V und Schutz gegen Stromrückeinspeisung, integrierter Thermistor, 
Sicherung, 

Sensor timer  Paßt die Geschwindigkeit der Motorrolle an den Tasterzustand der nachgelagerten Zone.

Run holding timer  Paßt die Geschwindigkeit der Motorrolle an den Tasterzustand der gerade belegten Zone.

Jam timer Erkennung von Staus und Blockierungen je nach Dauer der Belegung des Tasters.

Zone Halt  Hält die Motorrollen aller gewählten Zonen an.

Fördermodus   Auswahl des Modus Block- oder Einzelabzug mit dem Dip-Schalter

Förder- und Logikrichtung Kehrt die Transfer- und Logikrichtung aller gewählten Zonen um

Synchronisierung Gleichzeitige Steuerung mehrerer Motorrolle in einem Stauplatz

Zwangslauf / Zwangshalt   Der Zwangslauf Betrieb ermöglicht es, die Lasten aus der letzten Zone zu entfernen.
Der Zwangslauf Halt ermöglicht es, Pakete an einer bestimmten Stelle einzufügen. 

Drehzahlsteuerung durch Zonenblock Gleichzeitige und synchronisierte Drehzahländerung von mehreren Motorrollen.

Kundenspezifische Programmanpassung auf Anfrage.

* Daten bei hoher Umgebungstemperatur gemessen (+ 
25°C, max. empfohlene Betriebstemperatur) 

** Bitte kontaktieren Sie uns für Rohrlängen über 1200 mm.
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3 - Förderleistung

Antrieb mit Keilrippenriemen

Mit CBM-105
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PM500FE 15m/min avec CBM-105 entrainant 9 rouleaux libres par 
courroie Poly V

Plastique
U=0.03

Carton
U=0.06
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PM500FE 25m/min avec CBM-105 entrainant 9 rouleaux libres par 
courroie Poly V

Plastique
U=0.03
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U=0.06
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PM500FE 55m/min avec CBM-105 entrainant 9 rouleaux libres par 
courroie Poly V

Plastique
U=0.03

Carton
U=0.06

PM500FE 17m/min PM500FE 25m/min

PM500FE 60m/min • zu transportierende Last
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PM500FE 15m/min avec CBM-105 entrainant 9 rouleaux libres par 
courroie Poly V

Plastique
U=0.03

Carton
U=0.06

Kunststoffkiste (Reibungskoeffizient μ = 0,03)
Kartonage (Reibungskoeffizient μ = 0,06)

•  9 freie Rollen werden durch 1 Motorrolle angetrieben
• Umgebungstemperatur 30°C

Die Kurvendarstellungen sind nur als Richtwerte 
anzusehen. Die Förderleistung kann je nach der 
Art und Qualität der zu transportierenden Last, 
der Riemenspannung,   der Beschaffenheit der 
Lager, der Beschaffenheit der  Aufschieblinge, der 
Umgebungstemperatur…..abweichen
Da die statische Beladung der Motorrolle PM500FE von 
max.300KG an ihrer Grenze naht, beachten Sie, dass 
die PM500FE Motorrolle nicht mehr als 300KG fördern 
kann.
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Mit HB510
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U=0.03

Carton
U=0.06

0 25 50 75 100
0

50

100

150

200

250

300

350

Facteur de marche %

Po
id

s d
e 

la
 c

ha
rg

e 
(k

g)
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PM500FE 55m/min avec HB510 entrainant 9 rouleaux libres par 
courroie Poly V
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PM500FE 60m/min • zu transportierende Last
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PM500FE 15m/min avec CBM-105 entrainant 9 rouleaux libres par 
courroie Poly V

Plastique
U=0.03

Carton
U=0.06

Kunststoffkiste (Reibungskoeffizient μ = 0,03)
Kartonage (Reibungskoeffizient μ = 0,06)

• 9 freie Rollen werden durch 1 Motorrolle angetrieben
• Umgebungstemperatur 30°C

Die Kurvendarstellungen sind nur als Richtwerte 
anzusehen. Die Förderleistung kann je nach der 
Art und Qualität der zu transportierenden Last, 
der Riemenspannung,  der  Beschaffenheit der 
Lager, der Beschaffenheit der  Aufschieblinge, der 
Umgebungstemperatur…abweichen 
Da die statische Beladung der Motorrolle PM500FE von 
max.300KG an ihrer Grenze naht, beachten Sie, dass 
die PM500FE Motorrolle nicht mehr als 300KG fördern 
kann.
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Bremsweg je nach Gewicht und Art der zu transportierenden Last

S

Bremsweg
Rollenteilung 75mm, 10 Tragrollen durch 1 Motorrolle PM500FE 
Code 60 angetrieben
Kartonage : 380mm x 560 mm
Kunststoffkiste  : 390mm x 590 mm

Antrieb durch ø5mm Rundriemen

Antrieb durch Keilriemen

50m/min

40m/min

30m/min

20m/min

10m/min

50m/min

40m/min

30m/min

20m/min

10m/min

50m/min

40m/min

30m/min

20m/min

10m/min

50m/min

40m/min

30m/min

20m/min

10m/min

PM500FE 60m/min - Kartonage PM500FE 60m/min - Kunststoffkiste

PM500FE 60m/min - Kartonage PM500FE 60m/min - Kunststoffkiste

Kg (Last) Kg (Last)

Kg (Last) Kg (Last)

Bremsweg

Bremsweg Bremsweg

Bremsweg
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4 - Vorstellung der verschiedenen Möglichkeiten zur Befestigung

Befestigung auf der nichtangetriebenen Seite Befestigung auf der Motorseite

Ref : A-071-G / A-081-G
(optional)

Sechskant Achse mit 
Außengewinde M12

Ref : AM-FE-F / AM-FE-A
(erforderlich)

Schraube M8 x 14
Ref : SP-M8-14

(erforderlich)
Glatte sechskant Achse 

11,1mm

Ref : A-071-G / A-081-G
(erforderlich)Ref : A-071-G / A-081-G

(optional)

   
Ref : C-071 / C-081

(optional)

Sechskant Achse mit 
Außengewinde M12

Ref : AM-FE-F / AM-FE-A
(erforderlich)

Schraube M8 x 14
Ref : SP-M8-14

(erforderlich)
Glatte sechskant Achse 

11,1mm

   

Ref : C-071 / C-081
(erforderlich)

   
Ref : C-071 / C-081

(optional)
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Sechskant Achse mit Außengewinde an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

 

oder
Ref. C-071
Ref. C-081
(optional)

Abmessung PM500FE

Geschwin-
dig-

keitscode

Einbaulänge (B) Rohrlänge (L) Sicken auf Stahlrohr
Tiefe = 5,8 mm

min ≤ B ≤ max min ≤ L ≤ max** G0 min G1 min G2 min G1+G2 max
17 283+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 270+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

≥ 41 ≥ 33 ≥ 22 ≤ 30025 / 60 253+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 240+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
90 223+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 210+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

Stahlrohr

Edelstahlrohr

Gewicht / Traglast / Axialkraft

Rohrlänge 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200

Gewicht 
(Kg)

17m/min 2,6  2,8  2,9  3,1  3,3  3,4  3,6  3,7  3,9  4,1  
25m/min 2,4  2,5  2,7  2,9  3,0  3,2  3,4  3,5  3,7  3,9  
60m/min 2,4  2,6  2,7  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  
90m/min 2,1  2,3  2,4  2,6  2,8  2,9  3,1  3,3  3,4  3,6  

max.Traglast (Kg) 65 55 45 35 30 25 20 20 15 10
max. Axialkraft (N) 290

5 - Geometrie
Rohr mit Sicken - Sechskant Achse federnd

Geschwin-
dig-

keitscode

Einbaulänge (B) Rohrlänge (L) Sicken auf Edelstahlrohr*
Tiefe = 5,2 mm

min ≤ B ≤ max min ≤ L ≤ max** G0 min G1 min G2 min G1 + G2 max
17 283+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 270+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

≥ 41 ≥ 33 ≥ 30 ≤ 30025 / 60 253+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 240+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
90 223+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 210+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

oder
Ref. C-071
Ref. C-081

oder
Ref. C-071
Ref. C-081

(optional)

!  mit einer Sicke G2=0
! *Edelstahlrohr : für Ausführung IP54

** Bitte kontaktieren Sie uns für Rohrlängen über 1200 mm.
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oder
Ref. C-071
Ref. C-081

Sechskant Achse mit Außengewinde an der Motorseite und M8-Innengewinde Achse mit Schraube

 

Abmessung PM500FE
Stahlrohr

Edelstahlrohr

Rohrlänge 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200

Gewicht 
(Kg)

17m/min 2,6  2,8  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  4,1  
25m/min 2,4  2,5  2,7  2,9  3,0  3,2  3,4  3,5  3,7  3,9  
60m/min 2,4  2,6  2,7  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  
90m/min 2,1  2,3  2,4  2,6  2,8  2,9  3,1  3,3  3,4  3,6  

max.Traglast (Kg) 65 55 45 35 30 25 20 20 15 10
max. Axialkraft (N) 290

Rohr mit Sicken - M8-Innengewinde Achse mit Schraube

Geschwin-
dig-

keitscode

Einbaulänge (B) Rohrlänge (L) Sicken auf Stahlrohr
Tiefe = 5,8 mm

min ≤ B ≤ max min ≤ L ≤ max** G0 min G1 min G2 min G1+G2 max
17 285+G1+G2 ≤ B ≤ 1215 270+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

≥ 43 ≥ 33 ≥ 22 ≤ 30025 / 60 255+G1+G2 ≤ B ≤ 1215 240+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
90 225+G1+G2 ≤ B ≤ 1215 210+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

Geschwin-
dig-

keitscode

Einbaulänge (B) Rohrlänge (L) Sicken auf Edelstahlrohr*
Tiefe = 5,2 mm

min ≤ B ≤ max min ≤ L ≤ max** G0 min G1 min G2 min G1 + G2 max
17 285+G1+G2 ≤ B ≤ 1215 270+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

≥ 43 ≥ 33 ≥ 30 ≤ 30025 / 60 255+G1+G2 ≤ B ≤ 1215 240+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
90 225+G1+G2 ≤ B ≤ 1215 210+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

Gewicht / Traglast / Axialkraft

Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und M8-Innengewinde Achse mit Schraube

Schraube M8

Schraube M8

!  mit einer Sicke G2=0
! *Edelstahlrohr : für Ausführung IP54

** Bitte kontaktieren Sie uns für Rohrlängen über 1200 mm.
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oder
Ref. C-071
Ref. C-081

oder
Ref. C-071
Ref. C-081

(optional)

Sechskant Achse mit Außengewinde an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

Abmessung PM500FE

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ max**min ≤ B ≤ max
17 334 ≤ B ≤ 1239 295 ≤ L ≤ 1200

25 / 60 309 ≤ B ≤ 1239 270 ≤ L ≤ 1200
90 279 ≤ B ≤ 1239 240 ≤ L ≤ 1200

Rohrlänge 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200

Gewicht 
(Kg)

17m/min 2,8  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  4,1  4,2  
25m/min 2,5  2,7  2,9  3,0  3,2  3,4  3,5  3,7  3,9  4,0  
60m/min 2,6  2,7  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  4,0  
90m/min 2,3  2,4  2,6  2,8  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  

max.Traglast (Kg) 65 55 45 35 30 25 20 20 15 10
max. Axialkraft (N) 290

Rolle mit Keilriemenantriebskopf - Sechskant Achse federnd

Gewicht / Traglast / Axialkraft

oder
Ref. C-071
Ref. C-081
(optional)

Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

** Bitte kontaktieren Sie uns für Rohrlängen 
über 1200 mm.
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Sechskant Achse mit Außengewinde an der Motorseite und M8-Innengewinde Achse mit Schraube

Abmessung PM500FE

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ max**min ≤ B ≤ max
17 326 ≤ B ≤ 1241 285 ≤ L ≤ 1200

25 / 60 301 ≤ B ≤ 1241 260 ≤ L ≤ 1200
90 271 ≤ B ≤ 1241 230 ≤ L ≤ 1200

Rohrlänge 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200

Gewicht 
(Kg)

17m/min 2,7  2,8  3,0  3,2  3,3  3,5  3,7  3,8  4,0  4,2  
25m/min 2,5  2,6  2,8  3,0  3,1  3,3  3,5  3,6  3,8  3,9  
60m/min 2,5  2,7  2,8  3,0  3,2  3,3  3,5  3,7  3,8  4,0  
90m/min 2,2  2,4  2,5  2,7  2,8  3,0  3,2  3,3  3,5  3,7  

max.Traglast (Kg) 65 55 45 35 30 25 20 20 15 10
max. Axialkraft (N) 290

Rolle mit Keilriemenantriebskopf - M8-Innengewinde Achse mit Schraube

Gewicht / Traglast / Axialkraft

Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und M8-Innengewinde Achse mit Schraube

oder
Ref. C-071
Ref. C-081

Schraube M8

Schraube M8

** Bitte kontaktieren Sie uns für Rohrlängen 
über 1200 mm.
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Rolle mit Rundriemenantriebskopf - Sechskant Achse federnd

Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

Abmessung PM500FE

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ max**min ≤ B ≤ max
17 356 ≤ B ≤ 1241 315 ≤ L ≤ 1200

25 / 60 336 ≤ B ≤ 1241 295 ≤ L ≤ 1200
90 316 ≤ B ≤ 1241 275 ≤ L ≤ 1200

Rohrlänge 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200

Gewicht 
(Kg)

17m/min 2,8  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  4,1  4,2  
25m/min 2,5  2,7  2,9  3,0  3,2  3,4  3,5  3,7  3,9  4,0  
60m/min 2,6  2,7  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  4,0  
90m/min 2,3  2,4  2,6  2,8  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  

max.Traglast (Kg) 65 55 45 35 30 25 20 20 15 10
max. Axialkraft (N) 290

Gewicht / Traglast / Axialkraft

oder
Ref. C-071
Ref. C-081

oder
Ref. C-071
Ref. C-081
(optional)

Sechskant Achse mit Außengewinde an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

oder
Ref. C-071
Ref. C-081
(optional)

** Bitte kontaktieren Sie uns für Rohrlängen 
über 1200 mm.



19SERIE PM500FE Datenblatt Übersetzung der Originalanleitung - T2.5.1

Rolle mit Rundriemenantriebskopf - M8-Innengewinde Achse mit Schraube

Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und M8-Innengewinde Achse mit Schraube

Abmessung PM500FE

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ max**min ≤ B ≤ max
17 345 ≤ B ≤ 1240 305 ≤ L ≤ 1200

25 / 60 325 ≤ B ≤ 1240 285 ≤ L ≤ 1200
90 305 ≤ B ≤ 1240 265 ≤ L ≤ 1200

Rohrlänge 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200

Gewicht 
(Kg)

17m/min 2,8  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  4,1  4,2  
25m/min 2,5  2,7  2,9  3,0  3,2  3,4  3,5  3,7  3,9  4,0  
60m/min 2,6  2,7  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  4,0  
90m/min 2,3  2,4  2,6  2,8  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  

max.Traglast (Kg) 65 55 45 35 30 25 20 20 15 10
max. Axialkraft (N) 290

Gewicht / Traglast / Axialkraft

oder
Ref. C-071
Ref. C-081

(M8 bolt)

Sechskant Achse mit Außengewinde an der Motorseite und M8-Innengewinde Achse mit Schraube

(M8 bolt)Schraube M8

Schraube M8

** Bitte kontaktieren Sie uns für Rohrlängen 
über 1200 mm.
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Sechskant Achse mit Außengewinde an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

Abmessung PM500FE

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ max**min ≤ B ≤ max
17 308 ≤ B ≤ 1213 295 ≤ L ≤ 1200

25 / 60 283 ≤ B ≤ 1213 270 ≤ L ≤ 1200
90 253 ≤ B ≤ 1213 240 ≤ L ≤ 1200

Rohrlänge 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200

Gewicht 
(Kg)

17m/min 2,6  2,8  2,9  3,1  3,3  3,4  3,6  3,7  3,9  4,1  
25m/min 2,4  2,5  2,7  2,9  3,0  3,2  3,4  3,5  3,7  3,9  
60m/min 2,4  2,6  2,7  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  
90m/min 2,1  2,3  2,4  2,6  2,8  2,9  3,1  3,3  3,4  3,6  

max.Traglast (Kg) 65 55 45 35 30 25 20 20 15 10
max. Axialkraft (N) 290

Rolle ohne Übertrieb - Sechskant Achse federnd

Gewicht / Traglast / Axialkraft

oder
Ref. C-071
Ref. C-081

(optional)

Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

oder
Ref. C-071
Ref. C-081

oder
Ref. C-071
Ref. C-081(optional)

** Bitte kontaktieren Sie uns für Rohrlängen 
über 1200 mm.
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Sechskant Achse mit Außengewinde an der Motorseite und M8-Innengewinde Achse mit Schraube

Abmessung PM500FE

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ max**min ≤ B ≤ max
17 300 ≤ B ≤ 1215 285 ≤ L ≤ 1200

25 / 60 275 ≤ B ≤ 1215 260 ≤ L ≤ 1200
90 245 ≤ B ≤ 1215 230 ≤ L ≤ 1200

Rohrlänge 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200

Gewicht 
(Kg)

17m/min 2,6  2,8  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  4,1  
25m/min 2,4  2,5  2,7  2,9  3,0  3,2  3,4  3,5  3,7  3,9  
60m/min 2,4  2,6  2,7  2,9  3,1  3,2  3,4  3,6  3,7  3,9  
90m/min 2,1  2,3  2,4  2,6  2,8  2,9  3,1  3,3  3,4  3,6  

max.Traglast (Kg) 65 55 45 35 30 25 20 20 15 10
max. Axialkraft (N) 290

Gewicht / Traglast / Axialkraft

Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und M8-Innengewinde Achse mit Schraube

oder
Ref. C-071
Ref. C-081

Schraube M8

Schraube M8

Rolle ohne Übertrieb - M8-Innengewinde Achse mit Schraube

** Bitte kontaktieren Sie uns für Rohrlängen 
über 1200 mm.
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Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

6 - Geometrie - Kurven

Abmessung PM500FE - Innenradius der Kurve (Ri) : 800 mm
Stahlrohr

Edelstahlrohr

Geschwin-
dig-

keitscode

Einbaulänge (B) Rohrlänge (L) Sicken auf Stahlrohr
Tiefe = 5,8 mm

Länge der 
konischen 

Aufschieblinge 
(l)min ≤ B ≤ max min ≤ L ≤ max G0 

min
G1 
min

G2 
min

G1+G2 
max

17 283+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 270+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
≥ 41 ≥ 33 ≥ 22 ≤ 300 200, 300, 400, 500, 

600, 700, 800, 90025 / 60 253+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 240+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
90 223+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 210+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

Geschwin-
dig-

keitscode

Einbaulänge (B) Rohrlänge (L) Sicken auf Edelstahlrohr*
Tiefe = 5,2 mm

Länge der 
konischen 

Aufschieblinge 
(l)min ≤ B ≤ max min ≤ L ≤ max G0 

min
G1 
min

G2 
min

G1 + G2 
max

17 283+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 270+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
≥ 41 ≥ 33 ≥ 30 ≤ 300 200, 300, 400, 500, 

600, 700, 800, 90025 / 60 253+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 240+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
90 223+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 210+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

Länge der Aufschieblinge (mm) 200 300 400 500 600 700 800 900
Zusatzgewicht (Kg) 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,8 0,9
max.Traglast (Kg) 10

Zusatzgewicht

Rolle mit konischen Aufschieblingen und Sicken - Innenradius Ri= 800 mm

10≤Sd<60

!  mit einer Sicke G2=0
! *Edelstahlrohr : für Ausführung IP54
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Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ max
Länge der konischen

Aufschieblinge (l)min ≤ B ≤ max
17 334 ≤ B ≤ 1239 295 ≤ L ≤ 1200

200, 300, 400, 500, 600, 700, 800, 90025 / 60 309 ≤ B ≤ 1239 270 ≤ L ≤ 1200
90 279 ≤ B ≤ 1239 240 ≤ L ≤ 1200

Abmessung PM500FE - Innenradius der Kurve (Ri) : 800 mm

Länge der Aufschieblinge 200 300 400 500 600 700 800 900
Zusatzgewicht (Kg) 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,8 0,9
max.Traglast (Kg) 10

Zusatzgewicht

Rolle mit konischen Aufschieblingen und Keilriemenantriebskopf - 
Innenradius Ri=800 mm

Sd≥0

Sd

!  Für die Kurven wird empfohlen:
	 - 5° zwischen den Rollen nicht zu überschreiten
	 -  einen 3-rippigen Keilriemen zu nutzen, um die Stabilität am Antriebskopf zu sichern
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Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ max
Länge der konischen Aufschieblinge 

(l)min ≤ B ≤ max
17 356 ≤ B ≤ 1241 315 ≤ L ≤ 1200

200, 300, 400, 500, 600, 700, 800, 90025 / 60 336 ≤ B ≤ 1241 295 ≤ L ≤ 1200
90 316 ≤ B ≤ 1241 275 ≤ L ≤ 1200

Abmessung PM500FE - Innenradius der Kurve (Ri) : 800 mm

Länge der Aufschieblinge 200 300 400 500 600 700 800 900
Zusatzgewicht (Kg) 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,8 0,9

max.Traglast (Kg) 10

Zusatzgewicht

Rolle mit konischen Aufschieblingen und Rundriemenantriebskopf - 
Innenradius Ri=800mm

Sd≥0
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Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

Abmessung PM500FE - Innenradius der Kurve(Ri) : 850 mm
Stahlrohr

Edelstahlrohr

Geschwin-
digkeitscode

Einbaulänge (B) Rohrlänge (L) Sicken auf Stahlrohr
Tiefe = 5,8 mm

Länge der 
konischen 

Aufschieblinge 
(l)min ≤ B ≤ max min ≤ L ≤ max G0 

min
G1 
min

G2 
min

G1+G2 
max

17 283+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 270+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
≥ 41 ≥ 33 ≥ 22 ≤ 300 150, 250, 350, 450, 

550, 650, 750, 85025 / 60 253+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 240+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
90 223+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 210+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

Geschwin-
digkeitscode

Einbaulänge (B) Rohrlänge (L) Sicken auf Edelstahlrohr*
Tiefe = 5,2 mm

Länge der 
konischen 

Aufschieblinge 
(l)min ≤ B ≤ max min ≤ L ≤ max G0 

min
G1 
min

G2 
min

G1 + G2 
max

17 283+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 270+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
≥ 41 ≥ 33 ≥ 30 ≤ 300 150, 250, 350, 450, 

550, 650, 750, 85025 / 60 253+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 240+G1+G2 ≤ L ≤ 1200
90 223+G1+G2 ≤ B ≤ 1213 210+G1+G2 ≤ L ≤ 1200

Länge der Aufschieblinge 150 250 350 450 550 650 750 850
Zusatzgewicht (Kg) 0,1 0,2 0,2 0,3 0,5 0,6 0,7 0,9
max.Traglast (Kg) 10

Zusatzgewicht

Rolle mit konischen Aufschieblingen und Sicken - Innenradius Ri=850mm

!  mit einer Sicke G2=0
! *Edelstahlrohr : für Ausführung IP54

10≤Sd<60
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Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ max Länge der konischen Aufschieblinge (l)
min ≤ B ≤ max

17 334 ≤ B ≤ 1239 295 ≤ L ≤ 1200
150, 250, 350, 450, 550, 650, 750, 85025 / 60 309 ≤ B ≤ 1239 270 ≤ L ≤ 1200

90 279 ≤ B ≤ 1239 240 ≤ L ≤ 1200

Abmessung PM500FE - Innenradius der Kurve(Ri) : 850 mm

Länge der Aufschieblinge 150 250 350 450 550 650 750 850
Zusatzgewicht (Kg) 0,1 0,2 0,2 0,3 0,5 0,6 0,7 0,8
max.Traglast (Kg) 10

Zusatzgewicht

Rolle mit konischen Aufschieblingen und Keilriemenantriebskopf - 
Innenradius Ri=850 mm

Sd≥0

Sd

!  Für die Kurven wird empfohlen:
	 - 5° zwischen den Rollen nicht zu überschreiten
	 -  einen 3-rippigen Keilriemen zu nutzen, um die Stabilität am Antriebskopf zu sichern
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Glatte Sechskant Achse an der Motorseite und Sechskant Achse federnd

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ max
Länge der konischen Aufschieblinge 

(l)min ≤ B ≤ max
17 356 ≤ B ≤ 1241 315 ≤ L ≤ 1200

150, 250, 350, 450, 550, 650, 750, 85025 / 60 336 ≤ B ≤ 1241 295 ≤ L ≤ 1200
90 316 ≤ B ≤ 1241 275 ≤ L ≤ 1200

Abmessung PM500FE - Innenradius der Kurve (Ri) : 850 mm

Länge der Aufschieblinge 150 250 350 450 550 650 750 850
Zusatzgewicht (Kg) 0,1 0,2 0,2 0,3 0,5 0,6 0,7 0,9
max.Traglast (Kg) 10

Zusatzgewicht

Rolle mit konischen Aufschieblingen und Rundriemenantriebskopf - 
Innenradius Ri=850mm

Sd

Sd≥0
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7 - Sonderausführung

PVC-Schlauch

Zum Befördern empfindlicher Lasten oder zur Senkung des Geräuschpegels. 
Schlauch wird mit Druckluft aufgezogen.
Antistatische Ausführung (optional)

Dicke (mm) L (mm) Ø (mm) D (mm)
(±1mm) Härte

2
≤1200 50

54
~68 shore A

3 56

Dicke (mm) L (mm) Ø (mm) D (mm)
(±1mm) SL (mm)

2
≤1200 50

54
10

3 56

Beschichtung aus Naturgummi, Nitril und Polyurethan

Material Eigenschaften Härte (ShA) Dicke (mm)

Naturgummi Verbessert die Haftung und verringert den Lärm.
Berührung mit Benzin, Öl und Fett vermeiden. 60~65

3Nitrilgummi Fest gegen Benzin, Öl und Fett.
Polyurethan PU Verbesserte Abrieb- Öl- und Zerreissfestigkeit. 90

L (mm) Ø (mm) D (mm)
≤1000 50 56

L (mm) Ø (mm) D (mm) SL (mm)
≤1000 50 56 10

zylindrisches Rohr

Rohr mit Sicken

zylindrisches Rohr

Rohr mit Sicken
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保護等級（IP）について（IEC６０５２９, IEC６００３４-５） IP��
第２記号（水の侵入に対する保護等級０～８）

第１記号（人体及び固形異物に対する保護等級０～６）
保護特性記号（International Protection）

電気機器やキャビネットの保護構造の表記として、IEC規格では、電気機器の防水
試験及び固形物の侵入に対する保護等級（IEC６０５２９）および回転電気機械 ‐ 第５
部：回転電気機械の一体型設計による保護等級の分類（IEC６００３４‐５）を規定してい
ますこれらの保護等級の呼称表示は、保護特性記号IPの後に２つの数字を続けること
によって表わし、１番目の数字は第１特性を、２番目の数字は第２特性を表わします。

呼び速度により周速がダウンする場合や、トルクがダウンすることがあり 
ますので詳細はお問い合わせください。 注意 

型 式 

ワンタッチ取付機構なし 
ワンタッチ取付機構付 

PM486XE/PM486XP
PM500XE/PM500XP 

PM570XE/PM570XP
PM605XE/PM605XP 

－
350

－
350

 

第一記号説明 

人体及び固形異物に対する保護。 

第一記号 内  容 保 護 の 程 度  

無保護 

人体の表面積の大きな部分、例えば足などが謝って内部の充
電部や可動部に接触する恐れがない。 
直径50mmを超える固形物体が内部に侵入しない。 

指先、または長さが80mmを超えない指先類似物が内部の充
電器や可動部に接触する恐れがない。 
直径12mmを超える固形物体が内部に侵入しない。 
直径または厚さが2.5mmを超える工具やワイヤなどの固形物
体の先端が内部に侵入しない。 

直径または厚さが1.0mmを超えるワイヤや銅体などの固形物
体の先端が内部に侵入しない。 

粉塵が内部に侵入することを防止する。若干の粉塵の侵入が
あっても正常な運転を阻害しない。 

特には保護はされていない。 

粉塵が内部に侵入しない。 

0

50mmより大きい固形物に対 
する保護 

12mmより大きい固形物に対 
する保護 

2.5mmより大きい固形物に対 
する保護 
1.0mmより大きい固形物に対 
する保護 

防塵型 

防塵型 

1

2 
 

3 
 

4 
 

5 
 

6 
 

第二記号説明 

水の侵入に対する保護 

第二記号 内  容 保 護 の 程 度  

無保護 

鉛直に落下する水滴によって有害な影響を受けない。 
正常な取付位置より15 以゚内の範囲で傾斜したとき、鉛直に
落下する水滴によって有害な影響を受けない。 
鉛直から60 以゚内の噴霧水に落下する水によって有害な影響
を受けない。 
いかなる方向からの水の飛沫によっても有害な影響を受けない。 

いかなる方向からの水の直接噴流によっても有害な影響を受
けない。 

特に保護はされていない。 

波浪または、いかなる方向からの水の強い直接噴流によっても
有害な影響を受けない。 

0

滴下する水に対する保護 
 15 傾゚斜したとき落下する水に 
対する保護 

噴霧水に対する保護 
 
飛沫に対する保護 

噴流水に対する保護 

波浪に対する保護 

規定の圧力、時間で水中に浸漬しても有害な影響を受けない。 水中への浸漬に対応する保護 

1

2 
 

3 
 

4 
 

5 
 

6 
 

7
製造者によって規定される条件に従い、連続的に水中に置か
れる場合にて記する。原則として完全密閉構造である。 水没に対する保護 8

防滴仕様 
・水分をともなう搬送ライン、ほこりの 
 多い場所等でのご利用の場合に 
・保護等級IP55です。 DR 洗 浄 ラ イ ン  

洗 浄 後ライン  

搬送物に水滴  

コンベヤを洗浄  

ご使用方法 （IP50） 防滴（IP55） 
パワーモーラオプション 

� 

� 

オプション 
なし 

保護等級 

周期的に洗浄する場所などで、 
水の直接噴流によって有害な 
影響を受けない。 
 粉塵が内部に侵入することを
防止する。若干の粉塵の侵入
があっても正常な運転を阻害
しない。

IP55

製作可能最小パイプ寸法(mm)

パワーモーラ各種オプション 

MDRMDR

MDR -Motor Driven Roller-

66

イントロ
ダクション

M D R

A C
パワー
モーラ

コンベヤ
コンポー
ネンツ

資　料

M D R

F E
シリーズ

F P
シリーズ

X E・X P
シリーズ

K E
シリーズ

テーパー
シリーズ

H S
シリーズ

D S
シリーズ

各種
オプション

専用
ドライバ

アクセ
サリー

選定方法

設計上の
ご注意

配線図

製作可能
寸法

モジュール
ユニット

各種
オプション

Anwendungsbedingungen und Empfehlungen

Die Motorrolle PM500FE ist für platzparende Förderanlagen und die Beförderung von leichten Lasten 
ausgelegt. Folgende Bedingungen müssen erfüllt werden:

Förderrichtung

Das Spannungssystem muss immer an 
der Umlenkrolle angebracht werden.

Rollentisch

Achse oder Tragrolle Umlenkrolle

Gleitboden

Motorrolle

Verschiedene Stützrahmentypen

• Empfohlene Banddicke ≤1mm 
• Bandgewicht ≤1,4kg/m²
• Erforderliche Bandspannung : 10N≤T≤200N
T = (Gesamtgewicht der Last am Förderband + Bandgewicht) x µ x 1,25 x 9,81
µ = Reibwert zwischen Stützrahmen und Band (0,2 ≤ µ ≤ 0,5)
• Max. Maße des Förderbands :
	 - Länge (L) ≤ 2000mm (je nach Geschwindigkeitscode)
	 - Breite (W) ≤ 800mm (je nach Geschwindigkeitscode)
• Die Motorrolle stromabwärts der Förderrichtung und die Umlenkrolle stromaufwärts einbauen.

!  Die oben genannten Daten für Bandförderanwendungen dienen nur zur Information und können nicht 
garantiert werden. Wir empfehlen die tatsächliche Anwendungen vor der Inbetriebnahme zu testen. Für 
Bandförderer wird die KT-Serie empfohlen.

Aufbau

Zur Aufnahme der Bandspannung ist die Rolle mit verstärkten Endkappen mit 2 Präzisionskugellagern 
ausgestattet. 

8 - Anwendung als Gurtförderer

nichtangetriebene Endkappe Motorseitige Endkappe
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Förderleistung

GESCHWINDIGKEITSCODE 17

Förderbandlänge : 500mm Förderbandlänge : 1000mm

0
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µ = 0,5

µ = 0,3

µ = 0,2

0
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µ = 0,5

µ = 0,3

µ = 0,2

Förderbandlänge : 1500mm Förderbandlänge : 2000mm

0

5
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µ = 0,5

µ = 0,3

µ = 0,2

0

5
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15
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25

30

35

300 400 500

µ = 0,5

µ = 0,3

µ = 0,2

• Betrieb:
	 - Schaltbetrieb  :	 minimale Einschaltdauer = 2s EIN / 2s AUS	
				    ED = EIN/(EIN+AUS)≤50%
				    max 900 EIN/Stunde

	 - Dauerbetrieb : 		  100%

• Bandleistung : 70%

Die Kurvendarstellungen sind nur als Richtwerte anzusehen. Die Förderleistung kann je nach der Eigenschaften, 
der Bandspannung, der Beschaffenheit der Lager, der Umgebungstemperatur abweichen.

Gewicht
Kg

Förderbandbreite
mm

Gewicht
Kg

Gewicht
Kg

Gewicht
Kg

Förderbandbreite
mm

Förderbandbreite
mm

Förderbandbreite
mm
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GESCHWINDIGKEITSCODE 25

Förderbandlänge : 500mm Förderbandlänge : 1000mm

Förderbandlänge : 1500mm Förderbandlänge : 2000mm
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µ = 0,5

µ = 0,3

µ = 0,2
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µ = 0,2
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µ = 0,2

0
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8
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16

18

300 400

µ = 0,5

µ = 0,3

µ = 0,2

• Betrieb:
	 - Schaltbetrieb :	 minimale Einschaltdauer = 2s EIN / 2s AUS		
				    ED = EIN/(EIN+AUS)≤50%
				    max 900 EIN/Stunde

	 - Dauerbetrieb : 		  100%

• Bandleistung : 70%

Die Kurvendarstellungen sind nur als Richtwerte anzusehen. Die Förderleistung kann je nach der Eigenschaften, 
der Bandspannung, der Beschaffenheit der Lager, der Umgebungstemperatur abweichen.

Gewicht
Kg

Förderbandbreite
mm

Förderbandbreite
mm

Förderbandbreite
mm

Förderbandbreite
mm

Gewicht
Kg

Gewicht
Kg

Gewicht
Kg
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GESCHWINDIGKEITSCODE 60

Förderbandlänge : 500mm Förderbandlänge : 1000mm

Förderbandlänge : 1500mm Förderbandlänge : 2000mm
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µ = 0,3
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µ = 0,5

µ = 0,3
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300 400

µ = 0,5

µ = 0,3

µ = 0,2

• Betrieb:
	 - Schaltbetrieb :	 minimale Einschaltdauer = 2s EIN / 2s AUS		
				    ED = EIN/(EIN+AUS)≤50%
				    max 900 EIN/Stunde

	 - Dauerbetrieb : 		  100%

• Bandleistung : 70%

Die Kurvendarstellungen sind nur als Richtwerte anzusehen. Die Förderleistung kann je nach der Eigenschaften, 
der Bandspannung, der Beschaffenheit der Lager, der Umgebungstemperatur abweichen.

Förderbandbreite
mm

Förderbandbreite
mm

Förderbandbreite
mm

Förderbandbreite
mm

Gewicht
Kg

Gewicht
Kg

Gewicht
Kg

Gewicht
Kg
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Geometrie der balligen Rolle

glatte Sechskant Achse motorseitig und Sechskant Achse federnd auf der freien Seite

(optional)

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ maxmin ≤ B ≤ max
17 311 ≤ B ≤ 1011 300 ≤ L ≤ 1000

25 / 60 286 ≤ B ≤ 1011 275 ≤ L ≤ 1000

Rohrlänge 300 400 500 600 700 800 1000

Gewicht 
(Kg)

17 m/min 2,7 2,9 3,0 3,2 3,4 3,5 3,7  
25 m/min 2,5 2,7 2,8 3,0 3,2 3,3 3,5  
60 m/min 2,5 2,7 2,9 3,0 3,2 3,4 3,6  

max.Traglast (Kg) 65 55 45 35 30 25 20  
max. Axialkraft (N) 290

Gewicht / Traglast / Axialkraft

glatte Sechskant Achse motorseitig und starre Sechskant Achse auf der freien Seite

Geschwindigkeitscode
Einbaulänge (B) Rohrlänge (L)

min ≤ L ≤ maxmin ≤ B ≤ max
17 291 ≤ B ≤ 1011 280 ≤ L ≤ 1000

25 / 60 271 ≤ B ≤ 1011 260 ≤ L ≤ 1000

oder
Ref. C-071 
Ref. C-081

oder
Ref. C-071 
Ref. C-081
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Rohreigenschaften

L (mm) C (mm) Ø (mm) d (mm)
<600 60

50 49
600≤1000 120

L (mm) C (mm) Ø (mm) d (mm) D (mm)
<600 60

50 55 56
600≤1000 120

d
d

Balliges Rohr aus verzinktem Stahl oder Edelstahl

Verschiedene Bearbeitungsarten, Beschichtungen und PVC-Schlauch dienen einer guten Zentrierung und einer 
guten Haftung.

Balliges bearbeitetes Rohr mit einer Beschichtung aus Naturgummi / Polyurethan auf Roh- oder 
Edelstahl. Stärke 3 mm

Dicke (mm) L (mm) Ø (mm) D (mm) l (mm)
3 ≤1000 50 52 50

Rohr mit Zentrierhülse auf verzinktem Stahl oder Edelstahlrohr

l

L≤1000

1/4 L 1/4 L
L≤1000
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9 - Einbau

Drehmomentstütze für glatte Sechskant Achse  11,1 mm - flache Seite oben

Drehmomentstütze für glatte Sechskant Achse  11,1 mm - Spitze oben

Rahmen mit ø12,3mm runder  

oder 11,2 mm Sechskant Bohrung  

Rahmen mit ø12,3mm runder  

oder 11,2 mm Sechskant Bohrung  

Drehmomentstütze
Referenz A-071-G

Drehmomentstütze
Referenz A-081-G

Drehmomentstütze
Referenz C-081

Drehmomentstütze
Referenz C-071

60
 

34 

12,1 

Ø 5,3 

46 

1,5 

3

9 
16 

M5 

Ø
 8

 51
 

45
 

 36 

 46 

 9
 

 3
5  4

4 

 3
0 

 5,3 

 16 
 9 

 3 

60
 

34 

Ø 5,3 

46 

1,5 

3

9 
16 

M5 

Ø
 8

 51
 

45
 

12
,1

 

 4
4 

 3
5 

 9
 

 36 

 3
0 

 46 

 
5,3

 

 16 
 9 

 3 

*2 *1

Anzugsmoment
*1 - 6-10 Nm
*2 - 3.5 Nm

*2 *1

Anzugsmoment
*1 - 6-10 Nm
*2 - 3.5 Nm
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Drehmomentstütze für Sechskant Außengewinde Achse  - flache Seite oben

Drehmomentstütze für Sechskant Außengewinde Achse  - Spitze oben

M8-Innengewinde Achse

Rahmen mit ø8,4 mm Bohrung

Schraube
Referenz SP-M8-14

Rahmen mit ø12,3mm runder  oder 11,2 mm Sechskant Bohrung  

Rahmen mit ø12,3mm runder  oder 11,2 mm Sechskant Bohrung  

POWER MOLLER 24 ® DC

19

Accessoires pour axe hexagonal � leté

Plaque à griffe P-0B1
Convoyeur avec perçage �  12,1 mm.

33

40
49

Ø12.8

10 22
1.

5

3

11
.1

Plaque à griffe P-0C1
Convoyeur avec perçage �  12,1 mm.

33

40
49

Ø
12

.8

10 22
1.

5

311.1

Rondelle éventail
Convoyeur avec découpe hexagonale.

18,75

21
,5

6,82

ou

ou

21,50

18
,8

0
8,60

21,50

18
,8

0

8,60

POWER MOLLER 24 ® DC

19

Accessoires pour axe hexagonal � leté

Plaque à griffe P-0B1
Convoyeur avec perçage �  12,1 mm.

33

40
49

Ø12.8

10 22
1.

5

3

11
.1

Plaque à griffe P-0C1
Convoyeur avec perçage �  12,1 mm.

33

40
49

Ø
12

.8

10 22
1.

5

311.1

Rondelle éventail
Convoyeur avec découpe hexagonale.

18,75

21
,5

6,82

ou

ou

21,50

18
,8

0

8,60

21,50

18
,8

0

8,60

  Anzugsmoment  : 30 Nm ±10%

  Anzugsmoment  : 30 Nm ±10%

 Anzugsmoment : 30 Nm ±10%

Referenz Kralle Federscheibe Mutter
AM-FE-F P-0B1 FSY02 FEY-02

Referenz Kralle Federscheibe Mutter
AM-FE-A P-0C1 FSY02 FEY-02
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10 - Steuerung

Mit Steuerplatine CBM-105

Mit Steuerplatine HB510

POWER MOLLER 24 ® DC

Platines de commande externe

 8

La platine de commande sert à piloter et à protéger le rouleau moteur brushless.

1 platine = 1 moteur

Moteur brushless  +  platine CBM-105

PLC

24 VDC

Moteur brushless + automatisme de gestion de zone HB510

La platine sert à piloter le rouleau moteur et à gérer les zones pour réaliser la ZPA (accumulation 
sans pression). 

PLC 24 VDC
Vers autre automatisme HB510 

Vers autre automatisme HB510 

1 platine = 1 moteur

POWER MOLLER 24 ® DC

Platines de commande externe

 8

La platine de commande sert à piloter et à protéger le rouleau moteur brushless.

1 platine = 1 moteur

Moteur brushless  +  platine CBM-105

PLC

24 VDC

Moteur brushless + automatisme de gestion de zone HB510

La platine sert à piloter le rouleau moteur et à gérer les zones pour réaliser la ZPA (accumulation 
sans pression). 

PLC 24 VDC
Vers autre automatisme HB510 

Vers autre automatisme HB510 

1 platine = 1 moteur

die Steuerplatine dient der Steuerung und dem Schutz der bürstenlosen (brusless) Motorrolle. 
1 Steuerplatine = 1 Motor

die Steuerplatine dient der Steuerung der Motorrolle sowie die Zonen-Steuerung für eine staudrucklose Förderung.
1 Steuerplatine = 1 Motor

zu einer weiteren Steuerkarte HB510

zu einer weiteren Steuerkarte HB510

!  Der Motorkabel ist für einen festen Einbau vorgesehen – vermeiden Sie häufiges Verbiegen.
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≤5°

11 - Zubehör 
Keilrippenriemen

Für PM500FE und CBM-105 / HB510 - männlich / weiblich - 9 polig

Länge Referenz
1200mm ACE-CBM-B1200
2700mm ACE-CBM-B2700

Verlängerungskabel

Available only for DC Power Mollers that require extra cable length

Cables available in the following standard lengths:
-  600mm (23.62"), 1200mm (47.24"), and 2700mm (106.30") Notes

Allows for easy hook up between Power Moller roller cable and driver card  - Maximum distance from 
Available in the following configurations:    roller to card - 3000mm

- 9 pin male to 9 pin female   -Ambient Temperature
- 9 pin male to 10 pin female   -22~140º F (-30~60ºC)
- 10 pin male to 10 pin female
- 12 pin male to 12 pin female

Example Model Numbers:
— — —

— — —

Male
of Pins

Extension Number

Female

M-F

Molded Extension Cables

M-F EXT 9 PIN 600

EXT 9 PIN/10 PIN

Extension 

1200

Cable
Number

Female
of Pins Length

Cable

CableMale

Cable Length

37mm
[1.46"]

30
m

m
[1

.1
8"

]

10mm
[0.39"]

37mm
[1.46"]

10 Pin Female

9 Pin Female

60mm
[2.36"]

60mm
[2.36"]

Length 

Length 

10mm
[0.39"]

37
.5

m
m

[1
.4

8"
]

37mm
[1.46"]

Length 

12 Pin Female

60mm
[2.36"]

12 Pin Male

9 Pin Male

M-F-EXT-9 PIN-LENGTH (MM)

M-F-EXT-10 PIN-LENGTH (MM)

M-F-EXT-12 PIN-LENGTH (MM)

10mm
[0.39"]

32
.5

m
m

[1
.2

8"
]

10 Pin Male

Itoh Denki USA, Inc
135 Stewart Road
Wilkes-Barre, PA 18706

www.itohdenki.com
Phone 888-310-8811

Specifications subject to change without notice

Länge

 Für die Kurven wird empfohlen:
- 5° zwischen den Rollen nicht zu 
überschreiten
- einen 3-rippigen Keilriemen zu nutzen, 
um die Stabilität am Antriebskopf zu 
sichern

Rollenteilung  

 Berührung vermeiden mit :
- Ölspritzer, Ölnebel
- ständigem Wasserspritzer, 
Wassernebel und –dampf
- schleifenden Staubpartikeln wie 
beispielsweise Sand usw

- Die Gesamtlänge des Kabels einschließlich des Motorkabels darf nicht länger als 3000 mm sein.
- Mehrfachverlängerungskabel pro Motorrolle nicht benutzen.

Rollenteilung
(mm) für 

Antriebskopf :  Ø43mm

Anzahl der Zähne

2 3

53-56 Ref. 2PJ246-43 Ref. 3PJ246-43
60-63 Ref. 2PJ256-43 Ref. 3PJ256-43
64-65 Ref. 2PJ265-43 Ref. 3PJ265-43
66-67 Ref. 2PJ270-43 Ref. 3PJ270-43
71-72 Ref. 2PJ282-43 Ref. 3PJ282-43
73-75 Ref. 2PJ286-43 Ref. 3PJ286-43
76-78 Ref. 2PJ290-43 Ref. 3PJ290-43
80-84 Ref. 2PJ302-43 Ref. 3PJ302-43
87-91 Ref. 2PJ314-43 Ref. 3PJ314-43
92-95 Ref. 2PJ316-43 Ref. 3PJ316-43
97-101 Ref. 2PJ336-43 Ref. 3PJ336-43
103-107 Ref. 2PJ346-43 Ref. 3PJ346-43
115-118 Ref. 2PJ372-43 -
119-121 Ref. 2PJ376-43 Ref. 3PJ376-43
123-128 Ref. 2PJ388-43 Ref. 3PJ388-43
129-134 - Ref. 3PJ416-43
142-147 - Ref. 3PJ436-43
150-156 Ref. 2PJ442-43 Ref. 3PJ442-43
157-161 - Ref. 3PJ456-43
170-176 - Ref. 3PJ486-43
196-202 - Ref. 3PJ536-43
208-215 - Ref. 3PJ570-43
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Rundriemen

Stromversorgung 24V DC

Referenz Eingang Ausgang Leistung Boost Start
CT-10-241

380~480V
3 ph

24V-10A 240W 120%
QT-20-241 24V-20A 480W 150%
QT-40-241 24V-40A 960W 150%

Rollenteilung Riemenreferenz

75mm POLYCORD-R5-256
100mm POLYCORD-R5-302

Rollenteilung  

- Riemendurchmesser: 5 mm
- Riemenspannung: 8 %
- Material: thermoplastisches Polyurethan (TPU)

 Für Sicken mit 38,4 mm Innendurchmesser

- Anlaufstrom sehr gering
- akzeptiert einen Überstrom von 120 bis 150% beim Anlauf  (je nach Modell)

   

Stecker für die Stromversorgung 24V DC

Steuerplatine

Stauplatzeinspeisekabel

Einspeisekabel 
zwischen Stauplätze

Ref. PD-2P
Stecker für die 

Stromversorgung 
24V DC

Hauptstromkabel

- max. 32A
- 2 Stecker mit der Kennzeichnung „24V / 0V“
- 4 Stecker pro Polung
- Kabel 0.5 - 4.00mm (AWG........)
- Befestigung mit Bolzen M3 oder Schraube

Stecker
Referenz PD-2P
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12 - Produktkennzeichnung
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0FE0600800XG0SC001 10/14 1151/010 IP54 24VDC 60m/mn S
1
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4
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1

2

3

4

5

6

7

Artikelnummer

Lieferungsdatum (Monat/Jahr) 

Auftragsnnummer

Schutzklasse

Nennspannung

Geschwindigkeit

Betrieb

runder Aufkleber 

viereckiger Aufkleber

10/14

1151/010

PM500FE0600800XG0SC001

1

2

3

4

5

6

7

Artikelnummer

Lieferungsdatum (Monat/Jahr) 

Auftragsnnummer

Schutzklasse

Nennspannung

Stromstärke

Leistungsaufnahme

8 Geschwindigkeit

9 Betrieb

Die Power Moller® werden mit einem runden Aufkleber geliefert, der auf der Motorseite geklebt ist. 
Folgende Informationen sind auf diesem Aufkleber enthalten:

Die Power Moller® werden mit einem eckigen Aufkleber geliefert, der auf den Förderer geklebt werden muss, um 
zukünftige Wartungen zu erleichtern. Folgende Informationen sind auf diesem Aufkleber enthalten:

PM500FE   060   0800   X   G0SC001

Serie
Geschwindigkeitscode

Rohrlänge
(L) Eigenschaften

LFD Nummer

1
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Einbauerklärung
gemäß der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang II B

Hiermit erklärt der Hersteller:

ITOH DENKI CO., Ltd
1146-2 Asazuma-Cho, Kasai, Hyogo 679-0105 Japan

In Europa vertrieben durch:

ITOH DENKI Europe SAS
490 avenue des Jourdies - PAE les Jourdies - BP 323
74807 St Pierre en Faucigny Cedex - France

dass die Produktreihe:

Motorrolle PM500FE

eine unvollständige Maschine im Sinne der EG-Maschinenrichtlinie ist und daher nicht alle Anforderungen 
dieser Richtlinie erfüllt. Die Inbetriebnahme ist nicht gestattet, bis für die gesamte Maschine / Installation, 
in welcher diese integriert ist, die Übereinstimmung mit EG-Maschinenrichtlinien bescheinigt wurde.

Die Sicherheits- und Gesundheitsschutzanforderungen nach Anhang I wurden angewandt. Die speziellen 
technischen Unterlagen nach Anhang VII wurden erstellt (und gegebenenfalls den zuständigen Behörden 
übermittelt).

Bevollmächtigter für die Zusammenstellung der technischen Unterlagen : 

ITOH DENKI CO., Ltd
Toshiyuki TACHIBANA
1146-2 Asazuma-Cho, Kasai, Hyogo 679-0105 Japan

ITOH DENKI EUROPE SAS 
Masayuki SHIMODA 
490 Avenue des Jourdies, 74800 St Pierre en Faucigny - France

Angewandte EG-Richtlinien: 
• Maschinenrichtlinie 2006/42/EG 
• EMV-Richtlinie 2014/30/EG 
• Europäische RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

Itoh Denki Europe SAS verpflichtet sich auf motiviertes Verlangen der von den jeweiligen Länderbehörden die 
zutreffenden Informationen über die ungefertigte Maschine weiter zu reichen.

Saint Pierre en Faucigny, 19 Juli 2021 
T. AKASHI, Geschäftsführer

Anhang 1
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