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Données techniques

Désignation de type EZ502UDFJQ40121
Vitesse de rotation nominale 3 000 tr/min
Puissance nominale 2,3kw

Couple nominal 7,40 Nm
Courant nominal 5,46 A

Couple a l'arrét 8,00 Nm
Courant a l'arrét 576 A
Constante de couple nominal 1,36 Nm/A
Tension du circuit intermédiaire 540V
Constante de tension 121V min/1000
Constante de couple a I'arrét 1,40 Nm/A
Couple de frottement 0,06 Nm
Courant maximal 33,0A

Moment d'inertie de masse dynamique 5,20 kgem?
Poids 6,5 kg

Nombre de pdles 14

Type de refroidissement

Refroidissement par convection IC

Coté sortie IEC 0115 bord d'ajustage 110 cercle de trous 130
Modele d'arbre ?19x40 sans clavette
Fabricant servo-variateur Siemens

Tension circuit intermédiaire

540V tension du circuit intermédiaire/400VAC

Modeéle de servo-variateur / raccordement

SINAMICS S120 EnDat 2.1/résolveur

Modele d'encodeur

EnDat Multiturn analogique

Type d'encodeur

Optique EnDat 2.1 EQN 1125

Entrée de cdble

Sans ou rotatif

Protection d'enroulement thermique

Control TechniquesP en raccordement d'encodeur

Frein Sans
Laque Laque 1 couche
Couleur RAL 9005 noir encre
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Couples de moteur
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= Couple maximal
==== Limite de couple avec shuntage
= Limite de couple sans shuntage
= Couple nominal
Charge exercée sur I'arbre couples de décrochage sortie
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Couple de décrochage nominal admissible
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Charge exercée sur l'arbre forces sortie

3.000

2.500

2.000 \

1.500

1.000 e

Charge exercée sur ['arbre forces sortie [N]

“-.-"‘-‘-—-..____
-‘-‘_‘-—-‘_‘-‘-—-
———
500 ﬁ‘""‘\.______
T ——
0
1] 500 1.000 1.500 2.000 2.600 3.000 3.500 4.000 4.500

Vitesse de rotation nominale [tr/min]

Force radiale neminale
Force axiale admissible
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