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Les poignées B3 s’adaptent à de nombreuses applications grâce aux 
nombreux éléments de commande pouvant y être intégrés. Elles sont 
utilisables sur nos manipulateurs ainsi que sur des manipulateurs 
hydrauliques. Elles sont livrées avec un câblage haute flexibilité 
(0.1mm², 450mm de long). L’interface de fixation est un perçage de 
diamètre 12mm (standard) ou bien de 10mm en option. 

 
 
 

Données techniques 
 

Température d’utilisation -40°C à +85°C 

Etanchéité  Eléments de commande jusqu’à IP67 

Contacts 1,5A 24V DC13 (*0,1A 24V DC13)  
 
 
 
 
 

Exemple de configuration 

 

                       B3           -2D          W          K           SE        PA11     PA13     - X 
 

 
 Eléments de base  
 B3 Poignée ergonomique  

 

 Eléments de commande 

 D Bouton poussoir 

     (Couleur : rouge, noir, jaune, vert, bleu, gris) 

 D Bouton poussoir KDA21 * 

     (Couleur : rouge, noir, jaune, vert, bleu, blanc, orange) 

 W Bouton basculant (Rappel-0-Rappel) 

 W Bouton basculant (0-Rappel) / (0-Stable) / (Stable-Stable) 

 W Bouton basculant (Stable-0-Rappel) 

 W Bouton basculant (Stable-0-Stable) 

 W Bouton basculant (0-Stable) 

 W Bouton basculant (Stable-Stable) 

 K Gâchette 

 SR Bouton coulissant (Stable-0-Stable) 

 ST Bouton coulissant (Rappel-0-Rappel) 

 ZD Bouton poussoir double effet 

 A12 Boutons poussoirs couplés (position 11+12) 

 A11 Molette actionnant des contacts (Rappel-0-Rappel) 

 A11 Molette actionnant des contacts (Stable-0-Stable) 

 L = gauche, R = droit 

 A13 Poignée tournante actionnant des contacts (Rappel-0-Rappel) 

 SE Capteur capacitif de présence pour fonction homme mort avec boitier électronique  

 S Capteur capacitif de présence pour fonction homme mort sans boitier électronique  
 pour manipulateurs V85/VV85 : interface E1xx à E6xx, E907 et V25/V27 : interface E3xx, E4xx 

 V Vibreur 
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                       B3           -2D          W          K           SE        PA11     PA13     - X 
 

 

 Eléments de commande analogiques 

 

 PA11 Molette potentiomètrique 

     Potentiomètre T375 2x5kOhm avec signaux de directions 

 H11 Molette potentiomètrique Effet Hall 

    Sortie 0,5…2,5…4,5V redondant courbes opposées 

 L = gauche, R = droit 

 PA12 Boutons poussoirs couplés proportionnels (positon 11+12) 

    Potentiomètre T375 2x5kOhm avec signaux de directions 

 H12 Boutons poussoirs couplés proportionnels à Effet Hall (positon 11+12) 

    Sortie 0,5…2,5…4,5V redondant courbes opposées 

 PA13 Poignée tournante proportionnelle 

     Potentiomètre T375 2x5kOhm avec signaux de directions 

 H13 Poignée tournante proportionnelle à Effet Hall (créant un 3èm axe) 

    Sortie 0,5…2,5…4,5V redondant courbes opposées 

 

 Définitions spéciales 

 X Spécial / Spécifique client 

 

 

 Accessoires 

 Z01 Soufflet KMD109         référence 10300009 

 Z02 Soufflet KMD190         référence 10300093 

 Z03  Kit de fixation KMD190 (Platine KBF905 + 4 vis M5x15)                 référence 5209900404 
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