Technische Daten 06/2008 Danaher Motion
10.2 AKM1
Technische Daten
Daten Symbol AKM
[Einheit] 118 | 11¢ | 11€ | 12¢ | 12E | 13¢c [ 13D
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* M, [Nm] 0,18 | 0,18 | 0,18 | 0,31 | 0,31 | 0,41 | 0,40
Stillstandsstrom lorms [A] 1,16 | 1,45 2,91 | 1,51 | 2,72 | 1,48 | 2,40
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 230VAC
8 Nenndrehzahl nn [min”"] — | — 6000 — |3000, — |2000
2 [Nenndrehmoment* Mn [Nm] — | — 1018 — (0,31 — |0,40
N~
g Nennleistung Pn [kW] — | — |011| — |0,10| — |0,08
P Nenndrehzahl np [min] 4000(6000| — |4000 80003000 |7000
= [Nenndrehmoment* Mn [Nm] 0,180,198 — ]10,30|0,28|0,41 | 0,36
1
- |Nennleistung Pn [kW] 0,08|0,11| — [0,13|0,23|0,13|0,27
= [Nenndrehzahl np [min"] 8000 — | — |8000| — |8000| —
{ Nenndrehmoment* Mpn [Nm] 0,17 | — — 028 — |0,36| —
1l
= |Nennleistung Pn [kW] 014 — | — |0,23| — |0,30| —
2= [Nenndrehzahl n, [min] el e e et e e
2 |Nenndrehmoment* Mn [Nm] - - - -] =] = | =
1
-5 |Nennleistung Pn [kW] — | - = = = = | =
= [Nenndrehzahl nn [min"] — | - -] = = — | =
% |Nenndrehmoment* Mn [Nm] - - - -] =] = | =
1
- |Nennleistung Pn [kW] RN [N S U R N —
Spitzenstrom lomax [A] 4,65|5,7911,6|6,06| 109|593 | 9,6
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 0,61/0,61/0,61|1,08|1,08 1,46 |1,44
Drehmomentkonstante Ktrms [NM/A] 0,16 10,13 0,06 | 0,21]0,11]0,28 | 0,17
Spannungskonstante Kerms [MVmin]{ 10,2 | 8,3 | 41 | 13,3| 7,2 | 17,9 /10,9
Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rys5 [Q] 18,2121| 3,1 |12,4| 39 |135| 54
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph L [mH] 12,5183 |20 91|27 10,3 3,8
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgecm?] 0,017 0,031 0,045
Polzahl 6 6
Statisches Reibmoment Mg [Nm] 0,0011 0,0021 0,0031
Thermische Zeitkonstante trr [min] 4 6
Gewicht standard G [kg] 0,35 0,49 0,63
Zulassige Radialkraft am
Fr [N
Wellenende bei 8000 min™" RIN] 30
Zulassige Axialkraft Fa [N] 12

* Bemessungsflansch Aluminium 254mm * 254mm * 6,35mm

Anschliisse und Leitungen

Daten

AKM1

Leistungsanschluss

4 + 4-polig, rund, am Kabelende 0,5m

Motorleitung, geschirmt

4x1

Motorleitung mit Steueradern,
geschirmt

4x1+2x0,75

Resolveranschluss

12-polig, rund, am Kabelende 0,5m

Resolverleitung, geschirmt

4 x 2 x 0,25mm?

Comcoderanschluss (Option)

17-polig, rund, am Kabelende 0,5m

28

Servomotoren AKM




Danaher Motion

06/2008

Technische Daten

MaBzeichnung (Prinzipdarstellung)
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Technische Daten 06/2008 Danaher Motion
10.4 AKM3
Technische Daten
Symbol AKM
Daten . .
[Einheit] 31c | 31€ | 31H | 32¢ | 32D | 32H | 33¢ | 33E | 33H
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* M, [Nm] 1,15 1,20 | 1,23 | 2,00 | 2,04 | 2,10 | 2,71 | 2,79 | 2,88
Stillstandsstrom lorms [A] 1,37 12,99 | 5,85 | 1,44 | 2,23 | 5,50 | 1,47 | 2,58 | 5,62
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
8 Nenndrehzahl nn [min”"] — | 750 |2000f — | — 1200, — | — | 800
% Nenndrehmoment* Mn [Nm] — 119120 — — 12,06 — — 1282
N~
g Nennleistung Pn [kW] — 1009|025 — | — |026| — | — |0,24
P Nenndrehzahl nn [Min"] — |2500/6000/ — |1000|3000], — | — |2500
= [Nenndrehmoment* Mn [Nm] — |117]1097| — |2,00[1,96 | — — | 2,66
1
fNennIeistung Pn [kW] — 1031|061 — |0,21/0,62| — — 10,70
3 Nenndrehzahl np [min] 2500|6000 — | 150025007000 | 1000|2000 | 5500
% |Nenndrehmoment* Mn [Nm] 1,12/095| — [1,95/1,93 /145|264 262|227
1l
= |Nennleistung Pn [kW] 029|060, — |0,31|0,51|1,06|0,28|0,55|1,31
3 Nenndrehzahl n, [min] 50000 — | — [3000|5500] — |2000 4500 —
2 |Nenndrehmoment* Mn [Nm] 1,00 — — 186|165 — (254|234 | —
1
= |Nennleistung Pn [kW] 052 — | — (058|095 — [053|1,10| —
3 Nenndrehzahl nn [min"] 6000 — | — 3500|6000 — [2500|5000| —
Q Nenndrehmoment* Mn [Nm] 091 — — (183|158 — 1250|227 —
1
- |Nennleistung Pn [kW] 057 — | — |067/099| — |065|1,19| —
Spitzenstrom lomax [A] 55 (12,0234 | 57 | 89 |220| 59 [10,3|225
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 3,88 14,00 4,06 6,92 |7,05|7,269,76|9,96 | 10,2
Drehmomentkonstante Ktrms [NM/A] [0,85]0,41/0,21]1,40/0,92]0,39 |1,86|1,10|0,52
Spannungskonstante Kerms [MVmin] | 54,5 | 26,1 | 13,7 | 89,8 | 59,0 | 24,8 | 120 | 70,6 | 33,4
Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rys5 [Q] 2141474 |1,29|23,8|10,3|1,69|26,6|9,01| 1,96
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph L [mH] 375| 86 | 2,4 |46,5/20,1|3,55|53,6|18,5]| 4,1
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgecm?] 0,33 0,59 0,85
Polzahl 8 8 8
Statisches Reibmoment Mg [Nm] 0,014 0,02 0,026
Thermische Zeitkonstante trr [min] 14 17 20
Gewicht standard G [kg] 1,55 2,23 2,9
Zulassige Radialkraft am
Fr [N
Wellenende bei 3000 min™’ RIN] 195
Zulassige Axialkraft Fa [N] 65

* Bemessungsflansch Aluminium 254mm * 254mm * 6,35mm

Bremsendaten

Daten Symbol [Einheit] Wert
Haltemoment bei 120°C Mgr [Nm] 2,5
Anschlussspannung Ugr [VDC] 24+10 %
elektrische Leistung Pgr [W] 10,1
Tragheitsmoment Jer [kgecm?] 0,011
Luftverzogerungszeit tBrH [MS] 25
Einfallverzdgerungszeit terL [Ms] 10
Gewicht der Bremse Ggr [kg] 0,35
typisches Spiel [ °mech.] 0,46
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Danaher Motion 06/2008 Technische Daten

Anschliisse und Leitungen

Daten AKM3
Leistungsanschluss 4 + 4-polig, rund, abgewinkelt
Motorleitung, geschirmt 4x1
Motorleitung mit Steueradern, geschirmt 4x1+2x0,75
Resolveranschluss 12-polig, rund, abgewinkelt
Resolverleitung, geschirmt 4 x 2 x 0,25mm?
Encoderanschluss (Option) 17-polig, rund, abgewinkelt
Encoderleitung, geschirmt 7 x 2 x 0,25mm?

MaRzeichnung (Prinzipdarstellung)
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oW = @#75mm, AKM3xx—Ax
oW = ¢85mm, AKM3xx—Cx

Option Keyway

Resolver/Encoder
Model X Y |z (Bremse) 16 5 20
AKM31 87.9 109.8 141.3

AKM32 118.9 140.8 172.3 J———
AKM33 149.9 171.8 203.3 M5 -

5N

Radialkrafte am Wellenende
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