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HYDRO LEDUC também fabrica uma gama
de motores semi-integrados: MSI.
Documentac&o sob pedido ou
Nno nosso site internet em:
www.hydroleduc.com

<I

Motores série MSI

0Os motores hidraulicos concehidos e fabricados pela HYDRO LEDUC da
série MSI, estdo concebidos para serem integrados de forma
otimizada num receptor. E o caso particular da associag&o do motor
MSI e dum redutor. Isto permite obter o binario e a velocidade de um
motor hidraulico lento, por exemplo.

Os motores MSI possuem a tecnologia de pistdes axiais e estdo
construidos com um eixo de cilindro a 40°. Eles combinam um
tamanho reduzido com alto rendimento:

- rendimento global superior a 90%;

- boa relagéo peso/poténcia;

- tamanho e peso otimizados:

- Os motores MSI constituem uma excelente escolha para todas as
cilindradas entre 32cc e 108cc (1.95 a 6.6 cu.in). Os motores MSI estdo
concebidos para serem utilizados quer em circuitos fechados, quer em
circuitos abertos. S&o robustos e com grande longevidade.

Para uma maior durabilidade dos motores, devem ser respeitadas as
recomendacdes de arranque (ver pag. 2 e 12).
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VETEDOENEIOE motores série MSI

HiDefinicdes da funcdo do motor hidraulico

O motor hidraulico € um aparelho que transforma um fluxo numa
velocidade de rotagdo e uma pressdo, num binério mecénico.

A velocidade de rotagdo do motor é proporcional ao fluxo que o alimenta.
O binario produzido pelo motor, é proporcional a pressao que ele recebe.

Bl Principais aplica¢des dos motores hidraulicos

As aplicacdes tipicas, sdo aquelas que requerem um alto binario
num espaco reduzido.

O motor hidraulico é o indicado para situacdes onde:

- as solugdes mecanicas sdo complexas ou impossiveis,

- ndo estdo disponiveis fontes de alimentacdo elétricas ou térmicas,
- em locais com risco de exploséo, ou em locais incompativeis com
as solugdes tradicionais.

Bl Vantagem dos motores HYDRO LEDUC

Na construcdo destes motores séo utilizados materiais de estrutura
semelhante em termos de resisténcia, deformagéo e dilatacdo, o que
confere aos motores uma grande fiabilidade.

Sem engrenagem de
sincronizagéo, entre
o disco e os cilindros

do motor, o que reduz
o nivel de ruido.

Utilizacao de rolamentos de alta
qualidade, garantindo uma grande
durabilidade.

Uma construgdo com
7 pistbes, permitindo
uma grande
regularidade de
funcionamento e um
binario constante.

Vedacgao adaptada para
controlar as contrapressfes

do circuito de retorno dos
drenos, até 5 bar.

Injecéo de 6leo a alta presséo na
cabeca dos pistdes:

reduzindo o atrito e 0 aguecimento

Encaixe das cabecgas Desenhado e construido com o
dos pistdes no eixo do cilindro e o prato alinhados,

motor, o que evita garantindo longa duragéo, (por ndo
qualquer risco de haver desgaste mecanico).

separacao.
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miOleo Bl Velocidades de rotagdo
Os motores HYDRO LEDUC sdo construidos para serem alimentados com A velocidade de rotagdo minima para obter uma rotagéo continua é de 200
Oleos de origem mineral. A utilizag&o de outros 6leos é possivel, embora possa rpm (contudo, em certas condi¢Ges, o motor pode ser utilizado até um minimo
implicar uma adaptacéo do motor. Para tal, consultar 0s nossos servigos. de 50 rpm).
Viscosidade recomendada: A velocidade méxima de rotagdo, € fixada de acordo com a cilindrada do motor.

- 6tima : entre 15 e 200 cSt;
- maxima: entre 5 e 1600 ¢St

B Filtro do 6leo Hi Posicdes de instalacédo
Os motores HYDRO LEDUC séo construidos para funcionar em todas as
A durabilidade dos motores depende da qualidade do dleo posicoes.
utilizado e da sua pureza. Nota importante: Antes do arranque, verificar se 0 motor tem dleo (ver a
Recomendamos o0s seguintes valores: seccdo de instalagéo e arranque na pég. 20).

- classe 9, de acordo com NAS 1638,
- classe 6, de acordo com SAE,
- classe 18/15, de acordo com ISO/DIS 4406.

HiSentido de rotagéo

0Os motores HYDRO LEDUC séo construidos para rodar indiferentemente para a esquerda ou para a direita. O sentido de rotagéo depende do modo de alimentagéo
do motor.

Rotag#o esg/dir (CW) @ Rotacao dir/esq (CW) o] @

HiPresséo de drenagem

A drenagem T1 ou T2 do motor é essencial, porque evita que a junta de vedagéo da parte

anterior tenha que suportar pressdes incompativeis com as suas capacidades.

Y A pressdo méxima suportada internamente, depende da velocidade de rotagéo do motor.
Contudo, evitam-se problemas de utilizag&o, observando as seguintes regras:

- pressdo interna maxima (P int), qualquer que seja a velocidade de rotagéo: 4 bar: 60psi

— - pressdo maxima interna (P int) qualquer que seja a velocidade de rotagdo, em utilizacéo de
1 curta duracéo: 5,5 bar 80 psi;

- pressdo minima no carter do motor: superior & pressao exterior (P ext) suportada pela junta

do eixo do motor.




Rendimentodos

Bl Como determinar qual o motor adequado
para as suas necessidades:

Calculo utilizando medidas métricas:

N = NUmero de rotagdes por minuto (rpm).
C = Binario em Newton (N.m) Newton/metro
P = Pressdo fornecida pelo gerador (bomba hidraulica) em bar.

AP = Variacdo de pressdo entre A e B, em bar.
Disp. = Cilindrada cm3

Q = Débito em litros por minuto.

n = Rendimento (%)

1. Binério fornecido pelo motor hidraulico
Binario Tedrico _ Disp. XAP _
20n th
Binario C = G, x nmotor
Por exemplo: um motor com 50cm e AP de 250 bar fonecera um hinrio tedrico

de :200 N.m.
A eficiéncia global do motor é de 90% e o binrio actual é de: 180 N.m

2. Velocidade de rotagéo do motor

A velocidade de rotagdo do motor hidraulico depende do caudal Q que o
atravessa, e da cilindrada do motor.

~Q 41000
Disp.

N=

HiExemplo

Motor

Bomba de deslocamento variavel
Vélvula de descompresséo
Vélvula

Motor hidraulico

QOICESIS)

Guincho e peso

0 6rgdo de recepgao (manivela) @necessita rodar a N = 400 rpm
fornecendo um binario de 200 N.m. A bomba hidraulica @ tem
capacidade para funcionar a uma presséo P até 350 bar.

1. Célculo da cilindrada do motor hidréulico:

_ Disp.x AP e [ —
C.= 20 1 entdo Disp. Cy =35.9 cc

2. Célculo do caudal Q que a bomba necessita de fornecer:

Q 4 1000entdo Q= 14.36 l/min
Disp.

N =

Na gama HYDRO LEDUC, a escolha de um motoeom
cilindrada de 32 cc ou 41 cc, corresponde um caudal
de:

- para o motor de 32 cc, Q=12.8 I/min

- para 0 motor de 41 cc, Q= 16.4 I/min

motores série MSI

BiIComo determinar qual o motor adequado para as suas
necessidades:

Calculo utilizando medidas US:

N = N0mero de rotagdes por minuto (rpm).
C = Binario em Newton (in.Ibs).
P =Pressdo fornecida pelo gerador (bomba hidraulica) em psi.

AP = Variagdo de pressdo entre A e B, em psi.
Disp. = Cilindrada in3/rot.

Q = Débito (US GPM).

n = Rendimento (%)

1. Binério fornecido pelo motor hidréulico
Binario Tedrico 7 = (A P Disp )/ 2n
th

Binario=T=T XxE,

Por exemplo: um motor com 3.07 in3/rot com um motor de AP de 3.625 psi, fonecera
um binério tedrico de: 1770 in.lbs.
A eficiéncia global do motor é de 90% e o binrio actual é de: 1.594 in.Ibs.

2. Velocidade de rotagdo do motor

A velocidade de rotagdo do motor hidraulico depende do caudal Q que o atravessa,
e da cilindrada do motor.

N =(Qx231 ingal )/ Disp

0 0rgéo de recepcdo (manivela) @necessita rodar a N = 400 rpm fornecendo um
binario de 1770 in.lbs. A bomba hidraulica @ tem capacidade para funcionar a
uma pressao P até 5075 psi.

1. Célculo da cilindrada do motor hidraulico:
3

Disp = (Ttrx 2m) / A P entdo Disp = 2.19in3
2. Célculo do caudal Q que a bomba necessita de fornecer:
Q =(NxDisp )/ 231 in*gal entdo Q = 3.79 gpm

Na gama HYDRO LEDUC, a escolha de um Wotor com
cilindrada de 1.95 in3 Ou 2.5 in3, corresponde um caudal
de:

- para 0 motor de 1.95in3, Q= 12.8 I/min

- para 0 motor de 2.5in3, Q = 16.4 I/min




VeI serie MSI

M| Carateristicas dos motores série MSI

Os motores série MSI estdo indicados para trabalho intensivo e

longo. Desenhados para utilizacdes méveis e industriais.

AplicacBes tipicas:

- Transmissoes de veiculos;

- Trituradores;

- Equipamento florestal;

- Guinchos;

- Caixas de velocidades...

Estes motores respeitam todas as recomendagdes da norma ISO 3019/2.

" ) Velocidade ) inari Temperatura )
Cilindrada Velocjdade T Caudal Max. i Max./Min. do motor * Pressdo méax continua/pico

MAX. ,
continuaw intermit.( absorvido

pm

41 2.50 5600 6200 230 60.8 0.65 0.0330 168 —-25/110 -13/230 400/450 5800/6525 11.5 25
50.3  3.07 5000 5500 252 66.6 0.8 0.0407 280 207 -—-25/110 -13/230 400/450 5800/6525 19 42
63 3.84 5000 5500 315 832 1 0.0508 350 259 -25/110 -13/230 400/450 5800/6525 19 42
80.4 4.90 4500 5000 362 956 127 0.0646 445 330 -25/110 -13/230 400/450 5800/6525 26 57
90 5.49 4500 5000 405 107 142 0.0725 499 370 -25/110 -13/230 400/450 5800/6525 26 57
108.3 6.61 4000 4400 435 115 1.7 0.0864 595 441 -25/110 -13/230 400/450 5800/6525 26 57
125 7.62 3400 4500 426 1125 1.99 0.1010 695 512 -25/110 -13/230 400/450 5800/6525 33 72

* para temperaturas extremas, consultar-nos.
(1) para velocidades elevadas, consultar-nos.
Para dleos especiais por favor contatar-nos.

BIForgas maximas aplicaveis no eixo do motor

Fr: forga radlal apllcada no ponto médio do veio.

Fa - fo 3

Fr 6500 7000 4000 5000 6500 6700 7000 14500
Ibf 1462.5 1575 900 1125 1462.5 1507.5 1575 3260
Fa N/psi* (N/bar) 2.06 (30) 2.75 (40) 2.75 (40) 3.44 (50) 4.14 (60) 4.62 (67) 552(80) 93 (86)
Ibf / psi 0.46 0.62 0.62 0.77 0.93 1.03 123 198

* diferencial de pressdo entre A e B.
Para outros valores, por favor contatar-nos.




Rendimento dos

BIRendimento dos Motores + (deslocamento)

N do Motor = 1000 rpm

motores série MSI

ISO 46 fluido a 25°C
MSI 32 - #1 MSI 50 - 63
% %
100 100
MS141 M550 % Jsle3
“° /ﬁ MS132 N —
4 & ‘7
70 70 i
&0 ,/ &
m T T T T T T w T T T T T T
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 @000 500 1000 15000 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 G000
Presséo (s) Press3o (98}
MSI 80 - 90 - 108 MSI 125
% %
100 WS 108 100
@ = oM 80 © m2s
. . //
70 70
' /
(1] 60 7
50 50

T T T T T T
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 G000

Pressao (psl)

T T T T T T
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 G000

Pressao (psi)




SOIIDIIEDL N motores série MSI

B Configurador de motores tipo MSI

Para obter 0 cddigo do motor, complete os pardmetros aolado 02, 04, 05, 07,08, 09 e 10, em funcéo das
MSI| ... B |wl LO M1 . . SV apcdes pretendidas, com a ajuda do quadro abaixo

01 02 03| 04| 05| 06| 07 08| 09

01 Motor motor semi-integrado MSI
02 Cilindrada cc 32 41 50 63 80 90 108 125
03 Montagem da flange IS0 3019-2 2 parafusos B
32 41 50 63 80 90 108 125
04 Eixo DIN 5480 estriado w30 w30 w30 w30 w40 w40 w40 W45
05 Orificios de alimentagdo A e B SAE flange posterior LO
32 41 50 63 80 90 108 125
06 Drenagem Tle T2 - 1 1 1 1 1 1 1 1
im 1
07 Preparado para sensor de velocidade
nio 0
sim 1
08 Sensor de velocidade
nio 0

09 Valvulas sem SV




BIMEUEEE MS| 32-41

Dimensades
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Extremidade do veio

W Eixo estriado DIN 5480
W30x2x30x14x9¢g

P

1241 2% (4.88)

35- 5 (137)

22 (0.86)

ﬂ" @ 35 (137)

—aum | L

‘ 27 (1.05) L_v
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Orificios de alimentacao

L SAE Flanges laterais,
40°A e B SAE 1/2" 6000 PSI

= M8 profundidade 15 (0.56)
___/ W—'

e

+
¢ &
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©
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043 | &)

40.5 (158)

59 (2.30)
115 (4.49)

0.7
< 40 (L5601

le 91.4(359) J
le 111.6 (4.39)

mm (polegadas)— As medidas séo fornecidas apenas como indicacéo.
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Dimensodes
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Extremidade do eixo

W Eixo estriado DIN 5480
W30x2x30x14x9g

127.5 2% (5.01)

3505 (1.37)
28 (1.09) -
~
= @ 40(157)
|
27 (L.05) L v
l 2TE8)

Orificios de alimentacao

LO SAE ligagdo da flange inferior 40°AeB
SAE 3/4" 6000 PSI

(. ) Y
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o171 | L/ n
e o83
o o §
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g 4R
5 o S
L1 @ By | .
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23.8|
1099
52 (2.03)
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mm (polegadas) — As dimensdes séo fornecidas como indicacéo.
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Dimensdes

260 (10.14)
224 (8.74)

152 (5.98)

@ 120 (4.68)
3 136 (5.30

@ 190 h6

236.7 (9.31)

2 22 (0.85)

136 (5.35)

15 (059)
110.5 "3+ (4.35)

P

Extremidade do eixo

W Eixo estriado DIN 5480
W40x2x30x18x9¢g H

1555 *% (6.12)

455 (176)

36 (1.40)

.
xy

Orificios de alimentacao

LO SAE ligacdo da flange inferior 40°A e B
SAE 1" 6000 PSI

@ 45 (L.77)

M16

37 (144)

& o) |
g B
,=J M12 profundidade 20 (0.28) /T
] N
< o 55
& | 38
>
N
g 9 |
I L ‘3’ e &)
-
7 1 - .qu
(1.08)
|62.5 (2.44)w
122 (4.80)

mm (polegadas) — As dimensdes séo fornecidas como indicagao.



Dimensoes
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2
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15059 |
1228504 (4.83)
Extremidade do Eixo
W1 Eixo Estriado DIN 5480
W45 x2x30x21x9¢g H
172.8 213 (6.8D)
50.1s (1.97) |
__%n@__| (—-
EE.— L. / Qtszq..lmg]x.‘
40 [1.57; =1
Orificios da Alimentagao
L SAE Ligago ds Flange Inferior  40° A and B
SAE J518 1»% 6000 PSI
L ’. M14 depth 20 /@
O—0 §
]
oo |37
| 3 @_
3| 3
- : oo
|ats_
Tizg
— 60.2
273

mm (polegadas) — As dimensdes séo fornecidas como indicagao.
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l1 Sensor de velocidade
Os motores da série MSI podem ser equipados com um sensor de velocidadedo tipo indutivo, que permite medir ndo s6 a velocidade, como também o sentido de rotagéo.

Este acessorio pode apenas ser utilizado em motores que permitam a sua montagem (ver pag. 6, parametro n° 7).

HYDRO LEDUC referéncia: 090244,

Sensor do
Modelo A polegadas B polegadas |C polegadas [ o 4e
(mm) {mm) (mm) dentes**
35

MSI 32 - 41 959(3.78)  33.45(L30)  93.8(3.70)

MSI 50 - 63 118.4 (4.66) 39(154) 1013 (4) 39

MSI80-90-108 1262(4.97) 429(170)  1063(418) 44

Dados ténicos do sensor:

MSI 125 137 (5.39) 41 (1.61) 116 (4.58) 64
Tens&o nominal 5..32 V DC
Consumo de corrente maximo 6mA o
Frequéncia de sajda 0 Hz...20KHz EZ:Z}::; zﬁc;:ri);?;ongr7f:z/fofrtéi2t:ég)r nos
Tipo de proteco 40°C + 125°C ‘ o .
Po.£e prote ** Os motores MSI séo adequados para utilizagdo com sensor de velocidade e
estdo equipados com uma roda de engrenagem no barril. Quando este barril roda,
Temperatura de utilizacdo —104°F...+ 257°F  produz um sinal proporcional a velocidade de rotacdo, que ¢ captado pelo motor.
Peso cerca de 659

* sensores para diferentes fontes de alimentagéo, a pedido.
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B 0s motores HYDRO LEDUC sdo certificados pela ATEX.

Todos os motores HYDRO LEDUC classificados no Grupo I
categoria 2 D T4, sdo certificados.

Por encomenda, poderemos fornecer motores:

- Grupo Il categoria 2G;

- Grupo |1 categoria D T4.

Nestes casos, 0s motores ndo séo pintados e ficam sujeitos a riscos de corroséo.

Diferencas entre grupos:

- grupo |l categoria 2 significa a possibilidade de trabalhar numa zona ATEX 1
(funcionamento em atmosfera possivelmente gasosa), ou ATEX 21 zona
(funcionamento em atmosfera com poeiras).

- G = pode trabalhar em zona gasosa.

- D = pode trabalhar em zona com poeiras.

- T4: temperatura maxima & superficie de 135°C (275°F).

B Precaugbes quanto a ATEX
As temperaturas de utilizagdo dos motores devem ser garantidas pelo
utilizador final.

Verificar se 0s elementos de conexdo ao motor estdo de acordo com as
especificagdes ATEX.

Bl MarcagBes em motores

Exemplo de marcagfes em motores ATEX:

CE @ 12D ¢ T4 (135°C) HL 1

Se tiver marcagdes diferentes, por favor contacte-nos.

4

Medic&o de controle da carcaga do motor M
Montagem do motor M

Execucéo de estrias no veio

Motores MSI para pintura

A WDN P



HI Otimizag&o da duracé@o dos motores

N EIEELEEEG RO EY doS motores serie MSI

No caso da existéncia de forcas radiais exercidas sobre o motor, respeitar o seu sentido de orientagao, de acordo com os esquemas indicados abaixo, a fim

de melhorar a duragdo do motor.
Para forcas radiais e axiais admissiveis, ver pag. 4.

transmiss&o por engrenagem transmissé&o por polia

motor em motor em
rotacdo rotacao
ccw Ccw
pressdo em pressdo em B

motor em motor em rotagao motor susceptivel
rotagdo ccw de rotagdo
cwW CCWeCW
presséo em B pressdoem A

BiPosicdo de montagem dos motores

Os motores HYDRO LEDUIC podem ser usados em qualquer
posico de montagem.

HICondicdes de utilizagdo a respeitar

Ver pag. 2.

Bl Instrucdes de uso

Nas instalagdes nas quais a posi¢do do motor (H) é superior ao depésito para
dreno, verificar que o dreno esteja sempre submerso no 6leo.

Caso contrario, é necessario instalar uma valvula anti retorno no dreno, de
acordo com 0 esquema seguinte.

0.5 bar
(7.25 psi)

garantir um AP of 0.3 a 0.5 bar
(4.35 a2 7.25 psi)

Cada motor é fornecido com instrucdes que estdo também disponiveis através do endereco mail@hydroleduc.com.


mailto:mail@hydroleduc.com

Motores hidraulicos

Motores hidraulicos
esféricos de cilindrada fixa.
Modelos de 12 a 125cm3

Disponiveis em verséo IS¢
ou SAE.

Bombas de pistbes

Para Camioes

HYDROLEDUC prop6e 3 gamas de bombas de
pistdes, perfeitamente adaptadas a aplicag6es em
camides, com cilindradas fixas ou variaveis de 12 a

150cm3.
Bombas para a
industria ==
Bombas de cilindrada constante, a série W e as Um dominio que beneficia de competéncias
bombas de cilindrada variavel, a gama DELTA. excepcionais da HYDRO LEDUC:
Capazes de funcionar a pressoes elevadas, - micro-bombas de pistes axiais e radiais de
ocupando um espaco minimo. cilindrada fixa e variavel.
Gama W: flanges ISO 3019/2, arvores DIN 5480. - micro-motores de pistdes axiais.
Gama DELTA: arvores e flanaes SAE. - micro-grupos, integrando bombas, motores

elétricos, distribuidores, controles, etc.

HYDRO LEDUC apresenta solucdes para serem
aplicadas em locais dificeis e de reduzidas
dimensoes.

A hidraulica é a
nossa paixao...

HYDRO
LEDUC

Uma equipa consagrada exclusivamente a descoberta e desenvolvimento,

permite @ HYDRO LEDUC adaptar os seus produtos as especificacdes dos

clientes, criando novidades

Acumuladores de diafragma e pistédo. Acumuladores Trabalhando em colaboragéo estreita com as equipas de técnicos dos seus

esféricos e cilindricos. Capacidades de 20cl a 50 litros. clientes, HYDRO LEDUC otimiza as propostas de acordo com os cadernos

Pressdes maximas até 500 bar. Acessorios adaptados as de encargos que lhe séo propostos
necessidades dos acumuladores hidraulicos.




VIRV ELN pela hidraulica

HYDRO LEDUC
Sede e Fabrica
BP 9 - F-54122 AZERAILLES (FRANCE)
Tel. +33 (0)3 83 76 77 40
Fax +33 (0)3 83 75 21 58

HYDRO LEDUC GmbH
Haselwander Str. 5
D-77746 SCHUTTERWALD (DEUTSCHLAND)
Tel. +49 (0) 781-9482590
Fax +49 (0) 781-9482592

HYDRO LEDUC N.A., Inc.
14515 Briar Hills Parkway - Suite 116
HOUSTON, TEXAS 77077 (USA)
Tel. +1 281 679 9654
Fax +1 281 596 0903

Catalogos completos em :
www.hydroleduc.com
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HYDRO LEDUC

SAS capital social de 4 065 000 euros

15/02/2011 — As informacg

Siret 319 027 421 00019

RC Nancy B 319 027 421
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