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1 SICHERHEIT

Dieses Gerat entspricht den geltenden Sicherheitsvorschriften.

Die Installation, Wartung und der Gebrauch dieses Gerates erfordern
geschultes Fachpersonal.

Lesen Sie dieses Dokument bitte sorgfaltig ganz durch, bevor Sie den
Stellantrieb montieren und in Betrieb nehmen.

2 VERPACKUNG, LAGERUNG UND WARTUNG
2.1 Verpackung und Lagerung

AQL-Stellantriebe werden in einem Karton mit der GroBe des
Stellantriebs geliefert und sie befinden sich in einem Kartonkeil.
Den Stellantrieb in einem geschiitzten Raum an einem sauberen und
trockenen Ort lagern und vor starken Temperaturschwankungen
schitzen.

e Den Stellantrieb nicht direkt auf dem Boden

ablegen.
e Sicherstellen, dass die Stecker an den
@ Kabeleinfiihrungen vorschriftsmaBig angezogen
sind.

e Sicherstellen, dass die Schrauben der Abdeckung
zwecks  Witterungsdichtigkeit  vorschriftsmaRig
angezogen sind.

Nach der Lagerung iiberpriifen:

1. Sichtprifung der elektrischen Gerate.
2. Den Stellantrieb von Hand betatigen.

Bei vorinstallierten Stellantrieben iiberpriifen

Wenn Sie einen langeren Zeitraum zwischen der Montage des
Stellantriebs und dem elektrischen Anschluss erwarten:

1. Sichtpriifung zur Sicherstellung, dass Kabeleinfilhrungen und
Deckel fest verschlossen sind.

2. Bei Aufstellung in AuBenbereichen das Gerat mit einer
Kunststoffschutzfolie schiitzen.
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2.2 Wartung

Dieser Stellantrieb verfiigt Uber eine Lebensdauerschmierung und
erfordert keine besondere Wartung.

Bei Einsatz in einer sehr feuchten Atmosphare wird empfohlen, das
Gerat einmal jahrlich auf Kondensatbildung zu uberprifen.

3 MECHANISCHER AUFBAU

Nach der Montage am Ventil oder Dampfer kann der Stellantrieb in
jeder beliebigen Position arbeiten.

Zur Beachtung:
e Es wird davon abgeraten, den Stellantrieb mit dem
@ Deckel nach unten zu installieren.
o Die Kabeldurchfiihrungen dirfen nicht nach oben
weisen (Verlust der Wasserdichtigkeit).

3.1 Offnen des Deckels

Moglicherweise muss der Deckel geoffnet werden, um die Ausrichtung
des Positionsanzeigers zu andern oder die Nocken oder
Stellungsgeberplatine einzustellen.

Vor der ersten Verwendung wird der Stellantrieb einem IP-
Drucktest unterzogen, der den Austritt der Deckeldichtung
aus ihrer Nut verursachen kann.

Offnen des Deckels

1. Mit einem 8-mm-Pfeifenkopfschliissel die 4 Deckelschrauben
l6sen. Die Schrauben nicht aus dem Deckel entfernen.

2. Nur bei der ersten Deckeloffnung: Vor dem Ausbau des Deckels
diesen festhalten und leicht in seiner Aufnahme drehen, damit
die Dichtung in ihrem Sitz bleibt.

3. Den Deckel entlang seiner Achse herausziehen und entfernen.

Die Stellantriebe sind mit mechanischen Anschlagen versehen
und unter keinen Umstanden darf der Handnotbetrieb
forciert werden, wenn ein Widerstand erfasst wird.
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3.2 Die Positionsanzeige zum SchlieBen gegen den
Uhrzeigersinn konfigurieren

StandardmaBig sind die AQL-Stellantriebe zum SchlieBen im
Uhrzeigersinn konfiguriert. Wenn der Stellantrieb gegen den
Uhrzeigersinn schlieBen soll, kann die Ausrichtung der Kappe des
Positionsanzeigers geandert werden.

f
(7N

‘ \/\ ™~ /,»\ 8 ( \\\ I
Standardausrichtung des Umgekehrte Ausrichtung des
Positionsanzeigers zum Positionsanzeigers zum SchlieRen

SchlieBen im Uhrzeigersinn gegen den Uhrzeigersinn

Anderung der Kappenausrichtung

1. Den Deckel, dann die Kappe
ausbauen.

2. Die Kappe um 90° drehen. N

3. Zuerst die Kappe, dann den Deckel |
wieder einbauen.
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3.3 Den Stellantrieb lhrem Ventileingang anpassen

Sowohl der Stellantrieb als auch das Ventil miissen sich in
derselben Position befinden, ganz geoffnet oder ganz
geschlossen.

3.3.1 Adapter

Der Stellantrieb wird mit einem Satz Adapter geliefert, um
sicherzugehen, dass der Ausgang der Ventilwelle entspricht.

Man braucht nur den Vierkantadapter in die Schlisselaufnahme
einsetzen. Der Adapter kann als paralleler oder als diagonaler
Vierkant ausgerichtet werden, je nach Bedarf.

Norm Auf Anfrage Norm Auf Anfrage
Innenmal in mm

Max. zulassige Wellenlange 25
mm

Innenmal in mm
Max. zulassige Wellenlange 20
mm

AQIL/AQ3L AQ7L
Adapterformen (Ansicht von unter dem Stellantrieb)
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3.3.2 Flanschabstandshalter (OPTION)

Wenn die Ventileingangsstange zu lang ist und die Montage des
Stellantriebs auf dem Ventilflansch nicht zulasst, kann ein
Abstandhalter unter dem Stellantrieb montiert werden.

Der Abstandhalter wird wie unten gezeigt an dem AQL-Flansch
montiert.

3.4 Befestigung des Stellantriebs am Flansch

Sobald der Stellantrieb mit dem Ventil gekoppelt ist, muss er am
Ventilflansch befestigt werden.

Befestigung des Stellantriebs am Ventil

1. Die Befestigungselemente am Stellantrieb durch den
Ventilflansch anschrauben, ohne den Stellantrieb vollstandig
anzuziehen.

2. Den Stellantrieb so weit wie moglich gegen den Uhrzeigersinn
drehen.

3. In dieser Position halten und den Stellantrieb mit den Schrauben
an dem Flansch festziehen.
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4 STROMANSCHLUSS UND TESTS

Fir den Stromanschluss siehe den mitgelieferten Stromlaufplan und
die Nummerierung der Klemmen.

Darauf achten, die AC-Versorgung nicht mit den Klemmen
A, B, C oder die DC-Versorgung nicht mit den Klemmen 1,

2, 3 zu verdrahten, was die Platine beschadigen wiirde.

4.1 Uberpriifung nach der Verdrahtung

Sobald die Verdrahtung des Stellantriebs abgeschlossen ist,
Folgendes uberprifen:

1. Sicherstellen, dass die Versorgungsspannung mit den Angaben
auf dem Aufkleber an der Seite des Stellantriebs Ubereinstimmt.

2. Sicherstellen, dass alle Steckverbinder oder
Kabeldurchfiihrungen vorschriftsmafig angezogen sind.

3. Die Offnungs- und SchlieBhiibe elektrisch betatigen und
sicherstellen, dass der Stellantrieb in der vorgeschriebenen
Richtung dreht und in der gewunschten Position anhalt.

Niemals ein angetriebenes rotierendes Gerat im
Handnotbetrieb verwenden, um den Stellantrieb zu
betatigen.

Werden zu diesem Zeitpunkt Fehler festgestellt, alle
Stromanschlisse uberprufen.
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4.2 Installation des Schnellverbinders (OPTION)

Bernard Controls liefert optionsmaBig einen Schnellverbinder fur
AQL-Stellantriebe.

Mit dieser Option muss der Schnellverbinderstecker mit den
Klemmen des Stellantriebs in dem Stellantrieb verbunden werden.
Die Abdichtung mit der beigelieferten M20-Kabeldurchfiihrung
ausfiihren.

Die Schnellverbinderbuchse muss vom Kunden

vorbereitet werden, indem das Seitenkabel wie S5 6 Q
in der Abbildung hier unten und im Stromlaufplan [ » & ¢ 4
angegeben angelotet wird. Die Stifte der @1@@ O@O )

Verbinderbuchse sind in der Abbildung hier O é O
neben abgebildet.

Das Loten muss gemaB dem gelieferten Stromlaufplan
o ausgefiihrt werden.

@ Der AuBendurchmesser des Seitenkabels des Stellantriebs
betragt 13-16 mm.

Connect to the
actuator terminals.
Seal using M20 cable
gland

Cable to be soldered by
customer on this side

10
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5 KALIBRIERUNG DES POSITIONIERERS ODER DES
GEBERS

5.1 Kalibrierung der Stellungsgeberplatine (OPTION)

Sicherstellen, dass die Platine wahrend des
Kalibrierungsvorgangs an die Stromversorgung
angeschlossen ist.

Dieser Eingriff muss von einer Elektrofachkraft
durchgeflihrt werden.

Die proportionale Geberplatine 2 ©
ermoglicht es, ein Feedback der oo F]”an“ \
aktuellen Position des Ventils

mithilfe eines analogen 4-20 mA-
Signals zu erhalten.

Die  elektrischen  Anschlisse #
gemalB dem Stromlaufplan des
Stellantriebs ausfiihren.

Der Stellantrieb wird
mit bereits
installiertem

@ Stellungsgeber

geliefert, die
Einstellungen wurden
werksseitig
vorgenommen.

@ Die Nocken mussen eingestellt werden, bevor mit dieser
Platineneinstellung fortgefahren wird.

5.1.1 Einstellung des Stellungsgebers

1. Den Stellantrieb zum Offnen bestromen.

2. 5 Sekunden lang die Taste SW1 betatigen.
Die gelbe LED beginnt zu blinken.

3. Wenn der Stellantrieb die GEOFFNET-Stellung erreicht, auf SW1
driicken, um diese Position als GEOFFNET-Stellung zu validieren.

11
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4. Zum Offnen Stromversorgung unterbrechen.
Die gelbe LED erlischt.

5. Zum SchlieBen Stromversorgung des Stellantriebs
wiederherstellen.

Die gelbe LED beginnt zu blinken.

6. Wenn der Stellantrieb die GESCHLOSSEN-Stellung erreicht, auf
SW1 driicken, um diese Position als GESCHLOSSEN-Stellung zu
validieren.

Die gelbe LED leuchtet.

7. Sicherstellen, dass die Positionsubertragung vorschriftsmabBig
funktioniert, indem man die Stromstarke zwischen den Klemmen
32 und 33 misst.

@ |Die Stromstarke sollte zwischen 4 mA (Stellung

GESCHLOSSEN) bis 20 mA (Stellung GEOFFNET) betragen.
‘ 8. Andernfalls zu Schritt 1 zurlick.

Einstellung der SchlieBstellung

Die SchlieBstellung kann mit dem DIP-Schalter SW2 C eingestellt
werden (A und B werden nicht verwendet).

Diese Einstellung muss bei ausgeschaltetem Gerat vorgenommen
werden.

SchlieB-
swz2 richtung ¢
> CH-T
® 0 NI EIN Im Uhrzeigersinn
n CEIHT
Gegen den
No- 30 AUS Uhrzeigersinn

12
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5.2 Kalibrierung der Positioniererplatine (OPTION)

Sicherstellen, dass die Platine wahrend des
Kalibrierungsvorgangs an die Stromversorgung
angeschlossen ist.

Dieser Eingriff muss von einer Elektrofachkraft
durchgeflihrt werden.

Der proportionale analoge a2 ©
Befehl ermoglicht es, das
Ventil in
Zwischenstellungen  zu
fahren.

Die Platine ist werksseitig
voreingestellt.

Die elektrischen
Anschliisse gemaB dem
Stromlaufplan des
Stellantriebs ausfuhren.
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5.2.1 Einstellen der Stellungsgeberplatine

Der Antrieb wird mit der vorinstallierten proportionalen
analogen Steuerung geliefert, und die Einstellungen
wurden werkseitig vorgenommen.

Flhren Sie den folgenden Einstellvorgang nur durch, wenn Sie die
mechanischen Endlagenpositionen einstellen mussten.

13
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5.2.2 Einstellung der Stellungsgeberplatine

Das Potentiometer hat mechanische Anschlage, achten Sie
darauf, dass Sie den Stellantrieb nicht zu stark auf einer
Seite drehen.

Sicherstellen, dass die Schraube des Ritzels am
Potentiometer nicht zu locker ist.

1. Funf Sekunden lang den Druckknopf SW1 auf der Platine driicken.
Die gelbe LED beginnt zu blinken.

2. Den Stellantrieb mit der Taste O betatigen und in die Position
GEOFFNET stellen.

3. Sobald sich der Stellantrieb in der richtigen Position befindet,
die Taste SW1 driicken, um den Wert zu speichern.
Die LED sollte 1 Sekunde lang blinken.

4. Den Stellantrieb mit den Tasten C betatigen und in die Position
GESCHLOSSEN stellen.

5. Sobald sich der Stellantrieb in der richtigen Position befindet,
die Taste SW1 dricken, um den Wert zu speichern.
Die LED sollte langsam blinken.

6. Der Stellantrieb fiihrt nun verschiedene Vorgange aus, um den
Controller zu konfigurieren.

Der Stellantrieb kehrt in den Betriebsmodus zuruck und die LED
bleibt ON.

Blinkt die LED nach dem automatischen Prozess weiter, zeigt sie
einen oder mehrere der folgenden Fehler an:

2 3 4 5
e Drehrichtung ist
£ Di b falsch
x Die er .
€' Konfiguration :{ZO Stellantrieb E:tr ;tﬁéligtsri]t?gn
‘® wurde nicht Sienal ist wahrend terhalb d
;E vorschriftsma vfrloren des Hubs au be:ei ener
Q2 fig geladen blockiert ubgrenz
erreicht

e Stellantrieb pumpt

14
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Einstellung der SchlieBposition und Ausweichposition

Mit den DIP-Schaltern SW2 konnen die SchlieBrichtung (DIP-Schalter
C) und die Ausweichposition (DIP-Schalter A und B) bei Signalausfall

eingestellt werden.

Diese Einstellung muss bei ausgeschaltetem Gerat vorgenommen

werden.
SchlieB- C Ausweich
SW2 richtung -position EIN i SA:US
» T T Im Aus- weichen
EIN Uhrzeiger- EIN | weichen eschloss
o0 CHERE sinn 5 zuletzt in
o I
o Gegen den Aus- Aus-
NO  dd0 AUS Uhrzeiger- AUS | weichen weichen
sinn geoffnet zuletzt

15
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6 WERKEINSTELLUNG WIEDERAUFNEHMEN

Standardmabig schlieBen sich AQL-Stellantriebe im Uhrzeigersinn.

6.1 Wiederaufnahme der Kalibrierung der mechanischen
Anschlage

Mechanische Anschlage sind auf einen elektrischen Verfahrweg von
90+3° eingestellt.

Die mechanischen Anschlage sind werksseitig eingestellt.
@ Ihre Kalibrierung ist nicht erforderlich.

Sie dirfen nicht als elektrische Hubbegrenzung verwendet

werden.

6.2 Wiederaufnahme der Nockenkalibrierung

Der Nocken ist an der

Abtriebswelle befestigt, &S
dreht dann in die gleiche
Richtung und lost einen
Schalter durch Betatigung
seines Hebels aus.

Die Ausrichtung der Nocken
ist werksseitig
voreingestellt, sie kann ~ _
jedoch nach der Installation o
bei Bedarf neu eingestellt

=
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werden.
. Status vor der
RED. e Installation
. . . Vorverkabelt, Nocken
1 Hubgrenze im Uhrzeigersinn .

voreingestellt
Hubgrenze gegen den(Vorverkabelt, Nocken

2 Uhrzeigersinn voreingestellt
3 Meldung im Uhrzeigersinn Verdrahten, einstellen
4 Meldung gegen den Uhrzeigersinn|Verdrahten, einstellen
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Einstellung eines einzelnen Nockens

Sicherstellen, dass der Nocken den Hebel in der richtigen
Richtung betatigt (in Pfeilrichtung in der Abbildung hier
unten), andernfalls kann der Schalter beschadigt werden.

An der gewunschten Position des Stellantriebausgangs:

D < 1) Die Einstellschraube des
entsprechenden Nockens
mit einem
Schraubendreher drehen.

Die  Nockenscheibe dreht

dann.

2) Die Nockenscheibe
einstellen, bis ein Klick
des Schalters zu horen ist.
Das zeigt an, dass der
Schalter ausgelost wurde.

Hubbegrenzungsnocken und Meldenocken

Bei einem AQL-Stellantrieb gibt es
4 Nocken mit 2 unterschiedlichen
Funktionen:

e Hubbegrenzungsnocken

unterbrechen die
Motorstromversorgung,
wenn sie den Schalter
entsprechend einer
Endposition auslosen.

e Signalnocken sind
standardmabhig nicht

verdrahtet. Sie konnen

verwendet werden, wenn

der Stellantrieb sich einer

Endposition nahert.
Signalnocken miussen so eingestellt werden, dass sie ihren
entsprechenden Schalter erreichen, bevor die
Hubbegrenzungsnocken es tun.

Wenn der Stellantrieb auf ein Ventil montiert geliefert
wird, missen folgende Einstellungen vom Ventillieferanten
vorgenommen worden sein.

17
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6.3 Wiederaufnahme der Kalibrierung der Hubgrenzen.

Hubbegrenzungseinstellungen erfolgen ausschlieflich tiber Nocken.
Der Stellantrieb halt in der offenen oder geschlossenen Stellung an,
wenn der Endschalter ausgelost wird.

Den Deckel entfernen und nach Anschluss der Stromversorgung
folgenden Test ausfiihren.

Werkseinstellungen testen (ohne Stellungsgeber)

1. Einen Vorgang im Uhrzeigersinn ausfuhren, bis der Stellantrieb
anhalt und den Endschalter schlieBt.

Wenn die Einstellung korrekt ist (d. h., das Ventil geschlossen
ist), ist das

Testverfahren abgeschlossen.

Bei fehlerhafter Einstellung die Einstellungen gemaR den

folgenden Schritten wiederaufnehmen:

2. Den Endlagennocken im Uhrzeigersinn riicksetzen, um eine
leichte Verlangerung des Stellantriebshubs und das SchlieBen des
Ventils zu erhalten.

Wenn der Signalschalter im Uhrzeigersinn verdrahtet ist:

3. Den Ausgang im Handnotbetrieb leicht im Uhrzeigersinn drehen.

4, Den dem Signalschalter im Uhrzeigersinn entsprechenden
Nocken einstellen.

5. Nach Einstellung der Nocken im Uhrzeigersinn, Schritte von 1 bis
4 fur die Gegenrichtung ausfuhren.

18
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Werkseinstellungen testen (ohne Stellungsregler)

1. Den Stellantrieb anhand des manuellen Handnotbetriebs im
Uhrzeigersinn in die Endlage bringen.
2. Je nach Situation:

3. Falls

Wenn der Endlagennocken den Schalter gleichzeitig mit
dem SchlieRen des Ventils auslost, ist es nicht notig, die
Einstellungen wiederaufzunehmen.

Wenn der Endlagennocken den Schalter auslost, bevor
das Ventil geschlossen ist, den Nocken leicht im
Gegensinn einstellen, damit der Schalter auslost und
sich das Ventil gleichzeitig schlieft.

Wenn das Ventil geschlossen ist, bevor der Nocken
ausgelost wird, den Nocken leicht im Uhrzeigersinn
einstellen, um den Schalter auszulosen und das Ventil
gleichzeitig zu schliefen.
verdrahtet und erforderlich, den Signalnocken im

Uhrzeigersinn entsprechend einstellen.

4. Den Stellantrieb im Handnotbetrieb gegen den Uhrzeigersinn in
die Endlage bringen.

5. Dieselben Priifungen wie unter Punkt 2 in die gegeniiber
liegenden Richtungen ausfuhren.

6. Falls angeschlossen und falls erforderlich, den Signalnocken
gegen den Uhrzeigersinn entsprechend einstellen.

19
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7 NEUSTART DER
DREHMOMENTBEGRENZUNGSEINRICHTUNG

Bei zu hohem Drehmoment am Stellantrieb schaltet ein
Drehmomentbegrenzungssystem den Stellantrieb ab.

Eine LED hinter der Schalttafel leuchtet auf, wenn dieser Schutz
eingeschaltet ist.

Neustart des Stellantriebs nach Erkennung eines
Uberdrehmoments

1. Stromversorgung ausschalten.

2. Uberpriifen, ob das Problem durch das Ventil (steifer Punkt oder
Klemmen) oder durch mechanische Anschlige (Uberhub)
verursacht wird.

3. Das Problem beheben.

4. Die Stromversorgung einschalten und den Stellantrieb elektrisch
in beide Richtungen betatigen.

Die LED leuchtet einige Sekunden nach dem Ausschalten der
Stromversorgung weiter.

Diese  wenigen  Sekunden abwarten, dann die
Stromversorgung wieder einschalten und den Stellantrieb
betatigen.

20
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8 HANDNOTBETRIEB

AQ1L / AQ3L
Seitenaufkleber
/N\CAUTION

Do not apply excessive torque

q
on manual command Risk of damage

Darauf

achten, den

AQ7L
Seitenaufkleber
/N\CAUTION

Do not apply
excessive torque

©on manual command
Risk of damage

Stellantrieb

English

Im Fall eines Stromausfalls
kann der Stellantrieb von
Hand betatigt werden, indem
man den Antriebsvierkant
unter dem Stellantrieb
verwendet.

Dieser 10 mm
Antriebsvierkant kann mit
einem geeigneten
Schraubenschliissel  gedreht
werden.

Un das Stellglied im
Handnotbetrieb zu betreiben,
der Drehrichtung, die durch
Aufkleber an der Seite und
unterhalb des Stellantriebs
angegeben ist, folgen.

groBe

wahrend der

Handbetatigung nicht zu beschadigen.
Einen Anzugsmomentwert von 3 N-m (AQ1L und AQ3L) oder
6 N-m (AQ7L) am Vierkant nicht Uberschreiten.

Anzeige bei manuellem Handnotbetrieb uberprifen, um
das Erreichen der mechanischen Anschlage zu vermeiden.

21
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NOTES
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