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TECHNISCHE DATEN
mechanisch
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Motorfeedbacksysteme TypF 14
fiir AC-Synchron & BLDC-Motoren  Einbau

Hohlwellen-Drehgeber zur Riickfiihrung bei AC-Servomotoren,
DC-Servomotoren und Schrittmotoren
Inkremental & Kommutierung

Phased Array Technologie

Bis 5000 Striche / Umdrehung

500 kHz Ausgangsfrequenz

bis 120°C Betriebstemperatur

Durchgehende Hohlwelle bis 8 mm Durchmesser
Statorkupplung

Aussendurchmesser 40 mm
Kabel-Steckanschluss radial / axial

Der eigengelagerte Einbaugeber F14 wurde speziell fiir den Einsatz in biirstenlosen
Servomotoren entwickelt. Der F14 bietet eine hohe Auflésung bis 5.000 Striche bei gleich-
zeitig kompakten Abmessungen und Steckanschlu Die Bandbreite von 500 kHz ermdglicht
auch bei hoher Aufldsung hohe Drehzahlen. Durch den Einsatz von speziellem
Hochtemperaturfettin den Kugellagern, erreicht er selbst bei einer Betriebstemperatur von
+120°C eine hohe Lebensdauer.

200, 400, 500,1000, 1024, 2000, 2048, 2500, 4096, 5000 Striche;
optional zusétzlich 4-, 6-, 8- oder 10-polige Kommutierungssignale

Wellenform Durchgehende Hohlwelle
Wellendurchmesser 6,8 mm; /4"
Toleranz d. Hohlwelle +0,025/-0,000 mm
Trégheitsmoment 5,8 gcm?
Zuldssiges Axialspiel der Motowelle +1,5mm
Zuldssiges Radialspiel der Motorwelle 0,05 mm (incl. Winkelfehler)
Max. Drehzahl (Frequenz / Strichzahl) x 60 oder
12000 min-!, jeweils niederer Wert
Lagerlebensdauer (1,4 x 10°) / min-" [h]
2.B. 230000 h bei 6000 min-!
Umgebung
Schutzart IP40 (mit Kappe)
Betriebstemperatur 0..+120°C
Lagertemperatur -40 ... +120 °C
Schockfestigkeit 1000 m/s2 (11 ms)
Schwingfestigkeit 25 m/s? (5...2000 Hz)
Geh&usematerial Aluminium
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Motorfeedbacksysteme TypF 14

fir AC-Synchron & BLDC-Motoren  Einbau
TECHNISCHE DATEN Versorgungsspannung DC5V +10%
elektrisch Stromaufnahme Max. 150 mA (inkremental)
Max. 175 mA (inkremental +Kommutierung
jeweils ohne Last
Inkrementalsignale A B
Strichzahl Max. 5000 (vgl. Bestellangaben)
Genauigkeit Inkremental 2' (2 beliebige Flanken zueinander)
Phasenlage A zu B A 90° voreilend bei Rechtslauf und Blick auf Welle
Phasentoleranz A zu B +45°
Grenzfrequenz 250 kHz bis 1024 Striche
500 kHz > 1024 Striche
Signalpegel TTL differentiell (RS422)
Ausgangsstrom RS 422 +40 mA (ET7272)
NPN 0.C. -16 mA (2k< int. pull up)
Kommutierung U Vv,w
Signalform Trapezkommutierung
Phasenlage U 120° vor V 120° vor W
Toleranz N zu U +1° mech. Mitte von N zu steigender Flanke von U
Anschluf 16 pol. Platinenstecker axial oder radial
Gegenstecker mit 28 AWG Kabel verfiigbar
Referenzsignal N
Impulsbreite 90° (A und B verkniipft)
MASSZEICHNUNG
With :E:;egr:; ; .55] 1.26
=1 M, — [32.08mm]
'{'3?5?::”;5:“'45 TZI'J'..LG‘mm] _[Eg.sﬁlgmm]
| O —
1.zaT
- T il [32.41mm]
1 — 1 |
A6
[ Iz:gér:m] Lo J [5-53115m£] l '3%5'""11 —T

1.16 _|
[29.13mm]

92.20
[#55.88mm)]
~
0.11
(2.8mm) 40"
" 4
MaBe in Zoll [mm]
DREHGEBER ZAHLER REGLER ANZEIGER RELAIS DRUCKER ABSCHNEIDER HENGSTLER 213



SIGNALDIAGRAMM

ANSCHLUSS
ANSCHLUSSBELEGUNG
214 HENGSTLER

Motorfeedbacksysteme
fiir AC-Synchron & BLDC-Motoren

TypF 14

Einbau
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Slot on hollow shaft

alligned with molded mark
will approximately
align index

0.40" (10mm)
bend radius
of cable

0,1,2 Z,A B
Axial Connector Radial Connector
JST #B16B-PHDSS JST #S16B-PHDSS

Pin Funktion Farbkennzeichnung
1 VCC rot

2 u braun

3 GND schwarz

4 V grau

5 A blau

6 w weil}

7 A blau/schwarz

8 - -

9 B griin

10 V] braun/schwarz
11 B griin/schwarz
12 v grau/schwarz
13 N violett

14 w weiss/schwarz
15 N violett/schwarz
16 - -

1 Verfiigbarkeit abhadngig von Variante
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Motorfeedbacksysteme TypF 14

fiir AC-Synchron & BLDC-Motoren  Einbau

BESTELLSCHLUSSEL
Strichzahl Polzahl

Typ inkremental 2 | Kommutierung ? | Montage Elektrisch ' Welle Anschluss 3

LI/ 0- L L] L] L]

F14 0200 0 ohne Blech nur inkremental, Klemmring Axialer Stecker
0400 4 4-polig 0 kein Blech < 2048/0 (Strichzahl/Polzahl)) vorne 0 ohne Kabel
0500 6 6-polig 11,181 " (30 mm)| 0 U;,.=DC 5 V; Ausgang;,.=NPN-0.C. 0" 1 30 cm Kabel
1000 8 8-polig 3 1,811 " (46 mm) | nur inkremental 4 6 mm 2 60 cm Kabel
1024 A 10-polig ohne Kommutierung 58 mm Radialer Stecker
2000 3 Ui,.=DC 5 V; Ausgangin=RS 422 K_Iemmrmg Z ohne Kabel
2048 inkremental plus hinten A 30 cm Kabel
2500 Kommutierungssignale AV B 60 cm Kabel

6 Ui,.=DC 5V, Ausgangin.=RS 422, E 6 mm
4096 Ugom=DC 5 V: Ausgangcom=NPN-0.C. | F 8 mm
5000 9 Uj,.=DC 5 V; Ausgangi,.=RS 422,
Ugom=DC 5 V; Ausgang.om=RS 422
! Uine: Versorgungsspannung inkremental,
Ucom: Versorgungsspannung Kommutierung (nur wenn Kommutierung gewéhlt)
2 erlaubte Kombination siehe Verfiigharkeit Strichzahl/ Polzahl
3 Weitere Langen in Vielfachen von 30 cm, z.B.90 cm=3/90 cm = C usw.

Verfiigbharkeit (Strichzahl / Polzahl)

Strichzahl| Polzahl
0[4|6]8]|10(=A)

0200 X

0400 XIX[X|X] X
0500 X|X[X|X] X
1000 X|X|X|X| X
1024 X|X|X|X| X
2000 X|X|X|X| X
2048 X|X|X|X| X
2500 X|X[X|X] X
4096 X|X[X|X] X
5000 X|X|X|X| X
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