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pour communication PROFINET

({ Documentation technique )

Lire ce manuel avant utilisation

Merci d’avoir acheté la platine de commande IB-PO5F-P
(ci-aprés dénommé «ce produity).

Assurez-vous de lire attentivement ce manuel avant utilisation et ne
commencez a l'utiliser qu’aprés avoir compris toutes les fonctions du
produit, les informations de sécurité et les précautions a prendre.

Aprés avoir lu le manuel, veillez a le conserver pour une utilisation
ultérieure, le cas échéant.

ITOH DENKI Pratine
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(Précautions de sécurité)

Merci d’avoir acheté les produits Itoh Denki.

Avant d’utiliser ce produit, lisez attentivement ce manuel d’utilisation et comprenez-en
parfaitement le contenu.

Veuillez conserver ce document pour de futures références.

A propos des expressions utilisees dans ce document

/\ AVERTISSEMENT.

La description de cette rubrique comprend des éléments de mise en garde pouvant causer des
dommages a I'’équipement si la procédure de fonctionnement n’est pas respectée.

/\ MISE EN GARDE.

Cette Iégende est utilisée pour des actions nécessitant des précautions particuliéres pour la sécurité.

: Ce symbole est utilisé pour un élément important pendant le fonctionnement ou
le réglage.

/N AVERTISSEMENT

+ Installez un circuit de protection approprié a I'extérieur pour éviter qu’une panne ou une anomalie de
ce produit n’entrainer un grave accident du systeme.

* Ne mettez pas sous tension tant que tous les cablages ne sont pas terminés. Un cablage incomplet
peut entrainer un choc électrique, un incendie ou une panne de I'équipement.

» N'utilisez pas ce produit au-dela des spécifications décrites. Une utilisation incorrecte peut entrainer
un incendie ou une panne.

* N'utilisez pas ce produit dans un environnement contenant des gaz inflammables ou explosifs.

* Ne touchez pas une piece connectée telle qu’une borne d’alimentation.

* Ne pas démonter, réparer ou modifier ce produit. Cela peut entrainer un choc électrique, un incendie
ou une panne.
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(Précautions de sécurité)

/\ AVERTISSEMENT

* Ce produit est destiné a étre utilisé avec des équipements industriels, des machines-outils et des
instruments de mesure.

» Lorsque la longueur totale du cablage de signal d’entrée/sortie de ce produit est de 30 m ou plus, installez
un circuit de suppression de surtension appropri€ pour supprimer la surtension.

» Assurez-vous de respecter les mises en garde de ce document. L'utilisation du produit en ignorant les
précautions peut entrainer des blessures graves ou un accident.

» Lors du cablage, respectez chaque régle ou norme locale en vigueur.

» Afin d’éviter les chocs électriques, les pannes ou les dysfonctionnements de I'équipement, alimentez
'appareil aprés avoir effectué tous les cablages d’alimentation, de sortie et d’entrée. De plus, lors
de la réparation d’'un cablage d’entrée cassé ou du remplacement d’'un composant de sortie, coupez
I'alimentation. Ensuite, rallumez I'alimentation aprés avoir terminé tous les travaux de cablage.

» Vérifiez qu’il N’y a pas de piéces ou de particules métalliques dans le produit. De tels éléments peuvent
provoquer un choc électrique, un incendie ou une panne.

* Pour assurer la dissipation de la chaleur, ne bloquez pas les espaces autour du produit.

* Ne connectez pas de fils a des bornes inutilisées.

» Assurez-vous de couper l'alimentation avant et pendant le nettoyage. Utilisez un chiffon doux et sec pour
nettoyer le produit. N'utilisez pas de solvant tel qu’un diluant a peinture. Cela pourrait provoquer une
déformation ou un changement de couleur.

* Appliquez des contre-mesures suffisantes au cas ou de I'électricité statique ou une charge pourrait étre
générée sur I'équipement.

» La connexion avec un appareil externe tel qu’un relais de puissance, nécessite I'utilisation de dispositifs
de protection contre les surtensions. Dans le cas contraire, la sortie de I'IB-P05 pourrait étre endommagée
par le retour EMF lors de la modification du signal de sortie.

/N MISE EN GARDE

» Ce document suppose que l'utilisateur posséde les connaissances de base sur I'électricité, le contrble,
'informatique, la communication et les sujets connexes.

» Lesfigures, les exemples de valeurs numériques et les dessins sont fournis pour faciliter la compréhension,
mais les mouvements résultants ne sont pas garantis.

» Itoh Denki n’assume aucune responsabilité pour tout dommage causé par l'utilisateur ou un tiers, décrit ci-
dessous.

*  Dommages causés par l'utilisation de ce produit.

 Dommages causés par des défauts impossibles a prévoir par ltoh Denki.

 Dommages causés par I'utilisation d’'une copie de ce produit.

* Autres, tous dommages indirects.

» Afin d’assurer un fonctionnement continu et sir de ce produit, une maintenance programmée est nécessaire.

» Certains composants utilisés dans ce produit ont une durée de vie, et d’autres peuvent changer au fil des
ans.

* Le contenu de ce document peut changer sans préavis. Contactez Itoh Denki pour toute question.

+ |l est strictement interdit de copier ou de dupliquer toute partie de ce manuel sans autorisation.

* Ce produit peut chauffer pendant l'utilisation. Attention a ne pas vous briler lors de son utilisation.
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(Gamme de produit J
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1.1 Description générale

Ce manuel décrit les procédures d’utilisation du «itoh Configurator for Ethernet/IP and Profinet» (ci-aprés
dénommé iCEP), qui est une application PC Itoh utilisée pour configurer et programmer le contréleur IB-
PO5. Le programme Ladder créé a I'aide d’iCEP peut étre ajouté a un I1B-P05.

Les procédures de création du programme Ladder seront décrites dans le manuel iCEP ci-joint.

* Ci-apres, IB-P05 est désigné par « IB ». Reportez-vous au « Manuel de I'utilisateur iCEP » pour obtenir
des instructions sur I'utilisation du logiciel iCEP d’ltoh.

Spécifications

TBTS 24VDC % 10% - taux d’ondulation < 10%

Alimentation Une alimentation stabilisée est recommandée.
Intensité absorbée sans le rouleau moteur 0.5A
Limitation du courant de démarrage par moteur 4.0A

Temps de démarrage du moteur suite

& une consigne de marche 10.8ms

Certification UL Version homologuée UL disponible. Nous contacter.

1.2.1 Environnement d’installation

1) Général:
Structure d’installation.
La platine de commande et son cablage sont protégés par le boitier composé du chéassis du convoyeur et du cou-
vercle du chassis comme illustré ci-dessous. Avec cette structure, I'utilisateur doit utiliser un outillage pour ouvrir
intentionnellement le couvercle du chassis. Rouleau moteur

- . ~ Rouleau libre

. . s oA N o | a
Le niveau de protection de ce boitier doit étre conforme a UL50 - \\\\@:\ \@
Type 1 ou supérieur. P §
& 4

- Couvercle du chassis . - - )
(Il est généralement fabriqué a partir de plastique ou d’acier ininflammable et retiré du convoyeur a I'aide d’'un outil.)
Exemple de structure générale de I'environnement

Environnement d’installation IB

Critere Conditions Remarques
Température ambiante 0°C a 40°C Pas de gel
Humidité 90% RH ou moins (Pas de condensation) | Pas de condensation
Lieu d’installation Intérieur
Indice de protection (IP) IP54
Atmosphere Pas de gaz corrosif
Vibration 1.0 G ou moins
Degré de pollution 2 Conforme a
Catégorie de surtension 2 IEC60640-1 et UL840
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1.2.2 Moteurs concernés
Les modeles présentés ci-dessous sont compatibles. Contactez-nous pour d’autres modéles.
Modele standard
Séries VE (Type standard)

* Si le méme moteur est utilisé, la platine de commande peut étre utilisée pour un rouleau avec un
diamétre de tuyau différent.

* Type de céble : céble de connexion a 5 broches

* L’option de frein mécanique n’est pas disponible pour ces modéles.

1.2.3 Alimentation recommandeée

Bl Alimentation stabilisée (24VDC)
B Puissance rectifiée (avec un condensateur, taux d’ondulation < 10%)

Spécification recommandée pour 'alimentation

Contenus Conditions

Tension d’entrée 100V~230V(x15%)
Fréquence d’entrée 50Hz~60Hz (+5%)
Tension de sortie 24V (£10%)
Courant de sortie nominal 8A ou plus
Température ambiante 0°C~40°C
Humidité relative = 90%RH (pas de condensation)
Certifie conforme aux normes UL62368-1 et IEC62368-1
Norme de sécurité aux Etats-Unis, CSA C22.2 N0.62368-1 au Canada.

*Une alimentation stabilisée est recommandée comme source d’alimentation DC (24 VDC = 10 %) pour les
platines de commande IB-P05. Utilisez une alimentation 24V d’'une capacité adaptée, et qui ne fluctue pas
suite a des variations de charge.

- L’alimentation électrique doit disposer d’'une capacité supérieure au total des valeurs nominales des rouleaux
moteurs.

*Une alimentation de type transformateur ne doit pas étre utilisée.

*S’assurer d’une tension de 24 VDC = 10 % a la borne d’alimentation de la platine de commande IB-PO05.

+Si la capacité de I'alimentation est inférieure a la puissance nominale totale des rouleaux moteurs et des
platines de commande, la tension d’alimentation peut chuter et endommager le rouleau moteur et la platine
de commande IBP05. S’assurer d’utiliser une alimentation électrique d’'une capacité supérieure au total des
valeurs nominales des rouleaux moteurs.

*L’alimentation ne doit pas se mettre en défaut en présence d’un pic de courant.

*Attention

Si l'alimentation AC est fournie par un transformateur qui n’est pas conforme a « IEC61558-2-16 », utilisez une
alimentation DC conforme a « IEC61558-2-16. L'installation d’'un dispositif de protection contre les surintensi-
tés dans la source d’alimentation peut étre demandé lors de I'utilisation d’'une norme de sécurité conforme a
UL62368-1, IEC62368-1 ou CSA22.2 N0.62368-1. Dans ce cas, installez le dispositif de protection contre les
surintensités spécifié.(Exemple de description du réglage du dispositif de protection demandé)

“Installez le fusible a action rapide qui a la certification UL pour répondre aux normes UL60950-1.”

[Cablage entre l'alimentation et la platine de commande IB]

*Une chute de tension excessive peut se produire avec des longueurs de céable importantes entre I'ali-
mentation et la platine de commande IB-P03, ce qui pourrait provoquer des dysfonctionnements ou des
dommages.

[Séparation de I'alimentation de puissance et du controle]

*Des alimentations séparées doivent étre utilisées pour I'alimentation de puissance et I'alimentation du

contréle.
Traduction de la notice originale - A1.7.1
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1.3 Connecteurs pour IB

O Montage de la platine de commande

/— Trou pour la fixation du couvercle

(M4x16) CN201 : Cable moteur

@) / — 1]
— WOTRB
[ bef 2 8
-
|B-POSE-P dw s CN305 : Céable capteur
o CN402: : Cable LAN R
Trou pour la
fixation du couvercle | 27
(M4x16)
233
- * Accessoires
] \ Set de vis M4x12: 2 sets {HIDJ
(Pour la fixation de base)
o 1 Set de vis M4x16: 2 sets Q:EDJ
Alimentation puissance:

As-i pin 1 Vis M4x16: 2pcs {l::
Alimentation puissance:
As-i pin 2

B m
Alimentation contréle:
As-i pin 2

Alimentation contréle:
As-i pin 1

I =

O Base de montage

219:Position du trou de montage (pilote) - M4x16

Alimentation contréle
haut : +24V
bas : OV

7 ﬁ.o — N
[ y |
I

S
— M 5 £ H_J
Sgsni:ioor?t ;:Iuetrou ﬁgme:n(t)a\\yon puissance
(Base) - Max12 bas : +24V
[Alimentation contréle] :cable plat type «As-i» [Alimentation puissance] :cable plat type «As-i»
1 +24V 1 +24V
2 Y 2 Y
- Utilisez un céble type «As-i» pour le cable d’alimentation. - Utilisez un céble type «As-i» pour le cable d’alimentation.

[Cable capteur] : Connecteur M8 4 péles (femelle) Longueur de cable 260mm

m *Les entrées pour le capteur et I'alarme sont de type PNP (non modifiable).
*Le réglage de «Dark ON» ou «Light ON» peut étre modifié avec iCEP ou PLC.

1 +24V
4 2
2 Alarme capteur Noir Blanc
& CIlD) 3 1 * Avec iCEP: reportez-vous au “Manuel
4 Signal capteur Bleu Marron Utilisateur iCEP” .
2 & * Avec PLC: reportez-vous au manuel —
«Connexion avec PLC compatible ] 4 st
Profinet» - «5. Comment changer les ;-J
. . arametres ”. L ¢
La connexion de 2 capteurs est possible ?S’assurer que la consommation de ’ \—d s2
en utilisant des adaptateurs M8 4 broches (s

vers 2 X M8 3 broches tels que SAl Y-45  courant du capteur ne dépasse pas 1,1 A
) M8-M8 (Weidmiiller). Ainsi, le signal (capteur A + capteur B)

d’alarme sera le deuxiéme signal du

capteur.
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[Cable moteur] : Connecteur M8 5 poles (femelle)

*Le réglage «Motor output» ou «Motor port» peut étre commuté avec iCEP ou le PLC. Cela permet d'’utiliser le
port moteur comme sortie a distance.

- Avec iCEP: Veuillez consulter le « Manuel utilisateur iCEP ».

- Avec PLC: reportez-vous au manuel «Connexion avec PLC compatible Profinet» - «5. Comment changer les para-
métres ”.

*Les phases moteurs disponibles pour la sortie du port moteur sont la phase U et la phase V. Les sorties sont
fixées a Nch.

+La valeur maximale du courant de sortie est de 4 A par moteur au total de la phase U et de la phase V.

[Cable moteur] : Connecteur M8 5 poles (femelle) Longueur de cable 320mm

No Pour (Moteur) Pour (Port moteur)
1 Phase moteur(phase U) Sortie statique(phase U)
2 | Phase moteur(phase V) Sortie statique(phase V)
3 | Capteur a effet Hall N/A
4 | Phase moteur(phase W) N/A
5 [+5V +5V

Assurez-vous que toutes les alimentations électriques sont coupées avant de connecter ou de
A déconnecter les rouleaux moteurs ou d’effectuer toute autre opération de cablage. Les rouleaux

moteurs ou les platines de commande peuvent étre endommageés si cette précaution n’est pas
respectée.

/\ MISE EN GARDE

*La sortie du port du moteur est fixée sur « Nch open drain output » et ne peut pas étre
modifiée.

[Cable LAN] :Connecteur M12 4 péles (femelle/méale) Longueur de cable 1200mm

7 Tx+ 1 Orange / Blanc
2 Rx+
3 Tx-
4 Rx-

* Le cable LAN peut étre de type droit ou croisé
n * Le cable LAN doit étre de catégorie 5e ou plus.
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1.4 Cablage et montage

1.4.1 Céblage d’alimentation
(1) Exigence de protection contre les surintensités
L'installation d’un dispositif de protection contre les surintensités peut étre nécessaire pour se conformer a
des normes de sécurité spécifiques (telles que UL60950-1). Dans ce cas, assurez-vous d’installer le dispo-
sitif de protection contre les surintensités comme indiqué ci-dessous. Il n’est pas nécessaire d’installer une
protection contre les surintensités s’il N’y a aucune exigence de protection contre les surintensités dans les
spécifications pour 'alimentation CC.

(Catégorie de surtension 3) Alimentation DC

T T T T T -
O— ) '
: Alimentation Ac Protection O 3 S O—0O F;rcc))r:(tar(:;r;
| Usine (5_ contre les O O—O
: | surintensités surintensités

(2) Installation de protection contre les surintensités
Installez une protection contre les surintensités sur le 24VDC si une alimentation autre qu’une
alimentation a courant limité est utilisée.

(Catégorie de surtension 2)

Systeme de sécurité
darrétd’'urgence | o o —m — — — — .
conforme aux régles
de sécurité locales

Ethernet

Protection Moteur
contre les
surintensités
1B

Protection .
contre les Controle

surintensités

Protection
1 contre les

. surintensités
Alimentation

Ac Usine

| I

+ Un systéeme d’arrét d’'urgence (EMS) doit étre installé en fonction de I'analyse des risques de la machine.
Le relais EMS est une fonction de sécurité et ne doit pas étre utilisé comme signal marche / arrét.

« Le contact de relais EMS doit étre installé en amont de I'alimentation du moteur a courant continu, afin
d’éviter tout bruit électrique (rebond de contact, cambrure, etc.) susceptible d’endommager les appareils
électroniques.

(3) Ajout d’un circuit d’arrét de I'alimentation du moteur en cas d’erreur.

Si I'alimentation du moteur doit étre coupée lorsqu’une anomalie se produit, telle qu’une surcharge ou une

température anormale, ajoutez un circuit d’arrét pour le circuit d’alimentation du moteur. L’IB éteindra le

moteur si ces conditions se produisent, mais I'alimentation du moteur devra étre déconnectée a I'aide d’un
dispositif externe si nécessaire pour I'application.

Les anomalies ne peuvent pas étre détectées a partir des données de communication si la fonction de

communication de la platine de commande n’est pas utilisée. Afin de couper I'alimentation du moteur, I'ajout

d’'un dispositif externe pour détecter 'anomalie et déconnecter I'alimentation du moteur est nécessaire.

Communication Ethernet

________________________ |
- : Ethernet
PC pour contréle ou PLC Alimentation DC :

r—————1
I AIimeStation AC 07:83 Cg:g O):/O
sine
| 57 O-1C
SWi1

Contact pour le
blocage

1B

aouessind
uonejuswiy

T

Alimentation AC simple ou 3ph — — 7,75 ~

Mise a la terre des appareils

Assurez-vous que toutes les sources d’alimentation
sont reliées a la terre entre leur sortie OV et le
bornier principal de terre et que toutes les parties
métalliques du convoyeur sont correctement
reliées entre elles et a la terre.
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1.4.2 Montage de I'IB-P05
OMontage platine de commande
*Vis recommandée pour le montage: M4x16 (4pcs)
*Couple de serrage pour les vis: 0.74Nm(7.5kgfcm)
2-04.4

7 6 Position des trous de montage
ﬂ [ [ ] / (platine de commande)
i SENIOR A MR B |
- H | (1
IB-PO5SF-P

LANB 3
—0) )

219

233

OSupport de montage
*Vis recommandée pour le montage: M4x12
*Couple de serrage pour les vis: 0.74Nm(7.5kgfcm)

65

Alimentation contréle 4.4
ngt:'ot/ Position du trou de
/ — montage (Base)- M4x12 T}
/ .—,u 0 P // —
— . L _ —
o [ . R
— - [T —
o
0 n

U
\Détente(®3.8)

o Ne touchez pas le boitier a mains nues pendant le
fonctionnement ou juste aprés son arrét car le boitier chauffe.
Les supports doivent étre montés sur un chassis

A AVERTISSEMENT  suffisamment plat et rigide pour assurer un bonne connexion

auto percante des cables d’alimentation.

e Assurez-vous que la téte de vis pour le montage de la
platine de commande ne touche pas les connecteurs.

A MISE EN GARDE ° Montez la platine de commande sur un chassis qui

évacuera efficacement la chaleur.
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1.5 Schéma de configuration réseau

Pour utiliser le logiciel iCEP, vous devez connecter le PC et les platines de commande |B.
Utilisez les illustrations ci-dessous comme référence pour le cablage des platines de com-
mande IB. Vous pouvez utiliser indifféeremment des cables droits ou croisés en tant que céable

LAN entre les platines de commande IB.
(1) Céablage en cascade

E *iCEP(application PC)

PROFINET

[PIC ]

EAEED

IB-P0O5
(192.168.1.1)

IB-P0O5
(192.168.1.2)

IB-P0O5
(192.168.1.3)

IB-P0O5
(192.168.1.4)

EAE A D

(2) Céblage en étoile

:l *iCEP(application PC)

L

Hub

[ FC 1]

= lEElTlEBM}lEE

Ethernet

IB-P0O5
(192.168.1.1)

IB-P05
(192.168.1.2)

IB-P05
(192.168.1.3)

IB-P0O5
(192.168.1.4)
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1.6 Controle de I'IB-P05

L'IB peut étre utilisé en mode maitre ou esclave. Si un IB est défini comme maitre, la rotation
du moteur et la sortie a distance de la platine peuvent étre contrélées a I'aide d’une logique pro-
grammée a 'aide d'iCEP. Si les IB sont définis comme esclaves, la rotation du moteur et la sortie a
distance de chaque platine seront contrblées par un maitre (PLC ou IB défini comme maitre). Pour
plus d’'informations, veuillez consulter le manuel d’utilisation du logiciel iCEP.

Cette section présente les quatre exemples majeurs d’utilisation :

(1) Quand un PLC compatible PROFINET contréle la platine de commande 1B

Définir le PLC en tant que maitre et les platines de commande IB en tant qu’esclaves, pour créer
un réseau PROFINET E/S entre le PLC et les platines de commande IB. Le PLC contrélera toutes
les platines de commande IB.

PLC compatble PROFINET

Communication PROFINET E/S
(obtention d’informations de capteur et d’erreur)

Communication PROFINET E/S Q/

Moteur RUN

instruction, etc...

IB-P0O5(esclave)
(Ladder N/A)

IB-P0O5(esclave)
(Ladder N/A)

IB-P0O5(esclave)
(Ladder N/A)

IB-P0O5(esclave)
(Ladder N/A)

Voir documentation CONNECTION AVEC PLC COMPATIBLE PROFINET

(2) Contréle d’une zone a I'aide d’un IB en tant que maitre et surveillance de chaque zone a I'aide d’un
PLC compatible Profinet

Définissez chaque 1B comme maitre et contrélez a I'aide du programme Ladder stocké sur IB. Dans ce
cas, le PLC peut surveiller I'état de chaque IB en lisant les 64 octets de données. Et 'automate peut
écrire des données dans le registre D deD800 a D807.

i1 PLC compatble PROFINET

Communication entre IB

Communication PROFINET E/S _ )
(obtention d’informations de capteur et d’erreur) (informations de capteur, etc ...)
Communication \1/ \L \L

PROFINET E/S IB-PO5(maitre) IB-POS5(maitre) IB-PO5(maitre)

(écrit des - -
données dans (avec Ladder) (avec Ladder) (avec Ladder)
le registre de

données)

Pour 'option de configuration des données de 8 octets, veuillez vous référer au
document: CONNECTION AVEC PLC COMPATIBLE PROFINET.

IB-P0O5(maitre)
(avec Ladder)
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(3) Quand le réseau est configuré uniquement avec les platines de commande 1B

Définir chaque platine de commande IB en tant que maitre et télécharger le programme Ladder sur chacune
d’elles. Le contrble peut étre effectué sans connecter le PC ou le PLC.

Communication entre IB

(informations de capteur, etc ...)

l

}

IB-P05(maitre)
(avec Ladder)

IB-P0O5(maitre)
(avec Ladder)

IB-P05(maitre)
(avec Ladder)

IB-P05(maitre)
(avec Ladder)

(4) Quand une platine de commande IB contréle plusieurs platines de commande IB connectées
Télécharger le programme Ladder sur la platine de commande IB maitre. Définir les autres platines
de commande IB en tant qu’esclaves. La platine de commande IB maitre contréle sa propre zone et
les zones des esclaves. Vous pouvez définir jusqu’a sept platines de commande IB esclaves pour une
platine de commande IB maitre.

IB-P0O5(maitre)
(avec Ladder)

Communication entre IB

(Moteur RUN instruction) Communication entre IB (informations de capteur, etc ...)

IB-P0O5(esclave)
(Ladder N/A)

IB-P0O5(esclave)
(Ladder N/A)

n IB-P05(esclave)
(Ladder N/A)

IB-P05(esclave)
(Ladder N/A)

——
Jusqu’a 7 platines de commande IB
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1.7 Glossaire des termes ITOH DENKI

Term Description

Un périphérique esclave pour Profinet fabriqué par ITOH DENKI et qui qui

[0 ({12) supporte des périphériques d’entrée et de sortie (moteur, capteurs...)
Application PC d’ITOH DENKI pour la création d’un programme Ladder et le
iCEP paramétrage.

iCEP signifie «itoh Configurator for Ethernet / IP and Profinet».

Programme Ladder

Un programme pour définir le fonctionnement de chaque moteur des IB.
Le programme peut étre créé a I'aide de I'application «iCEP» d’ITOH DENKI.

Esclave Un périphérique qui fonctionne selon les instructions du périphérique maitre.
Maitre Un périphérique qui donne des instructions aux périphériques esclaves
Opération JOG Fonctior?nement forcé du moteur. Réglé ave,c IC}EP. o
Le fonctionnement du programme Ladder s’arréte pendant I'opération JOG.
Direction Indique le sens de rotation d’'un moteur
Zone Indique la zone de transfert gérée par un moteur.
En amont Indique la zone amont (zone de chargement).
En aval Indique la zone aval (zone de déchargement).
Charge Indique un produit qui doit étre transféré sur le convoyeur.
Une minuterie qui démarre lorsque le capteur de sa propre zone s’active et
JAM timer s’arréte lorsque le capteur s’éteint lors d’un transfert ZPA (elle détecte un
encombrement du transfert dans la zone.)
Erreur JAM Une erreur qui se produit lorsque le JAM timer détecte un encombrement du

transfert dans la zone.

Capteur de temps

Une minuterie qui démarre lorsque le capteur en amont passe de ON a OFF
et s’arréte lorsque le capteur de sa propre zone passe de OFF a ON dans un
transfert ZPA (il détecte une perte de charge.)

Erreur de la minuterie du
capteur

Une erreur qui se produit au moment ou la minuterie du capteur est dépas-
sée.

RUN hold timer

Une minuterie qui spécifie la période de rotation continue du moteur dans sa
propre zone apres que le capteur de sa propre zone ait été désactivé dans un
transfert ZPA.

Sensor-ON delay timer

Une minuterie pour définir le délai d’arrét aprés qu’une charge ait atteint sa
propre zone (capteur propre) dans le transfert ZPA.

LD Recorder

L’application informatique d’ITOH DENKI pour analyser un Ladder pro-
gramme.

Il est possible d’enregistrer simultanément deux journaux de programme
Ladder.

MDR

Rouleau moteur
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2.1 Introduction

Ce chapitre décrit les causes possibles d’erreurs pouvant survenir avec ce produit et leur méthode de

dépannage.

2.2 Indication LED sur la platine IB
Si une erreur se produit dans une platine de commande IB, elle en indique I’état sur I’écran a LED.

LED

* () indique la description
sur I'étiquette

Etat des LED

Vert

Rouge

Description

SENSOR ON - Entrée du capteur active
(SEN A/SEN B) (*1) OFF - Entrée du capteur inactive
ON - Alimentation partie contréle ON
POWER(POWER) Clignotant(6Hz) - Alimentation partie puissance OFF
OFF - Alimentation partie controle OFF
Erreur systéme(SF) - OFF Pas d'erreur
(LED420) = ON Erreur systeme
Erreur réseau(BF) ) OFF Pas d'erreur
(LED421) = ON Erreur sur le réseau
OFF - Céble réseau déconnecté
LINK(LAN A/LAN B)
ON - Cable réseau connecté
ACT(ACT1/ACT2) OFF - Pas d’envoi / réception de données
(LED400/401) Clignotant - Envoi / réception de données

Etat des LED

Vert
(MOT A/ MOT B)

Rouge
(STS A/STS B)

Description

OFF OFF Moteur arrété (Pas d’erreur)
ON OFF Rote_ttlon du moteur (ciommun a CW et CCW)
Sortie phase moteur(*2)
ON Clignotant(6Hz) |Fusible HS
OFF Clignotant(1Hz) |Erreur moteur déconnecté
MOTOR ON Clignotant(1Hz) |Erreur de blocage
(MOTA/MOTB /STSA/
STS B) OFF ON Erreur thermique moteur ou platine 1B
ON C||gnotant(1..7s G2 Surtension moteur
x 2 fois)
Clignotant alternatif | Clignotant alternatif
(1Hz) (1Hz) Erreur JAM
Clignotant alternatif | Clignotant alternatif Erreur logiciel 1
(6Hz) (6Hz) 9
Clignotant alternatif | Clignotant alternatif Erreur logiciel2
(2Hz) (2Hz) 9

(*1) Il n’y a pas de LED pour I'affichage de I'entrée d’alarme du capteur.

(*2) La LED verte du moteur s’allume sur n’importe quelle sortie U/V lorsque le port du moteur est

utilisé.

HVGT\

QOVGET

LED412

[STS AJMOT AJ[SEN A]

|.|LED405 LED406 |.I
=2~ L i-0=

|'| |'|
= o =

I'I I'I
LEDADT | LED#00
LED403 LED40/
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2.3 Liste des erreurs pouvant survenir dans I'lIB

Le tableau ci-dessous récapitule les conditions d’erreur et les conditions de réinitialisation pour une platine
de commande IB. Les circonstances a l'origine d’erreurs peuvent étre vérifiées par iCEP et PLC.

Voir “2.2 Indication LED sur la platine IB” pour I'affichage des erreurs.

Priorite Condition de Méthode de
Type d’erreur (*1) Condition de I’erreur réinitialisation de I’erreur réinitialisation Ladder Moteur
() d’erreur
AT Tension d’alimentation
partie puissance 1 Alimentation moteur OFF Auto Marche Stop
OFF 18 V ou plus
Erreur de sous Tension d’alimentation du | Tension d’alimentation Auto/Manu Marche Sto
tension moteur de 6V ~ 15V 18 V ou plus P
2 Ui WEllS & el iy (& Remplacer la platine Remplacer
Fusible HS platine de commande du (*3) P P IpB Marche Stop
moteur
Moteur . .
. ; 8 Moteur déconnecté Connecter le moteur Auto/Manu Marche Stop
déconnecté
Changement
Blocage 4 FEBEE cl'langement CLEE d’impulsion du moteur Auto/Manu Marche Stop
capteurs a effet Hall . .
(8 impulsions)
Erreur thermique Supérieur au seuil de Inférieur au seuil de
: q 5 température de la platine |température de la Auto/Manu Marche Stop
platine ;
de commande IB platine
Erreur thermique 6 Superleur au seuil de Inferlgur au seuil de Auto/Manu Marche Stop
moteur température du moteur température du moteur
Tension moteur de 40
Surtension VDC ou plus pendant 2s | Tension moteur Manu Marche Sto
moteur Tension moteur de 50 inférieure a 40 VDC P
7 VDC ou plus pendant 0,1s
. Courant moteur continu
L €© Gl de 4 A ou plus pendant .Co’urlant qe port moteur Manu Marche Stop
du port moteur 01s inférieur a 4 A
. o Les bobines de
Erreur Jam 8 — ”boblnes Qelsortl*e Ve, sortie “Y7, Y37” sont Ladder Marche Marche
Y37” sont activees (*4) ) RSN
désactivées (*4)
i . . Les bobines de
SEHT Sl (gl 9 s Poblnes <Eie,SOI'tI*e e sortie “Y8, Y38” sont Ladder Marche Marche
1 Y38” sont activées (*4) X o "
désactivees (*4)
- . . Les bobines de
ey el o) 10 Lo Pobmes Qelsom:a = sortie “Y9, Y39” sont Ladder Marche Marche
2 Y39” sont activées (*4) X RPN
désactivées(*4)
L’entrée d’alarme est L'entrée d’alarme est L
Alarme capteur 11 o o Entrée signal| Marche Marche
activée desactivée

(*1) S’il se produit plus d’'une erreur, I'affichage par LED indique 'erreur de priorité la plus élevée. SiI’erreur de priorité la plus élevée
parmi plusieurs erreurs est réinitialisée, les erreurs de priorité plus faible seront également réinitialisées. Cependant, si la cause
d’une erreur n’est pas résolue, I'erreur sera a nouveau affichée.
(*2) Lors d’'une réinitialisation manuelle, I'erreur peut étre réinitialisée a I'aide de l'instruction d’un niveau supérieur, uniquement si la
condition de réinitialisation de I'erreur est remplie. La réinitialisation manuelle est exécutée par ICEP ou 'automate.
1. Réinitialisation par iCEP : Consultez le « Manuel utilisateur iCEP », Chapitre 6, Section 2,
« Information d’erreur ».
2. Réinitialisation par PLC : Consultez le manuel « Connexion avec PLC compatible Profinet »,
«Chapitre 8.3 - Reinitialisation manuelle des erreurs ».

(*3) En cas de fusible HS, le remplacement de I'IB est requis.

(*4) Il s’agit d’'un numéro de bobine de sortie du ladder local d’IB.
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2.4 Lorsqu’un moteur ne tourne pas

Vérifiez les éléments suivants dans I'ordre.

(1) Verification des erreurs
Vérifiez le statut d’erreur de I'lIB avec iCEP ou PLC.

1. Vérifiez avec le moniteur d’erreur dans iCEP. Reportez-vous au «Manuel utilisateur iCEP».

2. Vérifiez avec PROFINET E/S avec I'automate. Consultez le manuel «Connexion avec PLC
compatible Profinet »,

3. Vérifier avec I'état des LEDs sur la platine IB. Reportez-vous a “2.2 Indication LED sur la platine IB” .

(2) Opération JOG (opération forcée)
Effectuer un forcage du moteur par le contréle JOG de iCEP.

Vérifiez le cablage du moteur si le moteur ne fonctionne toujours pas. Si le céblage est effectué
correctement, le moteur est en panne.

Contactez votre distributeur local.
* L'opération JOG ne peut pas étre effectuée a partir de PLC.

(3) Verification des cablages de capteurs

Cette section concerne uniqguement le cas ou les moteurs sont entrainés avec signal d’entrée du
capteur.

Vérifiez que le voyant du capteur sur IB est allumé lorsque le capteur est activé. Vérifiez les cablages si
le voyant n’est pas allumé.

Si le cablage est correctement effectué, remplacez le capteur par un neuf. La platine de commande 1B
est HS si la LED du capteur ne s’allume pas méme apres le remplacement. Contactez votre distributeur

local.
* Seul un capteur de type PNP peut étre utilisé.

(4) Verification des parametres de reglages
Vérifiez les parameétres suivants avec iCEP ou PLC.

(ORéglage du port moteur

Le moteur n’est pas entrainé lorsque «Port moteur» est défini dans le réglage.

(ORéglage du type de moteur

Le moteur n’est pas entrainé lorsque “N / A” est sélectionné.

(ORéglage maitre / esclave

Avec le réglage maitre, le moteur est est piloté par le programme utilisateur propre a I'lB.

Avec le réglage esclave, le moteur est commandé par les commandes de son maitre (autre 1B ou PLC).
(5) Verification du telechargement du programme Ladder

OPar programme Ladder de I'IB

Exécutez [Informations] via iCEP pour vérifier le programme Ladder et la date de création, et

vérifiez si le programme a bien été chargé dans I'IB

O Par programme Ladder du PLC

Suivez les fonctions de chaque automate et vérifiez si le programme a bien été chargé dans I'IB.
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(6) Verification de programme Ladder

Visualiser le programme utilisateur pour vérifier d’éventuelles erreurs de programmation.
* Comment visualiser le programme

* 1. iCEP: Consultez “Manuel utilisateur iCEP”.
* 2. PLC: Consultez le manuel PLC.

(7) Verification de la connexion PROFINET E/S

Cette section ne concerne que les cas d’un fonctionnement avec PROFINET E/S.
Vérifiez si la communication PROFINET E/S est établie en vérifiant les LED sur 'automate ou toute
autre méthode.

*Lorsque la connexion PROFINET E/S n’est pas établie

Vérifiez que les parametres PROFINET E/S sont corrects.

Reportez-vous au manuel «Connexion au PLC compatible PROFINET ».

Vérifiez “2.5 Lorsque la communication ne peut pas étre établie.” si les réglages PROFINET E/S sont
corrects.

* Lorsque la connexion PROFINET E/S est établie

Assurez-vous qu’il n’y a aucun probléme avec le contréle du PLC (programme Ladder).

Reportez-vous aux configurations des données dans le manuel «Connexion au PLC compatible PROFI-
NET» pour la structure de données de PROFINET E/S.
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2.5 Lorsque la communication ne peut pas étre établie

Vérifiez les paramétres de communication (parametres d’envoi / réception des propriétés pour iCEP et
paramétres PROFINET E/S pour PLC).
Vérifiez avec la section suivante s’il n’y a aucun probléme dans ces parametres.

(1) Verifiez I'affichage des LED LAN et ACT sur la platine de commande.
Si les LEDs ne clignotent pas, le cable LAN est peut-étre déconnecté. Vérifiez que le cable LAN
est bien connecté.

2.6 Communication entre le PC et les IB (configuration du pare-feu)

Lorsque iCEP établit une premiére communication avec les IB, la fenétre suivante (*) s’affiche.
Cliquez sur [Allow access].

T Windows Security Alert =1

@ Windows Firewall has blocked some features of this program

Windows Firewall has blocked some features of itoh Configurator for Ethernet/IP and Profinet on
all public and private networks.

id MName: toh Configurator for Ethernet/IP and Profinet]
fefad  Publisher: DK
Path: E:\itoh configurator for ethernet ip and profinet.exe

Allow itoh Configurator for Ethernet/IP and Profinet to communicate on these networks:
[[7] Private networks, such as my home or work network

] Pg:vlrc networks, such as those in airports and coffee shops (not recommended
because these networks often have little or no security)

What are the risks of allowing a program through a firewall?

®Alow access | [ Cancel |

Si vous cliquez sur [Cancel] par erreur, autorisez la communication avec iCEP a partir du pare-feu
dans le panneau de configuration, comme indiqué ci-dessous (*).

=== Eon )
A - - 1
6\_}"‘ 4¢ Windows Firewall » Allowed Programs - | iy W search Control Panel =3
Allow programs to communicate through Windows Firewall
To add, change, or remove allowed programs and ponts, click Change settings.
What are the risks of allowing a program to communicate? | %/ Change settings |

A vérifier

Allowed programs and features:
Name Home/Work (Private) Public |*

| o 5
o o
[ (m ] m ]
& ] &
| (=] (=)
& - =]
& a
) I =] =)
O — =] O
& 2 =] =
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Si la communication avec iCEP n’est pas autorisée, les fonctions suivantes ne peuvent pas étre utilisées.

Fonction_non disponible Symptome

Chargement du programme FtpPutFile Error:(12002)
Ladder

Une erreur FtpPutFile se produit.

The operation timed out

Visualisation du programme Les changements de contacts ou tout autre changement ne sont pas

visualisés.

Visualisation du courant Les valeurs actuelles ne seront pas affichées.

* Pour définir les paramétres individuellement avec le logiciel de sécurité, ouvrez les ports indiqués dans le

tableau suivant.

Type Numeéro de port Usage

UDP 40002 \Ijigﬂgtliiggﬁodne xfeuua:'l)i’sgggg u(\\//i:‘srltjglisation du programme,visualisation du courant,
TCP 50001 Lecture / écriture des parametres de propriété, opération JOG, etc.

FTP 20 Chargement du programme Ladder

FTP 21 Chargement du programme Ladder
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2.7 En cas d’échec de I’ecriture/de la lecture de données dans un appareil

Les causes possibles de I’échec de lecture/écriture du programme Ladder ou des parametres sont les
suivantes :

Cause possible Action

le périphérique.

Un IB effectue I'opération de démarrage immédiatement apres la mise

sous tension ou la réinitialisation. La lecture / écriture de données dans

L’IB est en phase de démarrage |un périphérique n’est pas disponible pendant le démarrage de celui-ci.
Patientez quelques instants et essayez a nouveau d’écrire des données sur

Aucun IB avec cette adresse IP
n’existe

Vérifiez si 'adresse IP est correctement définie.

Le cable LAN est déconnecté Vérifiez si le cable LAN est bien branché.

Le programme Ladder n’a pas été
compilé (la compilation n’a pas
été effectuée).

Dans ce cas, I'écriture du programme Ladder n’est pas disponible.
Compilez le programme Ladder pour I'écriture des données.

sur le PC. feu)”

La communication avec iCEP est |Dans ce cas, le téléchargement du programme Ladder n’est pas possible.
interdite par le réglage du pare- |Autorisez iCEP dans les paramétres du pare-feu.
feu Reportez-vous a “2.6 Communication entre le PC et les IB (réglage du pare-

2.8 Remarques sur l'utilisation de la sortie

Le signal de sortie (sortie NPN) est émis en réglant [Motor port setting] sur Port(Nch) dans Réglage

des propriétés.

Dans le cas ou la sortie du port de moteur est utilisée avec une alimentation électrique externe, la
sortie du port moteur est activée par un retour de courant lorsque la puissance du moteur pour IB est
désactivée. Ne coupez pas l'alimentation du moteur pour la platine 1B lorsque I'alimentation externe

est activée.

Le méme symptome est observé lorsque le fusible interne est HS. |l sera alors nécessaire de rem-

placer la platine IB.

Alimentation | +24V

externe

|:| Registre, etc.

——
Cable moteur

GND
Alimentation| +24V 1B
GND Alimentation
puissance
(AS-i)

Si l'alimentation est désactivée alors que I'alimentation externe est activée, la sortie

du port moteur sera activée.
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(2. Dépannage J

2-9 Procédure d’initialisation
Initialisez les données de IB-P05 en suivant les étapes ci-dessous.
(Propriété, Logique, Adresse IP, etc.)

(1) Assurez-vous que la platine de commande est correctement alimentée.
(2) Retirer le couvercle en caoutchouc noir comme montré ci-dessous.

ITOH
IDENKI

IB-PO5F-P

(3) Utilisez un outil métallique (comme un tournevis plat) pour établir un contact entre les plaquettes
pendant au moins 3 secondes.

(4) Linitialisation est terminée lorsque les voyants clignotent en méme temps.

(5) Remettre le couvercle en caoutchouc noir

wct g a0 45 51
Yor. 1407 / 9906

< 2 UK
Errou cA
DENKI Ce

IB-PO5F-P

2.10 Préecautions pour la mise a jour du logiciel

Cette section décrit les précautions a prendre pour la mise a jour du logiciel.
(1) Arrétez les E/S PROFINET c6té PLC pendant la mise a jour du firmware.
(2) Gardez la platine sous tension pendant la mise a jour du logiciel.

(3) Gardez le céable LANE connecté pendant la mise a jour du logiciel.

~——
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( )

3. Données techniques selon
 le modele de rouleau moteur

3.1 Avec un rouleau moteur PM50OVE........ccoviiiiiiiiiiiin 27
3.2 Avec un rouleau moteur PMGBOSVE........ccovoiiiiiiiiiiin 31
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3.Données techniques selon le modele de rouleau moteur
3.1 Avec un rouleau moteur PM500VE
PM500VE - CODE VITESSE 17

Vitesse Force tangentielle (N) Couple (Nm) Intensite (A) Puissance Puissance
(m/min) +/-3% Nominale Nominale Nominale nominale nominale
Démarrage Démarrage Démarrage |  de sortie d’entrée
(W) (W)
17.4 115.6 2.89 0.7 2.9 48 70
15.9 118.6 2.97 0.6 2.8 47 69
15.2 121.7 3.04 0.6 2.8 45 68
14.5 124.7 3.12 0.5 2.8 43 66
13.7 124.7 3.12 0.5 2.7 41 64
13.0 127.7 3.19 0.5 2.6 39 63
11.6 130.8 .27 0.4 2.5 38 62
10.9 133.8 8185 0.4 2.4 36 59
10.1 1338 | 3315 3.35 8.99 0.4 2.4 40 33 57
9.4 136.9 3.42 0.4 2.3 31 54
8.7 139.9 3.50 0.4 2.2 29 51
7.2 143.0 3.57 0.3 2.0 26 50
5.8 146.0 3.65 0.3 1.8 21 44
4.3 152.1 3.80 0r3 1.6 16 37
2.9 155.1 3.88 0.2 1.4 10 32
2.2 158.2 3.95 0.2 1.3 8 31
. Force tangentielle 5.0~102N
Servo frein — ,
Intensité absorbée 0,1~1,0A max
Rapport de réduction 1/44.97
Nombre d’étages de réduction 3 étages
20 4.50
Vitesse vs Force tangentielle Courant vs Force tangentielle
18 | 4.00
17.4m/min
16 \ >
P 3.50
" 17.4m/min %~ X
13m/min s 3.00
— /’ l,
£ 1 v S —
£ Zone de fonctionnement ¢ ~7 13m/min_,* 250 <
E continu S . -8 7m/mi =
8 10 7 " B P2 m/min g
§ 8.7m/min i s e 200 8
> 8 '-‘, ’I" ’/"
’ ’ rd
s 0 1.50
6 ’I’ ,,‘ ’," -
pre R4 ’r” .2m/mi
,’1, ’,’ .- 2.2m/min \ 100
4 7. P -
l’ /" R 1 ',r‘—‘ .
9 ':’ _- — o= 2.2m/min \\ 0,50
0 i : : - - : : 0.00
0 50 100 150 200 250 300 350

Force tangentielle [N]
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PM500VE - CODE VITESSE 25

Vitesse Force tangentielle (N) Couple (Nm) Intensite (A) Puissance Puissance
(m/min) +/-3% Nominale Nominale Nominale nominale nominale
Démarrage Démarrage Démarrage |  de sortie d’entrée
7 (W) W)
29.3 77.9 1.95 0.7 2.9 48 70
26.8 80.0 2.00 0.6 2.8 47 69
25.6 82.0 2.05 0.6 2.8 45 68
24.4 84.1 210 0.5 2.8 43 66
23.2 84.1 2.10 0.5 2.7 41 64
22.0 86.1 2.15 0.5 2.6 39 63
19.5 88.2 2.20 0.4 2.5 38 62
18.3 90.2 2.26 0.4 2.4 36 59
17.1 90.2 2035 2.26 5 59 0.4 2.4 40 33 57
15.9 92.3 2.31 0.4 2.3 31 54
14.6 94.3 2.36 0.4 2.2 29 51
12.2 96.4 2.41 0.3 2.0 26 50
9.8 98.4 2.46 0.3 1.8 21 44
7.3 102.5 2.56 0.3 1.6 16 37
4.9 104.6 2.61 0.2 1.4 10 32
3.7 106.6 2.67 0.2 1.3 8 31
. Force tangentielle 5.0~78.0N
Servo frein = :
Intensité absorbée 0,1~1,0A max
Rapport de réduction 1/26.67
Nombre d’étages de réduction 2 étages
35 450
Vitesse vs Force tangentielle Courant vs Force tangentielle
4.00
30 | ’/-:’, ”a'-
29.3m/min Lo / J/
rd S S 3.50
25 22 W il Nl
29.3m/mi it 4 e
22m/min P 1 s \'/ 7 3.00
E 2 : - ,‘7\ - <
E Zone de fonctionnement ’ 2 22m/min J» '/ 2.50 =
© continu /’ L L7 | 146m/min R g
g 15 ,," L ’/" 2 4 200 §
14.6m/min e ,r’ ’,t ’,r \
4 4 ’ R4
s 7 P L 1.50
10 ',I ,,1 "l ”’1
”I /r’ ”,' . ~-° |3.7m/min \ 1.00
’, ”I ”4 ”’o
5 ,”, "r ""—
el el _—2 0.50
g _‘___—‘ 3.7m/min \
0 = : : : : 0.00
50 100 150 200 250

Force tangentielle [N]
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PM500VE - CODE VITESSE 60

Vitesse Force tangentielle (N) Couple (Nm) Intensite (A) Puissance Puissance
(m/min) +/-3% Nominale Nominale Nominale nominale nominale
Démarrage Démarrage Démarrage |  de sortie d’entrée
(W) (W)
61.7 36.9 0.92 0.7 2.9 48 70
56.6 37.9 0.95 0.6 2.8 47 69
54.0 38.9 0.97 0.6 2.8 45 68
514 39.9 1.00 0.5 2.8 43 66
48.9 39.9 1.00 0.5 2.7 41 64
46.3 40.8 1.02 0.5 2.6 39 63
41.2 41.8 1.04 0.4 2.5 38 62
38.6 42.8 1.07 0.4 2.4 36 59
36.0 42.8 105.9 1.07 265 0.4 2.4 4.0 88 57
33.4 43.7 1.09 0.4 2.3 31 54
30.9 44.7 1.12 0.4 2.2 29 51
25.7 45.7 1.14 0.3 2.0 26 50
20.6 46.7 1.17 0.3 1.8 21 44
15.4 48.6 1.22 0.3 1.6 16 37
10.3 49.6 1.24 0.2 1.4 10 32
7.7 50.5 1.26 0.2 1.3 8 31
. Force tangentielle 4.5~42.0N
Servo frein — p
Intensité absorbée 0,1~1,0A max
Rapport de réduction 1/12.65
Nombre d’étages de réduction 2 étages
70 4.50
Vitesse vs Force tangentielle Courant vs Force tangentielle
61.7m/min 4.00
60
3.50
50 -
46.3m/min 3.00
% Zone de fonctionnement —
g %0 | contnu S wam/mipe’ 2,50 %
g 08/ R ,»730.9m/min g
1] .9m/min L’ Vi Vid 3
g 30 p — 200 &
’ ’ 27
I, ', e
d '/' ,/’ Pl 1.50
20 ’I 'I "1 "f
'I ',’ PR . - )
7 7 ’,' "f’ 7.7m/min 1.00
’, ”/ ”/ ",—
10 'II’ ’," _,"’
z = - 0.50
It ___—"— 7.7m/min \
0 i ‘ ‘ ‘ : : 0.00
0 20 40 60 80 100 120

Force tangentielle [N]
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PM500VE - CODE VITESSE 90

Vitesse Force tangentielle (N) Couple (Nm) Intensite (A) Puissance Puissance
(m/min) +/-3% 1" Nominale | __ Nominale Nominale | EELD LD
Démarrage Démarrage de sortie d’entrée
(W) )

104.1 24.9 0.62 0.7 2.9 48 70
95.4 25.5 0.64 0.6 2.8 47 69
91.1 26.2 0.66 0.6 2.8 45 68
86.7 26.9 0.67 0.5 2.8 43 66
82.4 26.9 0.67 0.5 2.7 41 64
78.1 27.5 0.69 0.5 2.6 39 63
69.4 28.2 0.70 0.4 2.5 38 62
65.1 28.8 0.72 0.4 2.4 36 59
60.7 28.8 71.4 0.72 179 0.4 2.4 4.0 33 57
56.4 29.5 0.74 0.4 2.3 31 54
52.0 30.1 0.75 0.4 2.2 29 51
43.4 30.8 0.77 0.3 2.0 26 50
34.7 31.4 0.79 0.3 1.8 21 44
26.0 32.8 0.82 0.3 1.6 16 37
17.3 33.4 0.84 0.2 1.4 10 32
13.0 341 0.85 0.2 1.3 8 31

Servo frein Force .tr:}ngentiellle 4.0~33.0N

Intensité absorbée 0,1~1,0A max
Rapport de réduction 1/7,5
Nombre d’étages de réduction 1 étage
120 4.50

Vitesse vs Force tangentielle Courant vs Force tangentielle

104.1m/min / / 4.00

100 N e ——— -’

,’—,’7 /” I,
. /
Zone de fonctionnement P\ S/ R4 e 3.50
A . Vs v
continu 104.1m/min, 27 ) ) S
I, ,', l’ /’
80 > ’ 7 v 3.00
f 4
78.1m/min ’ Ve , S
/s "78 1m/mi < -~
’ /ey e 250
’ 4 ’ . , .
60 i ‘1 .2 52m/min 7
H P4 4 4 ’
52m/min , ’ ’ 2.00
40 , P P3 - 1.50
P2 4 4 ’ .
4 /’ e ,”
4 ,’ ” /’ .
PR P -~ 13m/min
Ve -7 1.00
Vs o Pid i
s s -~
20 S o
2 -7 13m/min
<
rd == 0.50
o~ -
- o=
-
--

0 10 20 30 40 50 60 70 80

Vitesse [m/min]
Courant [A]

Force tangentielle [N]
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3.2 Avec un rouleau moteur PM605VE
PM605VE - CODE VITESSE 17

Vitesse Force tangentielle (N) Couple (Nm) Intensite (A) Puissance Puissance
(m/min) +/-3% [ Nominale Nominale Nominale oS n?mlngle
Démarrage Démarrage Démarrage de(s;’:,))rtle d ‘?c;;ee
21.0 95.5 2.89 0.7 2.9 48 70
19.3 98.0 2.97 0.6 2.8 47 69
18.4 100.6 3.04 0.6 2.8 45 68
17.5 103.1 &L.12 0.5 2.8 43 66
16.6 103.1 3.12 0.5 2.7 41 64
15.8 105.6 3.19 0.5 2.6 39 63
14.0 108.1 3.27 0.4 2.5 38 62
13.1 110.6 BR35 0.4 2.4 36 59
12.3 110.6 2741 BISS) 8.29 0.4 2.4 4.0 88 57
11.4 113.1 3.42 0.4 2.3 31 54
10.5 115.6 3.50 0.4 2.2 29 51
8.7 118.1 SB7 0.3 2.0 26 50
7.0 120.7 3.65 0.3 1.8 21 44
5.2 125.7 3.80 0.3 1.6 16 37
3.5 128.2 3.88 0.2 1.4 10 32
2.6 130.7 3.95 0.2 1.3 8 31
. Force tangentielle 4.1~84.3N
Servo frein = ;
Intensité absorbée 0,1~1,0A max
Rapport de réduction 1/44,97
Nombre d’étages de réduction 3 étages
25 - 4.50
Vitesse vs Force tangentielle ?rant vs|Force tangentielle
21m/min / /___ — s 4.00
20 ? e el 3.50
21mjmin»” S ol
15.8m/min il 1 i 3.00
£ 15 : 7 '," — =
b= Zone de fonctionnement ¢ /7 15.8m/m,|p' 250 =
@ continu S 20 hosmimin g
8 10.5m/min R 200 8
> 10 e —1
l”’l”’, ,””' r”, 150
’/ L7 s /"2.6m/min
5 ,///'/,/' — - 1.00
"/::/' - _-- - 2.6m/min 050
0 — . : : . 0.00
0 50 100 150 200 250 300

Force tangentielle [N]
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PM605VE - CODE VITESSE 25

Vitesse Force tangentielle (N) Couple (Nm) Intensite (A) Puissance Puissance
(AT Nominale Nominale Nominale porpale nomina’ale
Démarrage Démarrage Démarrage [~ de sortie d’entrée
(W) (W)
35.4 64.4 1.95 0.7 2.9 48 70
32.5 66.1 2.00 0.6 2.8 47 69
31.0 67.8 2.05 0.6 2.8 45 68
29.5 69.5 2.10 0.5 2.8 43 66
28.0 69.5 210 0.5 2.7 41 64
26.6 71.2 2.15 0.5 2.6 39 63
23.6 72.9 2.20 0.4 2.5 38 62
221 74.5 2.26 0.4 2.4 36 59
20.7 74.5 184.8 2.26 5.59 0.4 2.4 4.0 33 57
19.2 76.2 2.31 0.4 2.3 31 54
17.7 77.9 2.36 0.4 2.2 29 51
14.8 79.6 2.41 0.3 2.0 26 50
11.8 81.3 2.46 0.3 1.8 21 44
8.9 84.7 2.56 0.3 1.6 16 37
5.9 86.4 2.61 0.2 1.4 10 32
4.4 88.1 2.67 0.2 1.3 8 31
) Force tangentielle 4.1~64.5N
Servo frein = =
Intensité absorbée 0,1~1,0A max
Rapport de réduction 1/26,67
Nombre d’étages de réduction 2 étages
40 4.50
Vitesse vs Force tangentielle Courant vs Force tangentielle
35.4m/min
35 ~ - 4.00
,—’,/_’- /"‘ /'/
X o A 3.50
30 36.4m/min”7 2 g Vs
26.6m/min = - & X{"’ ~ 3.00
T * [ Zone de fonct t i d r
= one de fonctionnemen 4 4 Pid —
g continu ,’, s 26.6m/rr,1|,rv \ // 2.50 %
@ 20 ‘ Y e .+ o g
§ 17.7m/min ,‘/ ,/ i < 2.00 8
> P ,r’ ’/’
15 " > td ”/ - ”a
// ’/ -7 17.7m/min /’/ 150
10 "/ //’ /,’ /',/:1.4m/min
’l ,/' ”I' ’,r' 1.00
P4 ,r’ ’l’ ",r”
5 L et = 0.50
T 4.4m/min \
o L2 : : : : : - 0.00
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

Force tangentielle [N]
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PM605VE - CODE VITESSE 60

Vitesse Force tangentielle (N) Couple (Nm) Intensitée (A) Puissance Puissance
) eneh Nominale Nominale Nominale pouuuale nomin:flle
Démarrage Démarrage Démarrage | de sortie d’entree
(W) (W)
74.7 30.5 0.92 0.7 2.9 48 70
68.5 3ilk3 0.95 0.6 2.8 47 69
65.4 32.1 0.97 0.6 2.8 45 68
62.2 32.9 1.00 0.5 2.8 43 66
59.1 32.9 1.00 0.5 2.7 41 64
56.0 387 1.02 0.5 2.6 39 63
49.8 34.5 1.04 0.4 2.5 38 62
46.7 35.3 1.07 0.4 2.4 36 59
43.6 35.3 87.6 1.07 565 0.4 2.4 40 33 57
40.5 36.1 1.09 0.4 2.3 31 54
37.3 37.0 1.12 0.4 2.2 29 51
31.1 37.8 1.14 0.3 2.0 26 50
24.9 38.6 1.17 0.3 1.8 21 44
18.7 40.2 1.22 0.3 1.6 16 37
12.4 41.0 1.24 0.2 1.4 10 32
9.3 41.8 1.26 0.2 1.3 8 31
. Force tangentielle 3.7~34.7N
Servo frein = =
Intensité absorbée 0,1~1,0A max
Rapport de réduction 112,65
Nombre d’étages de réduction 2 étages
80 4.50
74.7m/min Vitesse vs Force tangentielle Courant vs Force tangentielle
\/ 4.00
70 cew==s :
74.7m/min ,7\,* ‘/ S 3.50
60 56m/min ey S e i’
// e X /' 3.00
59 [ Zone de fonctionnement /‘ . ‘ /’, o _
é continu /I ’/ 56m/m,irl,’ \ // 250 f_j.
g 37.3m/min P o - 2.00 8
> ,’ 7 R pre
30 ’I - " - ’,¢
S S ,-° | 37.3m/min 7 1.50
’ Vi - e
2 ’,//,/ "/’ 2" "0.3m/min
it T 1.00
t' 2’ "’ ,—"‘
0 P R - 9.3m/min \ 0.50
o L - : : : : : : : : > 0.00
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Force tangentielle [N]
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PM605VE - CODE VITESSE 90

Vitesse Force tangentielle (N) Couple (Nm) Intensité (A) Puissance Puissance
(m/min) +/-3% [ Nominale Nominale A vide Nominale jomlgae n?mme’xle
é Démarrage Démarrage de sortie d’entrée
(W) (W)
125.9 20.6 0.62 0.7 2.9 48 70
115.4 21.1 0.64 0.6 2.8 47 69
110.2 21.7 0.66 0.6 2.8 45 68
104.9 22.2 0.67 0.5 2.8 43 66
99.7 22.2 0.67 0.5 2.7 41 64
94.5 22.7 0.69 0.5 2.6 39 63
84.0 23.3 0.70 0.4 2.5 38 62
78.7 23.8 0.72 0.4 2.4 36 59
73.5 23.8 59.0 0.72 179 0.4 2.4 4.0 33 57
68.2 24.4 0.74 0.4 2.3 31 54
62.9 24.9 0.75 0.4 2.2 29 51
52.5 25.4 0.77 0.3 2.0 26 50
42.0 26.0 0.79 0.3 1.8 21 44
31.5 271 0.82 0.3 1.6 16 37
21.0 27.6 0.84 0.2 1.4 10 32
15.7 28.2 0.85 0.2 1.3 8 31
) Force tangentielle 3.3~27.3N
Servo frein = =
Intensité absorbée 0,1~1,0A max
Rapport de réduction 1/7,5
Nombre d’étages de réduction 1 étage
140 Vitesse vs Force tangentielle Courant vs Force tangentielle e
125.9m/min / / 4.00
120
Zone de fonctionnement
continu 3.50
100
_ 94.5m/min 3.00
% 80 2.50 g
g 62.9m/mi . S
g 60 e /,’ > 2.00 8§
7 4
l, -
7 ’,’ . 1.50
40 ,I ’1 "t
I' t/ -
e 1.00
’ ,’ Pid
20 |2 -
LT T = 15.7m/min 0.50
0 - . 0.00
0 10 20 30 40 50 60 70

Force tangentielle [N]
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