RE 36 36 mm, Graphitbursten, 70 Watt
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[ Standardprogramm Bestellnummern
Sonderprogramm (auf Anfrage!)
LREICEIRREIEEIRRELNN] 118801 118802) 118803 RREENYY 118805 118806 118807/ 118808 118809 118810
Motordaten ---------------
1 Typenleistung 70 70 70 70 70 70 70 70 70 70 70 70 70
2 Nennspannung Volt 18.0 240 320 420 420 48.0 480 480 48.0 480 48.0 480 48.0 48.0
3 Leerlaufdrehzahl min? 6410 6210 6790 7020 6340 6420 5220 4320 3450 2830 2280 1780 1420 1180
4 Anhaltemoment mNm 730 783 832 865 786 785 627 504 403 326 258 198 158 127
5 Kennliniensteigung min"mNm?' 896 805 827 819 814 825 841 865 867 880 896 9.17 921 9.51
6 Leerlaufstrom mA 147 105 89 70 61 55 42 33 25 20 15 12 9 7
7 Anlaufstrom A 278 215 187 153 126 111 722 480 3.06 204 130 0.784 0.501 0.334
8 Anschlusswiderstand Ohm 0.647 1.11 171 275 335 432 6.65 1000 157 235 36.8 61.3 958 144
9 Grenzdrehzahl min 8200 8200 8200 8200 8200 8200 8200 8200 8200 8200 8200 8200 8200 8200
10 Max. Dauerbelastungsstrom A 314 244 199 159 144 127 1.03 0.847 0.679 0.556 0.445 0.346 0.277 0.226
11 Max. Dauerdrehmoment mNm 824 888 885 89.8 904 90.1 89.8 89.0 89.2 888 881 873 872 858
12 Max. Abgabeleistung, bei Nennspannung W 119 125 146 157 129 131 849 564 360 239 152 9.09 578 3.82
13 Max. Wirkungsgrad % 84 85 86 86 86 86 85 84 82 81 79 77 75 72
14 Drehmomentkonstante mNmA"' 263 364 445 566 626 707 869 105 131 160 198 253 315 380
15 Drehzahlkonstante mintV' 364 263 215 169 152 135 110 90.9 72.7 59.8 482 37.8 30.3 25.1
16 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
17 Rotortragheitsmoment gcm? 62.0 67.7 652 654 656 646 633 615 61.3 603 59.2 578 575 557
18 Anschlussinduktivitat mH 010 020 030 049 060 076 1.15 168 262 387 596 970 1510 21.90
19 Therm. Widerstand Gehé&use-Luft KW 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4 6.4
20 Therm. Widerstand Rotor-Gehéuse Kw1 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4 3.4
21 Therm. Zeitkonstante der Wicklung s 39 43 41 41 41 41 40 39 39 38 37 36 36 35
Spezifikationen Erlauterungen Seite 49
® Axialspiel 0.05-0.15mm I Empfohiener Leistungsbereich
® Max. Belastung der Kugellager
axial (dynamisch) 70 Watt Dauerbetriebsbereich
nicht vorgespannt 56N unter Beriicksichtigung der angegebenen thermi-
vorgespannt 24N schen Widerstande (Ziffer 19 und 20) und einer Um-
radial (5 mm ab Flansch) 28N gebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
Aufpressdruck (statisch) 110N Belastung die maximal zuldssige Rotortemperatur
(statisch, Welle abgestutzt) 1200 N erreicht. = thermische Grenze
[ i i i .
. Eadlalsplel l:el Kugetllager 2%/021502)2 Kurzzeitbetrieb
mgebungstemperatur Ui+ Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend tiber-
® Max. Rotortemperatur +125°C lastet werden.
: anahl Kolliktorsegmente . 013 300 M [mNm]
otorgewicht 50 g 05 10 15 20 25 30 1[A] : n :
® Motordaten geméss Tabelle sind Nenndaten. WLEL) Motor m!t h9chohmlger ch.klung
Toleranzdarstellung Seite 43. = A 5 B8 &= <k m Motor mit niederohmiger Wicklung
Detailliertere Angaben entnehmen Sie aus dem (Al
maxon-selection-Programm auf der beigelegten
CD-Rom. maxon-Baukastensystem
/N Von der Standardspezifikation abweichende Planetengetriebe Gleichstromtacho
Toleranzen. @32 mm 22 mm
0.75-4.5 Nm 0.52V
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Detail Seite 188

Planetengetriebe
@32 mm

1.0-6.0 Nm

Detail Seite 191
Planetengetriebe
@32 mm

0.4-2.0 Nm

Detail Seite 193
Planetengetriebe
@42 mm

3-15 Nm
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Detail Seite 200

Digital-Encoder
HP HEDS 5540
500 Imp., 3 Kanal
Detail Seite 204
Digital-Encoder
HP HEDL 5540
500 Imp., 3 Kanal
Detail Seite 206

maxon DC motor 77



