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RK ROSE+KRIEGER

A Phoenix Mecano Company

Linear-Technik

Bewegen und
positionieren




Wie ist der Katalog anzuwenden

Abhangig von lhrer Erfahrung empfehlen wir lhnen
folgende Vorgehensweise

Als Einsteiger
folgen Sie bitte unserer Auswahlhilfe ab Seite 9
Wir fuhren Sie abhangig von Ihrer Anwendung zu unserer Produktempfehlung.

Als Kenner

wissen Sie, was Sie benoétigen und kénnen sofort in die fur Sie geeignete Produktkategorie wechseln.
Dort finden Sie auf den ersten Seiten die zur Kategorie zugehorige Produktlbersicht.

Fiir die gezielte Suche
nach einem bestimmten Produkt empfehlen wir
unser Stichwortverzeichnis auf den letzten Seiten des Kataloges.

Fiir lhre Fragen sind unsere Produktberater gerne fiir Sie da.
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Einleitung

Wir tber uns

Wir sind als Tochtergesellschaft der weltweit operierenden Phoenix Mecano AG ein Komplettanbieter mit
einer Produktauswahl an Linear-Technik, Profil-Technik, Verbindungs- und Modul-Technik, die am Markt ein-
zigartig ist. Jahrzehntelange Erfahrung und Anwendungskompetenz in den unterschiedlichsten Bereichen
macht uns zu einem leistungsfahigen Partner. Vom ersten Kontakt bis zur Lieferung sind wir auf Sie eingestellt.
Individuelle Beratung bei gleichzeitig kurzfristiger Lieferung schlieBen sich nicht aus, sondern sind Ergebnis
einer konsequenten Kundenausrichtung. Wir freuen uns darauf, mit Ihnen gemeinsam erfolgreich zu sein.

Hauptsitz: Deutschland Minden / Westf.

1 d Eigene Vertriebsmitarbeiter
® Hindler und Systempartner

Wir sind weltweit fiir Sie da.

® Profit Center innerhalb Phoenix Mecano
® Vertriebs- und Systempartner
B - rodukionsiser RK ROSE+KRIEGER

e- Vertriebsgesellschaften A Phoenix Mecano Company
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Unsere Produktbereiche RK ROSE-+KRIEGER

VERBINDUNGS-TECHNIK
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® Rund- und Vierkantrohre klemmend
zuverlassig verbinden

® Elemente aus Aluminium, Edelstahl 2
und Kunststoff %
©
® GroBen von 8 mm bis 80 mm s
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PROFIL-TECHNIK
® Das bewahrte BLOCAN®- Aluminium
Montagesystem
® Querschnitten ab 20 mm bis 320 mm, 3
far die unterschiedlichsten Anwendungen N
o
® Verbindungstechnik mit unerreichter =
Kombination von Flexibilitat und
Zuverlassigkeit
O
@
o
5
LINEAR-TECHNIK )
® Manuelle Fihrungseinheiten
c
® Elektrozylinder qéw
® Hubsaulen g
>
. (<]
® Linearachsen &
® Bis zu 3t und 12 m bewegen wir fur c
Sie genau, dynamisch und zuverlassig 9
O
>
w
MODUL-TECHNIK ‘ I S
>
® Maschinengestelle i
® Arbeitsplatze
® Schutzverkleidungen
® Mehrdimensionale lineare Achsenmodule =)
. m ©
® Komplette Antriebslésungen §
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Unser Service

Wir unterstitzen lhre Auswahl:
CAD-Bauteilebibliothek

Zur Unterstutzung lhrer Konstruktionsarbeit stellen wir lhnen in der Rose+Krieger-Bauteilebibliothek kosten-
los Teiledaten (Zeichnungen, technische Beschreibungen) zur Verfigung. Hierbei kénnen Sie zwischen rund
60 verschiedenen Dateiformaten (2D/3D) wahlen. Den Link zum Partserver finden Sie auf unserer Internetsei-
te unter: www.rk-rose-krieger.com/deutsch/service/cad-daten.html
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RK-Produktberatung fiir Sie vor Ort

Das RK-Infomobil, die Ausstellung vor lhrer Tur. Uber 20 Prasentationstafeln mit Exponaten und Funktions-

mustern, sowie mehrere Anwendungen aus der Antriebs- und Lineartechnik vermitteln Ihnen den gesamten

Querschnitt der RK-Produkte.

Unsere Key Account Manager und Verkaufsberater besuchen Sie gern vor Ort und erarbeiten mit lhnen

konkrete Losungsvorschlage.
| . E=

RK-Internetprasenz: www.rk-rose-krieger.com

Auf unserer Internetseite finden Sie eine Vielzahl an Informationen rund um unser Unternehmen und unsere
Produkte. Hier finden Sie auch die Ansprechpartner in lhrer Nahe und die aktuellsten Katalogdaten (PDF-

Format) zum Download. X o > v
;-.n‘:u:t ln'n:l ARTUILLES  KONTART an roun ResEE
RK KOMPONENTEN IJ 4
Halalogastikal ued Varlanisn Ve hisdan = 5

Frasitionberen - Auramaniilecen
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http://www.rk-rose-krieger.com/service/cad-daten/
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RK ROSE+KRIEGER

Sie wollen Ihre Ressourcen auf andere Aufgaben fokussieren und suchen einen kompetenten Partner, auf
den Sie sich verlassen kdnnen? Unsere Spezialisten entwickeln in enger Abstimmung mit Ilhnen die passge-
naue Losung. Auf Wunsch Ubernehmen wir auch die Montage und Inbetriebnahme vor Ort.
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lhre L6sung wird komplett geliefert oder vor Ort fiir Sie 2
montiert und in Betrieb genommen =
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Einleitung

Leistungstiefe

Sie entscheiden...

100%

Katalogartikel

Sie kennen sich aus und
nehmen sich die Zeit,
dann finden Sie in unser-
em Standard-Sortiment,
was Sie bendétigen.

0%

Wir bieten

Varianten, modifizierte
Standards

Sie greifen auf unsere
Erfahrung zu und lassen
sich von unseren Fach-
leuten die optimalen,
far Sie modifizierten,
Produkte empfehlen.

® Ein breites, aufeinander abgestimmtes

Produktprogramm

® 40 Jahre Anwendungserfahrung in
unterschiedlichen Branchen

® Kompetente Beratung fur lhre Aufgabe
® Qualitat — weil wir unsere Versprechen halten

8

Kundenspezifische
Entwicklungen

Sie suchen was bisher
niemand hat? Dann ent-
wickeln wir mit Ihnen
gerne etwas Neues.

Module und Systeme

Sie bendétigen Ihre Kom-
petenz und Zeit fur
andere Aufgaben und
suchen einen Partner
auf den Sie sich verlassen
kénnen.

...wie viel wir fur Sie tun diurfen
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Einleitung
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Auswahlhilfe — Inhalt

Was ist Linear-Technik Seite 10

Auswahlhilfe

Wie finde ich mein Produkt... Seite 11

Der RK Linear-Kreis Seite 12

Move-Tec Seite 14

Move-Tec

P Place-Tec Seite 16

Control-Tec Seite 18

Place-Tec
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Motoren / Steuerungen
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Auswahlhilfe

Vielfalt mit System

Was ist Linear-Technik

Ob fuhren, verstellen, positionieren oder gleichférmig
verfahren, die Anforderungen an lineare Bewegungs-
ablaufe sind so vielfaltig wie die moglichen Lésungen.
Wir bieten lhnen, beginnend bei einer gelegent-
lichen, manuellen Verstellung, Uber ein haufiges
Verfahren bis hin zu hochdynamischen Positionierun-
gen im Dauereinsatz, ein breites Spektrum an linearen
Bewegungskomponenten.

Warum lange probieren...

)

10

Um lhnen die Vorauswahl der geeigneten Baureihe
schnell und einfach zu erméglichen, haben wir ein Sys-
tem entwickelt, welches sich strikt an der Aufgaben-
stellung orientiert. Innerhalb der Baureihe kénnen Sie
an Hand lhrer Leistungsanforderung die geeignete
GroBe und Ausfihrung festlegen.

Selbstverstandlich beraten wir Sie auch gerne persén-
lich bei Ihrer Auswahl.

...wenn es mit
System schneller geht.
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Wie finde ich mein Produkt RK ROSE-+KRIEGER

In vier Schritten zu lhrer Produktempfehlung

Einleitung

Schritt 1: Die Anwendung steht immer im
Mittelpunkt
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® Breiten-, Langen-, Héhenverstellung
® Be- und Entladen, Palettieren, Pick & Place
® Numerisch gesteuerte Verfahraufgaben

Move-Tec

Schritt 2: Welche Produktausfiihrung wiinschen Sie?

® Langenkonstant (Linearachse)
® Langenvariabel (E-Zylinder, Hubsaule)

Place-Tec

Schritt 3: Welchen Leistungsumfang soll das Produkt
beinhalten?

® Fihrung
® Antrieb
® Flhrung + Antrieb

Control-Tec

Schritt 4: Welche Leistungskategorie benétigen Sie?

Hublange
Belastung

°
°
® Geschwindigkeit
°
°

Motoren / Steuerungen

Genauigkeit
usw.

Module

Anhang

...folgen Sie unserem System und die Begriffe erklaren sich von selbst.

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Auswahlhilfe 1



Auswahlhilfe
Der RK Linear-Kreis

Breiten-, Lingen-, H6henverstellung

® Manueller oder elektrischer Antrieb

® Gelegentliche bis taglich mehrfache
Verstellung

® Geringe Einschaltdauer
® Niedrige Geschwindigkeit
® Mittlere bis hohe Stabilitat

12

Move-Tec
weiter auf Seite 14

lhre
Anwendung
steht im

Mittelpunkt
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Einleitung
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Be- und Entladen, Palettieren, Pick & Place
® Hohe Wiederholgenauigkeit
PI:_:\ce-Tec_ ® Kurze Zykluszeiten
weiter auf Seite 16 5
® Hohe Taktraten =
()
® 3-Schicht-Betrieb %
® Hohe Zuverlassigkeit -
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Control-Tec 2
weiter auf Seite 18 2
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Numerisch gesteuerte Verfahraufgaben 3
=
® Hohe Positioniergenauigkeit
® Gleichformiger Bewegungsablauf
® Hohe Antriebssteifigkeit
® 3-Schicht-Betrieb
® |P 40 geschutzt 2
©
<
<
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Auswahlhilfe
Move-Tec

Breiten-, Langen-, Héhenverstellung

Langen-konstant
(bis 6 m Hub)

S 5
Fihrung

S.32

RK LightUnit

Hub max: 1500 mm

Fx max: 500 N

Fy max: 305 N
Antrieb + .,y
Flihrung 5.36
(Linearachse) RK LightUnit

Hub max: 920 mm

Fx max: 300 N

Fy max: 550 N

Fz max: 1210 N

—
‘- "_'_..’ 3

S.34

RK LightUnit

Hub max: 1500 mm
Fx max: 500 N

Fy max: 305 N

A

S. 86

E/E-ll/E-lI-Edelstahl
Hub max: 2.740 mm
Fx max: 4.500 N
Fy max: 5.500 N
Fz max: 5.650 N

RK LightUnit-G / telescope Doppelrohr-Fithrung

S. 102

RE

Hub max: 3.000 mm
Fy max: 600 N

Fz max: 2.400 N

Doppelro A

EP(X)/EP(X)-II

Hub max: 2.820 mm
Fx max: 4.500 N

Fy max: 14.000 N

Fz max: 9.100 N

Langen-variabel
(bis 2 m Hub)

\
[,

Zylinder Leistungsklasse 1

>

Antrieb

(E-Zylinder) M9 E-Zylinder
Hub: 50 mm
Fd max: 300 N
Fz max: 300 N
Vmax: 14 mm/s

Antrieb +

Flihrung

(Hubs&ule) -

Multilift

Hub max: 498 mm
Fd max: 3.000 N
Fz max: 1.000 N

Vmax: 16 mm/s

010 E-Zylinder
Hub max: 100 mm
Fd max: 500 N

Fz max: 500 N
Vmax: 22 mm/s

DI

Multilift Il

Hub max: 497 mm
Fd max: 3.000 N
Fz max: 3.000 N
Vmax: 16 mm/s

"

015 E-Zylinder
Hub max: 140 mm
Fd max: 1.000 N
Fz max: 1.000 N
Vmax: 100 mm/s

RK Slimlift

Hub max: 500 mm
Fd max: 4.000 N
Fz max: 2.000 N
Vmax: 32 mm/s

r
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Profil-Fiihrung
e

S. 180
PLM-G

Fy max: 200 N
Fz max: 220 N

S. 176

PLM

Hub max: 855 mm
Fx max: 125 N

Fy max: 200 N

Fz max: 220 N

Hub max: 2.935 mm

‘A{}(‘

S. 200

RK Compact-G
Hub max: 400 mm
Fy max: 1.150 N
Fz max: 1.150 N

e
o

S. 196

RK Compact

Hub max: 400 mm
Fx max: 215 N

Fy max: 1.150 N
Fz max: 1.150 N

F, max
Fy max

f

V max

H min

S.212

SQL

Hub max: 5.750 mm
Fy max: 2.500 N

Fz max: 1.500 N

Profil-Achsen

L
v B
S. 220
quad®EV
Hub max: 2.850 mm
Fx max: 2.500 N

Fy max: 6.000 N
Fz max: 6.000 N

Hub max: 5.860 mm
Fy max: 2.550 N
Fz max: 2.250 N

S. 260

PLS

Hub max: 2.868 mm
Fx max: 3.050 N

Fy max: 2.550 N

Fz max: 2.550 N

Cdd

RK ROSE+KRIEGER
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S. 280

RK DuolLine R

Hub max: 7.692 mm
Fy max: 5.100 N

Fz max: 8.900 N

S. 292

RK DuolLine S

Hub max: 2.924 mm
Fx max: 3.400 N

Fy max: 5.000 N

Fz max: 6.000 N

Leistungsklasse 2

LAMBDA E-Zylinder
Hub max: 600 mm
Fd max: 6.000 N

Fz max: 4.000 N
Vmax: 21 mm/s

N 4
RK Powerlift
Hub max: 500 mm
Fd max: 3.000 N
Fz max: 1.500 N
Vmax: 50 mm/s

LZ 60 E-Zylinder
Hub max: 597 mm
Fd max: 4.000 N
Fz max: 4.000 N
Vmax: 50 mm/s

Multilift Il telescope
Hub max: 650 mm

Fd max: 3.000 N

Fz max: 2.000 N
Vmax: 16 mm/s

RK Powerlift telescope
Hub max: 650 mm

Fd max: 1.600 N F
Fz max: 800 N F
Vmax: 30 mm/s

S. 316 S
LZ 80 E-Zylinder

Hub max: 1.005 mm
Fd max: 10.000 N F
Fz max: 10.000 N F
Vmax: 13 mm/s

Schwerlast-Zylinder

. 340

SLZ 63 TR FL/PL E-Zylinder
Hub max: 1.000 mm

d max: 15.000 N
z max: 15.000 N

Vmax: 1250 mm/s

Mehrstufige Hubsaulen

="

i B
|

Alpha Colonne
Hub max: 600 mm

d max: 3.000 N
z max: 3.000 N

Vmax: 18 mm/s

3
Y

S. 570

SLZ 90 E-Zylinder
Hub max: 2.000 mm
Fd max: 25.000 N
Fz max: 25.000 N
Vmax: 933 mm/s

S

LAMBDA Colonne
Hub max: 600 mm
Fd max: 4.500 N Fz
max: 4.500 N Vmax:
20 mm/s

Detailangaben, Auslegung, Zubehoér, Motoren und Steuerungen entnehmen Sie bitte dem Hauptkatalog , LINEAR-TECHNIK".

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Auswahlhilfe
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Module Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec Move-Tec

Anhang



Auswahlhilfe
Place-Tec

Be- und Entladung, Palletieren, Pick & Place

Langen-konstant
(bis 6 m Hub)
(D-Line 50 m Hub)

Fiihrung

e
P__ =

S. 360

RK MonolLine

Hub max: 5.780 mm
Fy max: 4.367 N

Fz max: 2.509 N

v max: 10 m/s

a max: 20 m/s?

Antrieb +
Flihrung

(Linearachse)

S. 368

RK MonolLine

Hub max: 5.780 mm
Fx max: 4.800 N

Fy max: 9.400 N

Fz max: 5.200 N

v max: 10 m/s

a max: 20 m/s?
Wiederholgenauigkeit
+0,05 mm

\L)‘I

S.394

MultiLine R

Hub max: 5.620 mm
Fy max: 8.200 N

Fz max: 12.000 N

v max: 5 m/s

a max: 50 m/s?

Rollenfiihrungen Kugelumlauf-Schienen-Fiihrungen

S. 410

RK DuolLine R

Hub max: 7.692 mm
Fy max: 5.100 N

Fz max: 8.900 N

v max: 5 m/s

a max: 50 m/s?

Kugelumlauf-Schienen-Achsen

r,_g,)""i

S. 394

MultiLine

Hub max: 5.620 mm
Fx max: 4.700 N

Fy max: 8.200 N

Fz max: 12.000 N

v max: 5m/s

a max: 50 m/s?
Wiederholgenauigkeit
+0,05 mm

S. 410

RK DuolLine Z

Hub max: 9.010 mm
Fx max: 6.000 N

Fy max: 5.100 N

Fz max: 8.900 N

v max: 5 m/s

a max: 50 m/s?
Wiederholgenauigkeit
+0,05 mm

Langen-variabel
(bis 30 m Hub)

Antrieb +
Fiihrung

(Linearachse)

S.374

RK MonolLine MT
Hub max: 5614 mm
Fx max: 1.500 N

Fy max: 4.367 N

Fz max: 2.509 N

Wiederholgenauigkeit
+0,05 mm

v max: 5m/s/amax: 15 m/s

S. 454
SQ MT

Fx max: 2.810 N
Fy max: 2.550 N
Fz max: 2.550 N
2
Wiederholgenauigkeit
+0,05 mm

Hub max: 17.446 mm

v max: 10 m/s/a max: 20 m/s

Rollenfuihrungs-Achsen

A

S. 468

SQ ZST

Hub max: 29.530 mm
Fx max: 1.132 N

Fy max: 2.550 N

Fz max: 2.550 N

2
Wiederholgenauigkeit
+0,05 mm

16

v max: 5 m/s/a max: 20 m/s
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Anwendungsbeispiel
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Schwerlast-Achsen P, — 9
]l" :
D-Line (auf Anfrage) Y
Hub max: 50.000 mm =
Fx max: 4.700 N ©
Fy max: 10.000 N g
Fz max: 10.000 N o
v max: 5 m/s
a max: 50 m/s?
Wiederholgenauigkeit
£0,1 mm S
=
=
@
>
@
i
(Vo)
S~
c
o
o
&
s}
=>
Q
-]
o©
o
=
o
c
o
e
c
<

Detailangaben, Auslegung, Zubehoér, Motoren und Steuerungen entnehmen Sie bitte dem Hauptkatalog ,LINEAR-TECHNIK Hubs&ulen und Elektrozylinder”.
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Auswahlhilfe
Control-Tec

Nummerisch gesteuerte Verfahraufgaben

Mz

Kugelumlauf-Schienen-Fiihrung

Langen-konstant
(bis 4,4 m Hub)

Fiihrung

Antrieb +
Fiihrung

(Linearachse)

Kugelumlauf-Schienen-Fiihrung

S. 504

RK DuolLine R

Hub max: 7.692 mm
Fy max: 5.100 N

Fz max: 8.900 N

v max: 5 m/s

a max: 50 m/s?

ae 3 ene A

_‘.s."""l

S. 282

DuolLine S

Hub max: 4.440 mm

Fx max: 8.000 N/ Fy max: 5.100 N
Fz max: 8.900 N

Mx max: 500 Nm / My max: 1.200 N
Mz max: 1.150 Nm

v max: 2,5 m/s / a max: 20 m/s?
Positioniergenauigkeit + 0,05 mm

Kugelbuchsen-Vollwellen-Achsen
==

ok g

S. 480

EP(X)-Il KG

Hub max: 2.520 mm

Fx max: 1.200 N/ Fy max: 2.400 N
Fz max: 2.400 N

Mx max: 160 Nm / My max: 250 Nm
Mz max: 280 Nm

v max: 0,24 m/s / a max: 10 m/s?
Positioniergenauigkeit £ 0,1 mm

Langen-variabel
(bis 2 m Hub)

\
R

Antrieb

(E-Zylinder)

S. 552

SLZ 63 KG FL/PL E-Zylinder
Hub max: 1.000 mm

Fd max: 10.000 N

Fz max: 10.000 N

v max: 1.250 mm/s
Positioniergenauigkeit £ 0,08 mm

Schwerlast-Zylinder

S. 570
SLZ 90 E-Zylinder

Hub max: 1.900 mm

Fd max: 25.000 N

Fz max: 25.000 N

v max: 933 mm/s
Positioniergenauigkeit £ 0,142 mm

18
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Einleitung
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Detailangaben, Auslegung, Zubehér, Motoren und Steuerungen entnehmen Sie bitte dem Hauptkatalog ,,LINEAR-TECHNIK Schwerlastlineareiheiten D-Line”
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Move-Tec

Breiten-, Ldngen-, H6henverstellung

Merkmale:
® Manueller oder elektrischer Antrieb

® Gelegentliche bis taglich mehrfache
Verstellung

Geringe Einschaltdauer

Niedrige Geschwindigkeit
Mittlere bis hohe Stabilitat

20
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Breiten-, Langen-, Hohenverstellung y
,. = =—— iE:
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‘l'l Langenkonstant:............ Seite 28-295 E
‘ r| Langenvariabel: v
g 2
* ® Antrieb (E-Zylinder) Seite 24-25 ¢
=
‘ | Antrieb + Fihrung
S5 (Hubsaule): ......cccveeeereennen. Seite 26-27
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Move-Tec

Ubersicht Lingenkonstant | Antrieb + Fiihrung

Die Angaben beziehen sich
auf die Standard-BaugroBe

>

Einrohr-Achsen

RK LightUnit E/E-ll/ E-lI-Edelstahl
ab Seite 28 ab Seite 44

BaugréBe 30 18, 30, 40, 50, 60, 80
Hub max. 920 mm 890-2740 mm
Fx max. 300 N 400-4500 N
Fy max. 550 N 90-5500 N
Fz max. 1210 N 60-5650 N
Mx max. 2,5Nm 1,5-70 Nm
My max. 5,5Nm 4-170 Nm
Mz max. 5,5 Nm 4-170 Nm
Spindel Rechts- oder Linksgew. ° )
Spindel Rechts- und Linksgew. ° °
Spindel geteilt °

Fiihrung (ohne Antrieb)

Merkmale

® Die ,Leichte” fur einfache
Handverstellungen

® Vielseitiger Alleskénner - ein einfach
unschlagbares Preis-Leistungs-Verhaltnis

‘ﬁ-"

Profil-Achsen/Fiihrungen

>
il

PLM RK Compact SQL
ab Seite 164 ab Seite 184 ab Seite 200

BaugréBe 20, 40x20 30, 50, 80, 120 40, 60, 80, 120, 160
Hub max. 855 mm 130-400 mm 5750 mm
Fx max. 125N 50-215 N -
Fy max. 160-200 N 160-1150 N 1500-2500 N
Fz max. 180-220 N 160-1150 N 1000-1500 N
Mx max. 3-4 Nm 3-32 Nm 50-134 Nm
My max. 10-14 Nm 3-59 Nm 70-121 Nm
Mz max. 10-14 Nm 3-59 Nm 140-243 Nm
Spindel Rechts- oder Linksgew. ° °
Spindel Rechts- und Linksgew. ° °
Spindel geteilt °
Fiihrung (ohne Antrieb) ° ° °

® Die kleine Baureihe zur ® Flache Kurzhub-Liniear- ® Low-cost Fihrung far

Positionierung leichter achse fur die Handver- den mittleren bis schweren
PRl Lasten stellung mit sehr gutem Belastungsfall
Preis-Leistungsverhaltnis
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RE EP(X) EP(X)-II
ab Seite 94 ab Seite 102 ab Seite 134

Zweirohr-Achsen/Fiihrungen

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

30, 40 18, 30, 40, 50, 60, 80 30, 40
3000 mm 320-2610 mm 1398-2820 mm
- 400-4500 N 800-1000 N
330-600 N 200-14000 N 1000-6000 N
1600-2400 N 100-9100 N 550-2200 N
65-155 Nm 20-650 Nm 60-160 Nm
65-155 Nm 30-780 Nm 60-190 Nm
20-65 Nm 35-1100 Nm 75-240 Nm
° °
[ ] L]
° °
°
® Robuste Fuhrung fur einfache ® Die robuste Doppelrohr-Einheit - ® Verzugsfrei, belastbar und dabei
Verstellungen im mittleren kompensiert hohe Biegemomente leichtgéngig. Der robuste Doppelrohr-
Belastungsbereich bei Hand- und Motorverstellung Allrounder mit hoher Lebensdauer

L
y B

2

quad® PLS RK Duoline S
ab Seite 208 ab Seite 242 ab Seite 262
30, 40, 50, 60, 80 30, 40, 50, 60, 80 60, 80, 120x80
1375-4157 mm 830-3000 mm 2476-2924 mm
800-2500 N 340-3050 N 1400-3400 N
600-6000 N 790-2550 N 700-5000 N
600-6000 N 790-2550 N 2500-6000 N
6-80 Nm 14-124 Nm 48-380 Nm
11-140 Nm 20-168 Nm 160-620 Nm
8-85 Nm 22-169 Nm 140-550 Nm
[ ] [ J [ ]
) ) )
[ ]
[ ] [ J [ ]

® Kompakte, variationsreiche Linear-
achse fur Hand- und Motorver-
stellung im mittleren Belastungs-bereich

® Mittlere bis schwere Lasten
motorisch oder per Hand ver-
stellen - ein Leichtes fur die
Profil Lineareinheit PLS

® Das Multitalent mit gekapseltem
Antriebs-/Fihrungskonzept
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Move-Tec

Ubersicht Lingenvariabel | Antrieb

Bestellhinweis:

® Detailangaben entnehmen
Sie bitte aus dem Katalog
»Linear-Technik Hubsaulen
und Elektrozlinder”

Die Angaben beziehen sich
auf die Standard-BaugroB3e

Zylinder Leistungsklasse 1

-yl

Merkmale M9 (0 [0]
Hub max. 50 mm 40-100 mm
Druckkraft max. 300 N 500 N
Zugkraft max. 300 N 500 N
Verfahrgeschwindigkeit max. 14 mm/s 22 mm/s
Schutzart IP 30 IP 40| IP 54
Endschalter integriert [ ] + (einstellbar)
Signalkontakt ausgefiihrt optional ° °
Potentiometer optional ® o

Merkmale

® Geringes Gewicht

® Faltenbalg

® Verschiedene Hubgeschwindigkeiten

Die Angaben beziehen sich
auf die Standard-BaugroBe

e

Zylinder Leistungsklasse 2

Hub max. 300 mm 600 mm 600 mm
Druckkraft max. 1000 N 6000 N 4000 N
Zugkraft max. 1000 N 4000 N 4000 N
Verfahrgeschwindigkeit max. 100 mm/s 21 mm/s 50 mm/s
Schutzart IP54 IP 66 IP 54
Endschalter integriert + (einstellbar) ° °
Uber Steuerung synchronisierbar ° °
Signalkontakt ausgefiihrt optional [ ° )
Integrierte Steuerung )
Potentiometer optional ) )

® Robuste Bauweise ® Einklemmschutz ® \/erschiedenste
Merkmale @ Verstellbarer Hubweg optional AnschILfssarten far

Industrieanwendungen
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http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_zyl_leistungskl1_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_zyl_leistungskl1_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_zyl_leistungskl2_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_zyl_leistungskl2_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_zyl_leistungskl2_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_hubsaeulen_elektrozylinder_de.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_hubsaeulen_elektrozylinder_de.pdf

L = Hub
F,= Druckkraft
F, = Zugkraft

V = Verfahrgeschwindigkeit

Schwerlastzylinder

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

\ )
: o w== :
Die Angaben beziehen sich e y=— :ﬁ
auf die Standard-BaugréBe —_—
Merkmale LZ 80 SLZ 63 SLZ 90
Seite 314 Seite 322 Seite 342
Hub max. 1005 mm 1000 mm 2000 mm
Druckkraft max. 10000 N 15000 N 25000 N
Zugkraft max. 10000 N 15000 N 25000 N
Verfahrgeschwindigkeit max. 13 mm/s 58 mm/s 77 mm/s
Schutzart IP 54| IP 66 IP 54| IP 65 IP 54
Endschalter integriert °
Uber Steuerung synchronisierbar motorabhangig motorabhangig
Signalkontakt ausgefiihrt )

Merkmale

® |ndustriezylinder
mit DC- Motor

® Industriezylinder mit adaptierbarem Motor

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec 25
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Move-Tec

Ubersicht Lingenvariabel | Antrieb + Fithrung

® Detailangaben entnehmen
Sie bitte aus dem Katalog
»Linear-Technik Hubsaulen
und Elektrozylinder”

Die Angaben beziehen sich
auf die Standard-BaugroBe | -

Merkmale RK Multilift

Zweistufige Hubsaulen bis 500 mm Hub

1' :1-:

RK Multilift Il RK Slimlift RK Slimlift EM

Hub max. 498 mm 497 mm 460 mm 500 mm
Druckkraft max. 3000 N 3000 N 4000 N 1000 N
Zugkraft max. 1000 N 3000 N 2000 N 1000 N
Mx dyn. max 150 Nm 200 Nm 100 Nm 75 Nm
My dyn. max 100 Nm 130 Nm 100 Nm 75 Nm
Mx stat. max 300 Nm 300 Nm 200 Nm 150 Nm
My stat. max 200 Nm 200 Nm 200 Nm 150 Nm
Verfahrgeschwindigkeit max. 8/16 mm/s 8/16 mm/s 32 mm/s 25 mm/s
Schutzart IP 20 IP 30 IP 30 IP 30
Endschalter integriert ° ° ° )
‘l,J::; rf::lt:l.ajfrung synchron ° ° ° °
Integrierte Steuerung

® Geprift nach ® Gepruft nach ® Stabférmiges ® Stabférmiges

EN 60601-1 IEC 60601-1 Design, auBerst leise Design, auf3erst leise

Merkmale im Betrieb im Betrieb

® Gunstiges Einbau-/
Hubverhaltnis

Zweistufige Hubsaulen bis 500 mm Hub

Die Angaben beziehen sich

auf die Standard-BaugréBe ¥ . ¥
Merkmale RK Powerlift Z RK Powerlift M

Hub max. 490 mm 500 mm
Druckkraft max. 2000 N 3000 N
Zugkraft max. 1500 N
Mx dyn. max 125 Nm 200 Nm
My dyn. max 125 Nm 200 Nm
Mx stat. max 250 Nm 400 Nm
My stat. max 250 Nm 400 Nm
Verfahrgeschwindigkeit max. 50 mm/s 13 mm/s
Schutzart IP 30 IP 30
Endschalter integriert ) )
Uber Steuerung synchron ® °
verfahrbar

Integrierte Steuerung ° [

® Hohe Hubgeschwin- ® Geprift nach

RERElE digkeit EN'60601-1

26


http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_multilift_d.pdf
https://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/neuheiten/news_hubsaeule_multiliftII_produktlinie_de.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_rkslimlift_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_rkslimlift_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_rkpowerlift_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_rkpowerlift_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_hubsaeulen_elektrozylinder_de.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_hubsaeulen_elektrozylinder_de.pdf

Cdd

RK ROSE+KRIEGER o
=
e
L = Hub =
L

H = Einbaumal

F,= Druckkraft

| F, = Zugkraft
Mx Q/ V = Verfahrgeschwindigkeit fg
e
b <
@©
< Z
: E
Mehrstufige Hubsaulen gréBer 500 mm Hub

-
| ’
- =
|’ 1
'. w
>
. . . °
Die Angaben beziehen sich '- q b=
auf die Standard-BaugroBe
m RK Powerlift telescope | RK Multilift telescope Alpha Colonne LAMBDA Colonne
Hub max. 650 mm 650 mm 600 mm 600 mm
o
Druckkraft max. 1600 N 3000 N 3000 N 4500 N ©
O
Zugkraft max. 800 N 2000 N 3000 N 4500 N =
a
Mx dyn. max 125 Nm 200 Nm 200 Nm 250 Nm
My dyn. max 125 Nm 100 Nm 200 Nm 250 Nm
Mx stat. max 200 Nm 300 Nm 200 Nm 250 Nm
My stat. max 200 Nm 150 Nm 200 Nm 250 Nm é
Verfahrgeschwindigkeit max. 15-30 mm/s 8-16 mm/s 8-18 mm/s 8-20 mm/s ©
=
Schutzart IP 30 IP 30 IP 30 IP 54| IP 40 é
Endschalter integriert ° ° ° °
Uber Steuerung synchron N . N . =
verfahrbar =
g
Integrierte Steuerung [} [ ) =
9]
® Optimales Hub-/ ® Fir Zug- und ® Fur Zug- und ® Spielarm eingestell- 5
Einbauverhéltnis Druckbelastung Druckbelastung te Fihrungen 7
Merkmale geeignet geeignet ~
o
)
£
[$)
>
Bevorzugter Einsatzbereich:
Monosaulen Synchronsaulen (2-32 Stiick)
(einzeln oder gemeinsam verfahrbar) (synchron verfahrbar) @
>
g
o)
¢ =
o
c
©
<
c
Einzelbetrieb / Parallelbetrieb Synchronbetrieb Mehrsaulensystem <
Monobetrieb

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec
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http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_rkpowerlift_telescope_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_alphacolonne_d.pdf
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/lineartechnik/lt_lambdacolonne_d.pdf
https://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/neuheiten/news_hubsaeule_multiliftII_produktlinie_de.pdf

RK LightUnit

RK LightUnit, RK LightUnit-G / telescope
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RK LightUnit
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau Achse mit Alu-Trapezgewindespindel, welche in einem geschlitzten Alu-Profil gefuhrt wird
Fiihrung Gleitfuhrung
Einbaulage beliebig
Steigungsgenauigkeit +0,3 mm /300 mm Hub
Spindelsteigung 3 mm
Selbsthemmung ja
Leerlaufmoment 0,35 Nm
Umgebungstemperatur 0°C bis +60°C
*

Belastungsdaten

F Kraft [N]

M Moment [Nm]

I Flachentragheitsmoment [cm?4]

*bezogen auf Fuhrungsschlitten
(statisch, Endelemente aufliegend)

n——m-m

Gesamtlénge [mm] 1000 1000
Durchbiegung [mm] 1,0 2,5 4,0 5,0 1,0 2,5 4,0 5,0
Kraft 300 700 550 270 140 1390 1210 600 450 2,5 5,5 5,5
Flachentragheitsmoment ‘ ’ ;
[cm4] k’”""} A O -
RK LightUnit | 1,90 | 1,88 e ’/
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RK LightUnit-G / telescope

Belastungsdaten

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

ACHTUNG!

Die Angaben in den Tabellen stellen weder eine Beschaffenheitsgarantie noch eine zugesicherte
Eigenschaft unserer Produkte dar. Es handelt sich um unverbindliche Richtwerte, die im Einzelfall bedingt
durch unterschiedliche Anwendungsbedingungen, wie z. B. Temperatur oder Oberflachenbeschaffenheit

der klemmbaren Profile, nicht erreicht werden kénnen.

F Kraft [N]
T oo Durchbiegung [mm]
L Gesamtlange [mm]
1
| o

Anzugsmoment:
Zylinderschraube M8: 8,0 Nm
Zylinderschraube M10: 50,0 Nm

Positionierungselement G
Anzugsmoment 1 Nm

Materialdatenblatt
auf Wunsch verfugbar.

T - _ fmax -
L
v | |
Gesamtlange [mm] 1000 1500
Durchbiegung [mm] 5,0 5,0
Kraft [N] 305 108

e

Haftkraft [KN] | 1,0 *

* Befestigungsschraube am FUhrungsschlitten
mit Anzugsdrehmoment angezogen

RK LightUnit-G

RK LightUnit-G telescope

|
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RK LightUnit-G
Halten und Positionieren

Das einseitig geschlitzte RK LightUnit Profil erméglicht die einfache Anpassung des
FUhrungsschlittens mit dem individuell platzierbaren Positionierungselement G,
ohne dass eine mechanische Bearbeitung erforderlich ist. Wird der Fihrungsschlitten
Uber das Positionierelement G geschoben, wird dieser tGber den Arretierbolzen an
der gewunschten Stelle fixiert. Diese Verbindungstechnik bietet eine hohe
Flexibilitat, da (beliebig viele) Fixierungspunkte nicht im Voraus (z. B. durch eine
Bohrung) festgelegt werden missen. Dadurch kénnen die Endlagen jederzeit
angepasst und verschiedene Fuhrungsschlitten frei kombiniert werden, um die
gewinschte Anwendung zu erreichen. Video

RK LightUnit-G /

telescope
Funktionsweise

Flihrungsprofil wahlweise
hell oder schwarz eloxiert
® Verringerung der Reflexionen

Positionierungselement G
® [ndividuell mit einem Innen-
sechskantschlUssel positionierbar

Arretierbolzen
® Einfache Handbetatigung
mit Federrickstellung

Flihrungsschlitten
® Verschiedene Ausfihrungen
wahlbar

lhr Mehrwert:

Einfach — Montage mit nur einem Werkzeug

Flexibel — Individuelle Einstellung der Positionierungselemente

Vielseitig — Frei wahlbare Fihrungsschlitten fir vielfaltige Anwendungen
Kompatibel - Vielfaltige Anbindungsvarianten mit RK Rohrverbindern
Schnell lieferbar — Alle Komponenten ab Lager verfugbar
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Ubersicht Einzelkomponenten
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RK LightUnit-G telescope
Halten, positionieren und teleskopieren

Die RK LightUnit-G telescope erweitert die Funktionalitat der RK LightUnit-G durch eine spezielle
Teleskopeinheit, die eine leichte und platzsparende Integration bzw. Verstellung erméglicht. Im Gegensatz
zur RK LightUnit-G besitzt die Teleskopausfiihrung ein Flihrungsrohr, das per Hand positioniert werden kann.
In dem Flhrungsrohr kénnen ebenfalls Positionierungselemente verwendet und somit beliebig viele
Rastpositionen definiert werden.

Positionierungselement G
® |ndividuell mit einem Innen-
sechskantschlUssel positionierbar

Flihrungsprofil / AuBenprofil
® \Wahlweise hell oder
schwarz eloxiert

Arretierbolzen

® Einfache Handbetatigung
mit Federrickstellung %

lhr Mehrwert:

Einfach — Montage mit nur einem Werkzeug

Flexibel — Individuelle Einstellung der Positionierungselemente

Vielseitig — Frei wahlbare Fihrungsschlitten fir vielfaltige Anwendungen
Kompatibel - Vielfaltige Anbindungsvarianten mit RK Rohrverbindern
Schnell lieferbar — Alle Komponenten ab Lager verfugbar
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Ubersicht Einzelkomponenten
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Positionierungselement G

S. 42

Flihrungsprofil
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Befestigungselemente @ 30 mm Kunststoff
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FS-KU
S. 47

GF-KU
S. 47

W-KU

S. 47

K-KU
S. 46

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec 35



RK LightUnit

Die ,Leichte” fiir einfache Handverstellungen

Aluminiumspindel

® Gewichtsreduzierung durch
Alu-Spindel und Kunststoff-

gleitlagerung

Spindelabdeckung
® Eine elastische Kunststoff-
Dichtlippe schitzt die Spindel

Standardléng/en

Merkmale:

® Einheit fur ,leichte” Verstell-
aufgaben

® Kostengunstige Handverstellung

® FUr Konstruktionen mit der
Prioritat ,, Gewichtsreduzierung”

® Einsatz in korrosions-
gefahrdeten Bereichen

36
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Flihrungsrohr wahlweise Flihrungschlitten/

hell oder schwarz eloxiert Befestigungselemente

® Verringerung der Reflexionen ® Grofe Variantenvielfalt
(z.B. fur den Fotobereich) vereinfacht die Anbindung

an lhre Konstruktion

Optionen:

Zweiter, lose mitlaufender
Fuhrungsschlitten
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RK LightUnit
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfithrung @ Standardlangen

® Rechtsgewinde

® Fuhrungsschlitten wahlweise,
dieser muss separat bestellt
werden

® Standardlangen lieferbar!
Nutzen Sie den Vorteil
einer kurzen Lieferzeit und
eines glnstigeren
Bezugspreises

Standardlangen

48h/

Lieferbereit

Standardléngen ® FUhrungsrohr hell eloxiert: Gesamtlange 300, 500, 800 oder 1000 mm
® Fuhrungsrohr schwarz eloxiert: Gesamtlange 300 mm

® Rechtsgewinde-Spindel mit einer Antriebswelle

[mm]
I = Y
TFA 3000 T_0300 Tr 14x3 0,31
TFA 3000 TA0500 30 Tr 14x3 420 500 0,51
TFA 3000 TA0800 30 Tr 14x3 720 800 0,81
TFA 3000 TA1000 30 Tr 14x3 920 1000 1,01
| Fuhrungsrohr:

A = hell eloxiert
C = schwarz eloxiert
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Ausfihrung @ Variable Langen

® Rechts- oder Linksgewinde

2% max .50

2x7x20

08

&

030

Gesamtlange = Grundlange + Hub

Variable Langen [mm]

Masse [kg]

Spindel Grundlénge

Grundldnge
Tr 14x3 80 920 0,097 0,099

pro 100 mm Hub
TF_3000 _ _ 30

_ _ Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm]

Fihrungsrohr:
A = hell eloxiert
C = schwarz eloxiert

Wellen:
T =1 Wellen
U =2 Wellen

Spindel:
A = Rechtsgewinde
H = Linksgewinde

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec 39
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RK LightUnit
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfithrung @ Rechts- und Linksgewinde

® Fuhrungsschlitten wahlweise,
dieser muss separat bestellt
werden

® Bei der Bestellung wird der
Gesamthub angegeben

Rechtsgewinde

Linksgewinde
(Wellenseite)

[mm]

Masse [kg]
Code No. Type Grundldnge
Grundlénge pro 100 mm Hub
| 30 | | 130 | 870 |

TFC 3000 _ Tr 14x3 0,113 0,099

Gesamtlange = Grundlange + Gesamthub [mm]

Flihrungsrohr:
A = hell eloxiert
C =schwarz eloxiert

Spindel:

S =1 Welle an der Linksgewindeseite
T =1 Welle an der Rechtsgewindeseite
U =2 Wellen
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RK LightUnit-G / telescope

Einzelkomponenten
Flihrungsprofil
® FUhrungsprofil wahlweise hell
oder schwarz eloxiert
8
e i
o«
230
Standardldngen
[mm]
Code No. Type Gesamtlédnge
8P030026116080 FUhrungsprofil 30 mm, Stange 6m, hell eloxiert 6000
8P030026126080 FUhrungsprofil 30 mm, Stange 6m, schwarz eloxiert 6000
8P03002611_ _ _ _ FUhrungsprofil 30 mm, Zuschnitt, hell eloxiert max. 1500
8P03002612__ _ _ FUhrungsprofil 30 mm, Zuschnitt, schwarz eloxiert max. 1500
| | | | erforderliche Lange [mm]
Bestellhinweise:
® Zuschnitte oder Standardlangen
® schwarz eloxiert auf Anfrage !
Aluminiumrohr e
é -
(NS
i
- i
[mm]

824030 Aluminiumrohr 40x3 mm, Zuschnitt, hell eloxiert | max. 6000

erforderliche Lange [mm]

Ausflihrung:
1 = natur AIMgSi0,5
2 = hell eloxiert AIMgSi0,5

04,2
Positionierungselement G ® dient zusatzlich zur Stabilisierung
des Profilquerschnitts P e
L
—J  —
30
Gew. Stift M5x12
i
N
[mm]
9850004 | 3,6, 9... Stiick | 249
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Befestigung RK ROSE+KRIEGER

Fiihrungsschlitten fiir RK LightUnit-G / telescope
K-KU-G Material:

verstarktes Polyamid, schwarz;
Befestigungsmaterial verzinkt.

Lieferumfang:
Klemmhebel unmontiert im
Lieferumfang enthalten.

[mm]
Bestellmenge .
Graa e Staffelung
K3001200CSR30 K-KU 30 | 1, 2, 3... Stuck | 1309

W-KU-G Material:
verstarktes Polyamid, schwarz;
Befestigungsmaterial verzinkt.

Lieferumfang:
Klemmhebel unmontiert im
Lieferumfang enthalten.

[mm]

Bestellmenge
Staffelung

1, 2, 3... Stuck

Gewicht

K3007200CSR30 1299

FK-KU-G Material:
verstarktes Polyamid, schwarz;
Befestigungsmaterial verzinkt.

Lieferumfang:
Klemmhebel unmontiert im
Lieferumfang enthalten.

[mm]
Bestellmenge
Staffelung
K3009200CS FK-KU30 | 1,23.Stuck | 94g

Material:
POM, schwarz;
Befestigungsmaterial verzinkt.

Lieferumfang:
Klemmhebel unmontiert im
Lieferumfang enthalten.

[mm]
Bestellmenge
Staffelung
K3027200CSR40 | MD-KU-G 40x30 | 1,2,3..Stack | 226g
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RK LightUnit

Befestigung

Bestellhinweise:

® StandardmaBig sind die
Fihrungsschlitten mit Schrauben
bestluckt. Diese konnen bei Bedarf
durch Klemmhebel ausgetauscht
werden.Klemmhebel
siehe Seite 41

® Schrauben in Edelstahl

auf Anfrage
® Passende Reduzierhilsen auf
Seite 48
Ft'jhrungsschlitten ® Unterschiedliche Ausfuhrungs- Material:
varianten ermdglichen eine verstarktes Polyamid, schwarz;
einfache Systemanbindung Befestigungsmaterial wahlweise
verzinkt oder Edelstahl
[mm]
K-KU
13001200CSR30 | K-KU 30
[mm]
FK-KU
. 13009200CS | FK-KU 30
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RK ROSE+KRIEGER o
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£
W-KU [mm]
97,50 Code No. Type
MBx25 65 13007200CSR30 W-KU 30 2
=
= T
<
(%]
R <2 2:

45

30

o
7
(]
[mm] S
=
13011200CS | FS-KU 30
O
&
@
O
(48}
&
o
[mm] LT
O
:
13014200CS | LW-KU 30 &
=
()
(®)]
=
2
(]
=)
0
(V2]
S~
(=
L
@]
S
[©)
=
[(mm]
(<]
GW-KU E
©
13016200CSR30 | GW-KU 30 S
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C
@©
=
C
<
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RK LightUnit
Befestigung

Bestellhinweise:

® StandardmaBig sind die
Fihrungsschlitten mit Schrauben
besttickt. Diese kénnen bei Bedarf
durch Klemmhebel ausgetauscht
werden.Klemmhebel
siehe Seite 41

® Bestellmengen unterliegen
festgelegter Staffelung
gemaB Tabelle

Befestigungselemente
K-KU / K

RK LightUnit

® Die BaugroBe 30 ist fur die RK LightUnit
als auch die RK LightUnit-G kompatibel

® Ein spezielles Reduzierhulsen-
system ermdglicht die Anbin-
dung verschiedener Rohrdurch-
messer

® Unterschiedliche Ausfihrungs-
varianten ermoglichen eine
einfache Systemanbindung

Material:

verstarktes Polyamid, schwarz;
Befestigungsmaterial wahlweise
verzinkt oder Edelstahl

[mm]
Code No. Type Gewicht | Bestellmenge Staffelung
K00030ACSR30R30 K-KU 30 1329 5, 10, 15... Stlck
104000000200 K 40 527 g ---
137
45 1< 040
Hiox30 5
[ miox30
(=)

&‘/‘//Jj,ggi

RK LightUnit-G

RK LightUnit-G telescope

FK-KU / FK

RK LightUnit

46

[mm]

K20030ACSR30 FK-KU 30 849 5, 10, 15... Stuck
12400000020 FK 40 404 g --
f18x25
Al 06,5
K ﬁ o)
60 >

%o

RK LightUnit-G

RK LightUnit-G telescope



W-KU /' W

RK LightUnit

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

[mm]
K10030ACSR30R30 W-KU 30 115¢ 5, 10, 15... Stlck

114000000200 W 40 5309 ---

RK LightUnit-G

FS-KU / FS

[mm]
K30030ACSR30 FS-KU 30 759 5, 10, 15... Stlck
13400000020 FS 40 385¢g .-

RK LightUnit RK LightUnit-G
[mm]
GF-KU Code No. Type Gewicht | Bestellmenge Staffelung
K80230ACSR30 GF-KU 30 184 g 5,10, 15... Stuick
18400002020 GF 40 8279 ---

RK LightUnit

CX
RK LightUnit-G RK LightUnit-G telescope
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RK LightUnit

Befestigung

Bestellhinweis:

® Bestellmengen unterliegen teilweise ® Die Veradnderung der Material:
festgelegter Staffelung gemaB Tabelle Klemmdurchmesser, zur PA6.6 GF30
weiteren Anbindung, ist
durch einfaches Wechseln der
Reduzierhtlsen moglich.

Reduzierhiilsen

Ausfuhrung ,R" Ausfuhrung , V"
[mm]
96204AC 5, 10, 15... Stuck 20,25 18,9
96206AC 30 R25 5, 10, 15... Stiick 25,25 30 | 3,5 | 189 | 45
96208AC 30 V20 5, 10, 15... Stlck 20,25 30 | 35 | 189 | 45
Rundrohrstopfen
=
[mm]

Polyethylen schwarz

9850005 30x2 30 5 19 2,4, 6... Stuck
90306 40x3 40 5 2g 10, 20, 30... Stiick
Klemmhebel ® Durch die aufgefuhrten Material:
Klemmhebel kénnen die Griff aus PA, schwarz,
Kunststoffelemente nach- Schraubeneinsatz aus Edelstahl
gerUstet werden. Dies erfolgt A

durch einfachen Austausch der J’i -
Zylinderschrauben. S

® Durch Anheben des Griffes
wird die Kerbverzahnung frei

und der Klemmhebel kann !
in die gunstigste Spannposition ToK
: geschwenkt werden. Beim |
iII .Loslassen” rastet der Griff I |
! selbsttatig wieder ein. |
D
[mm]
IS N A A N A N N

902381
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Antrieb/Positionsbestimmung RK ROSE+KRIEGER

Handrad ® Drehbarer Zylindergriff Material:

.. Alu-Druckguss, schwarz,
°

Radkranz allseitig gedreht pulverbeschichtet

® Nabe bearbeitet

P
P

DA
ol
|
|
|
\

280

D

|

G
[mm]

| CodeNo | Type ] A 8 ) _Cc D _E G | P I
8 23 11 17 35 2x2 42

pe
90903 | 30 I | | | | | |

Positionsanzeiger ® Zul. Umgebungstemperatur +80°C  Material:

Gehause Polyamid 6

Orange RAL 2004,

® Ablesegenauigkeit £ 0,1 m Stahlteile korrosionsgeschltzt

® Ziffernhdhe 6 mm

Lieferumfang:
Positionsanzeiger, Klemmring,
Wellenverlangerung und
Befestigungsmaterial

=Rees Hinweis:
. _ © ~| Ausfihrungen “steigend” und
Einbaulage horizontal Q 17 @m ©|  “fallend” beziehen sich auf eine
N Rechtsdrehung an der Antriebs-
welle.
48
91043 . 3mm steigend
horizont.
91053 3mm fallend
91063 3mm steigend
vertikal
91073 3mm fallend
Einbaulage vertikal 91010 horizont 6mm steigend
91029 6mm fallend
91020 6mm steigend
vertikal
91019 6mm fallend
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RK LightUnit
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Einrohr-Achse — Rohrsystem Lineareinheit E

Vielseitiger Alleskénner -
einfach ein unschlagbares Preis-Leistungs-Verhaltnis

Lagerabdeckung
® Staub-/Spritzschutz bei
Type 30-60

® Spindel wahlweise mit Gleit-
lager (Unempfindlichkeit gegen
feine Staube/Abriebe)

Merkmale:
® Einheiten fur leichte bis
schwere Verstellaufgaben

® Hand- und motorische
Verstellung moéglich

® BaugroBen untereinander
kombinierbar

® Umfangreiches Zubehor-
programm

52

Abdeckungen Flihrungsschlitten/
® Optische Verkleidung, Staub- Befestigungselemente
schutz oder als Hubbegrenzung @ GroBe Variantenvielfalt verein-
facht die Anbindung an lhre
Konstruktion

® Schlitten wahlweise mit Gleit-
buchse (geringeres Antriebsmo-
ment, VerschleiBminimierung)

Optionen:
® Korrosionsgeschitze Variante
E-lI-Edelstahl (siehe Seite: 78)

® Zweiter, lose mitlaufender
Fuhrungsschlitten
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E-Einheiten

Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau Achse mit Trapezgewindespindel, welche in einem geschlitzten Rohr gefuhrt wird
Fiihrung Gleitfuhrung, optional Fihrungsschlitten mit Gleitbuchse erhaltlich

Fiihrungsrohr Edelstahl bei BaugréBe 30-60, verzinkt bei BaugréBe 18 und 80

Einbaulage beliebig

Positioniergenauigkeit +0,2 mm /300 mm Hub

Selbsthemmung ja*

Umgebungstemperatur 0°C bis + 60°C

*siehe Glossar unter Punkt Selbsthemmung

Spindelsteigung

Type Spindelsteigung [mm] Geschwindigke{i:\il/esi]tlager 80 min-1 Geschwindigkei;nlfr:g/;selllager 250 min-1
E 18 2 2,7 8,3

E-1l 30 3 4 12,5

E-1l 40 4 5,3 16,7

E-11 50 4 5,3 16,7

E-11 60 5 6,7 20,8

E 80 6 8 25

Erforderliche Spindeldrehzahl* n [min-1] = Geschwindigkeit [m/min] x 1000
Spindelsteigung [mm]

*max. Spindeldrehzahl mit Gleitlager 80 min-1
mit Kugellager 250 min-1

Leerlaufmomente
[Nm]
Spindel mit Gleitlager Spindel mit Kugellager
E 18 - 0,20
E-1l 30 0,45 0,35
E-1l 40 0,65 0,50
E-1l 50 1,20 0,90
E-11 60 - 1,10
E 80 - 0,90
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RK ROSE+KRIEGER

Einleitung

Belastungsdaten*

F Kraft [N]
M Moment [Nm]
[ Flachentragheitsmoment [cm?]

Auswabhlhilfe

* bezogen auf Fihrungsschlitten (Durchbiegung des
FUhrungskorpers f = 0,5 mm, statisch, Endelemente
aufliegend)

Move-Tec

Gesamtldnge [mm] 1000 1500 1000 1500 g
Type ~
E 18 400 90 10 - 60 8 - 1,5 4 4 %
E-ll 30 800 500 60 10 500 50 9 6 15 15 o
E-ll 40 1000 2100 250 60 1900 140 50 14 40 40
E-ll 50 1700 3000 600 140 3000 600 140 30 65 65
E-ll 60 2500 4500 1500 380 4500 1300 320 45 120 120
E 80 4500 5500 2300 550 5650 2500 650 70 170 170 é
Hinweis: g
Lineareinheiten mit héherer Momentenaufnahme S
auf Anfrage erhaltlich! ]
(o
@
o
=
=
@
>
<
(Vo)
S~
c
o
@
=
e
=>
o " . @
Flachentrdgheitsmoment 3
@)
[cm4] =
e |y | =z |
E 18 0,22 0,27
E-ll 30 1,34 1,56
E-ll 40 4,58 5,24 g
E-1l 50 11,31 12,32 E
E-ll 60 23,11 24,98 g:
E 80 98,72 118,53
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E-Einheiten

Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- oder Linksgewinde

® Fihrungsschlitten wahlweise,
dieser muss separat bestellt

werden
® Abweichungen MaB ,R”
auf Anfrage méglich —=
® Korrosionsgeschuitzte Einheiten - g h‘*'q-,__i

auf Anfrage erhaltlich

® Andere Spindelsteigungen auf
Anfrage

Type 30-60
/

a8h/ ) |

Lieferbereit

Code No. Spindel Grundlénge
70 _1811 18 -

Tr 10x2 134 18 6 24
70 1831 18 6
78 _301 _ 30 -

Tr 14x3 198 30 8 38
78 _303 _ 30 8
78 _401 _ 40 -

Tr 20x4 209 40 12 55
78 _403 _ 40 12
78 _501 _ 50 -

Tr 20x4 230 50 12 60
78 503 _ 50 12
78 _6011 60 -

Tr 24x5 275 60 14 75
78 _603 1 60 14
70 _8111 80 -

Tr 32x6 300 80 20 100
70 _8131 80 20

_ _ Gesamtléange = Grundlange + Hub [mm]

Spindellagerung:
0 = Spindel mit Gleitlager

1 = Spindel mit Kugellager

Ausfiihrung:
1 = Rechtsgewinde

2 = Linksgewinde

<0

A = Rechtsgewinde mit MaBteilung an 270° * (= I
0>

B = Rechtsgewinde mit MaBteilung an 270° * o

<0

C = Linksgewinde mit MaBteilung an 270° * (= I
0>

D = Linksgewinde mit MaBteilung an 270° * e I

*MaBteilung nur fur Type 30-60. Details siehe Seite 74
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RK ROSE+KRIEGER

a
\V N
Q
L2 Gesamtlange = Grundlange + Hub L1
| 7,5 L1
Gesamtlange
Nur bei E18
[mm]
Masse [kg]
L1 L2 '
Grundlénge | pro 100 mm Hub
- - 1033 0,225 0,097
17 18 2x2x12 55* M3x5
17 2x2x12 1016 0,229 0,097
- - 1376 0,610 0,212
26 28 2x2x20 80 M4x8
26 2x2x20 1350 0,620 0,212
- - 2831 1,305 0,432
38 44 4x4x32 77 M6x10
38 4x4x32 2831 1,336 0,432
- - 2820 1,955 0,539
38 44 4x4x32 85 M6x10
38 4x4x32 2820 1,990 0,539
- - 2777 3,211 0,764
38 50 5x5x32 100 M8x12
38 5x5x32 2777 3,257 0,764
- - 2416 10,00 1,940
31,5 70 6x6x22 100 M8x25
31,5 6X6x22 2416 10,10 1,940

*bei Gesamtlangen unter 300 mm ist MaB3 R = 25mm

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec
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E-Einheiten

Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® Fuhrungsschlitten wahlweise,
dieser muss separat bestellt
werden

® Bei der Bestellung ist die
Gesamtlange (Gesamthub +
Grundlange) anzugeben

® Abweichungen MaB ,R"
auf Anfrage moglich

® Korrosionsgeschutzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

® Andere Spindelsteigungen auf
Anfrage

Type 30-60
/

ash/

Lieferbereit

Linksgewinde
(Wellenseite L1)

18

Ausfiilhrung @ Rechts- und Linksgewinde

Rechtsgewinde
(Wellenseite L2)

6 6 24

70318_1 TR 10x2 195 18
78 30_ _ 30 TR 14x3 261 30 8 8 38
78 40_ _ 40 TR 20x4 287 40 12 12 55
78 50_ _ 50 TR 20x4 319 50 12 12 60
78 60_1 60 TR 24x5 379 60 14 14 75
70381_1 80 TR 32x6 465 80 20 20 100

_ __ _ Gesamtléange = Grundléange + Gesamthub [mm]

Spindellagerung:

0 = Spindel mit Gleitlager

1 = Spindel mit Kugellager

Ausfiihrung:

1 =1 Antriebswelle auf Linksgewindeseite

2 =1 Antriebswelle auf Rechtsgewindeseite

3 =2 Antriebswellen

Ausfiihrung:

3 = Rechts- und Linksgewinde (RH/LH) 0> <0

N = RH/LH mit MaBteilung an 270°. * e F—

*MaBteilung nur fur Type 30-60. Details siehe Seite Seite 82
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P2 R M L3 M R P1
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\

D2
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\
OD1

Move-Tec

L2 Gesamtlange = Grundlange + Hub L1

/ u
L
[ 75 )
Gesamtlange S
DR A =
Nur bei E18
[mm]
Masse [kg] 9
Grundldnge | pro 100mm Hub ri'f
17 17 37" 18 2x2x12 2x2x12 55* M3x5 1309 0,330 0,097 g
26 26 25 28 2x2x20 2x2x20 80 M4x8 1739 0,798 0,212 g
)
38 38 23 44 4x4x32 4x4x32 77 M6x10 2713 1,742 0,432
38 38 29 44 4x4x32 4x4x32 85 M6x10 2681 2,725 0,539
38 38 29 50 5x5x32 5x5x32 100 M8x12 2621 4,306 0,764 %
31,5 31,5 65™" 70 6x6x22 | 6x6x22 100 M8x25 2251 13,290 1,940 C%D
bei Gesamtlangen unter 300 mm ist MaB R = 25mm %
** ab 1000 mm Gesamtlange o
z
=
v
)
£
[$)
>
@
>
g
o)
=
o
c
©
<
=
<
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E-Einheiten

Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Geteilte Gewindespindel

® FUhrungsschlitten wahlweise,
dieser muss separat bestellt
werden

® Bei der Bestellung ist die
Gesamtlange (Gesamthub +
Grundlange) anzugeben

® Abweichungen MaB ,R"
auf Anfrage moglich

® Korrosionsgeschutzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich =

® Andere Spindelsteigungen auf
Anfrage

Rechtsgewinde

Rechtsgewinde

Type 30-60
/

a8h/

Lieferbereit

N
78_3031 30 TR 14x3 280 30 8 8 38
78_4031 40 TR 20x4 308 40 12 12 55
78_5031 50 TR 20x4 334 50 12 12 60
78_6031 60 TR 24x5 394 60 14 14 75
7048131 80 TR 32x6 450 80 20 20 100

_ _ Gesamtléange = Grundlange + Gesamthub [mm]

Ausfiihrung:
4 = Geteilte Gewindespindel 0> <0
U = Geteilte Gewindespindel mit MaBteilung an 270°. o ———

*MaBteilung nur fur Type 30-60. Details siehe Seite Seite 82
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J J
P2 R M L3 M R P1
— G D [ [ © ! [——)
L2 Gesamtlange = Grundlange + Hub L1

[mm]
Seite Grundldnge | pro 100 mm Hub
2x2x20 2x2x20 M4x8 1377 0,673 0,212
38 38 44 44 4x4x32 4x4x32 77 M6x10 1366 2,317 0,432
38 38 44 44 4x4x32 4x4x32 85 M6x10 1358 3,169 0,539
38 38 44 50 5x5x32 5x5x32 100 M8x12 1329 3,571 0,764
31,5 31,5 50 70 6x6x22 6x6x22 100 M8x25 1133 15,970 1,940

* bei Gesamtlangen unter 300 mm ist MaB R = 53 mm
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E-Einheiten

Befestigung

Bestellhinweise:

® Farbige Pulverbeschichtung
auf Anfrage

® Eine Verdrehsicherung
(Mitnehmerkeil) ist bereits
im Lieferumfang der Linear-
einheit enthalten. Zusatzliche
Mitnehmerkeile (z.B. fur lose
mitlaufende Flhrungsschlitten)
kénnen optional bestellt
werden

® Klemmhebel separat bestellen.
Lieferung unmontiert. Siehe
Tabelle letzte Spalte und Seite
Klemmhebel” auf Seite 65

® \Weitere MaBangaben siehe
Katalog ,,Verbindungs-Technik”

Flihrungsschlitten

Lieferumfang: Fuhrungsschlitten
mit Schrauben, lose beiliegend

® Unterschiedliche Ausfiihrungs-
varianten ermdglichen eine
einfache Systemanbindung

Hebel fir
Schlittenklemmung (siehe Seite 65)

Mitnehmerkeil
(siehe Seite 59)

Abdeckclip
(siehe Seite 64)

Hebel fur Bauteilklemmung Maf3 ,A"
(siehe Seite 65)
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Gleicher AuBendurchmesser der Befesti-
gungslaschen und evtl. unterschiedlicher
Innendurchmesser der Befestigungs-
bohrung. (siehe auch Baureihe KD)

[mm]
N N N
11801_00 18 18 66 25,5 20 90209
13093_0_ 30 20 99 40 33 9022201
12501_0_ 30 25 99 40 33 9022201
13001_0_ 30 30 99 40 33 9022201
14001_0_ 40 40 137 60 45 90250
15003_0_ 50 40 154 70 53 90251
15001_0_ 50 50 154 70 53 90251
16001_0_ 60 60 190 80 65 9025301
18101_00 80 80 255 120 90 9027001

0 = keine MafBteilung
A = MaBteilung an 270°

4‘

0 = ohne Gleitbuchse
1 = mit Gleitbuchse

]
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2
@
[
£
N
=
<
©
<
(%]
S
<
[mm]
Code No. Type C Klemm
Code No. g
11803_ 00 18 30 84 40 27 90209 | 9022201 qu,
13003_0_ 30 14 84 33 27 9022201 90209 g
13004_0_ 30 40 137,5 65 45 90251 S
14003_0_ 40 20 110 50 36 90250 | 9022201
* unterschiedlicher AuBendurchmesser der 14004_0_ 40 30 137,5 65 45 90251
Befestigungslaschen und unterschied- 15004 0 50 30 137,5 65 45 90251
licher Innendurchmesser der Befesti- —
gungsbohrung. Siehe auch Baureihe K. 16004_ 00 60 50 180 80 60 9025301 | 9025501 Y
'_
@
|9
©
KR o
[mm]
Code No. c Klemmbhebel
Code No. é
13005_0_ 30 30 86 45 33 9022401 _6
14005_0_ 40 40 117 60 47 9024301 | 9022501 %
25005_0_ 50 50 126 86 53 9022601 o
(o
@
o
=
=
@
>
[
v
S~
o
Klemmbhebel o
Code No. IS
13006_0_ 30 30 86 45 33 9022401 =
14006_0_ 40 40 117 60 47 9024301 | 9022501
25006_0_ 50 50 126 86 53 9022601
[0
3
@)
=
0 = keine MaBteilung
A = MaBteilung an 270°
o
c
e
<

* Abbildung bei Type 50 &hnlich 4| 0 = ohne Gleitbuchse
1 = mit Gleitbuchse
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E-Einheiten

Befestigung

Flihrungsschlitten
W

[mm]

oo | yoe ] 0] e ] e ]
18 18 66 30 43

11807_00 90209
13007_0_ 30 30 93 40 60 9022201
14007_0_ 40 40 134 60 88 90250
15007_0_ 50 50 149 65 98 90251

% 16007_0_ 60 60 183 80 120 9025301

[mm]

Code No. [Type| A C D | M1 M2* M3* Klig‘;:hﬁgl v
11809 _00 | 18 35 41 50 | 5,5 18 —** 40 90209
13009 0_ | 30 55 63 78 | 6,5 | 30 —k* 53-60 9022201
13023_0_ [ 30-4| 55 63 | 78 | 65 | 30 35-40 53,60 9022201
14009 0_ | 40 80 87 |105| 85 | 42 52-60 80-82 90250
15009 _0_ | 50 90 98 |128|10,5| 50 60-62 98-100 90251
16009 0_ | 60 | 110 | 123 | 150 | 10,5 | 60 74-80 100-118 9025301
18109_00 | 80 |164,7|162,4| 180 | 17,5| 80 120 140 9027001

4‘
T

Bei Verwendung von FK-Ele-
menten als Fihrungsschlitten
und Befestigungselemente,
ermdglichen Distanzplatten
einen Freilauf.

0 = keine MaBteilung
A = MaBteilung an 270°

0 = ohne Gleitbuchse
1 = mit Gleitbuchse

O\

* Type 30-60 mit Langloch
**Type 18-30 Bohrungen mittig

O\

=

[ @) O ]

[mm]

96713 30
96714 40
96716 60

5 mm Plattenstarke, gleitgeschliffen
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2
@
[
£
e
[mm] <
| hebel V IS
Klemm
EXEIDERREEIENETY
11811_00 18 42 42 5,5 37 28-30 28-30 90209 <
13011_0_ 30 60 60 6,5 50 40-42 42-45 9022201
14011_0_ 40 920 90 8,5 70 60-64 60-64 90250
15011_0_ 50 105 105 10,5 85 74-80 74-80 90251 v
16011_0_ 60 120 120 10,5 100 80-89 80-89 9025301 IGTJ
18111_00 80 170 | 174,5 17,5 141,4 120 120 9027001 q>)
o
* Type 30-60 mit Langloch =
|
K
[mm] O
KI hebel V ®
emm ©
11813_00 18 18 82 28 M5 40 18 | 14,5 | 28,5 9302501
23013_0_ 30 30 | 130 | 52 M 6 70 42 27 50 9021501
14013_0_ 40 40 | 180 | 62 M8 90 62 32 61 9022501
25013_0_ 50 50 | 206 | 72 M8 | 100 | 62 37 72 9022801 é
26013_0_ 60 60 | 240 (86,5 M10 | 130 | 74 44 80 9023001 §
g
o
)
(o
@
o
=
=
@
>
<
[mm] <
Klemmhebel V 5
Code No. Type B D L M Code No. <
=
11814_00 18 59 M 6 25 27 90210 §
13014 _0_ 30 93,5 M8 40 43 9022401
14014 _0_ 40 127 M10 56 60 9024301
15014 _0_ 50 148 M10 66 70 9024401 @
=)
©
@)
=
0 = keine MaBteilung
A = MaBteilung an 270°
0 = ohne Gleitbuchse
1 = mit Gleitbuchse 8‘
2
[
<
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E-Einheiten

Befestigung

Flihrungsschlitten

[mm]
Klemmhebel V
13015 _0 _ 30 93,5 M8 45 43 9022401
14015 _0 _ 40 128 M10 60 60 9024301
[mm]
Klemmhebel V
Code No. Type A B E L M Code No.
11818 _ 00 18 18 72,5 33 32 48 90210
13018 _0 _ 30 30 100 42 45 67 9022201
14018 _0 _ 40 40 135 57 60 88 90250
15018 _ 0 _ 50 50 148 67 70 103 90251
16018 _ 0 _ 60 60 188 82 85 125 9025301
GW
[mm]
Code No. Klemmhebel

Code No.
11816 _ 00 18 18 90,5 25 25 27 44 90210
13016 _0 _ 30 30 146,5 45 40 43 73 9022401
14016 _0 _ 40 40 200 60 56 60 100 9024301
15016 _0 _ 50 50 230 70 66 70 115 9024401

0 = keine Mafteilung
A = MaBteilung an 270°

0 = ohne Gleitbuchse
1 = mit Gleitbuchse
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EK Type [mm]
ERORRRE--.
i Code No. | Type L1 L2
Code No.
11819 _ 00 18 18 66 25,5 25,5 20 90209
13020 _0_ 30 18 84 40 30 27 9022201 | 90209
13019 _0_ 30 30 99 40 40 33 9022201
14020 _0_ 40 30 137 65 65 45 90251
14019 _0_ 40 40 137 60 60 45 90250
15020 _0_ 50 40 137,5 65 65 45 90251
15019 _0_ 50 50 137,5 65 65 45 90251
16020 _0_ 60 50 180 80 50 60 9025301 | 9025501
16019 _0_ 60 60 190 80 80 65 9025301
18119 _ 00 80 80 255 120 120 90 9027001
EKS [mm]
NN
Code No. Type A L
Klemmhebel Code No.
13022 _0_ 30 18 65 25 29 9022201 90210
13021 _0_ 30 30 94 45 43 9022201
14022 _0_ 40 30 119 45 56 90251 | 9022201
14021 _0_ 40 40 132 60 61 90250
15022 _0_ 50 40 169 60 64 90251
15021 _0_ 50 50 169 70 69 90251
16022 _0_ 60 50 151 70 76 9025501
16021 _0_ 60 60 186 85 65 9025301

0 = keine MaBteilung
A = MaBteilung an 270°
0 = ohne Gleitbuchse
1 = mit Gleitbuchse

Mitnehmerkeil fiir ® \erdrehsicherung fur zusatzliche  Hinweis: In der Bestellnummer der
Fijhrungsschlitten lose mitlaufende Schlitten Lir_1eareinheit _ist bereits ein
Mitnehmerkeil enthalten.
[mm]
Code No. Type Einbauldnge
95990 E18 24

95987 E-Il 30 38

_"fﬁ 95997 E-11 40 55
E&j‘}.

‘ﬁé—* 95998 E-Il 40x20* 55

95988 E-Il 50 60

95989 E-1l 60 75

95996 E 80 100

* far Fahrungsschlitten KD 40x20
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Auswabhlhilfe
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Anhang



E-Einheiten

Befestigung

Befestigungselemente ® Klemmelemente zur einfachen  Material: Gk Al Si 12,
Befestigung der E-Einheiten gleitgeschliffen

® \Weitere Elemente siehe Katalog

,Verbindungs-Technik” Farbige Pulverbeschichtungen auf

Anfrage.

Weitere MaBangaben siehe
Katalog ,, Verbindungs-Technik”

FK [mm]
e L
12180000020 | 18 | 55 [ 18 | 37 40 50 5 —H* 90209
12300000020 | 30 | 65 [ 30 | 55 53-60 | 78 7 —** 9022201
12300100020 | 30-4 | 6,5 [ 30 | 55 53-60 | 78 7 35-40 9022201
12400000020 | 40 | 85 [ 42| 80 80-82 | 105 | 10 | 52-60 90250
12500000020 | 50 [10,5(50 | 90 | 98-100 | 128 | 14 | 60-62 90251
12600000020 | 60 | 10,5| 60 | 110 | 100-118 | 150 | 15 | 74-80 9025301
12800000020 | 80 |17,5| 80 |164,7 140 180 | 20 120 9027001

* Type 30-60 mit Langloch
**Type 18-30 Bohrungen mittig

Bei Verwendung von FK-Ele-

menten als Fihrungsschlitten @ [ E— @

und Befestigungselemente,
erméglichen Distanzplatten E‘[ ‘ © ©O ) —
einen Freilauf. O
S w— - ———
Code No. Type Distanzplatte
96713 30 (nicht fur FK 30-4)
96714 40 5 mm Plattenstarke, gleitgeschliffen
96716 60
FKR
[mm]
Klemmhebel V
22300003026 30 100 60 30 6,5 82 42 9021501
22400003026 40 110 70 40 6,5 92 52 9021701
22500003026 | 50 125 125 50 8,5 98 98 9023001
22600003026 60 144 100 60 8,5 122 78 9023101
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K [mm]
Klemmhebel V
101800000200 18 18 20 25,5 66 90209
103000000200 30 30 33 40 99 9022201
104000000200 40 40 45 60 137 90250
105000000200 50 50 53 70 154 90251
106000000200 60 60 65 80 190 9025301
108000000200 80 80 90 120 255 9021701
KRR
[mm]
Klemmhebel V
203000030266 30 30 82,5 45 63 37,5 44 9021301
204000030266 40 40 110 60 75 50 53 9021501
205000030266 50 50 149 86 86 70 65 9022801
206000030266 60 60 170 100 100 80 78 9022801
[mm]
Klemmhebel V
13180000020 18 58 30 37 42 90209
13300000020 30 6,5 40-42 50 60 9022201
13400000020 40 8,5 60-64 70 90 90250
13500000020 50 10,5 74-80 85 105 90251
13600000020 60 10,5 80 100 120 905301
13800000020 80 17,5 120 141,4 174,5 9027001

* Type 30-50 mit Langloch

[mm]
I RS
111800000200 18 18 30 32 67,5 43 90209
113000000200 30 30 40 45 93 60 9022201
114000000200 40 40 60 60 134 88 90250
115000000200 50 50 65 70 149 98 90251
116000000200 60 60 80 80 183 120 9025301
118000000200 80 80 |[121,7| 123 259 176,8 9027001
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Auswabhlhilfe

Module Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec Move-Tec

Anhang



E-Einheiten

Befestigung

Befestigungselemente

[mm]
Code No. Type A B C E F H Klecn:) ?:eNl::I L
214000030266 40 40 140 62 105 70 70 9021601
215000030266 50 50 161 79 118 85 86 9022901
216000030266 60 60 190 90 140 100 100 9023001
[mm]
e o2+ <0 e e u [ mm
Code No. Type (@
Code No.
18180002020 18 18 | 35x50 | 20 53 | 25 | 44 | 38 90210
18250002020 25 25 75 325 65 | 45 | 73 | 57 9022401
18300002020 30 30 75 325 65 | 45 | 73 | 57 9022401
18320002020 32 32 100 44 | 85 | 60 [ 100 | 76 9024301
18400002020 40 40 100 44 | 8,5 | 60 [ 100 | 76 9024301
18500002020 50 50 125 52 85 | 70 | 115| 98 9024401
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Einleitung

FHR

Auswabhlhilfe

[mm] g
Code No Type C C min. Verstell- Klemmhebel V 'T
: yp Rolle | StellfuB | bereich Stellfu Code No. d>’
23300020026_| 30 | 350 | 350 | 203 148 +25 30 9021401 §
23400020026_| 40 | 400 | 400 | 223 145 +28 40 9021601
23500020026_| 50 | 500 | 500 | 241 168 +30 50 9022901
236000200261_ 60 | 600 | 600 | 268 204 +51 60 9023001
|
Ausfiihrung: Iil']
3 = StellfuB Y
4 = Lenkrolle mit Bremse D—(?
FHNR
o
L
IS
[mm] g
o
Verstell- Klemmhebel V )
Code No. Code No.
23300022026_ | 30 | 350 (350 159 130 0 40 9022201
23400022026_ | 40 |400 (400 179 150 0 40 90250 é
13500022020_ | 50 | 500 |500| 214 185 0 60 90251 S
23600022026T 60 | 600 [ 600 | 229 200 0 60 9025301 %
<
(Vo)
Ausfiihrung: %
3 = StellfuB 5
4 = Lenkrolle mit Bremse IS
=>
Q
-]
o©
o
=
[mm]
Klemmhebel V
134000120 _ _ _ _ 40 500 500 150 90250
o
135000120 _ _ _ _ 50 500 500 165 90251 %
136000120 _ _ _ _ 60 500 500 180 9025301 "E
<

* Ausfiihrungen siehe auch Katalog , Verbindungs-Technik”
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E-Einheiten

Befestigung

Abdeckung ® Optische Verkleidung, Staub- Material: Edelstahl
schutz oder als Hubbegrenzung Lieferumfang: Packeinheit mit
einsetzbar jeweils 2 Abdeckstreifen oder als

Stangenmaterial

® Bei Bedarf zu klirzen oder
verlangerbar

Die Abdeckungen sind als 2er Im Lieferumfang der Lineareinheit Zusatzliche Abdeckungen kénnen
Packeinheit oder als sind zwei Abdeckungen fur die auch nachtraglich in die Fihrungs-
Stangenmaterial erhaltlich. Lagersitze bereits enthalten. nut eingebracht werden.

Linge i

Abdeckungen, Packeinheit 2 Stiick

90440 30 63
90441 40 57
90442 50 60
90443 60 74
Abdeckung Stangenmaterial
90445 30 3010
90446 40 3010
90447 50 3010
90448 60 3010
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>
E
<
L
Klemmhebel ® Zur Bestlickung von Be- Material: Griff aus
festigungs-elementen und Zinkdruckguss, Stahlteile verzinkt
FUhrungsschlitten o
Edelstahlhebel auf Anfrage =
<
©
z
-]
<

Hebel fur Schlittenklemmung

Hebel fur Bauteilklemmung

Move-Tec

[mm]
|9}
Code No. Type A B D E H K L M ~
93025 M5x20 40 27 M5 5,5 20 7,5 3 14 §
90210 M6x16 40 27 M6 6,5 16 10 3 14 o
90209 M6x18 40 27 M6 6,5 18 10 3 14
9024901 M6x20 40 27 M6 6,5 20 10 3 14
9021501 M6x45 40 27 M6 6,5 45 10 3 14
9021601 M6x55 65 36 M6 6,5 55 10 3 19 é
9022201 M8x25 65 36 M8 8,5 25 13 3 19 =
9022401 M8x35 65 36 M8 8,5 35 13 3 19 ‘g
9022501 M8x45 65 36 M8 8,5 45 13 3 19 U
9022601 M8x50 65 36 V! 8,5 50 13 3 19
9022801 M8x60 65 36 V! 8,5 60 13 3 19 -
9022901 M8x70 80 44,5 M8 8,5 70 13 4 22 C'g’w
9023001 M8x80 80 44,5 M8 8,5 80 13 4 22 g
90250 M10x30 80 44,5 M10 11 30 16 4 22 =
Q
90251 M10x35 80 44,5 M10 11 35 16 4 22 2
9024301 M10x50 80 44,5 M10 10 50 16 4 22 §
9024401 M10x60 95 53 M10 10 60 16 4,5 27,5 g
9025501 M12x40 95 53 M12 10 40 19 4,5 27,5 =
9025301 M12x45 95 53 M12 13,5 45 18 4,5 27,5
9027001 M16x72 110 60 M16 12 72 23 5 32,5
@
o}
o
(@]
>
(@)
(e
[q0]
e
(e
<

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec
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E-Einheiten

Antrieb

Handrad Material: Alu-Druckguss
schwarz pulverbeschichtet
P
s
<| w
8|8 — T
‘)
2
ol
G
©140-200 [mm]
| CodeNo. | Type | 0A | B | c | 0 | E [ G | P | 1|
90901 18 60 6 18 13 16 2 | 22 | 28
90913 30 | 100 8 28 14 17 30 | 22 | 52
90915 | 40-50 | 100 | 12 28 14 17 30 | 44 | 52
90905 | 40-50 | 140 | 12 36 | 165 | 195 | 36 | 4x4 | 66
90906 60 | 140 | 14 36 | 165 | 195 | 36 | 5x5 | 66
©60-100 90918 60 | 160 | 14 36 18 20 39 | 5x5 | 80
90929 80 | 200 | 20 42 | 205 | 24 | 45 | 6x6 | 80
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Kettenrad

® Andere GroBen auf Anfrage

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Material: St. min. 500 N/mm?

[mm]
nn-nﬂnmm
91703 41,1 2x2 1/2 x 3/16"
91704 40 12 | M6 | 20 | 53 | 45 | 4x4 13 172 x 3/16”
91705 50 12 | M6 | 20 | 61 | 45 | 4x4 15 172 x 3/16"
91706 60 14 | M6 | 25 | 85 | 4,5 | 5x5 21 172 x 3/16"
91708 80 20 | M6 | 25 | 85 | 45 | 6x6 21 172 x 3/16"

Zahnriemenscheibe HTD ® Geeignet fur wartungsfreien Material: Stahl
Dauerbetrieb
® Grof3e Genauigkeit mit Spiel-
freiheit bei Richtungswechsel
® Klemmbar auf Passfeder
c E, o f%i
I ﬂg
I —
C
[mm]

I K A B R N A T T Ty

92103 19,09 | 14,5 220 N
92105 40/50 12 32 26 | 28,65 | 20,5 | 4x4 330N 5
92106 60 14 32 26 | 28,65 | 20,5 | 5x5 330N 5

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec
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E-Einheiten

Antrieb

Bestellhinweis:

® Bei Einsatz von Winkeltrieben
ausschlieBlich Lineareinheiten
mit Kugellager verwenden

Winkeltrieb ® Passend an alle E und E-lI
Lineareinheiten 30-60

® Nachtraglich anbaubar

® Gerauscharm

® Geeignet zur Handverstellung
sowie motorisch per EHL oder
Antriebseinheit LZ

Technische Daten

Winkeltrieb
Einschaltdauer | Umgebungstemperatur |Drehzahl am Antrieb | Nennmoment [Nm] |Maximalmoment” [Mm]| Wirkungsgrad [%]
Type
0,95 90

30 1,90 , 8 95

40 2,90 1,45 12 95 90
S3 30% Basis 1h 0°C bis +60°C 0 bis 350 min~!

50 4,70 2,35 17 95 90

60 6,70 3,35 17 95 90

*Kurzzeitig. Kein Dauermoment. Blockfahrt unzulassig.
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>
E
<
L
Konfigurationsbeispiele
2
E
<
@©
R R s
Benoétigte Komponenten: =
1x E-ll mit Rechtsgewinde
1x Winkeltrieb — L
1x Flanschlager-Einheit
° ®

Move-Tec

° oder © o

o
@
&

R L R L Bendétigte Komponenten: %

1x E-Il mit Rechtsgewinde o
i 1x E-ll mit Linksgewinde
: 2x Winkeltrieb - T

1x Flanschlager-Einheit

S o . o 1x Ubertragungseinheit 9

° o o o 1 1S

~| oder o "

e B ° == b U =

I A ] O y - T LT =
Y v, S
C
()
(@)]
C
>
9]
>
()
v
Benoétigte Komponenten: =
R L . :

R - ‘ 1x E-Il mit Rechtsgewinde o
1x E-Il mit Linksgewinde %
2x Winkeltrieb - T >

! 1x Flanschlager-Einheit
J 1x Ubertragungseinheit

, o [ @

s © ! o o @
el P oder |l o fD =
e N i L — =

| v/ Vj

[ >

(@)
c
©
<
C
<
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E-Einheiten

Antrieb
Bestellhinweis: ® Zur 90° Anordnung des Hand- Lieferumfang:

rades, EHL oder Antriebseinheit Gehause, 1 Kunststoff-Kegelrad

® Zur Adaption eines Handrades LZ an einer E-ll Lineareinheit mit Stellring, Schrauben und
oder Positionsanzeigers ist Verschlusskappen

noch eine Flanschlager-Einheit
erforderlich

Winkeltrieb - L

Type | |
[mm]
“codeno | e | i | A | o | c | b |
91520F1F1A 30 1:1 52 52 100 39
91521F1F1A 40 1:1 62 62 134 55
91522F1F1A 50 1:1 72 72 153 66
91523F1F1A 60 1:1 82 82 170 80
® Zur Synchronisation von zwei Lieferumfang:
E-ll Lineareinheiten Gehause, 2 Kunststoff-Kegelrader
® Zur Adaption eines Handrades . mit Stellringen, Schrauben und
oder Positionsanzeigers ist ® Geeignet zur Handverstellung, Verschlusskappen
noch eine Flanschlager-Einheit per EHL oder Antriebseinheit LZ
erforderlich
Winkeltrieb - T
! _—
———
e l
. 4 H
=
' [mm]
Code No. Type i A B C D E
91520G1F1A 30 1:1 52 52 102 39 48
91521G1F1A 40 1:1 62 62 134 55 72
91522G1F1A 50 1:1 72 72 153 66 81
91523G1F1A 60 1:1 82 82 172 80 88
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>
E
Bestellhinweis: ® Zur Adaption des Handrades Lieferumfang: £
] _ oder des Positionsanzeigers an ~ Gehéuse, 1 Kunststoff-Kegelrad
® Zur Adaption eines EHL oder dem Winkeltrieb mit Passscheiben und Schrauben
der Antriebseinheit LZ S ist
noch ein Motoradapter o
erforderlich =
<
©
=
5
<

Flanschlager-Einheit

Move-Tec

o
n
()
o
[mm] =
| cCodeNo. | mpe | A | 8 | c | o | e | F | G [ W | 1 |
91540H1F1A 30 52 52 40 24 8 2x2x20 30 40 4xM6-12 tief
91541H1F1A 40 62 62 50 38 12 4x4x25 46 46 4xM6-12 tief
91542H1F1A 50 72 72 74 38 12 4x4x32 46 46 4xM8-16 tief U
91543H1F1A 60 82 82 68 33 14 5x5x32 55 55 4xM8-16 tief E.J
e
£
Ubertragungseinheit ® Zur Ubertragung von Material: S
Drehmomenten bei parallel Rohr und Lagerstiicke aus Stahl,
angeordneten Lineareinheiten  galvanisch verzinkt, Welle blank
C
()
(@)]
5
Hinweis: §
Bitte beachten Sie bei Ihrer %
I I Bestellung darauf, das entsprechende ~
MaB aus der Tabelle der Gesamtlange 5
- _-‘-'_;- S - (L) abzuziehen, um die erforderliche §
- Lange der Ubertragungseinheit zu )
b ° ® . >
= ermitteln.
- T H o o G
Q
L E
[mm] S
Grundlénge . . u
Code No. (Mindestlange) Max. Lange Erforderliche Lange
92523 _ 30 160 3074 L-74
92544 40 210 3096 L-96
Bestellbeispiel: 92555 _ 50 240 3102 L-102 o
- . c
Gesamtlange (L): 500mm 92506 | 60 270 3102 L-102 <
Type: 30 mm . c
Erforderliche Lange: 500 mm -74 mm = 426 mm ! <
Code No.: 92523 0426 erforderliche Lange [mm]<<-------------------- :
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E-Einheiten

Antrieb

Auswahltabelle Motoradapter/Kupplung

Drehstrommotor Antriebseinheit
90/120 W 180/250 W Lzs LZP
94 9983 - 92663 949700 949701
£ 30 9109200812 - - 9109200810 9109200810
949984 - 92664 949702 949703
£ 40 9114301212 - - 9114301012 9114301012
949985 - 92684 949704 949705
£ 30 9114301212 - - 9114301012 9114301012
- 949606 949666 949706 -
E 60 - 9119401414 - 9114301014 =
- 950001 92682 auf Anfrage -
£ 80 - 9119401420 - 9119401020 -
l Hinweis:

Code No. Motoradapter:
950001

Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen-
durchmessers
1. Seite=14 mm
2. Seite=20 mm:
9119401420

Detailangaben zu den Motorausfuhrungen
finden Sie in dem Kapitel: Motoren und
Steuerungen.

® Klemmbarer Adapter

Motoradapter fir
Drehstrommotor

® Flanschflache bearbeitet

Material: Aluminium Kokillenguss

1]
Nay

-

[mm]
Code No. Type A B C D E F
949983 30 50 M5 65 80 102,5 36,5
949984 40 50 M5 65 80 128 47
949985 50 50 M5 65 80 128 47
949606 60 80 M6 100 120 136 50
950001 80 80 M6 100 120 199,5 120
® Kleine Baumale Material: Nabe - Aluminium
. . . Zahnkranz - Polyurethan
® Spielfreie Wellenverbindung anhnkranz - Folyu e‘g a .
Fur eine einwandfreie Funktion
® Wartungsfrei der Kupplung ist es erforderlich
e Einfache Steckmontage einen Freilauf von D+3 mm vorzu-

sehen. [mm]

Ubertragungsmoment [Nm]

B
Passfeder Passfeder
9109200812 | 30 8 | 12|10 |22 | 30 | 2x2/4x4 5 3
9114301212 | 40/50 | 12 | 12 | 11 | 30 | 35 | 4x4/4x4 12 6
9119401414 60 14 | 14 | 25 | 40 | 65 | 5x5/5x5 17 10
9119401420 80 14 | 20 | 25 | 40 | 65 | 5x5/6x6 17 10
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Motorad-apter fiir Klemmbarer Adapter Hinweis: =
Elektronisches Handrad EHL ® Inkl. Kupplung Zur Montage des Motoradapters
an einer Lineareinheit Type E
wird ein Muffenklemmstick benétigt.
(im Lieferumfang des Adapters enthalten) =
Ggf. eingeschrankten Hub beachten. <
<
Anschluss Lineareinheit Anschluss EHL Nur bei Lineareinheit Type E g
A 5
c 8 51 S <
7 (E/EP 80=6,5) i N

S 2 S {1

068,5
064

—

Muffenklemmstiick

Move-Tec

H 26 (E/EP 80=34)

12
10, 280
6 5 @70
&
any
. N>
\. '

S'89 @

[
; [
Place-Tec

26,5

%

AN

=
%}E = S
S 13 Weitere Adapter
17 = . O
57 auf Anfrage erhaltlich R
L [mm] iR
[e)
Code No. | fiir Lineareinheit Wellen® Einheit G E
92663 E 30 8 50 50 30 40 30 30 6 67 60 30 8
92664 E 40 12 60 60 46 46 36 36 7 67 75 40
92684 E 50 12 65 65 46 46 - - 9 67 67 60
C
949666 E 60 14 80 80 55 55 46 46 9 67 93 60 %
92682 E 80 20 80 80 70 70 - - 6,2 59 80 %
@
>
i
(Vo)
Motoradapter ® Klemmbarer Adapter =
fur Antriebseinheit LZ S/P . ) g
IS
>
@
>
g
o)
=
Linear Lzs Lzp Kupplung
einheit Code No. | Code No. Code No.
E 30 949700 949701 9109200810 56 74 76,4 82 - - 56,5 39,6 65 134
E 40 949702 949703 9114301012 89,2 66 76,4 82 - - 56,5 39,6 78 129 o
c
E 50 949704 949705 9114301012 66 84 76,4 82 - - 56,5 39,6 78 129 =
E 60 949706 - 9114301014 80 103 76,4 82 - - 52,3 52,3 92 143 g:
E 80 auf Anfrage 9119401020 auf Anfrage
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E-Einheiten

Positionsbestimmung

Bestellhinweis: ® Selbstklebend Material: Hochleistungsfolie,
. _ e Breite 10 transparent
® Position der MaBteilung rerte 19 mm
auf 0° oder 180° als Option ® Schrifthéhe 4 mm
MaBteilung Abbildung zeigt MaBteilung an

0° montiert, von rechts nach links
ablesbar. Standardmontage an
270° (Type 30-60: 90° technisch
nicht moéglich, Type 80: 90 und
180° technisch nicht moglich)

[mm]
ablesbar von Ausfiihrung
S links nach rechts 0-2000 montiert
rechts nach links 0-2000 montiert

* Type 18 und 80 auf Anfrage.
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Positionsanzeiger ® Zul. Umgebungstemperatur Material: Gehduse Polyamid 6
+80°C Orange RAL 2004,
e Ziffernhdhe 6 mm Stahlteile korrosionsgeschitzt o
e
® Ablesegenauigkeit = 0,1 mm Lieferumfang: Positionsanzeiger, <
® Beim Einsatz von Positions- Kledem;mg_, WeIIenveranIgerung %
anzeigern werden die Linear- und Betestigungsmateria <

einheiten ausschlieBlich mit

Kugellager geliefert Hinweis: Ausfiihrungen ,steigend

und ,fallend” beziehen sich auf
eine Rechtsdrehung an der An-

¢}
triebswelle. @
ql,
(0000.0) g
=
@ (I
r aa)
Einbaulage horizontal Einbaulage vertikal [ E A é
[mm] §
e P T R T T W A
h al 91001 2mm steig. 910129 4mm steig. 6 60 67
— 1 horizonta
18 . 91011 2mm fall. 910130 4mm fall. 48 29 17 6 60 67
Direkt an E-ll - -
18 ikal 91021 2mm steig. 910131 4mm steig. 48 29 17 6 60 67
—— vertika
18 91031 2mm fall. 910132 4mm fall. 48 29 17 6 60 67 é
30 horizontal 91043 3mm steig. 91010 6mm steig. 48 25 18 8 59 67 _é
—— horizonta . =
30 Direktan E-Il | 91053 3mm fall. 91029 | 6mm fall. | 48 | 25 | 18 | 8 | 59 | 67 =
oder Uber - - o
30 ikal Winkeltrieb 91063 3mm steig. 91020 6mm steig. 48 25 18 8 59 67 o
—— vertika
30 91073 3mm fall. 91019 emm fall. 48 25 18 8 59 67
40 horizontal 91004 4Amm steig. 91030 8mm steig. 48 25 38 12 59 67 c
—— horizonta . @
40 Direktan E-Il | 91014 4mm - fall. 91039 | 8mm fall. | 48 | 25 | 38 | 12 | 59 | 67 o)
oder uber - - S
40 sikal Winkeltrieb 91024 4mm steig. 91040 8mm steig. | 48 25 38 12 59 67 =
—— vertika
40 91034 4mm fall. 91041 8mm fall. 48 25 38 12 59 67 EJ
50 horizontal 91045 4mm steig. 91046 8mm steig. 48 25 38 12 59 75 f
— 1 horizonta .
50 Direktan E-Il | 91055 4mm fall. 91047 | 8mm fall. | 48 | 25 | 38 | 12 | 59 | 75 @
oder Uber - - o
50 sikal Winkeltrieb 91065 4mm steig. 91048 8mm steig. 48 25 38 12 59 75 3
—— vertika
50 91075 4A4mm fall. 91049 8mm fall. 48 25 38 12 59 75 =
60 hor tal 910120 5mm steig. 910124 10mm steig. 48 25 38 14 60 81
—— horizonta
60 Nur tber | 910121 5mm  fall. 910125 | 10mm fall. | 48 | 25 | 38 | 14 | 60 | 81
60 e Winkeltrieb | 910122 5mm steig. 910126 | 10mmsteig. | 48 | 25 | 38 | 14 | 60 | 81 2
— vertika
60 910123 5mm fall. 910127 10mm fall. 48 25 38 14 60 81 _8
60 horizontal 91006 5mm steig. 91056 10mm steig. | 48 25 38 14 60 81 =
—— horizonta
60 91016 5mm fall. 91057 10mm fall. 48 25 38 14 60 81
Direkt an E-lI - -
60 ikal 91026 5mm steig. 91058 10mm steig. | 48 25 38 14 60 81
—— vertika
60 91036 5mm fall. 91059 10mm fall. 48 25 38 14 60 81
80 horizontal 91101 6mm steig. 910133 | 12mm steig. | 64 29 31 20 60 94 o
—— 1 horizonta c
80 . 91102 emm fall. 910134 12mm  fall. 64 29 31 20 60 94 ®©
Direkt an E-II - - =
80 ikal 91103 6mm steig. 910135 | 12mm steig. 64 29 31 20 60 94 <
—— vertika
80 91104 emm fall. 910136 12mm fall. 64 29 31 20 60 94
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E-Einheiten

Positionsbestimmung

Endschalter mechanisch

=

Material:
Thermoplast, voll isoliert

Max. Spannung 250 V AC 230V AC
Max. Schaltstrom 6 A 4 A
Max. Einschaltstrom 16 A -
Schaltfrequenz max. 6000/h max. 5000/h
Lebensdauer 10 Mio. Schaltzyklen 20 Mio. Schaltzyklen

Achshebelverstellung

einrastend um 10°-Schritte

Schutzart

IP 65 | 1P 67

Umgebungstemperatur

-30°C bis +80°C

91905 18-60

[mm]

"Codeno. | ype | sehltomcion | A | 5| c |~ o |

Offner / SchlieBer 26,5 45 45,5 21

91908 80

Offner / SchlieBer 30 58,5 46 20

Endschalter-Halter E

fixierbar

® Endschalter axial verschieb- und Lieferumfang: Halter mit

Endschalter

Material: Aluminium

[mm]
Code No. Type A B C D E F (] H
92764 30 60 16 28 M4 3 30 60 40
92766 40 75 20 37 M4 3 30 60 40
92768 50 85 20 42,5 M4 3 30 60 40
92769 60 100 22 48 M4 3 30 60 40
927101 80 130 30 71 M4 10 70 70 70

-

Sw

84

® \Wartungsfrei

Material: Gehause Messing,

verchromt
T ™ S B R
Spannung 10-30V DC
max. Schaltstrom 200 mA 150 mA
Schaltabstand 4 mm far Stahl 2 mm fur Stahl
Schutzart IP67
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C

Kabelldnge 2m

[mm]

17

92825 18-60

L
Wechsler 50 12x1

92826 80

Wechsler 40 8x1 13
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Einleitung

Auswabhlhilfe
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Place-Tec

Control-Tec

Motoren / Steuerungen

Module

Positionierung eines Etikettierautomaten durch eine kreuzende Rohrsystem Lineareinheit E

Anhang
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Einrohr-Achse — Rohrsystem-Lineareinheit E-lI-Edelstahl

Vielseitiger Alleskénner -
jetzt auch korrosionsbestdndig

Endelement Abdeckungen Flihrungsschlitten/
® Edelstahlkugellager als ® Optische Verkleidung, Befestigungselemente
Spindellagerung Staubschutz oder als ® Variantenvielfalt vereinfacht

Hubbegrenzung die Anbindung an lhre
Konstruktion

® Aus Edelstahl, FiUhrungsschlitten
serienmafBig mit Gleitbuchse

® SerienmaBig mit
Ablaufbohrung

Merkmale: Optionen:

® Einheiten fur leichte bis ® Zweiter, lose mitlaufender
schwere Verstellaufgaben FUhrungsschlitten

® Korrosionsbestdandig gegen ® Hoherer Temperaturbereich
Medien wie z.B. Wasser bis 150°C

® Wash-down fahig
® FDA-konforme Schmierstoffe

86



Inhaltsverzeichnis

Eigenschaften/Leistungsdaten

Ausfiihrungen
(MaBe, Bestellnummern)

-

Zubehor
(Befestigung)

Antrieb

Positionsbestimmung

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Allg. Angaben / Betriebsbedingungen ............ Seite 88
Leerlaufmomente.......cccoeeiiiiiiii i, Seite 88
Belastungsdaten........cccceeevieciiieniiiiieee e, Seite 89
Rechts- oder Linksgewinde.........ccccccvnevrceennnen. Seite 90
Rechts- und Linksgewinde......c.cccccevceverceneennee Seite 92
Fihrungsschlitten.......ccccccovviiiiieiiciieeecee, Seite 94
Befestigungselemente ........ccocvevcevevcieecceeenee Seite 96
Klemmhebel ..o Seite 98
Abdeckungen fur E-llI-Edelstahl........................ Seite 98
Handrad ... Seite 99
MaBteilung / Positionsanzeiger............ccoce... Seite 100

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec 87

Einleitung

Auswabhlhilfe

Module Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec Move-Tec

Anhang



E-ll-Edelstahl-Einheiten
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau Achse mit Trapezgewindespindel, welche in einem geschlitzten Rohr gefuhrt wird
Fiihrung FUhrungsschlitten mit Gleitbuchse

Einbaulage beliebig

Positioniergenauigkeit + 0,2 mm /300 mm Hub

Selbsthemmung ja*

Umgebungstemperatur -30°C bis +80°C oder -30°C bis +150°C

*siehe Glossar unter Punkt Selbsthemmung

Material

I T S N R
Kugellager 1.4301 304
Trapezgewindespindel (-30°C bis +80°C) 1.4104 430

Trapezgewindespindel (-30°C bis +80°C)

Fithrungsrohr

Lager 1.4301 304

Schrauben

Dichtprofil

Endelement 1.4305 303

Leitmutter

Messinglegierung
Mitnehmerkeil

Spindelsteigung
Spindelsteigung [mm] Geschwindigkeit Kugellager 250 min-1 [mm/s]
E-11 30-Edelstahl 3 12,5
E-1l 40-Edelstahl 4 16,7

1] = Geschwindigkeit [m/min] x 1000
Spindelsteigung [mm]

*max. Spindeldrehzahl mit Kugellager 250 min-"

Erforderliche Spindeldrehzah'* n [min-

Leerlaufmomente [Nm]

Spindel mit Kugellager

E-1l 30-Edelstahl 0,35

E-1l 40-Edelstahl 0,50
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Belastungsdaten*
F Kraft [N] 2
M Moment [Nm] =
I Flachentragheitsmoment [cm?] S
-]
<

*bezogen auf Fihrungsschlitten (Durchbiegung des
FUhrungskorpers f = 0,5 mm, statisch, Endelemente aufliegend)

Move-Tec

|
R
@
|9
©
o
Gesamtldnge [mm]
3
E-Il 30-Edelstahl 800 500 60 10 500 50 9 6 15 15 K
e
E-Il 40-Edelstahl 1000 | 2100 | 250 60 1900 | 140 50 14 40 40 *g
)
(o
(]
(@)}
=
=
(]
>
2
(Vo)
S~
c
L
(@]
9o
(@]
=
@
-]
19
(@]
=
Flichentragheitsmoment [cmé]
Type
(@)}
c
E-ll 30-Edelstahl 1,34 1,56 e
(e
<
E-Il 40-Edelstahl 4,58 5,24
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E-ll-Edelstahl-Einheiten
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfilhrung @ Rechts- oder Linksgewinde

® Fuhrungsschlitten wahlweise, die-
ser muss separat bestellt werden

® Abweichungen MaB ,R” auf
Anfrage moglich

® Hoherer Temperaturbereich
auf Anfrage erhaltlich

30

78 _304 _ -

Tr 14x3 191 30 8 31
78 _306 _ 30 8
78 _404 _ 40 -

Tr 20x4 193 40 12 39
78 _ 406 _ 40 12

_ _ Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm]

V = Temperaturbereich (-30°C bis +80°C)
H = Temperaturbereich (-30°C bis +150°C)

Ausfiihrung:
1 = Rechtsgewinde

2 = Linksgewinde

<0

A = Rechtsgewinde mit MaBteilung an 270° * E
0>

B = Rechtsgewinde mit MaBteilung an 270° * o —

<0

C = Linksgewinde mit MaBteilung an 270° * e —
0>

D = Linksgewinde mit MaBteilung an 270° * e —

920
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Einleitung

Auswabhlhilfe

J
R M R o
)
P2 P1 =
(0]
>
o
=
— O] (&) [T —
N —
o) (A
S v S
|
@
L2 Gesamtlange = Grundlange + Hub L1 g
o
o
R
[mm] S5
Masse [kg] E
L2 8
Grundlénge | pro 100 mm Hub
- - 1283 0,610 0,212
26 22 2x2x20 80 M4x8 S
26 2x2x20 1257 0,620 0,212 =
-]
- - 2769 1,305 0,432 <
38 28 4x4x32 77 M6x10 %
38 4x4x32 2731 1,336 0,432 ~
o
(@]
o
(@]
>
Q@
-]
19
(@]
>
(@)}
c
o
e
=
<
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E-ll-Edelstahl-Einheiten
Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® Fuhrungsschlitten wahlweise, die-
ser muss separat bestellt werden

® Bei der Bestellung ist die Gesamt-
lange (Gesamthub + Grundlange)

anzugeben

® Abweichungen MaB ,R"

auf Anfrage moglich

® Hoherer Temperaturbereich auf

Anfrage erhaltlich

pe
78_30_ _ 30

Linksgewinde
(Wellenseite L1)

TR 14x3

Ausfiihrung @ Rechts- und Linksgewinde

Rechtsgewinde

(Wellenseite L2)

247 30 8

31

78_40_ _ 40

TR 20x4

255

40

12

12

39

Gesamtlange = Grundlange + Gesamthub [mm]

Ausfiihrung:

Ausfiihrung:

V = Temperaturbereich (-30°C bis +80°C)
H = Temperaturbereich (-30°C bis +150°C)

4 =1 Antriebswelle auf Linksgewindeseite
5 =1 Antriebswelle auf Rechtsgewindeseite
6 =2 Antriebswellen

3 = Rechts- und Linksgewinde (RH/LH)
N = RH/LH mit MaBteilung an 270° *

92
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Einleitung

Auswabhlhilfe

P2 R M L3 M R P1

Move-Tec

0D2
<
OD1

L2 Gesamtlange = Grundlange + Hub L1
o
n
(<]
o
(48}
[an
O
n
Ie)
=
=
[mm] o
Masse [kg]
L2 L3 Vv
Grundlénge | pro 100 mm Hub =
()
26 26 25 22 2x2x20 2x2x20 80 M4x8 1753 0,798 0,212 g
=)
@
38 38 23 28 4x4x32 4x4x32 77 M6x10 2745 1,742 0,432 =
v
S~
(=
o
o
S
[$)
>
Q
=)
o
o)
>
o
C
@©
=
C
<
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E-ll-Edelstahl-Einheiten

Befestigung

® Eine Verdrehsicherung Fithrungsschlitten
(Mitnehmerkeil) ist bereits im
Lieferumfang der Lineareinheit ® Unterschiedliche Ausfuhrungs-  Lieferumfang: Fuhrungsschlitten
enthalten. Zusatzliche Mitneh- varianten ermoglichen eine mit Schrauben, lose beiliegend
merkeile (z.B. fur lose mitlaufen- einfache Systemanbindung
de Filhrungsschlitten) kénnen Material: Feinguss-Edelstahl
optional bestellt werden 1.4308 (AISI CF-8), Oberflache

) ) elektropoliert
® \Weitere MaBangaben siehe

Katalog ,,Verbindungs-Technik”

B
K-VA
[mm]
--n Kleg:):::lzel :
13001_0_ 30 30 92 32,4 33 M8x30 93027
14001_0_ 40 40 118 40 42 M10x35 93026
B
EK-VA
A
M
=
A
V o | A
N [mm]
o RS
Type éji
13019_00 30 30 92 32,4 33 M8x30 93027
\
14019_00 40 40 118 40 42 M10x35 93026
o
FS-VA
B [mm]
M1 Klemmhebel V
Code No. |Type| B C D L M1 | M2 \" Code No
13011_0_ 30 60 60 7 50 40 40 M8x30 93027
14011_0_ 40 80 80 9 60 60 60 | M10x35 93026
0 = keine MaBteilung
A = MaBteilung an 270°

3 = Temperaturbereich (-30°C bis +80°C)
A = Temperaturbereich (-30°C bis +150°C)


https://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/verbindungstechnik/vt_verbindungstechnik_de.pdf
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=
e
[
£
FK-VA
[mm]
: @
Klemmbhebel V =
Hﬂﬂﬂ codeno- NS
z
13023 _0_ 30 55 (59 78| 7 30 60 | 40 | M8x30 93027 3:
14009_0_ 40 80 |8 |8 | 9 42 60 | 60 | M10x35 93026
0 = keine Mafteilung
A = MaBteilung an 270° o
2
3 = Temperaturbereich (-30°C bis +80°C) Fo)
A = Temperaturbereich (-30°C bis +150°C) g
=
Bei Verwendung von FK-Elemen- o —
ten als FUhrungsschlitten und @ @
Befestigungselemente, Vi"‘[ ‘ O O ] — o
ermdoglichen Distanzplatten QL
einen Freilauf. S s B plelam— o — g
©
[mm] -
Code No. Distanzplatte
7 o
96733 30 5 mm Plattenstarke, L
96734 0 Edelstahl 1.4301 (AISI 304) g
c
o
o
(o
)
o
=
=
)
>
i
(Vo)
S~
c
Mitnehmerkeil fiir e Verdrehsicherung fur zusatzliche Hinweis: In der Bestellnummer der g
Fithrungsschlitten lose mitlaufende Schlitten Lir.1eareinheit _ist bereits ein 3
Mitnehmerkeil enthalten. =
Material: Messinglegierung
[mm] =
- 3
f",.—"" Code No. Type Einbaulinge =
Q.-r""'r N
95986 30 31
95985 40 39
o
c
o
e
c
<
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E-lI-Edelstahl-Einheiten

Befestigung

Befestigungselemente ® Klemmelemente zur Material: Feinguss-Edelstahl
einfachen Befestigung der 1.4308 (AISI CF-8), Oberflache
E-ll-Edelstahl-Einheiten elektropoliert
L
K
G C
[0) N
®  © -

[mm]
Klemmbhebel S
12300000390 | FK-VA 30 93027
12400000390 | FK-VA 40 [40,17| 9 | 42 | 49,4 | 46,4 | 80 | 60 | 69 | 80 | 80 | 10 | 60 | 52 | 849 93026
G
K L
A N
@ —
FS-VA
- @ —

)
7

yan\

[ 1

&
|

Klemmhebel S

13300000390 | FS-VA 30 60 40 40 50 60 7 455 | M 316 93027

13400000390 | FS-VA 40 | 40,17 | 9 49,4 | 80 60 60 60 80 10 52 90 | 629 93026
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Einleitung

Auswabhlhilfe

K-VA

)
)/
7
Move-Tec

- : 5
.
B \S
L 3
i
[mm] &
o
Klemmhebel S o
103000003900 K-VA 30 30,1 30,1 33 32,4 92 45,5 73,5 348 93027
104000003900 K-VA 40 40,17 | 40,17 42 404 | 118 52 95,5 647 93026 9
}_
e
=
S A S g
Tt N
/\é CT1 [T
\ -
o + ol oo + S
[
W-VA 30, 40 \ 5
>
(D)
M A
" L D
St ) 5
=2 =
R )
\ e}
\ S
@
o}
3
+ S
c [mm]
Klemmhebel S
Code No.
=
113000003900 W-VA 30 30,1 30,1 40 38,4 87 58 45,5 69 403 9300201 &
(e
<
114000003900 W-VA 40 40,17 | 40,17 60 50,4 | 124,9| 87 54 102,5 875 93023
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E-lI-Edelstahl-Einheiten

Befestigung/Antrieb

Klemmbhebel

® Zur Bestlickung von Be-

festigungselementen und
Fhrungsschlitten

Material: Griff — Feinguss-Edel-
stahl 1.4308 (AISI CF-8),
Oberflache elektropoliert.
Sonstige Stahlteile 1.4305

(AISI 303)

Hinweis: Beim Hebel M10x40
muss die im Lieferumfang

befindliche Unterlegscheibe
Tlex verwendet werden
x|
| b
(Symbolische Darstellung) [mm]
93027 M8x30 65 36 M8 6,5 30 13,5 3 19
93026 M10x40 65 36 M10 6,5 40 13,5 3 19
Abdeckung ® Optische Verkleidung, Staub- Material: Edelstahl 1.4301

Die Abdeckungen sind als 2er
Packeinheit oder als
Stangenmaterial erhéltlich.

98

schutz oder als Hubbegrenzung
einsetzbar

® Bei Bedarf zu klUirzen oder
verlangerbar

Im Lieferumfang der Lineareinheit
sind zwei Abdeckungen fur die
Lagersitze bereits enthalten.

(AISI 304)

Lieferumfang: Packeinheit mit je-
weils 2 Abdeckstreifen oder als
Stangenmaterial

Zusatzliche Abdeckungen kénnen
auch nachtraglich in die Fuhrungs-
nut eingebracht werden.

Code No. Type Lange [mm]
Abdeckungen, Packeinheit 2 Stiick
90440 30 63
90441 40 57
Abdeckung Stangenmaterial
90445 30 3010
90446 40 3010
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Handrad (bis +80°C) | Material: Duroplast PF31, schwarz

Nabe aus Edelstahl 1.4305
(AISI 303) o
— Griff (drehbar), Edelstahl 1.4305 =
(AISI 303) <=
z
>
<

£
]
=
D o
G 5
[mm] =
Code No. Type OA B C D E G P 1

90971 30 100 8 22 19 | 295 | 39 2x2 | 54,7 g
(]
90972 40 100 12 22 19 | 295 | 39 4x4 | 54,7 E
=

Handrad (bis +150°C) Material: Edelstahl 1.4301

(AISI 304)

)
I
Control-Tec

v
Vo
?B

<<| O
ISYRS) -
[
()
o
£ =
<
7\ i
wv
0] &
G 3
(@)
S
(@)
>

[mm]

Code No.
@
-]
©
90990 30 100 8 22 19 29,5 39 2x2 54,7 §
90991 40 100 12 22 19 29,5 39 4x4 54,7
o
c
o
e
[
<
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E-lI-Edelstahl-Einheiten
Positionsbestimmung

Bestellhinweis: ® Selbstklebend Material:

e Breite 10 mm Hochleistungsfolie, transparent

® Position der MaBteilung auf 0° transparent — (-30°C bis +80°C)
oder 180° als Option ® Schrifthdhe 4 mm weiB — (-30°C bis +150°C)
MaBteilung Abbildung zeigt MaBteilung an

0° montiert, von rechts nach links
ablesbar. Standardmontage an
270° (90° technisch nicht moéglich).

[mm]
ablesbar von Ausfiihrung
links nach rechts 0-2000 montiert
30-40*
rechts nach links 0-2000 montiert
Positionsanzeiger ® Entsprechende Positions-

anzeiger finden Sie im
Gesamtkatalog ,Linear-Technik”

Einbaulage horizontal Einbaulage vertikal

(Symbolische Darstellung) (Symbolische Darstellung)
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Einleitung
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Auswabhlhilfe
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Control-Tec

Motoren / Steuerungen

Module

Anhang
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Doppelrohr-Fiihrung - RE

Robuste Filihrung fiir einfache Verstellungen
im mittleren Belastungsbereich

Aufspannplatte Laufrollen Flihrungskorper

® Grof3flachige Platte zur ® Spielfrei einstellbar ® Als gehartete Welle
einfachen Anbindung
von Komponenten

Merkmale:
® Einfacher und robuster Aufbau

® Kostengunstig
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Doppelrohr-Fiihrung - RE
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau Einfache und robuste Zweirohr-Fiihrungseinheit
Fiihrung Rollfuhrung, spielfrei einstellbar

Einbaulage beliebig

Max. Verfahrgeschwindigkeit 2,5m/s

Selbsthemmung nein

Umgebungstemperatur 0°C bis +60°C
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Belastungsdaten* . Fy
2
F Kraft [N] '4 2
M Moment [Nm] Fy %
[ Flachentragheitsmoment [cm4] i‘ g
>
<

* bezogen auf FUhrungsschlitten (Durchbiegung des
FUhrungskorpers f = 1,0 mm, statisch, Endelemente

aufliegend) M . M >

Move-Tec

Type Fy* Fz* My
Gesamtliange [mm] 1500 2000 2500 3000
RE 30 330 1600 400 200 125 65 65 20 é
RE 40 600 2400 1050 650 400 155 155 65 &)
©
a
O
n
9o
+—
c
o
)
C
9]
o
C
=
9]
>
Q
. - . 2 o
Flachentragheitsmoment A zZ
[cm4] %
e T, T, T . — g
RE 30 8,0 700,0 H N\h y >
@) O =

RE 40 25,1 3348,0 H b

| e | | e |
@
>
g
o)
=
o
c
©
<
c
<
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Doppelrohr-Fiihrung — RE
Ausfiihrungen

Bestellhinweis: Ausfilhrung @ Fuhrung

® GroBere Hubléangen
auf Anfrage

Code No. Laufrollen Flihrungskorper Grundlénge
MEA3000AA RE 30 Stahl Welle, gehértet 250 210 98 30 7 86 40
MEA4000AA RE 40 Stahl Welle, gehértet 360 315 120 40 7 105 50

_ ___ Gesamtléange = Grundléange + Hub [mm]
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loge
)

u o]

I

C
F

Gesamtléange = Grundlange + Hub

M3

M2
B

D?

—
—

[mm]

' Masse [kg]
Grundlénge pro 100 mm Hub
200 200 5,7 1.1

140

225

196

56

3000

300

300

230

330

300

70

3000

13,5

2,0
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Doppelrohr-Fiihrung — RE

Befestigung / Antrieb

Aufspannplatte ® Kraftbriicke fur die Zuordnung  Material:
von Rollfuhrungselementen Al-K100, plangeschliffen,
Rauhtiefe =~ 2um

Ny - -
5
[mm]
6821272020 200 200 12
6821272030 200 300 12
6821573030 300 300 15
6821573040 300 400 15
Wellenbock FKW ® Befestigungselement fur Material:
Fuhrungswellen/-rohr Elementkorper Alu-Kokillenguss,
schwarz pulverbeschichtet
Schrauben VA
[mm]
Code No. Type | @Oh8 | A B C @D | H1+0,1 H2 | M
52300013030 | FKW 30| 30 | 70 | 25 [ 725 | 7 40 7 42 | 56
52400013030 | FKW 40| 40 | 85 | 30 | 92 | 7 50 10 | 56 | 70
Flihrungswelle ® Welle induktiv gehértet,
geschliffen und poliert
® Harte 62 HRC.
® Rauhwert Ra < 0,35 mm
4 .
[mm]

Ccoieno. | © | ool | Tolnne | maciinge |

Fuhrungswelle
8030005 30 Cf53 hartverchromt h7 6000
8040005 40 Cf53 hartverchromt h7 6000
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Rollfiihrungselement RF ® Einbaufertiges Element Material: Elementkorper Alu-

-Festlager- . . Kokillenguss gleitgeschliffen
9 ® Spielfrei einstellbar Stahlteile galv. verzinkt
® Stahllaufrollen

| o~
—
= o~
wJ
Nl
B
M2 M3
T
|
_ |
<| ¥| F-—--— e
! 5
|
—Q
[mm]
I T e S R N K TR R N T
6023014 | RF 30 Stahl M8-8 tief
6024014 | RF 40 Stahl 1000 70 | 70 | 99 | 40 | M8-8tief | 55 | 22 | 26 | 53 | 53 | 45
Rollﬁjhrungselement RL ® Einbaufertiges Element Material: Elementkorper Alu-
-Loslager- e Spielfrei einstellbar Koklllepguss, gIeltg.eschllffen
Stahlteile galv. verzinkt
® Stahllaufrollen
[] (\11 1
—
o) D@
. S (@
N T
i
O
B
©
< = i
1 =
|
[mm]
I Py e S A R K S TN A T
6023024 | RL30 Stahl M8-8 tief
6024024 | RL 40 Stahl 1000 70 | 70 | 99 | 40 | M8-8tief | 55 | 22 | 26 | 53 | 53 | 45
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Doppelrohr-Achsen - EP(X)

Die robuste Doppelrohr-Einheit - kompensiert hohe
Biegemomente bei Hand- und Motorverstellung

Spindel wahlweise mit

Gleit-/ oder Kugellager

® Unempfindlichkeit bei
Umgebungen mit feinen
Stauben/Abrieb durch Einsatz
von Gleitlagern

Merkmale:
® Aufnahme hoher Momente

® Ausfihrung mit grof3er
Aufspannplatte lieferbar

110

Fihrungsschlitten wahlweise

mit Gleitbuchse

® Geringeres Antriebsmoment
am Wellen

® VerschleiBminimierung
am Fuhrungsschlitten

Optionen:
® Korrosionsgeschitze Einheiten

® Faltenbalg

® Zweiter Fihrungsschlitten lose
mitlaufend

GroBBe Aufspannplatte

® Bei der Ausfuhrung EPX ver-
fahren zwei Fihrungsschlitten
die mit einer groBflachigen
Aufspannplatte verbunden sind

® Aufnahme hoher Momente

Varianten:
@ EP-1l 30/40 Protect und
EPX-1l1 30/40 Protect
mit Faltenbalg (Schutzart IP 40)

- -
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Rohrsystem Lineareinheiten EP(X)

Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau

Zweirohr-Achse mit Trapezgewindespindel/Bei EP 18 und EPX 18 Vollwelle statt Rohr

Fithrung

Gleitfuhrung, optional Fihrungsschlitten mit Gleitbuchse erhaltlich

Einbaulage

beliebig

Steigungsgenauigkeit

+ 0,2 mm /300 mm Hub

Selbsthemmung

ja*

Umgebungstemperatur

0°C bis +60°C

*siehe Glossar unter Punkt Selbsthemmung

Spindelsteigung

spindelsteigung [mm] Geschwmdl?lr:]er:/;r]nt Gleitlager Geschwmdlg[l:::/r:n;]lt Kugellager
2,7 8,3

EP / EPX 18 2

EP / EPX 30 3 4 12,5
EP / EPX 40 4 53 16,7
EP / EPX 50 4 5,3 16,7
EP / EPX 60 5 6,7 20,8
EP / EPX 80 6 8 25

Erforderliche Spindeldrehzahl* n [min-1] = Geschwindigkeit [m/min] x 1000

*max. Spindeldrehzahl mit Gleitlager
mit Kugellager 250 min-1

Spindelsteigung [mm]

80 min-1

Leerlaufmomente
[Nm] [Nm]

Type mit Kugellager mit Gleitlager

EP 18 0,30 * EPX 18 0,40 *

EP 30 0,60 0,75 EPX 30 0,70 0,75

EP 40 0,70 0,85 EPX 40 0,80 0,85

EP 50 1,10 1,25 EPX 50 1,20 1,25

EP 60 1,40 * EPX 60 1,50 *

EP 80 1,00 * EPX 80 1,40 *

112

*Type 18, 60 und 80 Spindel nurmit Kugellager lieferbar
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Belastungsdaten*
F Kraft [N] R
M Moment [Nm] =
<
I Flachentragheitsmoment [cm?] S
2

*bezogen auf Fuhrungsschlitten (Durchbiegung des
FUhrungskorpers f = 0,5 mm, statisch, Endelemente aufliegend)

Gesamtlange [mm]

EP 18 100 100

EP 30 800 1000 800 500 550 300 100 60 60 75
EP 40 1000 3500 2300 1300 2000 580 120 120 130 150
EP 50 1700 3800 2600 2050 3000 670 170 160 200 260
EP 60 2500 6600 5400 4900 6000 2600 330 300 340 480
EP 80 4500 11000 9000 7500 8000 3700 700 400 530 620
EPX 18 400 270 170 - 130 100 - 40 45 70
EPX 30 800 1400 1200 700 650 450 200 80 110 140
EPX 40 1000 6000 3100 1800 2200 680 220 160 190 240
EPX 50 1700 7700 5000 2500 3300 830 310 240 345 510
EPX 60 2500 11000 9000 7800 7000 2900 580 520 610 910
EPX 80 4500 14000 11700 10100 9100 4800 750 650 780 1100

Flachentragheitsmoment
[em?]

e v &

EP(X) 18 1,03 21,39
EP(X) 30 3,47 46,57
EP(X) 40 14,84 198,06
EP(X) 50 30,81 319,84
EP(X) 60 65,88 795,90
EP(X) 80 237,41 3168,98
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EP
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- oder Linksgewinde

® Korrosionsgeschitzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

® Zweiter lose mitlaufender
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

® Faltenbalgausfihrung
optional méglich

® Andere Spindelsteigungen
auf Anfrage

Type 18-60
(Abb. &hnlich)

72181
Tr 10x2 16 H7 - [ M5 s _

72_183_ 6 tief 17

72301 _ _

——— 1 30 |[Tr1a3| 150 [130|54] 8 30Hg| 2 | MO/12 1 MBI 1 o0 15n | 26 40x 111450 70 | 42

72_303_ 8 tief tief 26 | 30

72_401 - _

———— 1 40 |Tr20x4| 180 [180|63] 12 aong| 3 | M8/20 | MB/8 |5 51 56| 38 46 | 160 | 90 | 62

72_403_ 12 tief tief 38

72.501_ _ -

S22 5o | Trooxa | 216 |206] 73| 12 aomg| 1 | M8/30 | MB/B |00l o5 | 3g 46 | 184 | 100 | 62

72_503_ 12 tief tief 38

72_601 _ _

———— 1 60 |Tr24x5| 240 [240|88| 14 50Hg| 2 | M8/20 |MTONOT ) 1 gq | 35 55 | 216 | 130 | 74

72_603_ 14 tief tief 38

72_801 - _

——— 1 80 |Tr32x6| 360 [302]143| 20 70 H7 | 4,5 | M8/20 IM107201 44 514501 31,5 64 | - [180] -

72_803_ 20 tief tief 31,5

Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm]

Lagerung:

0 = Spindel mit Gleitlager*

1 = Spindel mit Kugellager

2 =Spindel mit Gleitlager* und Fuhrungsschlitten mit Gleitbuchse
3 = Spindel mit Kugellager und Fuhrungsschlitten mit Gleitbuchse

* Type 18, 60 und 80 Spindel nur

Ausfiihrung: mit Kugellager lieferbar
1 = Rechtsgewinde **Gewinde G1 nur bei Spindel mit
2 = Linksgewinde Kugellagerausfuhrung
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Gesamtlange = Grundlange + Hub L7 M6
57 p? OM1
P — £
aalns =
<
— / 19) o o © E ; _(CU
‘ =M oUW (6) SRS, 2
€ ﬁ > CU C—l g
+—1 -
1 1 A\ | Z
- t ®03 i
d
i
R ()
Gesamtldnge - R 3
= =
© 00 © 00 0 O® S
o - 75 L2
Q @@ “ Gesamtlénge
= Nur bei EP18 é
[ M ) qI,J
el L. 7. 8
o
CR:HC)
W2 ) .
T
[mm] S
Masse [kg] €
M7 o
Grundlénge pro 100 mm Hub v
_ - - = 18| 2ex12 — 28 |28 | 55 | WESS | - 1980 0775 045
2x2x12 1063 0,779 0,45 -
(]
_ 1424 2,065 0,33 o
35 | 92 | - | - |30 2x2x20 52 [ 50| 65 | seeih | - - =
2x2x20 s 1398 2,075 0,33 =
(]
- 2820 4,925 0,90 =
SW 13/ SW 11/ ’ ’ (]
38 | 132 - - | 40 | axax32 60 | 60| 85 ot | 85 | et =
4x4x32 2820 4,960 0,90 o
- 2784 7,438 1,10 =
SW 13/ SW 13/ . . g
50 | 150 | - - | 50 | 4xax32 72| 72| 85 | et | 85 | astief s
4x4x32 2784 7,473 1,10 £
- 2760 13,420 1,63 =>
SW 17/ SW 13/ . ’
60 | 185 | - - | 60 | 5x5x32 86 | 80 | 105 | siciier | 85 | s tief
5X5x32 2760 13,466 1,63
- 2640 35,920 3,47
- - | 80 | 180 | 80 | ex6x22 1385 | - - - - -
6X6x22 2640 36,010 3,47 @
o}
o
(@]
>
(@)
c
[q0]
e
(e
<
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EP
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- und Linksgewinde

® Bei der Bestellung ist die
Gesamtlange (Gesamthub +
Grundlange) anzugeben

® Korrosionsgeschitzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

® Zweiter lose mitlaufender
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

Type 18-60
(Abb. dhnlich)

® Faltenbalgausfihrung
optional méglich

® Andere Spindelsteigungen
auf Anfrage

Rechtsgewinde

Linksgewinde
(Wellenseite L1)

ange

72318_ _ Tr 10x2 16H7 M5 /5 tief| 14,5
72330__ | 30 |Tr14x3| 200 |130|54 | 8 | 8 [30M8 | 2 | M/ mesoted 27 [ 50 | 26 | 26 | (1145 70 | 42
72340__ | 40 |Tr20x4 | 240 [180| 63 | 12 | 12 |40H8 | 3 | M8/20 iug/stie 31,5 | 60 | 38 | 38 | 46 | 160 | 90 | 62
72350__ | 50 |Tr20x4 | 288 |206| 73| 12 | 12 |40H8| 2 | M3/30 lvis/stief 36,5 | 72 | 38 | 38 | 46 | 184 | 100 | 62
72360__ | 60 |Tr24x5| 320 |240|88 | 14 | 14 |50H8 | 2 | M8120 | MIDZO\ 44 | g0 | 38 | 38 | 55 | 216 | 130 | 74
72380__ | 80 |Tr32x6 | 480 [302|143| 20 | 20 | 7047 |45 | M8/20 | MID2O 995 1450 | 31,5 | 31,5 | 64 | — | 180 [ 180

_ __ _ Gesamtléange = Grundlénge + Gesamthub [mm]

Lagerung:

0 = Spindel mit Gleitlager*

1 = Spindel mit Kugellager

2 = Spindel mit Gleitlager* und Fuhrungsschlitten mit Gleitbuchse

3 = Spindel mit Kugellager und Fuhrungsschlitten mit Gleitbuchse

Ausfiihrung: * Type 18, 60 und 80 Spindel nur

1 =1 Antriebswellen auf linksgewindeseite mit Kugellager lieferbar

2 =1 Antriebswellen auf Rechtsgewindeseite **Gewinde G1 nur bei Spindel mit

3 =2 Antriebswellen Kugellagerausfuhrung
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Gesamtldnge = Grundlange + Hub L7 M6
P? OMT o
/ D6 060 | == S
L] A N sle :
- [HHH‘ ‘H [} (=) | > ® 3:
x ] LR - 9 RG]
L
\ G2 @03 G
d
i
()
u >
Gesamtléange - R o
@7 =
ONCHNC) © 00 ©00© 0 6©
I 75
o A° A o o o o 55 L
© . o o Gesamtlange
o
- - —~3 |17 SO | - ~M | O\ H [}
_ = o O%Z—XZ Jo o s = Nur bei EP18 Z
[ o (v}
o o QN
S H < < fe fe o o < = o_(?
| o
Qo 90® @0 0© CHcRE
W1 M7 R Nur bei EP40  Nur bei EP50 + 60
W3: @ 6,5 W3: @ 8,5
'_
I
[mm] *g
Masse [kg]
e 9 O
Grundldnge pro 100 mm Hub
SW 8/
2x2x12 | 2x2x12 6.5 tief 1386 1,014 0,45 c
(@)]
SW 10/ c
35192 | - | - [30]2x2x20 | 2x2x20 | 52 | 50 | 65 | e - - 1800 2,440 0,33 =
,5 tief T
>
38 (132 - | - [40|4x4x32 |4xax32| 60 | 60 | 85 | V131 65 | @11x7 | 2760 5,585 0,90 =
ief (V3
S~
SW 13/ SW 13/ =
50 | 150 | — | - |50 (4x4x32|4x4x32| 72 | 72 | 85 | il | 85 | asier | 2712 8,633 1,10 %
I
(@)
SW 17/ SW 13/
60 | 185| — | - |60 |5x5x32|5x5x32| 86 | 80 | 10,5 | /)i | e85 | goicc | 2680 18,182 1,63 >
- | - | 80 | 180 | 80 | 6x6x22 | 6x6x22 | 138,5| 120 | - - - - 2520 48,480 3,47
@
>}
o
(@]
=
(@)
c
e
I
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EP
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Geteilte Gewindespindel

® Bei der Bestellung ist die
Gesamtlange (Gesamthub +
Grundlange) anzugeben

® Korrosionsgeschitzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

® Zweiter lose mitlaufender
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

Type 18-60
(Abb. dhnlich)

® Faltenbalgausfiuihrung
optional méglich

® Andere Spindelsteigungen
auf Anfrage

Type 80

Rechtsgewinde

Rechtsgewinde

énge

724183 _ Tr 10x2 16H7 Mo’ 14,5

724303 _ | 30 | Tr14x3 | 250 [130|54| 8 | 8 | 3018 | 2 Mfi;f” Mel?| 27 | 50 | 26 | 26 [40x30| 114,5| 70 | 42
724403 _ | 40 | Tr20x4 | 300 [180| 63 |12 | 12| 40H8 | 3 |MB/20\M8/8131 5160 38|38 | 46 | 160 | 90 | 62
724503_ | 50 | Tr20x4 | 360 [206|73 12|12 |40H8 | 2 |MB/30IMEI8 13651 72| 38|38 | 46 | 184 | 100 | 62
724603 _ | 60 | Tr24x5 | 400 [240|88 |14 |14 5018 | 2 |MEI20/MIOL) 44 180 |38 (38| 55 | 216 | 130 | 74
724803 _ 80 | Tr32x6 | 600 [302[143|20 |20 | 70H7 |4,5|M8/201 01001 79,5 1120(31,5(31,5| 64 | - | 180 | 180

_ Gesamtlange = Grundlange + Gesamthub [mm]

Lagerung
1 = Spindel mit Kugellager und Fihrungsschlitten ohne Gleitbuchse
3 = Spindel mit Kugellager und Fihrungsschlitten mit Gleitbuchse
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Gesamtlange = Grundlange + Hub L7 M6
P2 DOM1
P — o
{ 1 | I ) 0 | =|=
L TEE ] e 0@2EE
T [ ‘ [ ‘ l H R q (@mm
L 1 A\ ,
- G7 \ (7 03 G
Gesamtldnge - R
Gesamt- @‘:’
®00 ®0 0 ©00 ©00 06 lange N|
o o o o S0 o o o ol LE: L2
© 5 ) g o el
(OO | — =
=|c o o o oo o o o | o= Al
<~ 'Z ] < Z -
= s JR =t . AN =] = Nur bei EP18
= =l o 5 o 5 o o 5 ol =)
; | =
© & ©f 00 ©00® ©00 © e®
D W M’/ R
D W?2 J
[mm]
M7 max. Hub/ Masse [kg]
Seite Grundlange | pro 100 mm Hub
- | = | - | - |18 |2x@2(2x2x12| 28 | 28 | 55 || - | - 927 1,245 0,45
35 | 92 | - | - |30 |2x2x20|2x2x20| 52 | 50 | 6,5 |scqm| - | - 1375 2,645 0,33
38 | 132 | - | - |40 |4x4x32|4x4x32| 60 | 60 | 85 |3 a2| 65 [PV 1350 8,020 0,90
50 | 150 | - | - |50 |4x4x32|4x4x32| 72 | 72 | 85 |5 5| 85 |aeset| 1320 12,760 1,10
60 | 185 | - | - |60 |5x5x32|5x5x32| 86 | 80 |10,5 |51k 85 |Gesni| 1300 22,532 1,63
- | - | 80 | 180 |80 |6x6x20|6x6x20(138,5/ 120 | - | - | - | - 1200 60,110 3,47
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EPX
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- oder Linksgewinde

® Korrosionsgeschitzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

® Zweiter lose mitlaufender
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

® Faltenbalgausfiihrung
optional méglich

® Andere Spindelsteigungen
auf Anfrage

Type 18-60
(Abb. dhnlich)

Grund-

72_181_

Tr 10x2 — 16H7 - M5 /5 tief| 14,5 -
72_183_ | 18 6 17
72_301_| 30 - 6/ 12 -

Tr14x3| 230 [130|64 | 8 ——30M8) 2 | V2 °| M6 |me/otief| 27 | 10 | 130 26 40x30(114,5 70 | 42
72_303_ | 30 8 26
72_401_ | 40 - M8 /20 _

Tr20x4 | 300 |180( 75 | 12 ——f40H8| 3 [M8/201 M8 |ms/stief|31,5( 12 (180 | 38 46 | 160 | 90 | 62
72_403_ | 40 12 38
72_501_| 50 - Vg )30 -

Tr20x4 | 350 |206 |88 | 12 —40H8| 2 |M3/3% M8 |ms/stief|36,5| 15 | 206 | 38 46 | 184 [100| 62
72_503_ | 50 12 38
72_601_ | 60 - -
72 cos | oo | T24X5| 400 |240/103) 14 150 2 MEI20 Mo | MI%O | 44 | 15 (240 38 5| 55 |216]130| 74
72_801_ | 80 - -
7> 803 | go | T326| 550 |302|162| 20 ;70”7 4,5\M/20 m10| MI920 171,5| 19 [310(31,5 Si5] 64| - |180|180

_ Gesamtlange = Grundltéange + Hub [mm]

Lagerung:

0 = Spindel mit Gleitlager*

1 = Spindel mit Kugellager

2 = Spindel mit Gleitlager* und Fihrungsschlitten mit Gleitbuchse
3 = Spindel mit Kugellager und Fuhrungsschlitten mit Gleitbuchse

* Type 18, 60 und 80 Spindel nur

Ausfuhrung: mit Kugellager lieferbar
5 = Rechtsgewinde **Gewinde G1 nur bei Spindel mit
6 = Linksgewinde Kugellagerausfuhrung
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B =

Gesamtlange = Grundlange + Hub L7 M6

™~ P9 OM1
P - — IS 2
1 19 ) o o | == %
. — | =4 o] S R
= | M L a2 :

- \ 63 ®03 G

Move-Tec

Gesamtlange - R
M9 il
@06 o o © 6-®

| L
- o T o 75 L2
S . ] - \< Gesamtlange
o2 o~ . Mo .
- = L S oo e S| s Nur bei EPX18 U
=Sl —BE=H 62 N g
= e s 5 & (= g
[ ¢ 9 I S ©
of o o o © 60 -
o
[mm] i
O
Masse [kg] =
M7 J 1=
Grundlénge | pro 100 mm Hub 8
- 1028 1,261 0,45
- | - | 56|28 | - | - |18 |2x2x12 28 (28|55 PV — | -
2x2x12 1011 1,265 0,45
- W10/ 1344 3,519 0,33 @
35 [ 92 | 80 [114| - | - |30 [2x2x20 52 |50 6,5 | e | = | - =
2x2x20 ' 1318 3,529 0,33 S
(]
- 2700 8,105 0,90 >
SW 13/ SW11/ ’ '
38 (132120 [160| - | - |40 [4x4x32 60 |60 |85 | Syt | 65| Q
4x4x32 32 tief 7tef | 2700 8,140 0,90 &
S~
- 2650 | 12,525 1,10 c
50 [ 150 | 134 (184 | - | - |50 |4x4x32 72 7285 | gl 185 | an et g
4x4x32 ' ' 2650 | 12,560 1,10 9
[©)
- 2600 21,426 1,63 =
60 | 185|160 [216| — | - |60 |5x5x32 86 |80 [10,5] o1t |85 | on ot
5x5x32 ' ' 2600 | 21,472 1,63
- 1385120 - | - | - | - |2450| 54,760 3,47
- | - | 250|270 | 80 | 180 | 80 |6x6x20
6x6x20 2450 | 54,860 3,47 x
©
(©)
=
(®)]
C
@©
=
C
<
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EPX
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfithrung @ Rechts- und Linksgewinde

® Bei der Bestellung ist die
Gesamtlange (Gesamthub +
Grundlange) anzugeben

® Korrosionsgeschitzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

® Zweiter lose mitlaufender
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

Type 18-60
(Abb. &hnlich)

® Faltenbalgausfiuihrung
optional méglich

® Andere Spindelsteigungen
auf Anfrage

Type 80

Rechtsgewinde

Linksgewinde
(Wellenseite L1)

und-

72718__ Tr 10x2 16H7 6|00 14,5

72730__ 30 |Tr14x3| 360 | 130 |64 | 8 | 8 [30M8]2 "’Lf;}z me [MoL%| 27 [10(130| 26 | 26 [40x30(114,5] 70 | 42
72740_ _ 40 |Tr20x4| 480 | 180 |75 | 12 | 12 [40H8| 3 | M¥Z0 | \g |MBI81315112(180( 38 | 38 | 46 | 160 |90 | 62
72750_ _ 50 |Tr20x4| 556 | 206 |88 |12 |12 |40H8| 2| VR0 | mg |MEL®136,5(15(|206| 38 | 38 | 46 | 184 [100| 62
72760_ _ 60 [Tr24x5| 640 | 240 [103| 14 | 14 [50M8| 2 | M20 Im10|MI2'° 44 |15(240| 38 | 38 | 55 | 216 [130| 74
72780__ 80 [Tr32x6| 860 |302 [162] 20 |20 |7017 (4,5 20 Im10|M 2% 71,5 19(310|31,5[31,5| 64 | - [180[180

_ Gesamtlange = Grundldnge + Gesamthub [mm]

Lagerung:

0 = Spindel mit Gleitlager*

1 = Spindel mit Kugellager

2 = Spindel mit Gleitlager* und Fuhrungsschlitten mit Gleitbuchse
3 = Spindel mit Kugellager und Fuhrungsschlitten mit Gleitbuchse

Ausfiihrung: * Type 18, 60 und 80 Spindel nur

1 =1 Antriebswellen auf linksgewindeseite mit Kugellager lieferbar

2 =1 Antriebswellen auf Rechtsgewindeseite **Gewinde G1 nur bei Spindel mit
3 =2 Antriebswellen Kugellagerausfuhrung
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B
Gesamtlange = Grundlange + Hub L7 M6
o o P2 ot
Wi Ol © = o 1= =
T FE{@W a1 @0 @=E
- 63 @03 G

Gesamtléange - R

M9 @
360 5 5 5 5 566 g
o L ) o T—=° o o[ | ~ CW 75 W
SE s 1 | Gesamt-
S = - 2|5 lange
S —F=y] b2 — ~ :
% - s Va ) AHE = Nur bei EPX18
oo o o 0 o | loee
D W1 M8 R
OW?2 J

Nur bei EP40  Nur bei EP50 + 60
W3: @ 6,5 W3: @ 8,5
W4: @ 11x7 W4: SW13/ 8,5 tief

[mm]
Masse [kg]
M7

Grundlénge |pro 100 mm Hub

2x2x12 | 2x2x12 5 |*WeLeS| - 1282 | 1,983 0,45

35|92 | 80 [114| - | - | 30 | 2x2x20 [2x2x20 | 52 |50 | 6,5 | a5 | - - 1640 | 5,588 0,33

38 [ 132120 | 160 | — | - | 40 | 4x4x32 |4x4x32| 60 |60 |6,5| Sy 2/ | 65| @11x7 | 2520 | 13,030 0,90

50 [ 150 | 134 | 184 | — | — | 50 |4x4x32 |4xdx32| 72 |72|85| sVl |85 [PWI3I8> | 2444 | 20,166 1,10

SW 17/ SW13/8,5
60 | 185|160 [216 | - | - | 60 |5x5x32 [5x5x32| 86 |80 (10,5 o 5o | 85 |V (® | 2360 | 34,244 1,63
- | - | 250|270 | 80 | 180 | 80 | 6x6x20 | 6x6x20 |138,5/120] - | - | - - 2140 | 86,070 3,47
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EPX
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfithrung @ Geteilte Gewindespindel

® Bei der Bestellung ist die
Gesamtlange (Gesamthub +
Grundlange) anzugeben

® Korrosionsgeschitzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

® Zweiter lose mitlaufender
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

Type 18-60
(Abb. ahnlich)

® Faltenbalgausfiuihrung
optional méglich

® Andere Spindelsteigungen
auf Anfrage

Rechtsgewinde

Rechtsgewinde

17 - 68 | 40 | 18

728183_ Tr10x2 | 250 16H7 6" (14,5 8 | 80 | 17

728303_ | 30 |Tr14x3| 410 [130|64| 8 | 8 3018 2 | M2 e |MO1%| 27 | 10 [130| 26 | 26 |40x30[114,5 70 | 42

728403_ | 40 |Tr20x4 | 540 |[180|75| 12 | 12 |40M8] 3 | M¥20 | g |ME18131,50 12 180 38 | 38 | 46 [160| 90 | 62

728503_ | 50 |Tr20x4 | 628 |206|88 | 12 | 12 [40H8| 2 | V20| Mg |MO®(36,5( 15 [206 | 38 | 38 | 46 |184| 100 | 62

M8/20
tief

728603_ | 60 |Tr24x5| 720 |240(103| 14 | 14 |50H8| 2 m10|M1%10 44 | 15|240| 38 | 38 | 55 |216| 130 | 74

M8/20
tief

M10/20

728803_ | 80 |Tr32x6| 980 |302(162| 20 | 20 [707|4,5 M10[M1%2%171,5( 19 [310(31,5(31,5| 64 | - | 180 | 180

_ Gesamtlange = Grundlénge + Gesamthub [mm]

Lagerung
1 = Spindel mit Kugellager und Fihrungsschlitten ohne Gleitbuchse
3 =Spindel mit Kugellager und Fihrungsschlitten mit Gleitbuchse
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Gesamtldnge = Grundlédnge + Hub L2 Mé %
o P2 OMf e
P | ] o 2
| [ I & )
%% }c:::m{ .......... i P T ,_;_é )@ sl &
- I 1 I il ]%' = cua‘Qjm‘x
W @03 G1
1>
n
. )
Gesamtléange - R >
M9 2
@00 o o | [@e®] | o ° | [eee
s ] g *
e e R g = [ = :o§:~ SIEs s
S - b2 .0 . . ° #%
%“ . S~ R J 0 TS ) Nur bei EPX18 &
©fo o ° ©0© ° ° © 6-© g
oW1 M8 R &
QW2 J

O
n
Ie)
=
=
o
[mm] ~
. Masse [kg]
w2 -
A Grundlénge| pro 100 mm Hub
o
C
- | - |56 2x2x12 | 2x2x12 5 | e - 875 2,215 0,45 °
SW 10 =
35192 | 80 |114| - - | 30 | 2x2x20 | 2x2x20 | 52 50 | 65 |/265| — - 1295 6,247 0,33 A
tief ~
o
SW 13/ SW 11/ L
38 (132120 160 | — | - |40 |4x4x32|4xax32| 60 | 60 |85 % /| 65 W1/ 1230 | 14,620 0,90 IS
S
swis SW 13/ =
50 [150 | 134 | 184 | — | - |50 |4x4x32|4xax32| 72 | 72 | 85 |/375| 85 |Seei| 1186 | 22,608 1,10
tief ’
swi7 SW 13/
60 | 185|160 [216 | - | - |60 |5x5x32 |5x5x32| 86 | 80 |10,5(/4a5 |85 |2¥13/| 1140 | 38548 1,63
tief ’ ()
>
- - | 250 {270 | 80 | 180 | 80 | 6x6x20 | 6x6x20 | 138,5 (120 | - - - - 1010 97,700 3,47 _8
>
o
C
©
<
C
<
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EP(X)
Antrieb

Handrad Material: Alu-Druckguss
schwarz pulverbeschichtet

|
/B @
/ S
SN 7d
sl +—[-[
@140-200
<
E
0
G
@260-100
[mm]
| CodeNo. | Type | 0A | B | C | D | E | G | P | I
90901 18 60 6 18 13 16 22 2x2 28
920913 30 100 8 28 14 17 30 2x2 52
90915 40-50 100 12 28 14 17 30 4x4 52
90905 40-50 140 12 36 16,5 19,5 36 4x4 66
90906 60 140 14 36 16,5 19,5 36 5x5 66
90918 60 160 14 36 18 20 39 5x5 80
90929 80 200 20 42 20,5 24 45 6x6 80
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Kettenrad ® Andere GroBen auf Anfrage Material: Stahl min. 500 N/mm?
2
s, £ =
M <
G | L 7
—~—5A4 >
<
-+ - — -+ - <| O
E ]
[91—6 lT
(0]
>
(]
=
[mm]
-n-nﬂnmm
91703 41,1 2x2 112 x 3/16"
91704 40 |12 | M6 | 20 | 53 | 45 | 4x4 13 1/2 x 3/16" o
(]
91705 50 |12 | M6 | 20 | 61 | 45 | 4x4 15 112 x 3/16" :
91706 60 |14 | M6 | 20 | 85 | 45 | 5x5 21 1/2 x 3/16" 3
o
91708 80 20 | M6 25 85 4,5 6x6 21 1/2 x 3/16"
o
@
Zahnriemenscheibe HTD ® Geeignet fur wartungsfreien Material: Stahl =
Dauerbetrieb 5
)

® Grof3e Genauigkeit mit Spiel-
freiheit bei Richtungswechsel

® Klemmbar auf Passfeder

N
[
1
Motoren / Steuerungen

Lé

C )
=
o©
o
=

[mm]

Code No Type Teilun
_“ﬂ-ﬂﬂﬂ g o
92103 19,09 | 14,5 | 2x2 220 N =
92105 40/50 12 32 26 | 28,65| 20,5 | 4x4 330N 5 5:

92106 60 14 32 26 | 28,65| 20,5 | 5x5 330N 5
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EP(X)
Antrieb

Bestellhinweis:

® Bei Einsatz von Winkel-trieben
ausschlieBlich Lineareinheiten
mit Kugellager verwenden

Winkeltrieb ® Passend an alle EP(X)
Lineareinheiten 30-60

® Keine Wellenverlangerung
oder Adapter notwendig

® Nachtraglich anbaubar

® Gerauscharm

® Geeignet zur Handverstellung
sowie motorisch per EHL oder
Antriebseinheit LZ

Technische Daten

Winkeltrieb

Einschaltdauer | Umgebungstemperatur |Drehzahl am Antrieb | Nennmoment [Nm] |Maximalmoment” [Mm]| Wirkungsgrad [%]
Type
0,95 90

30 1,90 , 8 95

40 2,90 1,45 12 95 90
S3 30% Basis 1h 0°C bis +60°C 0 bis 350 min~!

50 4,70 2,35 17 95 90

60 6,70 3,35 17 95 90

*Kurzzeitig. Kein Dauermoment. Blockfahrt unzulassig.
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Konfigurationsbeispiele
2
) =
R Bendétigte Komponenten: —
] 1x EP(X) mit Rechtsgewinde s
1x Winkeltrieb - L =

1x Flanschlager-Einheit

oder

Move-Tec

Benoétigte Komponenten: é
1x EP(X) mit Rechtsgewinde %
1x EP(X) mit Linksgewinde o
2x Winkeltrieb - T
1x Flanschlager-Einheit
1x Ubertragungseinheit
o
i
o
=
o
U
C
()
(@)]
C
>
9]
Benétigte Komponenten: 2
1x EP(X) mit Rechtsgewinde z
1x EP(X) mit Linksgewinde o
2Xx Winkeltrieb - T e}
1x Flanschlager-Einheit §
1x Ubertragungseinheit
Q
>
o
O
>
(@)
c
©
<
C
<
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EP(X)
Antrieb

Bestellhinweis: ® Zur 90° Anordnung des Hand- Lieferumfang:

rades, EHL oder Antriebseinheit Gehause, 1 Kunststoff-Kegelrad
® Zur Adaption eines Handrades LZ an einer EP(X) Lineareinheit mit Stellring, Schrauben und
oder Positionsanzeigers ist noch Verschlusskappen
eine Flanschlager-Einheit
erforderlich

Winkeltrieb - L

£
" d L3
- ¢
‘ 0
"
' [
[mm]
I T O
91530F1F1A
91531F1F1A 40 1:1 62 62 77
91532F1F1A 50 1:1 72 72 87
91533F1F1A 60 1:1 82 82 %
Bestellhinweis: ® Zur Synchronisation von zwei Lieferumfang:
] _ EP(X) Lineareinheiten Gehause, 2 Kunststoff-Kegelrader
® Zur Adaption eines Handrades o Geeianet zur Handverstell mit Stellringen, Schrauben und
oder Positionsanzeigers ist noch eeignet zur Handverstetiung, " yerschlusskappen
eine Flanschlager-Einheit per EHL oder Antriebseinheit LZ
erforderlich
Winkeltrieb - T
. = “‘::l b
i,‘*‘
o
i b .
Vi |
A
="
[
" 4l
yoe |
]
[mm]
—““-“-
91530G1F1A
91531G1F1A 40 1:1 62 62 134 55 15
91532G1F1A 50 1:1 72 72 153 66 15
91533G1F1A 60 1:1 82 82 172 80 12
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Bestellhinweis: ® Zur Adaption des Handrades Lieferumfang:
. ] oder des Positionsanzeigers an ~ Gehause, 1 Kunststoff-Kegelrad
® Zur Adaption eines EHL oder der dem Winkeltrieb mit Passscheiben und Schrauben °
Antriebseinheit LZ S ist noch ein =
Motoradapter erforderlich =
@©
z
-]
<

Flanschlager-Einheit

Move-Tec

D
[mm] 5
| CodeNo. | Type | A ' 8 | c | D | E | G H =
91540H1F1A 30 52 52 40 24 8 2x2x20 30 40 4xM6-12 tief
91541H1F1A 40 62 62 50 38 12 4x4x25 46 46 4xM6-12 tief
91542H1F1A 50 72 72 74 38 12 4x4x32 46 46 4xM8-16 tief
91543H1F1A 60 82 82 68 33 14 5x5x32 55 55 4xM8-16 tief
ko
=
.. . . =
Ubertragungseinheit ® Zur Ubertragung von Material: S
Drehmomenten bei parallel Rohr und Lagerstiicke aus Stahl,
angeordneten Lineareinheiten  galvanisch verzinkt, Welle blank
C
()
(@)}
C
. . 2
Hinweis: o
Bitte beachten Sie bei Ihrer %
I I Bestellung darauf, das entsprechende ~
MaB aus der Tabelle der Gesamtlange 5
- _-‘-'_;- S - (L) abzuziehen, um die erforderliche §
- Lange der Ubertragungseinheit zu )
b ° ® . >
= ermitteln.
- T H o o G
Q
L E
[mm] S
Grundlénge . . u
Code No. (Mindestlange) Max. Lange Erforderliche Lange
92523 _ 30 160 3074 L-74
92544 40 210 3096 L-96
Bestellbeispiel: 92555 _ 50 240 3102 L-102 o
- . c
Gesamtlange (L): 500mm 92506 | 60 270 3102 L-102 <
Type: 30 mm . c
Erforderliche Lange: 500 mm -74 mm = 426 mm ! <
Code No.: 92523 0426 erforderliche Lange [mm]<<-------------------- :
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EP(X)
Antrieb

Bestellhinweis:

® Bei Einsatz von Winkel-getrieben
ausschlieBlich Lineareinheiten mit
Kugellager verwenden

Winkelgetriebe ® Passend an alle EP(X)
Lineareinheiten 30-60

® Keine Wellenverlangerung
oder Adapter notwendig

® Nachtraglich anbaubar

® Gerauscharm

® Geeignet zur Verstellung mit
Servo-, Schritt- oder Dreh-
strommotor

Technische Daten Winkelgetriebe

Untersetzung 1:1
Drehzahl am Antrieb min-1 0-350
Einschaltdauer S3 30% Basis 1h
. . System 1: 90
0,
Wirkungsgrad bei Vollast % System 2-3: 81
Umgebungstemperatur °C 0 bis +60
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RK ROSE+KRIEGER
Winkelgetriebe fiir EP(X)

[m CIlI

T

=

System 1
g
Gesamtlange
(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten —
?% FUhrungsprofil Unterkante)
System 3

Gesamtlange

(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten — F[fhrungsprofil Unterkante)

ool Type BaugroBe Grundlinge | Max. Gesamtlinge Gewicht [kg]
: (Mindestlange) (lichtes MaB) Grundlinge | pro 100 mm Hub
30
40

0,62
1,59
982__ C1A0000 Winkelgetriebe System 1 - - -
50 1,59
60 1,65
30 53 2000 1,28 0,06
40 69 2800 3,57 0,18
982__C1B___ _ | Winkelgetriebe System 2
50 43 2800 3,57 0,18
60 9 2800 3,68 0,18
30 53 2000 1,28 0,06
40 91 2800 3,57 0,18
982 _C1C__ __ | Winkelgetriebe System 3
50 65 2800 3,57 0,18
60 31 2800 3,68 0,18

Gesamtlange (mm)
60 = EP(X) 30
61 = EP(X) 40
62 = EP(X) 50
63 = EP(X) 60
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EP(X)
Antrieb

Auswabhltabelle Motoradapter / Kupplung EP(X) fiir Servomotoren ohne Getriebe

D1

E
I T S N £r00 6

949200 949201 949201
RK-AC 118 -
911430 0811 911430 1112 911430 1112
. 949221 949221 949223
RK Rose + Krieger RK-AC 240 -
911430 1214 911430 1214 911940 1414
949239
RK-AC 470 - - -
911940 1419
949200 949201 949201
DSD2-036 B
. 911430 0811 911430 1112 911430 1112
Baumiiller
949221 949221 949223
DSD2-045 -
911430 1214 911430 1214 911940 1414
AM8031, AM8032, AM8033 Auf Anfrage
Beckhoff Auf Anfrage Auf Anfrage -
AM8041, AM8042, AM8043 -
MSK040B, MSK040C, MSK043C Auf Anfrage Auf Anfrage -
Bosch - 949239
MSKO050B, MSK050C - -
911940 1419
AKM2G-31, AKM2G-32, AKM2G-33, AKM2G-34 Auf Anfrage
Kollmorgen Auf Anfrage Auf Anfrage -
AKM2G-41, AKM2G-42, AKM2G-43, AKM2G-44 -
949200 949201 949201
MCS061, MCSO6F -
911430 0811 911430 1112 911430 1112
Lenze
949221 949221 949223
MCS09D, MCS09F, MCS09H, MCS09L -
911430 1214 911430 1214 911940 1414
) 949239
Lti/Keba LSP10 - - -
911940 1419
- . p . HG-JR53,(4), HG-JR 73(4), HG-JR103(4), _
Mitsubishi HG-JR153(4), HG-JR203(4) Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage
949200 949201 949201
SMH 60, SMHA 60 -
911430 0811 911430 1112 911430 1112
949221 949221 949223
Parker. SMH 82, SMHA 82
911430 1214 911430 1214 911940 1414
B 949239
SMH 100, SMHA 100 - -
911940 1419
949200 949201 949201
CMP50S, CMP50M, CMP50L -
SEW 911430 0811 911430 1112 911430 1112
949221 949221 949223
CMP63S, CMP63M, CPM63L -
911430 1214 911430 1214 911940 1414
1FK7032, 1FK7033, 1FK7034 Auf Anfrage
Auf Anfrage Auf Anfrage -
q 1FK7040, 1FK042, 1FK043, 1FK2205 -
Siemens
949239
1FK2105 - - -
911940 1419
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Einleitung

Auswabhlhilfe

EP(X) 80 Motorflansch A D1 D2 3 F G Masse [kg]
¢}
(]
- 64/74/74 | @ 60 H8 4,5 tief @11x23 @75 070 M5 13 tief 0,53/0,65 L
IM B5 56 Qv
949903 ] ] 2
83/83/86/79 | @ 80 H8 5,7 tief @14x30 @ 100 090 M6 14,6 tief | 0,73/0,73/0,69/1,07 o
911940 1420 S
949905
IM B5 63 96/86 © 95 H8 4 tief @19x40 @115 o115 M8 20 tief 1,44
911940 1920
- 64/74/74 | @ 60 H8 4,5 tief @11x23 @75 070 M5 13 tief 0,53/0,65
IM B5 56
949903 ) _ U
83/83/86/79 | @ 80 H8 5,7 tief @14x30 @ 100 90 M6 14,6 tief | 0,73/0,73/0,69/1,07 bt
911940 1420 ~
©14x30 3
- IM B5 56 ©
019x40 g
- - @14x30
949905
IM B5 63 96/86 @ 95 H8 4 tief @19x40 @115 0115 M8 20 tief 1,44
911940 1920
©14x30 ®
- IM B5 56 @
@19x40 i
o
- 64/74/74 | @ 60H8 4,5 tief 211x23 Q75 070 M5 13 tief 0,53/0,65 I=
949903 IMB5 56 8
83/83/86/79 | @ 80 H8 5,7 tief @14x30 @ 100 090 M6 14,6 tief | 0,73/0,73/0,69/1,07
911940 1420
949905
IM B5 63 96/86 @ 95 H8 4 tief @19x40 @115 o115 M8 20 tief 1,44 =
911940 1920 g
=
- IM B5 56 216x40 =
(]
D
- 64/74/74 | @ 60 H8 4,5 tief @11x23 @75 070 M5 13 tief 0,53/0,65 &=
IM B5 56 P
949903 . . c
83/83/86/79 | @ 80 H8 5,7 tief @14x30 @ 100 090 M6 14,6 tief | 0,73/0,73/0,69/1,07 @
911940 1420 5
&
949905 s}
IM B5 63 96/86 0 95 H8 4 tief @19x40 @115 o115 M8 20 tief 1,44 S
911940 1920
- 64/74/74 | @ 60 H8 4,5 tief @11x23 @75 070 M5 13 tief 0,53/0,65
IM B5 56
949903 . . @
83/83/86/79 | @ 80 H8 5,7 tief @14x30 @ 100 90 M6 14,6 tief | 0,73/0,73/0,69/1,07 =
911940 1420 3
©14x30 §
- IM B5 56
©19x40
949905
IM B5 63 96/86 0 95 H8 4 tief @19x40 @115 o115 M8 20 tief 1,44
911940 1920
Code No. Motoradapter: 949905 g
Code No. Kupplung mit Angabe E
des Wellendurchmessers =
1. Seite=19 mm / 2. Seite=20 mm <
911940 1920
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EP(X)
Antrieb

Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EP(X)
fur Drehstrommotoren

Hersteller

RK Rose + Krieger

EP(X) 30 EP(X) 40 EP(X) 50 EP(X) 60 EP(X) 80
949996 949614 949614
90/120W - -
9114300812 911430 1212 911430 1212
949414 949414 949616 949909
180/250W -

911430 1214

911430 1214

911940 1414

911940 1420

136

l

Code No. Motoradapter:

949414

Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen-
durchmessers
1. Seite=12 mm
2. Seite=14 mm
911430 1214
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Motoradapter ® Einfache Montage Material: Aluminium
® Genauer Sitz durch Zentrier-

ansatze =

=

<

@

:

>

<

Move-Tec

[mm]
Code No. B C D E F G v
949200 30 64 53,5 53,5 60 53 70 M5 '1.)
<)
949996 30 64 53,5 53,5 50 65 80 M5 5
949201 40/50 74 60 60 60 53 70 M5 &
949221 40/50 83 60 60 80 70,7 20 M6
949614 40/50 83 60 60 50 46 80 M5
949414 40/50 83 60 60 80 100 2120 26,6
949223 60 86 80 80 80 70,7 90 M6 é
949239 60 96 80 80 95 81,3 115 M8 ©
=
949616 60 86 80 80 80 100 0120 06,6 g
949905 80 86 80 80 80 81,3 115 M8 =
949909 80 81 80 80 80 100 2120 06,6
c
@
o))
=
=
3}
>
<
(V)
~
c
@
o
&
s}
=
Q
>
o©
o
=
o
c
o
<
c
<
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EP(X)
Antrieb

Kupplung ® Kleine BaumaBle Material: Nabe — Aluminium
® Spielfreie Wellenverbindung Zahnkranz - Polyurethan
® Wartungsfrei Far eine einwandfreie Funktion
der Kupplung ist es erforderlich

® Einfache Steckmontage . .
! 9 einen Freilauf von D+3 mm vor-

zusehen.
[mm]
S I I I s s
Code No. C
mit Passfeder | ohne Passfeder
9109200612 6 12 10 22 30 2x2 | 4x4 5 3
9109200895 8 9,5 10 20 30 2x2 /- 5 3
9114300811 8 11 11 30 35 2x2 / 4x4 12 6
9114300816 8 16 11 30 35 2x2 / 5x5 12 6
9114300812 8 12 11 30 35 2x2 / 4x4 12 6
9114309512 9,5 12 11 30 35 —/4x4 12 6
9114309514 9,5 14 11 30 35 —/5x5 12 6
9114301112 11 12 11 30 35 4x4 | 4x4 12 6
9114301114 11 14 11 30 35 4x4 | 5x5 12 6
9114301212 12 12 11 30 35 4x4 | 4x4 12 6
9114301214 12 14 11 30 35 4x4 | 5x5 12 6
9114301216 12 16 11 30 35 4x4 | 5x5 12 6
9119400812 08 12 25 40 65 2x2 / 4x4 17 10
9119401414 14 14 25 40 65 5x5/ 5x5 17 10
9119401416 14 16 25 40 65 5x5 / 6x6 17 10
9119401419 14 19 25 40 65 5x5 / 6x6 17 10
9119401620 16 20 25 40 65 6x6 / 6x6 17 10
9119401920 19 20 25 40 65 6x6 / 6x6 17 10
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Motoranbausétze an ® Einfache Anbindung von Dreh-  Lieferumfang: <
Winkelgetriebe strom- oder Servomotoren mit Motoradapter, spielfreie D
Getriebe gangiger Hersteller Servokupplung und
® Auf Wunsch fertigen wir einen Befestigungsmaterial
kompletten Motoranbausatz nach »
Ihren Vorgaben =
==
©
: z
2

D1

Move-Tec

E @)
L
Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Drehstrommotoren g
©
Winkelgetriebe | Winkelgetriebe o
Hersteller System 1-3 System 1-3
EP(X) 30 EP(X) 40/50/60
. @ 50H8

RK Rose + Krieger | 90/120W ‘ 949766 ‘ 949769 78 /75,4 3 tief / 4 tief ?12x30|0Q 65|@ 80 t ef 0,55/0,52
o
D
s . . . =
Auswabhltabelle Motoranbausatze fiir Servomotoren mit Getriebe =
Winkelgetriebe | Winkelgetriebe E
Hersteller Getriebe System 1-3 System 1-3 Masse [kg] 8

EP(X) 30 EP(X) 40/50/60
@ 4017

Neugart PLE 60 949768 949771 82,9/80,4 214x30|©52|070/@62{@5,5| 0,58/0,25
3 tief / 4 tief <
o
. @ 40H7 =
Eppinger PEO65 949768 949771 82,9/80,4 . . ?@14x30|©52|070/@62(©@5,5| 0,58/0,25 >
3 tief / 4 tief 5
. o 40M7 2
Ruhrgetriebe RPS060 949768 949771 82,9/80,4 . . 214x30|©52(070/@62(©5,5| 0,58/0,25 V)
3 tief / 4 tief Z
SPN Schwaben | SPN-ECO @ 4017 %
Prizision (E2) EZ 23 949768 949771 82,9/80,4 3 tief / 4 tief 214x30|©52|070/@62(©@5,5| 0,58/0,25 S
e
. . Alpha Q@ 40M7 >

Wittenstein CPO15 MF 949768 949771 82,9/80,4 3 tief / 4 tief ©14x30|(@©52|070/@62|@5,5| 0,58/0,25

Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Motoren mit Nema-Flansch
(]
Winkelgetriebe | Winkelgetriebe Mot =)
System 1-3 System 1-3 £l a‘:‘;'; _8
EP(X) 30 EP(X) 40/50/60 =
. Schrittmotor @ 73H8 M6 - 15

RK Rose + Krieger PD6S 949767 949770 NEMA 34| 84,9/82,4 4 tief/3 tief © 14x35/069,5| 086 tief 0,76/0,75
o
Alle Motoren @ 73H8 M6 - 15 %
Verschiedene | mit NEMA 34 949767 949770 NEMA 34| 84,9/82,4 |, .. . @ 14x35/069,5| 086 . 0,76/0,75 <
tief/3 tief tief [=
Motorflansch <
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EP(X)
Positionsbestimmung

MaBteilung ® Selbstklebend Material:
e Schrifthdhe 4 mm Stahlband, kunststoffbeschichtet

=" . Abbildung zeigt MaBteilung
~—=— von links nach rechts ablesbar.
";# Standardmontage an 0°

(180° Montage linkes Fihrungs-
rohr, von rechts nach links ables-

bar)
2, MaBteilung
[mm]

links nach rechts 0-1000 montiert
* bei der Type 18 kann auf Anfrage rechts nach links 0-1000 10 montiert
eine MaBteilung in das Fihrungs- Auf Anfrage 40.60" links nach rechts | 0-1000 10 montiert
rohr eingraviert werden. Evtl. die links nach rechts | 0-2000 | 10 montiert

Position auf dem Rohr angeben.
Type 80 auf Anfrage. rechts nach links 0-2000 10 montiert
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Positionsanzeiger ® Zul. Umgebungstemperatur Material: Gehduse Polyamid 6
+80°C Orange RAL 2004,
e Ziffernhdhe 6 mm Stahlteile korrosionsgeschitzt o
e
® Ablesegenauigkeit = 0,1 mm Lieferumfang: Positionsanzeiger, <
® Beim Einsatz von Positions- Klemmring, Wellenverléngerung Z
; . a
anzeigern werden die Linear- und Befestigungsmaterial <

einheiten ausschlieBlich mit
Kugellager geliefert

jd

Einbaulage horizontal Einbaulage vertikal

Hinweis: Ausfuhrungen ,stei-
gend” und ,fallend” beziehen
sich auf eine Rechtsdrehung an
der Antriebswelle.

Move-Tec

00006.0)

P
Place-Tec

[mm]

cransge i coi o using cois ooy a o o el I
91061 | 2mm steig. | 91012 | 4mm steig. —é
horizontal =
18 . 91071 2mm fall. | 910137 Amm fall. |48 [29|17| 6 |60 | 67 c
Direkt an EP(X) - o
18 sikal 91081 2mm steig. | 910138 | 4mm steig. |48 29|17 | 6 | 60 | 67 )
vertika
18 91091 2mm fall. | 910139 Amm fall. |48 [29|17| 6 |60 |67
30 . 91043 | 3mm steig. | 91010 | 6mm steig. [48|25|18| 8 |59 |67 =
horizontal |. K o
30 D'fedtaf)bEP(X) 91053 | 3mmfall. | 91029 | 6mmfall. |48|25|18| 8 |59|67 )
oder uber
30 vertikal Winkeltrieb | 91063 | 3mm steig. | 91020 | 6mm steig. |48|25|18| 8 |59 |67 g
30 91073 3mm fall. 91019 6mm fall. |48|25|18| 8 |59 67 @
Z
40 ) 91004 | 4mm steig. | 91030 | 8mm steig. |48 |25|38| 12|59 |67 2
horizontal Direk EP(X -
40 'fedta?b ()| 91014 | 4mmfall. | 91039 | 8mmfall. |48|25 3812|5967 5
oder Uber =
40 vertikal Winkeltrieb 91024 | 4mm steig. | 91040 8mm steig. |48 |25 (38125967 g
40 91034 | 4mmfall. | 91041 | 8mmfall. |48|25|38 (12|59 |67 =
50 91045 | 4mmsteig. | 91046 | 8mm steig. [48|25|38| 12|59 |75
horizontal |A. K
50 D'fedta_f_‘bEP(X) 91055 | 4mmfall. | 91047 | 8mmfall. |48 |25|38|12{59 75
oder Uber
50 vertikal Winkeltrieb 91065 | 4mm steig. | 91048 8mm steig. |48 |25|38 (12|59 75 %
50 91075 4mm fall. 91049 8mm fall. |[48|25|38(12|59]|75 _8
60 ) 910120 | 5mm steig. | 910124 | 10mm steig. | 48 [ 25 |38 | 14 | 60 | 81 =
horizontal |A. K
60 D'fedtaf)bEP(X) 910121 | Smmfall. | 910125 | 10mm fall. |48 |25 |38 |14 60|81
oder uber
60 vertikal Winkeltrieb | 910122 | 5mm steig. | 910126 | 10mm steig. |48 | 25|38 | 14 | 60 | 81
60 910123 S5mm fall. | 910127 | 10mm fall. |48 |25 |38 14|60 |81
80 ) 91110 | 6mm steig. | 910140 | 12mm steig. |64 |29 | 31|20 |60 | 94 =
horizontal c
*Ausfihrung mit doppel- 80 Direkt an EP(X) 91111 6mm fall. 910141 12mm fall. |64 |29 (31|20 60|94 =
ter Steigung z.B. beim 80 ikal 91112 | 6mm steig. | 910142 | 12mm steig. |64 |29 |31 |20 |60 | 94 g
Einbau an Rechts-Links- vertika
gewindespindeln 80 91113 6mm fall. | 910143 | 12mmfall. |64 |29 31|20 |60 |94
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EP(X)

Positionsbestimmung

Halter fur
Endschalter mechanisch

® Endschalter axial verschieb- und

fixierbar

Max. Spannung 250 V AC 230V AC
Max. Schaltstrom 6A 4 A
Max. Einschaltstrom 16 A -
Schaltfrequenz max. 6000/h max. 5000/h

Lebensdauer

10 Mio. Schaltzyklen

20 Mio. Schaltzyklen

Achshebelverstellung

einrastend um 10°-Schritte

Schutzart

IP 65

IP 67

-30°C bis +80°C

=
\ Klemmelement

verschiebbar

Umgebungstemperatur

Type 18-60

—

Vierkantstab 10 mm

4x_DIN74-KmS

245

“ 92961____ 18-60 mit Schalter
92962 _ _ 18-60 245 ohne Schalter
92933 80 380 mit Schalter
92934 80 380 ohne Schalter

Gesamtlange der Lineareieinheit

Endschalter mechanisch

142

[mm]
" code o | type | schaltunkion | A |5 | | D
91905 18-60 | Offner/SchlieBer 26,5 45 45,5 21
91908 80 Offner / SchlieBer 30 58,5 46 20
91907 Klemmelement 18-60 fur Endschalter
91904 Klemmelement 80 fur Endschalter




Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Halter fur ® Endschalter axial verschieb- und
Endschalter induktiv fixierbar
Type 18-60 >

Sy

L
Klemmelement verschiebbar

Vierkantstab 10 mm

92965_ | 18-60 125 | ohne Schalter

Gesamtldange der Lineareieinheit

Endschalter induktiv

Spannung 10-30V DC
max. Schaltstrom 200 mA 150 mA
Schaltabstand 4 mm fur Stahl 2 mm fur Stahl
Schutzart IP67
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C
SW Kabelldnge 2m
<
[mm]
I TS B T T
92826 18-60 Wechsler
92825 80 Wechsler 50 12x1 17
92802 Klemmelement 18-60 fur Endschalter
92804 Klemmelement 80 fur Endschalter
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Rohrsystem Lineareinheit EP(X)-1l 30/40/50

Die neue Generation der Doppelrohr-Einheit EP(X)-II
30/40/50 kompensiert hohe Biegemomente bei
Hand- und Motorverstellung

Prazise/ebene Montagefldche Faltenbalg Integrierte Spindelklemmung
® Verzugsfreie Montage ® Schutzart IP 40 ® Manuelle kraftschlussige
Spindelklemmung optional erhaltlich

EP-11 30/40/50

EPX-Il 30/40/50

Schlitten mit Gleitfiihrung Neues Leitmutternkonzept Reduziertes Axialspiel
Standard ® Geteilte Leitmutter, einfaches ® Optimierte Antriebsspindel
® Hohere Lebensdauer durch Wechseln ohne Demontage mit Festlagerung im Endelement
Fihrungshulsen aus Hoch- der Linearachse
leistungswerkstoff ® Hoéhere Lebensdauer durch
Einsatz von Hochleistungs-
werkstoff
Merkmale: Ausfiihrungen BaugréBe 30/40/50 Optionen:
® Aufnahme hoher Momente ® EP-11 30/40/50 ® Korrosionsgeschitze Einheiten

Rechts- oder Linksgewinde
Rechts- und Linksgewinde
Geteilte Gewindespindel

® EPX-Il 30/40/50 ° Prﬁtect: Mit Faltenbalg und
Rechts- oder Linksgewinde Schutzart P 40

Rechts- und Linksgewinde ® Spindelklemmung nur bei kugel-
Geteilte Gewindespindel gelagerten Einheiten

® mit groBer Aufspannplatte
lieferbar

® Zweiter Fihrungsschlitten lose
mitlaufend

® Anschluss FunktionsmaBe
unverandert zur bisherigen
Ausfihrung
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EP(X)-11 30/40/50
Technische Angaben

Allgemeine Angaben / Betriebsbedingungen

Fiihrung Gleitfuhrung

Einbaulage beliebig

Geschwindigkeit max. 0,015 m/s (Hubunabhangig) | 0,02 m/s (Hubunabhéngig)
Beschleunigung max. 3 m/s?

Wiederholgenauigkeit +0,1 mm

Leerlaufmoment max. 0,6 Nm 0,7 Nm 0,7 Nm 0,8 Nm 1,1 Nm 1,2 Nm
Antrieb Trapezgewinde, @14, Steigung 3 Trapezgewinde, @20, Steigung 4
Steigungsgenauigkeit (= 0,1/300 mm)

Einschaltdauer S3, 30%, Basis 1h

Umgebungstemperatur 0 bis +60°C

Schutzart Basic: keine / Protect: IP 40

Statische Belastungsdaten*

F Kraft [N]

M Moment [Nm]

| Flachentragheitsmoment [cm?]

* bezogen auf Fihrungsschlitten (Durchbiegung des
FUhrungskorpers f = 0,5 mm, statisch, Endelemente
aufliegend)

Gesamtldnge [mm]

EP-11 30 800 1000 800 500 550 300 100 60 60 75
EPX-II 30 800 1400 1200 700 650 450 200 80 110 140
EP-Il 40 1000 3500 2300 1300 2000 580 120 120 130 150
EPX-II 40 1000 6000 3100 1800 2200 680 220 160 190 240
EP-11 50 1700 3800 2600 2050 3000 670 170 160 200 260
EPX-Il 50 1700 7700 5000 2500 3300 830 310 240 345 510
Flachentragheitsmoment - z

e s
EP30 37 46,57 y@fm@ y
EP(X)-1l 40 14,84 198,06 ‘ é\/ww ‘

EP(X)-11 50 30,81 319,84
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Einleitung

Auswahlhilfe

Move-Tec
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Abbildung zeigt verschiedene Ausfiihrungen der EP(X)-II Serie:
EPX-11 30 mit Rechtsgewinde, EP-Il 40 mit Rechtsgewinde und EP-Il 50 mit Rechts- und Linksgewinde
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Abbildung zeigt eine EPX-Il in der Ausfuhrung Protect (mit Faltenbalg)
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EP-11 30/40/50
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- oder Linksgewinde

® Korrosionsgeschitzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

® Zweiter lose mitlaufender
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

® MaBteilung auf Anfrage

® Andere Spindelsteigungen auf
Anfrage

79_301__ _AA_ Tr 1433 30 H8 M6/12 | M6/9 40x30
79 303 _AA____ 8 tief tief 26
79_401__ _AA - -
——————————— 40 | Tr20x4 | 180 [180|63| 12 aoke| 3 | M8I201 MSI8 13 5l60) 38 46 | 160 | 90
79 403 _AA_ 12 tief tief 38
79_5011 _ _AA - -
= ———————— 50 | Tr20x4 | 216 [206|73| 12 aone| q | M8730 M8/ 13651751 38 46 | 184 1100
79 5031 _AA____ 12 tief tief 38

Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm] (Mindesthub: Basic 25 mm, Protect 120 mm)

Ausfiihrung:

1 = Basic

2 = Protect (Bei der Ausfiihrung Protect ist bedingt durch den Bauraum des Faltenbalges
der Hub um den Faktor 1,5 langer als benétigt zu bestellen.
Der Maximalhub verringert sich entsprechend um denselben Faktor.)

A = Standard
B = mit Spindelklemmung (Nur mit Spindellagerung Kugellager)

Spindellagerung:
1 = Kugellager
0 = Gleitlager

Spindelausfiihrung:
1 = Rechtsgewinde
2 = Linksgewinde
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Gesamtlange = Grundlange + Hub E:
B
ws M6
62 ‘__, oM1
P2 w P1
— ° Efj 2 | W
[¢] = SIS ()
i [~
i @ )
1 >
- \G_2 o
=
Gesamtldnge - R
(©) s © ®
|9}
K
G L1 ()
L2 5
[—]] ! —] glg o
G2 6 &
0 © ©
oW1 J R =
W2 }%)
[mm] ke
=
Masse [kg] S
)
Grundlénge | pro 100 mm Hub
- 1424
42 | - | - |30]2x2x20 52 |50 7 | VT - - , ,
2x2x20 tief 1398 s
(@)]
- [
62 | 38 |132] 40 | 4xax32 60 |60 | 9 | /9 | g5 | 11/85| MB/25 1,05 5,53 0,96 5
4x4x32 tief tief tief o
>
— (D)
62 | 50 | 150 50 | 4xax32 72 |72 o | 12/2 | g3 | 13/10 | M10/30 | o0, 8,37 1,15 &
Ax4x32 tief tief tief ~
o
(@]
IS
(@]
=>
@
o}
o
(@]
=
(@)
(e
[q0]
e
(e
<
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EP-11 30/40/50
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- und Linksgewinde

® Bei der Bestellung ist die
Gesamtlange (Gesamthub +
Grundlange) anzugeben

Korrosionsgeschiitzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

Zweiter lose mitlaufender
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

MaBteilung auf Anfrage

Protect: Ausfuhrung mit
Faltenbalg (IP 40) als Option

Andere Spindelsteigungen
auf Anfrage

Linksgewinde
(Wellenseite L1)

AA____ - -
30 200 54| 8 3 2 50| 26

793301 1 Tr 14x3 130 oHs| o [ME/121 M6/9 | 40x30| 114 | 70
793303 1AA_ 3 tief | tief 6
793401 1AA _ -

—— " ——- | 40 | Tr20xa| 240 |180]63] 12 aohs| 3 [M8/201 MB/8 |5, o6 39 46 | 160 | 90
793403_ _1AA_ __ _ 12 tief tief 38
7935011 _1AA - -

=" -—- | 50 | Tr2oxa| 288 |206|73] 12 goms| q [M8/301 MB/8 |50 51051 38 46 | 184 | 100
7935031 1AA 1 tief | tief 38

_ _ Gesamtlange = Grundlange + Gesamthub [mm] (Mindestgesamthub 50 mm)

A = Standard
B = mit Spindelklemmung (Nur mit Spindellagerung Kugellager)

Spindellagerung:
1 = Kugellager
0 = Gleitlager
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Gesamtlange = Grundlange + Hub e
G2 W5 oM1
l———
P2 ﬁ P1 ©
n o g (9]
é—[o Y= ;E ls)
— T 5 % :
“-‘ G2 g
)
=
Gesamtldnge - R
|9}
8 g
O © © © g
©
_ B _ _ o
@]
L2 L1
< m| o
= 3 — [ 5| =
a
(@]
QD2 . - _ —
. o
5 © © © i
o w1 J R e
2 W2 b
c
(@)
)
[mm]
Masse [kg]
w3 | w4 J @
Grundlénge | pro 100 mm Hub =
_ =
42 | - | - |30]2x2x20 52 |so| 7 | "V/7 ) - - 1800 3,43 0,4 o
2x2x20 tief D
v
62 | 38 | 13240 |axax32—— 60 |60| 9 | 12/ |65 | 11/85| MB/25 | »up 7,73 0,96 =
4x4x32 tief tief tief o
(@]
el
62 | 50 | 150 | 50 | 4xax32 |axax32 | 72 | 72| 9 | 12/2 | 93| 12/10 | M10/30 1 5595 11,07 1,15 o
tief tief tief =>
@
-]
o
(@]
=
(@)
c
o
e
(e
<
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EP-11 30/40/50
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Geteilte Gewindespindel

® Bei der Bestellung ist die
Gesamtlange (Gesamthub +
Grundlange) anzugeben

Korrosionsgeschitzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

Zweiter lose mitlaufender
Fhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

MaBteilung auf Anfrage

Protect: Ausfihrung mit
Faltenbalg (IP 40) als Option

Andere Spindelsteigungen
auf Anfrage

Rechtsgewinde

Rechtsgewinde

Spindel
7943031 1AA | 30 | Tr14x3 | 250 |130[54| 8 | 8 |308| 2 MO/ 121 MOLI T 57 I50| 26 | 26 |40x30[ 114 | 70
7944031 1AA | 40 | Tr20xa | 300 |180[63 12 | 12 |40 8|3 |MB/201 N8B 1315160\ 38 | 38 | 46 | 160 | 90
7945031 1AA | 50 | Tr20xa | 360 |206(73| 12 | 12 a0 e | 1 |MB/301 NEL8 13651751 38 | 38 | a6 | 184 | 100

_ _ Gesamtléange = Grundlange + Gesamthub [mm] (Mindestgesamthub 50 mm)

A = Standard
B = mit Spindelklemmung
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Gesamtléange = Grundlange + Hub

Cdd
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G2

L2

% P1
i
(o]
]:[ | I
w G2
Gesamtléange - R
O
© § © © © ©
1 o . . - L1
g =125
[a)
o Q
o © © © €]
J R

oW1
W2

oW3
_| low4

[mm]
Masse [kg]
Grundlénge | pro 100 mm Hub
1177
42 - - 30 | 2x2x20 | 2x2x20 | 52 | 50 tief - - - 1375 4,2 0,4
62 38 | 132 | 40 | 4x4x32 | 4x4x32 | 60 | 60 15./9 6,5 11./8'5 M8./25 2700 9,32 0,96
tief tief tief
62 | 50 | 150 | 50 | 4xax32 | 4xax32 | 72 | 72 1579 | g3 | 15/101 10730 | 5600 | 4411 1,15
tief tief tief
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EPX-11 30/40/50
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- oder Linksgewinde

® Korrosionsgeschutzte Einheiten
auf Anfrage erhaltlich

® Zweiter lose mitlaufender
FUhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

® MaBteilung auf Anfrage

® Andere Spindelsteigungen
auf Anfrage

A____ - M6 -

79 301__ A M6 /

30 |Tr14x3| 230 [130]64| 8 30H8| 2 12 | M6 | /9 | 27 | 10 |130] 26 40x30| 114
79 303__ _AA____ 8 tief tief 26
79 401__ _AA____ - M8 / M8 -

40 |Tr20x4| 300 [18075| 12 4018 3| 20 | M8 | /8 [31,5) 12 [180| 38 46 | 160
79 403 __AA____ 12 tief tief 38
79 5011 _ _AA____ - M8 / M8

50 |Tr20x4| 350 |206|73] 12 40H8| 1| 30 | M8 | /8 |36,5| 15 |206| 46 | 184| 46 | 184
79.5031__AA _ __ 12 tief tief

Gesamtlange = Grundlénge + Hub [mm] (Mindesthub: Ausfiihrung Protect 120 mm)

Ausfuhrung:

1 = Basic

2 = Protect (Bei der Ausfiihrung Protect ist bedingt durch den Bauraum des Faltenbalges
der Hub um den Faktor 1,5 langer als benétigt zu bestellen.
Der Maximalhub verringert sich entsprechend um denselben Faktor.)

A = Standard

B = mit Spindelklemmung (Nur mit Spindellagerung Kugellager)

Spindellagerung:
1 = Kugellager
0 = Gleitlager

Spindelausfiihrung:
5 = Rechtsgewinde
6 = Linksgewinde
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Gesamtlange = Grundlénge + Hub e =

“‘i ‘M %

P2 - g

W3
W4

u G3 203 | \G1

]
4
@
Gesamtléange - R g
4& o 4& =
g o o /_
o
5 5 7
S} L2 L1 Q 8
©
° o
§ o o ©
w1 M8 R
W2 J
O
L
[mm] Té
=
Masse [kg]
M7 w2 - o
Grundlénge | pro 100 mm Hub
- 1/7 1344
70 - - | 80 | 114 | 30 [2x2x20 52 (50| 7 . - - - 4.1 0,4 =
2x2x20 tief 1318 =
o)
- 5
90 | 38 | 132120160 | 40 |4x4x32 60 (60| 9 15./9 6,5 11./8'5 M8./25 2700 8,95 0,96 o}
Ax4x32 tief tief tief S
[
Z
(Vo)
_ ~
100 | 50 [ 150|134 |184 | 50 |4x4x32 72 |72 | 9 15./9 9,3 15./10 M19/30 2650 13,56 1,15 <
tief tief tief L
4x4x32 o
e
S
=
@
>
g}
@)
=
o
c
©
<
C
<
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Bestellhinweise:

EPX-11 30/40/50

Ausfiihrungen

Ausfiihrung @ Rechts- und Linksgewinde

® Bei der Bestellung ist die
Gesamtlange (Gesamthub +
Grundlange) anzugeben

Korrosionsgeschtitzte Einheiten

auf Anfrage erhaltlich

Zweiter lose mitlaufender

Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

MaBteilung auf Anfrage

Protect: Ausfihrung mit
Faltenbalg (IP 40) als Option

Andere Spindelsteigungen

auf Anfrage

Linksgewinde
(Wellenseite L1)

Code No. Spindel | Grundl.
797301_ _1AA___ _ - -
30 [Tr14x3| 360 |130|64| 8 30H8| 2 Mf./f” M6 'V,'C.G/fg 27 | 10 [130] 26 40x30| 114
797303_ _1AA___ _ 8 e e 26
797401_ _1AA___ _ - -
40 |Tr20xa| 480 |180|75| 12 GIE Mf./fzo M8 'Vf?/fS 31,5| 12 [180| 38 46 | 160
797403_ _1AA__ _ _ 12 e e 38
7975011 _1AA_ -
50 |Tr20x4| 556 [206]73]12 aohe| 1 [M8/30| g IMB/8l 30 5| 15 1206| 46 | 184 | 46 | 184
7975031 1AA 12 tief tief
_ ___ Gesamtléange = Grundlénge + Hub [mm]
A = Standard
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B = mit Spindelklemmung (Nur mit Spindellagerung Kugellager)

Spindellagerung:
1 = Kugellager
0 = Gleitlager



Gesamtlange = Grundlange + Hub

I
Bl
|

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Olll
[ows

k éjo “gL
G3 003 Gl ’
Gesamtldnge - R
G2 o]
© o o o o &
(e} — (e}
. = - - EE
L ¢ o
(@) o o o o (€]
o wi e R
0 W2 )
[mm]
Masse [kg]
M3|M5|M6|M7|mM8| 0| P1 | P2 QR w4 ws | Mmax Y
Hub | Grundlsnge | pro 100 mm Hub
- 1/7
70 | - | - | 80 |114] 30 [2x2x20 52 | 50 e |- - - 1640 6,3 0,4
2x2x20 tie
90 | 38 | 132|120 160 40 |axax32]_— 160 |60 15/9 | g5 |11/85IM8/251 5000 | 44,17 0,96
tief tief tief
4x4x32
100 | 50 |150 [ 134|184 | 50 |4x4x32 72 | 72 1579 | g3 | 13/10 115710 1 544 21,46 1,15
Ax4x32 tief tief tief

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik Move-Tec 157

Einleitung

Auswabhlhilfe

Module Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec Move-Tec

Anhang



EPX-I1 30/40/50

Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® Bei der Bestellung ist die
Gesamtlange (Gesamthub +
Grundlange) anzugeben

auf Anfrage erhaltlich

Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

Korrosionsgeschitzte Einheiten

Zweiter lose mitlaufender

MaBteilung auf Anfrage

Protect: Ausfihrung mit

Faltenbalg (IP 40) als Option

Andere Spindelsteigung
auf Anfrage

Rechtsgewinde

en

Ausfihrung @ Geteilte Gewindespindel

Rechtsgewinde

Code No. Type | Spindel |Grundl.
7983031_1AA____ | 30 | Tr14x3| 410 |130|64| 8 | 8 |30H8| 2 Mfiéfu M6 'Vi?e/fg 27 | 10 [130| 26 | 26 [40x30| 114
7984031_1AA__ __ | 40 | Tr20x4 | 540 |180|75| 12|12 |40H8| 3 Mgéfzo M8 'Vf(?eﬁ(s 31,5/ 12 (180| 38 |38 | 46 | 160
7985031 1AA____ | 50 | Tr20x4 | 628 |206|73| 12 | 12 |40 H8| 1 Mfié fzo M8 'Vfc?eﬁcs 36,5| 15 |206| 46 [184| 46 | 184

A = Standard
B = mit Spindelklemmung
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Gesamtlange = Grundlénge + Hub [mm]



Gesamtléange = Grundlange + Hub

|

I
I

Gesamtlange - R

©

o]
Q|

Cdd
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D2
; @

M7

[

L1

oD1

M2

oW1
ow2

[mm]
Masse [kg]
Hub | Grundlinge | pro 100 mm Hub
1/7
70 | - | - | 80 | 11430 |2x2x202x2x20| 52 |50 | 7 | L. ¢ - - - 1295 7.2 0,4
90 | 38 |132 (120 160 | 40 |axax32|axax32| 60 |60 | 9 | 1272 6,5 11785/M8/251 5460 16,16 0,96
tief tief tief
100 | 50 | 150|134 | 184 | 50 |axax32|axax32| 72 | 72| 9 | 1212 | o3 | 12/10 | 10/30 | 550, 24,5 1,15
tief tief tief
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EP(X)-11 30/40/50
Antrieb

Handrad Material: Alu-Druckguss
schwarz pulverbeschichtet

/B fala
] e
@140-200 <| o
sl +—1-1
3
Z|
o
G
©60-100
[mm]
“codeto | Type | 04 | & | ¢ | > | E | 6 | p | I |
90913 30 100 8 28 14 17 30 2x2 52
90915 40-50 | 100 12 28 14 17 30 4x4 52
90905 40-50 | 140 12 36 16,5 | 19,5 36 4x4 66
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Kettenrad ® Andere GroBen auf Anfrage Material: Stahl min. 500 N/mm?
8 o
B =
74 <
©
G ! z
~1A4 5
<
- -— -+ <|O
4 g
4
A E @
el—e >
C o
=
[mm]
|
“code o | type | A | 8 | € | 0 | & | o | zamesani | crone  [E
91703 30 | 8 | M6 | 18 | 41,1 45 | 2x2 10 112 x 3/16" g
91704 40 |12 | M6 | 20 | 53 | 45 | 4x4 13 112 x 3/16" =
91705 50 | 12| M6 | 20 | 61 | 45 | 4x4 15 172 x 3/16"
o
i
IS
+—
C
S
Zahnriemenscheibe HTD ® Geeignet fur wartungsfreien Material: Stahl
Dauerbetrieb
® GroBe Genauigkeit mit Spiel- é
freiheit bei Richtungswechsel =
® Klemmbar auf Passfeder g
9
(Vo)
S~
=
v
5
N . 2
I ﬂg [D
()
=
19
= — o
E =
C
[mm] o
Code No. | Type A B C D E G Zugkraft | Teilung G
92103 30 8 23 20 | 19,09 | 14,5 | 2x2 220N 5 2
92105 |40-50 | 12 | 32 | 26 |2865| 20,5 | 4x4 330N 5
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EP(X)-11 30/40/50

Antrieb

Winkeltrieb

® Bei Einsatz von Winkel-trieben ® Passend an alle EP(X)-
ausschlieBlich Lineareinheiten mit Il Lineareinheiten 30-50
Kugellager verwenden mit Trapezgewindetrieb

® Keine Wellenverlangerung
oder Adapter notwendig

® Nachtraglich anbaubar

® Gerduscharm

® Geeignet zur Handverstellung
sowie motorisch per EHL oder
Antriebseinheit LZ

Technische Daten

Winkeltrieb

Einschaltdauer | Umgebungstemperatur |Drehzahl am Antrieb | Nennmoment [Nm] |Maximalmoment” [Mm]| Wirkungsgrad [%]
0 ..----------

30 1,90 0,9 95
40 |S330% Basis 1Th 0°C bis +60°C 0 bis 350 min-"! 2,90 1,45 12 95 90
50 4,70 2,35 17 95 90

*Kurzzeitig. Kein Dauermoment. Blockfahrt unzulassig.
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Konfigurationsbeispiele
o
E
=
R R Benoétigte Komponenten: %
f— — 1x EP(X)-Il mit Rechtsgewinde <

1x Winkeltrieb — L
1x Flanschlager-Einheit

oder

Move-Tec

Bendtigte Komponenten:

1x EP(X)-1l mit Rechtsgewinde
1x EP(X)-1l mit Linksgewinde
2x Winkeltrieb - T

1x Flanschlager-Einheit

1x Ubertragungseinheit

Place-Tec

Control-Tec

Benétigte Komponenten:

1x EP(X)-1l mit Rechtsgewinde
1x EP(X)-1l mit Linksgewinde
2x Winkeltrieb - T

1x Flanschlager-Einheit

1x Ubertragungseinheit

Motoren / Steuerungen

Module

Anhang

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik Move-Tec 163



EP(X)-II
Antrieb

Bestellhinweis: ® Zur 90° Anordnung des Hand- Lieferumfang:

rades, EHL oder Antriebseinheit Gehause, 1 Kunststoff-Kegelrad

® Zur Adaption eines Hand-rades LZ an einer EP(X)-ll Lineareinheit  mit Stellring, Schrauben und
oder Positionsanzeigers ist noch Verschlusskappen

eine Flansch-lager-Einheit
erforderlich

Winkeltrieb - L

-
-
L
= Il
. 0
(]

[mm]
I S S
91530F1F1A
91531F1F1A 40 1:1 62 62 77
91532F1F1A 50 1:1 72 72 87
Bestellhinweis: ® Zur Synchronisation von zwei Lieferumfang:
] _ EP(X)-Il Lineareinheiten Gehause, 2 Kunststoff-Kegelrader
® Zur Adaption eines Hand-rades e Geeianet zur Handverstell mit Stellringen, Schrauben und
oder Positionsanzeigers ist noch eeignet zur Handverstetiung, - yerschlusskappen
eine Flansch-lager-Einheit per EHL oder Antriebseinheit LZ
erforderlich
Winkeltrieb - T
-2l -
" 5 =
oy
!
|f i .
Vi
4
[ —*
[ -
f ‘i,.&?-’
[mm]
—““-“-I
91530G1F1A 102
91531G1F1A 40 1:1 62 62 134 55 15
91532G1F1A 50 11 72 72 153 66 15
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Bestellhinweis: ® Zur Adaption des Handrades Lieferumfang:
] ] oder des Positionsanzeigers an ~ Gehéuse, 1 Kunststoff-Kegelrad
® Zur Adaption eines EHL oder der dem Winkeltrieb mit Passscheiben und Schrauben °
Antriebseinheit LZ S ist noch ein =
Motor-adapter erforderlich =
@©
z
-]
<

Flanschlager-Einheit

Move-Tec

o
o
()
o
[mm] D—ﬂ_j
““-“-—ﬂ“-
91540H1F1A 2x2x20 4xM6-12 tief
91541H1F1A 40 62 62 50 38 12 4x4x25 46 46 4xM6-12 tief
91542H1F1A 50 72 72 74 38 12 4x4x32 46 46 4xM6-16 tief Y
}_
9o
.. . . =
Ubertragungseinheit ® Zur Ubertragung von Material: S
Drehmomenten bei parallel Rohr und Lagerstiicke aus Stahl,
angeordneten Lineareinheiten  galvanisch verzinkt, Welle blank
C
()
(@)}
C
. . 2
Hinweis: o
Bitte beachten Sie bei Ihrer %
I I Bestellung darauf, das entsprechende ~
MaB aus der Tabelle der Gesamtlange 5
g _-;.;r " 5 (L) abzuziehen, um die erforderliche §
- Lange der Ubertragungseinheit zu )
b ° ® . >
= ermitteln.
- T H o o G
()
L ~
s
[mm] S
Code No. Type (et i Max. Lange Erforderliche Ldnge
(Mindestlange)
92523 160 3074 L-74
Bestellbeispiel: 92544 40 210 3096 L-96 o
Gesamtlange (L): 500mm 92555 ___ | 50 240 3102 L-102 5
Type: 30 mm ; c
Erforderliche Lange: 500 mm -74 mm = 426 mm ! <
Code No.: 92523 0426 erforderliche Lange [mm]<<-------------------- :
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EP(X)-11 30/40/50
Antrieb

Winkelgetriebe

® Bei Einsatz von Winkel-getrieben ® Passend an alle EP(X)-II
ausschlieBlich Lineareinheiten mit Lineareinheiten 30-50

Kugellager verwenden ® Keine Wellenverlangerung

oder Adapter notwendig
® Nachtraglich anbaubar
® Gerduscharm

® Geeignet zur Verstellung mit
Servo-, Schritt- oder
Drehstrommotor

N % =

Technische Daten Winkelgetriebe

Untersetzung 1:1
Drehzahl am Antrieb min-1 0-350
Einschaltdauer $3 30% Basis 1h
Wirkungsgrad bei Vollast % S;gf:;";l;;
Umgebungstemperatur °C 0 bis +60
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Winkelgetriebe fiir EP(X)-II

Uzpmali]] (zmanil

System 1 ° System 2

@\—lo @\_1@
g e

Gesamtlange

(lichtes Maf3 zwischen den Lineareinheiten —
FUhrungsprofil Unterkante)

System 3

o
o
o

Gesamtlange

(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten — Fihrungsprofil Unterkante)

[mm]

Gewicht [kg]

Grundldnge | pro 100 mm Hub

Grundldnge
(Mindestlange)

Max. Gesamtldnge
(lichtes MaB)

Code No.

BaugroBe

30 0,62
982__C1A0000 | Winkelgetriebe System 1 40 - - 1,59 -
50 1,59
30 53 2000 1,28 0,06
2 1B Winkel i 2 4
982 C1B__ _ _ inkelgetriebe System 0 69 2800 357 0,18
50 43
30 53 2000 1,28 0,06
2 1 Winkelgetriebe System 3 40 91
98 cc inkelgetriebe System 2800 3,57 0,18
50 65
Gesamtlange (mm)
60 = EP(X)-1l 30
61 = EP(X)-1l 40
62 = EP(X)-1 50

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik Move-Tec 167

Einleitung

Auswabhlhilfe

Module Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec Move-Tec

Anhang



EP(X)-11 30/40/50
Antrieb

Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EP(X)-II
fur Drehstrommotoren

\ -
[a]
E
949996 949614
90/120W
9114300812 911430 1212
RK Rose+Krieger
- 949414
180/250W
= 911430 1214

l

Code No. Motoradapter:
949996

Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen-
durchmessers
1. Seite=08 mm
2. Seite=12 mm
911430 0812
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Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EP(X)-II
fir Servomotoren ohne Getriebe
(]
=
M r- <
Hersteller EP(X)-11 30 | EP(X)-Il 40 | EP(X)-Il 50 | Mot© =
flansch ©
<
949200 949201 949201 @ 60 H8 g
RK-AC 118 BATAITA | 4 o iep |011%23 13 ¢ | 0.53/0,65 b
. 9114300811 | 911430 1112 | 911430 1112 tie t'e
RK Rose+Krieger 929221 929221 IM B5 56
@80 H8 M6 | 0,73/0,73/
RK-AC 240 - 511930 1212 | 911430 1212 83/83/86/79) ¢ 7 1iof [@14X30( @ 100/ 0190 |, 0 ol (/' 60/1' 07
949200 949201 949201 @ 60 H8 M5
DSD2-036 64/74/74 o (011x23| @75 | 70 oof | 0.53/0,65 9]
. 911430 0811 | 911430 1112 | 911430 1112 4,5 tie 13 tie ()
Baumiiller Py pypn IM B5 56 L
H8
DSD2-045 - s3/83/86/79 2 50 |014x30| 0 100| mo0 || MO | 97307 g
911430 1214 | 911430 1214 7 tie /6 tief| 0,69/1, )
AMB8031, =
AMB8032, AM8033 Auf Anfrage ©214x30
Beckhoff Auf Anfrage | Auf Anfrage | IM B5 56
AMB8041,
AM8042, AM8043 - 019x40
MSKO040B,
Bosch MSKO040C, MSK043C - Auf Anfrage | Auf Anfrage - @14x30 Y
o
AKM2G-31, AKM2G-32 v
AKM2G-33, AKM2G-34 Auf Anfrage @14x30 D_ﬂ_i
Kollmorgen Auf Anfrage | Auf Anfrage | IM B5 56
AKM2G-41, AKM2G-42,
AKM2G-43, AKM2G-44 - 019x40
949200 949201 949201 @ 60 H8 M5
MCS061, MCSO6F 64/74/74 | 4 e |011x23| © 75 | TI70 oof | 0:53/0,65
9114300811 | 911430 1112 | 911430 1112 5 tie 13 tie Y
Lenze 92922 9292 IM B5 56 B
MCS09D, MCSO9F, 49221 49221 @808 M6 | 0,73/0,73/ —
MCS09H, MCS09L - 911430 1214 | 911430 1214 B3/83/86/79 5,7 tief ©14x30|@ 100 0190 14,6 tief| 0,69/1,07 g
c
HG-JR53,(4), o
HG-IR 73(4), o
Mitsubishi HG-JR103(4), Auf Anfrage | Auf Anfrage | Auf Anfrage | IM B5 56 @16x40
HG-JR153(4),
HG-JR203(4)
(o
949200 949201 949201 @ 60 H8 M5 ]
SMH 60, SMHA 60 BAITAITA |, 0 (011x23| @75 | D70 | 52 | 0,53/0,65 o)
911430 0811 | 911430 1112 | 911430 1112 5 tie 3 tie c
Parker 949221 949221 I 8536 °
H8 (]
SMH 82, SMHA 82 - 33/83/86/79| 2 80" |@14x30| @ 100| C90 |, M | 0.73/0.73/ >
011430 1214 | 911430 1214 5,7 tief 14,6 tief| 0,69/1,07 [
(Vo)
949200 949201 949201 H8 -
CMP505, sarrara |20 lo11x23 075 (Oro | MO 0537065 -
CMPS0M, CMPS0L | 911430 0811 | 911430 1112 | 911430 1112 4.5 tie 13 tie ]
SEW 9292 9292 IM B5 56 o)
CMP63S, 49221 49221 @808 M6 | 0,73/0,73/ =
CMP63M, CPM63L - 911430 1214 | 911430 1214 83/83/86/79 5,7 tief ©14x30|@ 100 D190 14,6 tief| 0,69/1,07 §
1FK7032,
1EK7033, 1FK7034 Auf Anfrage @14x30
Siemens Auf Anfrage | Auf Anfrage | IM B5 56
1FK7040, 1FK042, B ©19x40
1FK043, 1FK2205 w
-]
S
o)
=
Code No. Motoradapter:
949221
Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen- Hinweis:
durchmessers Detailangaben zu den
- " o
1. Seite=12 mm Motorausfuhrungen %
2. Seite=14 mm finden Sie im Kapitel: <
Abmessungen und Bestelldaten fur 911430 1214 .Motoren und Steuerungen” 51
Motoradapter und Kupplung in unserem Hauptkatalog
siehe nachste Seite. Linear-Technik.
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EP(X)-11 30/40/50
Antrieb

Motoradapter fir ® Einfache Montage Material: Aluminium

Drehstrom / Servomotoren

® Genauer Sitz durch Zentrier-
ansatze

mm
Code No. E F (]

949200 30 64 53,5 53,5 60 53 70 M5
949996 30 64 53,5 53,5 50 65 80 M5
949201 40/50 74 60 60 60 53 70 M5
949221 40/50 83 60 60 80 70,7 90 M6
949614 40/50 83 60 60 50 46 80 M5
949414 40/50 83 60 60 80 100 2120 06,6

Motoradapter fir EHL

Anschluss Lineareinheit Anschluss EHL

12
7 8 21

7 (E/EP 80=6,5)

£ <
ﬁé DN {"4

H 26 (E/EP 80=34)

[

[l o)

T
68,5
064
940

nl
%=
¢
3

| . Y]

Code No. | fir Lineareinheit Zapfen® Einheit G
92667 EP(X)-1l 30 8 50 50 30 40 30 30 6 67
92668 EP(X)-1l 40 12 60 60 46 46 36 36 7 67
92669 EP(X)-11 50 12 65 65 46 46 - - 9 67
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RK ROSE+KRIEGER o
2
Q
=
=
Motoradapter fiir
LZ S/P - Antrieb
RO
E
A L =
E | 2
[%2]
-]
] <
AEV
=
- = g
- n
[}
>
2
. L Lzs Lz P Kupplung
il Code No. | Code No. Code No.
EP(X)-I 30 949711 9109200810 70 70 | 76,4 | 82 30 40 14 59 | 555 | 66,5
EP(X)-Il 40/50 949713 9114301012 70 70 | 76,4 | 82 46 46 | 52,3 | 52,3 | 73,5 | 81,5
|
@
@
|9
©
o
Kupplung ® Kleine BaumalBe Material: Nabe — Aluminium
® Spielfreie Wellenverbindung Zahnkranz - Polyurethan
® Wartungsfrei FUr eine einwandfreie Funktion .
. . . Rt
e Einfache Steckmontage d_er Kupp!ung ist es erforderlich i
einen Freilauf von D+3 mm vor- 2
zusehen. 5
U
C
()
(@)}
C
=
()
>
()
2
S~
=
v
" 2
Ubertragungsmoment [Nm] (©)
Code No. . =
mit Passfeder ohne Passfeder
9109200895 8 9,5 10 20 30 2x2 /- 5 3
9114300811 8 11 11 30 35 2x2 / 4x4 12 6 E
9114300816 8 16 1 30 35 2x2 / 5x5 12 6 §
9114300812 8 12 1 30 35 2x2 / 4x4 12 6 >
9114309512 9,5 12 1 30 35 —/4x4 12 6
9114301112 1 12 11 30 35 4x4 | 4x4 12 6
9114301212 12 12 1 30 35 4x4 | 4x4 12 6
9114301214 12 14 1 30 35 4x4 | 5x5 12 6
(@)}
9114301216 12 16 11 30 35 4x4 | 5x5 12 6 =
9119400812 08 12 25 40 65 2x2 / 4x4 17 10 §

Informationen zu weiteren Anbindungs- und Antriebsmoglichkeiten finden Sie im Kapitel: Motoren und Steuerungen.
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EP(X)-11 30/40/50
Antrieb

Motoranbausatze an ® Einfache Anbindung von Dreh-  Lieferumfang:
Winkelgetriebe strom- oder Servomotoren mit Motoradapter, spielfreie Servo-
Getriebe gangiger Hersteller kupplung und

Befestigungsmaterial
® Auf Wunsch fertigen wir einen
kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben

D1

Auswahltabelle Motoranbausatze fur Drehstrommotoren

Winkelgetriebe | Winkelgetriebe
Hersteller System 1-3 System 1-3
EP(X)-11 30 EP(X)-11 40/50

@ 50H8
78/75,4 3 tief / 4 tief 265|080 055/052

RK Rose + Krieger 2 12x30

tf

90/120W ‘ 949766 ‘ 949769

Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Servomotoren mit Getriebe

Winkelgetriebe | Winkelgetriebe

Hersteller Getriebe System 1-3 System 1-3 Masse [kg]
EP(X)-11 30 EP(X)-11 40/50

H7
Neugart PLE 60 949768 949771 |82,9/80,4| , 22" 10 14x30|052|070/062|05,5| 0,58/0,25
3 tief / 4 tief
Eppinger | PEO65 949768 049771 |829/804| . 23" |5 1ax30|052|070/062|@ 55| 0,58/0,25
pping 2 1E0R 3 tief / 4 tief S
. 0 40H7
Ruhrgetriebe | RPS060 949768 049771 |829/804| , 20 . |014x30|052|070/062(0 55| 0587025
SPN Schwaben | SPN-ECO 407
b | o) oy | 949768 049771 |829/804| , 2% . |@14x30(052|070/062|055( 0,58/0.25
Wittenstein | _A/Pha 949768 049771 |82,9/804| . 22" g 1ax30|052|070/062|@ 55| 0,58/0,25
CPO15 MF /804 3 et/ 4 tief 3| 05870,
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Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Motoren mit Nema-Flansch

Winkel- g‘;,zitrr‘ikeﬂ;
Motor getriebe System 1-3 Motor-
System 1-3 EP(X)-II flansch
EP(X)-11 30 40/50

. Schrittmotor @ 73H8 M6 - 15
RK Rose + Krieger PD6S 949767 949770 |NEMA 34|84,9/82,4 4 tief/3 tief @ 14x35|069,5| O 86 tief 0,76/0,75
Alle Motoren o 7348 M6 - 15
Verschiedene mit NEMA 34| 949767 949770 |NEMA 34|84,9/82,4 . . |@14x35|069,5| O 86 . 0,76/0,75
Motorflansch 4 tief/3 tief tief
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EP(X)-11 30/40/50
Antrieb/Positionsbestimmung

Positionsanzeiger ® Zul. Umgebungstemperatur Material: Gehause Polyamid 6
+80°C Orange RAL 2004,

e Ziffernhéhe 6 mm Stahlteile korrosionsgeschitzt

® Ablesegenauigkeit = 0,1 mm Lieferumfang: Positionsanzeiger,

Klemmring, Wellenverlangerung

® Beim Einsatz von Positions- ; .
und Befestigungsmaterial

anzeigern werden die Linear-
einheiten ausschlieBlich mit

Kugellager geliefert Hinweis: Ausflihrungen “stei-

gend” und “fallend” beziehen
sich auf eine Rechtsdrehung an
der Antriebswelle.

[ Ll
[an)
Einbaulage horizontal
[mm]
Type | Einbaulage |Code No. | Ausfiihrung |Code No. | Ausfiihrung*| A|B|C|D |E | F
30 . 91043 | 3 mmsteig. | 91010 | 6 mm steig. |48|25|18| 8 |59|67
horizontal
30 91053 3 mm fall. 91029 6 mm fall. |48|25|18| 8 |59|67
30 tikal 91063 | 3 mm steig. | 91020 | 6 mm steig. |48|25[18| 8 |59|67
vertika
30 91073 3 mm fall. 91019 6 mm fall. [(48|25(18| 8 |59|67
Einbaulage vertikal 40 horizontal 91004 | 4 mmsteig. | 91030 | 8 mm steig. |48|25|38(12|59|67
40 91014 4 mm fall. 91039 8 mm fall. |48(25|38(12|59|67
40 ikal 91024 | 4 mmsteig. | 91040 | 8 mm steig. |48|25|38|12|59|67
vertika
40 91034 4 mm fall. 91041 8 mm fall. |48(25|38(12|59|67
50 91045 | 4 mmsteig. | 91046 | 8 mm steig. |48|25|38(12|59|75
horizontal
50 91055 4 mm fall. 91047 8 mm fall. [48|25(38|12|59|75
* Ausfiuhrung mit doppelter Steigung z.B. 50 ikal 91065 | 4 mm steig. | 91048 | 8 mm steig. |48(25|38(12|59]|75
beim Einb Rechts-Link ind vertika
S;':;el': au an Rechits-Linksgewinae 50 91075 | 4mmfall. | 91049 | 8mmfall. |48]25]38[12(59]75
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Positionsbestimmung EP(X)-Il 30/40/50 RK ROSE+KRIEGER
Halter fiir ® Endschalter axial verschieb- und
Endschalter mechanisch fixierbar
[ Tye | 3050
Max. Spannung 250V AC
Type 30 - 50 3 Max. Schaltstrom 6 A
ﬂ % Max. Einschaltstrom 16 A
; \ Lebensdauer 10 Mio. Schaltzyklen
@ : Klemmelement  Achshebelverstellung einrastend um 10°-Schritte
g verschiebbar
Schutzart IP 65
Vierkantstab 10 mm Umgebungstemperatur -30°C bis +80°C
I S T
92961_ _ _ _ 30-50 mit Schalter
92962 30-50 245 ohne Schalter

Gesamtldange der Lineareinheit

Endschalter mechanisch

L=
[mm]
Code No. Schaltfunktion
91905 | 30-50 | Offner/SchlieBer | 26,5 45 45,5 21
Halter fur ® Endschalter axial verschieb- und
Endschalter induktiv fixierbar

Type 30 - 50

Type 30 - 50
Spannung 10-30V DC
ﬁ_ max. Schaltstrom 200 mA
- Schaltabstand 4 mm fur Stahl
Klemmelement verschiebbar Schutzart IP67
= Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C
% = Vierkantstab 10 mm Kabellange 2m

92965 | 30-50 125 | ohne Schalter

Gesamtlange der Lineareinheit

Endschalter induktiv

SW
4 >
% [mm]

92825 | 30-50 Wechsler 12x1
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Profil-Fliihrung/-Achse - PLM

Die kleine Baureihe zur Positionierung leichter Lasten

Drehgriff mit Nonius Spindelabdeckung

® Einfache Justage des Fihrungs-  ® Schutz der Antriebsspindel vor
schlittens Verschmutzung

Merkmale:

® Abgedeckte Spindel

® BaugroBen mittels Standard-
zubehdr kombinierbar

176

Verbindungsplatten
® Einfache Verbindung von
2-Achssystemen

Optionen:
® Zweiter lose mitlaufender
FUhrungsschlitten
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PLM

Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau

Profil-Lineareinheit, durch Stahlband abgedeckte Gewindespindel

Fihrung

einstellbare Gleitfuhrung

Einbaulage

beliebig

Steigungsgenauigkeit

+ 0,1 mm /300 mm Hub

Selbsthemmung

ja

Umgebungstemperatur

0°C bis +60°C

Spindelsteigung

[mm]

PLM 20x20

1

PLM 40x20

1

Erforderliche Spindeldrehzahl n [min-1] = Geschwindigkeit [m/min] x 1000

Spindelsteigung [mm]

Kontrolle der Spindeldrehzahl (Kritische Drehzahl)

— 700
£
£
= 500
(0]
N
e
S 300
©
o AN
° S
& 100
0 0,5 1
Hub [m]
Leerlaufmomente
[Nm]
PLM 20x20 0,20
PLM 40x20 0,20
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E
R
L

Belastungsdaten*
F Kraft [N] 2
M Moment [Nm] %
©
[ Flachentragheitsmoment [cm?] s
>
<

* bezogen auf Fihrungsschlitten (Werte statisch,

Fuhrungskoérper vollflachig aufliegend) o
L}
w
[0}
>
o
=
Mx
Type Fx 3% +Fz -Fz Mx \\% Mz
PLM 20x20 125 160 20 180 3 10 10 é
PLM 40x20 125 200 110 220 4 14 14 g
©
o
o
i
IS
g
Flachentragheitsmoment . o
o SR
: ” PE=gp=
PLM 20x20 0,64 0,74 uA k) ’ 3
X , . \J =
PLM 40x20 1,32 5,01 S
)
>
9
(Vo)
S~
c
L
(@]
9
(@]
=
@
-]
19
(@]
=
(@)}
c
o
e
(e
<
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PLM-G

Ausfiihrung

Bestellhinweise:

® GroBere Hubléangen
auf Anfrage

® Zweiter FUhrungsschlitten
auf Anfrage lieferbar

Ausfiihrung @ Fuhrung

H J K L M N
MKA2020AA 20 77 40 7.5 61 20 0 10 0
MKA4020AA 40x20 97 60 7,5 81 40 20 30 20

180
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=
&
=
£
2
<
<
@©
=
[%2]
-]
<
Gesamtlange = Grundlange + Hub
B
J 20
]
T
— —_—  — AN s N g
o | ]° I @ @ o~ §
******* s e By : | | ~
| | ©
M3 - 6 tief / M
K
D
'_
., ———-—N M hAh r G o~ a
7777777 [ |9
i | . P
(o} i G- o
3 8
O
passend f. Nutenstein PLM/B (S. 176) ri'f
9o
+—
C
o
)
C
()
o
C
=
()
>
i
(Vo)
S~
=
v
)
£
[$)
>
@
>
g
o)
=
[mm]
Masse [kg]
Grundldnge pro 100 mm Hub
2935 0,09 0,03
o
2915 0,19 0,07 S
<
=
<

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec 181



PLM

Ausfiihrung

Bestellhinweis:

® GroBere Hublangen auf Anfrage

Ausfiihrung @ Rechts- oder Linksgewinde

FP_2020TA 20x20 M 8x1 121 40 5 61 20 21 -
FP_2020UA 20x20 M 8x1 121 40 5 61 20 21 21
FP_4020TA 40x20 M 8x1 141 60 5 81 40 21 - 20
FP_4020UA 40x20 M 8x1 141 60 5 81 40 21 21 20

— Gesamtlange= Grundlénge + Hub [mm]

Ausfiihrung:
A = Rechtsgewinde
H = Linksgewinde
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755 Gesamtlange = Grundlange + Hub B
J 20
L1 L2
<~ N
(o) (=) o
& — —o T o el &
fffff - —a=f ] L ® L
Sal S I I o SR F N R B B O
ﬁcr i ! ! ! [ ). Q
M)/ Cwasseer |/ g
6 tie
K
- |4 | 6 0
QJ ,,,,,, e tTTTT o o o
ffffff P I AR A B ] 2 7
© o |s o] ¢ s
| ‘ ‘ o N~ Y
S N
© A "
10 15 3 30

passend fur Nutenstein PLM/B (S. 176)

[mm]
max. Hub sEsllel
Grundldnge pro 100 mm Hub
870 0,15 0,06
835 0,15 0,06
850 0,27 0,10
815 0,27 0,10

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec 183

Einleitung

Auswabhlhilfe

Module Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec Move-Tec

Anhang



PLM

Ausfiihrung

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- und Linksgewinde

® Bei der Bestellung wird der
Gesamthub angegeben

® GroBere Hublangen auf Anfrage

Rechtsgewinde

Linksgewinde
(Wellenseite)

FPC2020SA 20x20 M 8x1 182

FPC2020TA 20x20 M 8x1 182 40 - 5 61 20 - 21
FPC2020UA 20x20 M 8x1 182 40 5 5 61 20 21 21
FPC4020SA 40x20 M 8x1 222 60 5 - 81 40 21 - 20
FPC4020TA 40x20 M 8x1 222 60 - 5 81 40 - 21 20
FPC4020UA 40x20 M 8x1 222 60 5 5 81 40 21 21 20

_ Gesamtlange= Grundléange + Hub [mm]
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Einleitung

Auswabhlhilfe

]
b
()
>
o
755 Gesamtlange = Grundlange + Hub =
J
- L
[
S I
N L ' [}
N i i &
02,7 (f. M3) / é
6 tief ©
(a8
oT T __] |
ol b=
- |0
O
10 5] 3 pi'l’
passend fur Nutenstein PLM/B (S. 176) g
5
o
C
()
o
C
2
()
>
&
W
S~
=
o
o
S
[$)
>
[mm]
Masse [kg]
max. Hub . J
Grundlénge | pro 100 mm Hub o
780 0,32 0,05 §
780 0,32 0,05 S
745 0,32 0,05
740 0,41 0,09
740 0,41 0,09
705 0,41 0,09
o
c
©
<
=
<
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PLM

Ausfiihrung

Bestellhinweise: Ausfilhrung @ Geteilte Gewindespindel

® Bei der Bestellung wird der
Gesamthub angegeben

® GroBere Hublangen auf Anfrage

Rechtsgewinde

Rechtsgewinde

FPD2020UA 20x20 M 8x1 182 40 5 5 61 20 21 21 0
FPD4020UA 40x20 M 8x1 222 60 5 5 81 40 21 21 20

Gesamtlange= Grundlange + Hub [mm]
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Einleitung

Auswabhlhilfe

]
T
()
>
o
I n E
Gesamtlange = Grundlange + Hub
755 B
J 20
- L1
=] <o
S — =~ £ A v
| | g e f
=== i o~ =] I !
& L L sl @55, @ 3
02,7 (7. M3) M3-Sotet 17 i[LJ =
-6 o o —o-
SAY [ (P — Il _Hel| o
@ . | i 1 77777 N
- | o &
i ! ! o~ (9]
B iy
01 |15 3 30 =
s C
passend fir Nutenstein PLM/B (S. 176) 8
C
()
(o)
C
=
()
>
9
(Vo)
S~
=
v
o
e
[}
>
Q
>
§S)
o
[mm] =
Masse [kg]
Grundldnge | pro 100 mm Hub
770 0,32 0,05
730 0,41 0,09
=X
©
<
=
<
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PLM

Befestigung

Befestigungsplatte ® Incl. Befestigungsmaterial Material: AIMgSi, schwarz elox.

®
©

® Freilauf fur Endschalterhalter

14

1101 15 110 D 34
® @]
5 Ll
R A
Ul | <| C—H
ANV R 12N
RN
& @
75 25
40
[mm]
Code No. Type A B C
94320 PLM 20x20 - 30 40
94321 PLM 40x20 20 50 60
Bestellhinweis Nutensteine: ® Nutensteine kbnnen am Material: Stahl, galv. verzinkt
. Fuhrungsprofil- und Fihrungs-
® Bestellmengen unterliegen rungsp 9
schlitten eingeschoben und
festgelegter Staffelung e
A positioniert werden
gemaB Tabelle
Nutensteine
Nutenstein -PLM-
in die Nut einschiebbar
Nutenstein -B-
in die Nut einschwenkbar
\d’
k.
[mm]
Bestellmenge
E00037CEE -PLM- 10, 20, 30... Sttick
E00038CEE -PLM- 10, 20, 30... Sttick M 4
E00039CEE -PLM- 10, 20, 30... Sttick M5
E00017CEE -B- 10, 20, 30... Sttick M 3
EO0058CEE -B- 10, 20, 30... Stuck M4
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2
Qo
[
=
Verbindungsplatte ® Einfache Verbindung von Material: AIMgSi, schwarz eloxiert,
2-Achssystemen Stahlteile galv. verzinkt
® Incl. Befestigungsmaterial e
e
® Starke der Verbindungsplatten <=
4 mm 2
(%]
>
<
Code No. Ausfithrung Type 1 Type 2
94331 PLM 20x20 PLM 20x20
]
4
) B
94330 Lagerstiick an PLM 40x20 PLM 20x20 >
FUhrungsprofil (©)
=
94334 PLM 40x20 PLM 40x20
94333 PLM 20x20 PLM 20x20 é
@
|9
o
. o
94332 Lagerstiick an PLM 40x20 PLM 20x20
FUhrungsschlitten
= =] 94335 PLM 40x20 PLM 40x20
[ 1 U
@
Type1 Type2 _é
PLM 20x20 2
94340 PLM 20x20 BLMLG 2030 %
)
Flhrungsschlitten an PLM 20x20
Btk FUhrungsschlitten PLM 40x20 PLM-G 20x20
@
=
PLM 40x20 S
94342 PLM 40x20 PLIVG 40520 5
<
Typet  Type2 2
PLM 20x20
c
94341 PLM 20x20 PLIVG 20520 S
(@]
9
=
Fuhrungsschlitten an PLM 20x20
ERERD Fiihrungsprofil PLM 40x20 PLM-G 20x20
PLM 40x20 W
94343 PLM 40x20 PLM-G 40,20 E
(@]
=
] Type1
" 94350 PLM 20x20 F-20x20
[ ] 94351 Lagerstuck an PLM 20x20 F-40x20
s F-Profil
(@)
c
o
= <
Type2 94352 PLM 40x20 F-40x20
e =
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PLM

Befestigung/Antrieb

Fliigelschraube ® Schlittenklemmung fur Material: Polyamid
PLM 20x20 und 40x20 Gewinde galv. verzinkt
20

O
(-]
M4
[mm]
90291 | PLM 20x20 / 40x20
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e
Handrad Material: Alu-Kokillenguss
Radkorper kunststoffbeschichtet
2
<
<
@©
=
5
28 <
a %}
S
7}
3= A | @
YRS [0}
3
%6 S
i
22
o
R
[mm] &
o
g
909200 | PLM 20 / 40x20
Motoradapter/Kupplung Material: Aluminium, o
Befestigungsmaterial galv. K
verzinkt ©
S
C
S
gE
@ N S
[0
C
x L RVA (ﬂ @
v ]
PR EEENG S : >
SEEL
& 19 o &
i ~
| o
1% : S
4 © o
>
Q
[mm] 8
O
pemotor (oA | o | ¢ | o | & | ¢ ln x| ¢ lowln | e |« |s
Motoradapter
91462 PLM/ 41 | 555 | 22 35 [35/6| 6 30 | 17 [22H7/3 tief| 31 14 10 12 | 14
NEMA 17 ' ' ’
91472 PLM/ 56 | 52 22 52 |35/6| 6 30 | 17 |38,1/3 tief| 47 14 10 12 | 14
NEMA 23 ' ' ' o
Kupplung _rc%
9107140505 fur Motor nach NEMA 17, @5/ @5 £
9107140506 fur Motor nach NEMA 23, @5 / 36,3
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PLM
Positionsbestimmung

Positionsanzeiger ® Zul. Umgebungstemperatur Material: Gehause aus Polyamid 6
+80°C Orange RAL 2004
e Ziffernhéhe 6 mm Stahlteile galv. verzinkt
® Ablesegenauigkeit = 0,1 mm Lieferumfang: Positionsanzeiger,

Klemmring, Wellenverldangerung
und Befestigungsmaterial

Hinweis: Ausfuhrungen ,stei-
gend” und ,fallend” beziehen
sich auf eine Rechtsdrehung an
der Antriebswelle.

@ 20

45

16,5

5

20

58

Einbaulage horizontal

2

9101000 1 mm steigend horizontal
9101010 1 mm fallend horizontal
PLM 20x20 / 40x20
9101020 1 mm steigend vertikal
Einbaulage vertikal 9101030 1 mm fallend vertikal
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PLM
Positionsbestimmung

Endschalter mechanisch ® Einpoliger Wechsler Material: Gehause Thermoplast

® Geringer Platzbedarf

Ruhestellung
Schaltpunkt
zul. Endstellung

| V

9,3
8,4
7,7 max
1

6,09_
6,65

2,25
8,6

min 500 ‘ 9,5 5,16
L

Max. Spannung 24V (12V)

Max. Schaltstrom 3A(6A)

Lebensdauer 1x106 Schaltzyklen

Schutzart IP 67

Umgebungstemperatur -40°C bis +85°C

Anschlusslitzen 0,75 mmz2, im Schalter eingegossen

91923 PLM

Endschalter-Halter ® Halter far Fihrungsprofil Material: AIMgSi, schwarz eloxiert

® Axial verschieb- und fixierbar Stahiteile galv. verzinkt
Hinweis: Die Bestell-Nr. enthélt
keine Endschalter!

(@]
S T T
E e & ©
— f—
A 29

[mm]
T NN S

92940 PLM 20x20 30

92941 PLM 40x20 50
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Endschalter induktiv ® Der Halter lasst sich am Fih- Material: Halter und Schaltblech
rungsprofil verschieben und aus Aluminium, schwarz eloxiert
befestigen Befestigungsmaterial galv. ver- -
zinkt =
S
Lieferumfang: 1 Endschalter mit 2
kompletter Halterung, Schaltfah- =

ne und Befestigungsmaterial

« gﬁ B oinasrs d

T

3s /) b d>)

o

S Schaltfahne s

Schaltabstand: 2 mm

Spannungsbereich: 10-30 V DC g

Stromaufnahme: <18 mA ~

max. Schaltfrequenz: 5 khz %

Ausgang: PNP Offner o
Umgebungstemperatur: -25°C bis +75°C

92812 PLM 20x20 Rechts Y

92822 PLM 20x20 Links %

928142 PLM 40x20 Rechts =

928242 PLM 40x20 Links &

C

9]

o

C

=

9]

>

i

(Vo)

S~

c

v

)

£

[$)

>

@

>

g

o)

=

o

c

©

<

c

<
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Profil-Fiihrung/-Achse - RK Compact

Flache Kurzhub-Linearachse fiir die Handverstellung -
mit sehr gutem Preis-Leistungsverhiltnis

Drehgriff mit Nonius
® Einfache Justage des Fihrungs-
schlittens

Standardhiibe

Merkmale:
® Umfangreiches Zubehor zur
Kombination mehrerer Achsen

® Standardausfihrung mit
Drehgriff

® Standardhlibe ab Lager
196

® Spiel des Fihrungsschlitten
einstellbar

Mehrachskombinationen

® Standardzubehor erméglicht
einfachen Aufbau von Mehr-
achskombinationen

Optionen:
® GroBere Hublangen

® Zweiter Fihrungsschlitten lose
mitlaufend
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Einleitung

Auswabhlhilfe
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RK Compact

Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau

Profil-Lineareinheit mit stranggepresstem Flhrungsprofil /-schlitten

Fithrung

einstellbare Gleitfuhrung

Einbaulage

beliebig

Steigungsgenauigkeit

Gewindespindel £ 0,1 mm /300 mm Hub, Kugelgewindetrieb + 0,05 mm /300 mm Hub

Selbsthemmung

ja bei Gewindespindel, nein bei Kugelgewindetrieb

Umgebungstemperatur

0°C bis +60°C

Spindelsteigung

RK Compact 30

[mm] [mm]
Kugelgewindetrieb

Gewindespindel

1

RK Compact 80-120

RK Compact 50-120

Erforderliche Spindeldrehzahl* n [min-'] = Geschwindigkeit [m/min] x 1000

Spindelsteigung [mm]

*max. Spindeldrehzahl mit Gewindespindel 500 min-'
mit Kugelgewindetrieb 1.000 min-!

Leerlaufmomente

|

RK Compact

Nm
Leerlaufmoment

0,20
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Belastungsdaten*
F Kraft [N] £
M Moment [Nm] %
I Flachentragheitsmoment [cm?] %
<

* bezogen auf FUhrungsschlitten (Werte statisch,
Fahrungskoérper vollflachig aufliegend)

Move-Tec

o
n
(<]
o
Type Fx Fy Fz Mx My Mz D—ﬂ_j

RK Compact 30 50 160 160 3 3 3

RK Compact 50 125 350 350 6 7.5 7.5

RK Compact 80 215 600 600 12 18 18

RK Compact 120 215 1150 1150 32 59 59 O
(]
n
9
+—
=
o
)
=
()
(@)]
=
2
(]
=)
&
W
S~
(=
L
O
e
O
=
@
=)
©
O
=

Flachentréagheitsmoment
[em?]
Type y I z

RK Compact 30 0,09 0,90 Fﬂ o
C

RK Compact 50 0,46 7,44 = TAN == u N =

RK Compact 80 3,68 47,14 Jéf @Q u 51

RK Compact 120 9,85 214,84
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RK Compact-G

Ausfiihrung

Bestellhinweis: Ausfithrung @ Fuhrung

® GroBere Hublangen auf Anfrage

Klemmhebel bei BaugréBe 50-120
im Lieferumfang enthalten

code e Type Grundlénge _
30 59 30 17 45

MLA3017AA

MLA5023AA 50 95 50 23 75
MLA8036AA 80 144 80 36 120
MLA1246AA 120 204 120 46 180

—— _ _ _ _ Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm]
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Einleitung

Auswabhlhilfe

Gesamtlange = Grundlange + Hub

Move-Tec

Prismennuten fur

R J A [ Klemmleisten
— o
i &
j @
! T
‘ a
\
i
;
|
o - o oL A-A
\
} )
| :
‘ 5
i =
; o
} )
\
Al
_"
C
9]
o
C
=
9]
>
i
W
S~
c
v
)
£
[$)
>
@
5
[mm] 2
Masse [kg] =
Grundléange pro 100 mm Hub
171 16 7 300 0,06 0,07
26,5 21,5 10 350 0,27 0,14
40 34 12 350 0,29 0,29 =
60 44 12 400 2,62 0,63 %
<
<
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RK Compact

Ausfiihrung

Bestellhinweise:

® StandardhUbe lieferbar! Nut-

zen Sie den Vorteil einer kurzen
Lieferzeit und einen glnstigeren

Bezugspreis

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Schlittenklemmung siehe Seite 194

bei Standardhiiben
® Rechts-Gewindespindel

® Type 30: 10, 20, 30, 50 mm

® Type 50-120: 25, 50, 75, 100 mm

Ausfihrung @ Rechts- oder Linksgewinde

Gewindespindel

FN_3017 TA 30 M5x0,5 59 10,20,30,50 30 17 13,5 8

FN_5023 TA 50 8x1 95 25 50 23 19 13

FN_8036 TA 80 8x1 144 ;g 80 36 27 20,5

FN_ 1246 TA 120 8x1 204 100 120 46 35 26,5
Kugelgewindetrieb

FO_8036 TA 80 8x1 144 - 80 36 27 20,5

FO_ 1246 TA 120 8x1 204 - 120 46 35 26,5

202
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Ausfiihrung:

A = Rechtsgewinde

H = Linksgewinde

_ _ Gesamtlénge = Grundlange + Hub [mm]
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2
@
[
£
13 Gesamtlange = Grundlange + Hub
2
=
- — T
<
(%]
,,,,, e S
— (W <
E b
Prismennuten fur g
R J A Klemmleisten |T
- S
} o
| =
i
|
1 A-A
ol 2 L] 1 L . A1
St |
} @)
| K
; ()
: |9
! ©
| o
|
i
A
o
i
IS
+—
c
o
)
(o
@
o
=
=
[mm] g
[
0| 3 | w3 | 9 | R [maxHb|  Maselgl [N
S~
dlange pro 100 D S
o
45 21 17,1 16 7 130 0,08 0,07 o
=
75 22,5 26,5 21,5 10 350 0,29 0,18 §
120 30,5 40 34 12 350 0,99 0,33
180 35,5 60 44 12 400 2,76 0,67
@
120 30,5 40 34 12 199 0,99 0,33 =
@)
180 35,5 60 44 12 199 2,76 0,67 >
o
c
o
e
[
<
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RK Compact

Ausfiihrung

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- und Linksgewinde

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Schlittenklemmung siehe Seite 194

Rechtsgewinde

Linksgewinde
(Wellenseite)

Gewindespindel

FNC 3017 TA 30 M5x0,5 104 30 17 13,5 8
FNC 5023 TA 50 8x1 170 50 23 19 13
FNC 8036 TA 80 8x1 264 80 36 27 20,5
FNC 1246 TA 120 8x1 384 120 46 35 26,5

_ _ Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm]
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Einleitung

Auswabhlhilfe

Gesamtlange = Grundlange + Hub

M3

Move-Tec

H1

Prismennuten fur
R ] A Klemmleisten

|

Place-Tec

] T A-A

®D

I IimTE - "R

AN
7/}/7//////

Control-Tec

Motoren / Steuerungen

[mm]

w13 [ o m | 9o | R [marb| = Masekgl |
Grundlénge pro 100 mm Hub

45 21 171 16 7 85 0,13 0,08
75 25,5 26,5 21,5 10 275 0,29 0,18
120 30,5 40 34 12 230 0,99 0,33
180 35,5 60 44 12 220 2,76 0,67

Module

Anhang
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RK Compact

Befestigung

Klemmhebel ® Zur Bestlickung von Material: Griffkérper aus Zink-
Befestigungselementen und Druckguss kunststoffbeschichtet

FUhrungsschlitten

(Symbolische Darstellung)

[mm]

[CodeNo | Type | A | 8 | D | £ | b | K | L | m_
90292 50 40 27 M4 7.5 10 7 3 14
90293 80 40 27 M5 4 15 10 3 14
90294 120 40 27 M6 4 20 10 3 14
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Klemmleisten ® Komplettsatz zur Kreuztisch- Material: Aluminium, hell eloxiert
montage Befestigungsmaterial galv. ver-
® Befestigung der Lineareinheit zinkt e
. _ e
;airgre]nner vorhandenen Konstruk Lieferumfang: 1 Satz enthalt <
2 Klemmleisten, Ausfiihrung mit 2
® Aufspannen von Hilfsmitteln Senkung enthalt Befestigungs- =
und Werkzeugen auf dem schrauben

FUhrungsschlitten

-
. -~ o
il "'\\_ [ qu,
— ()
- >
@ 2
b -
Ausf.: kreuzend komplett
" \ 9
- Zh 'i.)
C [
o
L ©
= a
<| O Lu$ JRY DR R -
- SIERS
X
Ausf.: mit Gewinde
H 9]
M == S (&)
B =
N o
s
c
(e
U
=
3
=) o
C
2
i 4]
Ausf.: mit Senkung (mm] S
<
austibrung | A | 8 | ¢ | D | E | F | 6 | n | k || m | v G
91879 30 mit Senkung 6,6 4,2 3 5 2,9 1 0,9 2,9 2,9 41,2 | M2,5x6 | 35,4 §
91880 30 mit Gewinde | 6,6 | 4,2 3 - M2,5 1 0,9 - 2,9 41,2 | M2,5x6 | 35,4 *g
91881 30 kreuzend komplett =
91882 30/50 | kreuzend komplett
91845 50 mit Senkung 10 7 4,5 6 34 1,5 2 4 4,5 67 | M3x10 58
91846 50 mit Gewinde 10 7 4,5 - M3 1,5 2 - 4,5 67 - 58 %
91847 50 kreuzend komplett _8
91857 50/80 | kreuzend komplett =
91848 80 mit Senkung 14,5 10 8 8 4,5 2 2,5 5 6,5 105 | M4x14 92
91849 80 mit Gewinde | 14,5 | 10 8 - M4 2 2,5 - 6,5 105 - 92
91850 80 kreuzend komplett
91858 | 80/120 | kreuzend komplett o
c
91851 120 mit Senkung | 14,5 10 8 10 5,5 2 2,5 5,7 6,5 145 | M5x14 132 E
91852 120 | mit Gewinde | 14,5 | 10 8 - M5 2 2,5 - 6,5 145 - 132 5:
91853 120 | kreuzend komplett
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RK Compact

Befestigung

Kombiwinkel

E x45°

45° und 90°

Ccoseno- | e | A | 8 | ¢ | o | & | ¢ | o | u|
30 7 21 25 M4 9,3 1 4

® Kombiwinkel zur Erstellung von
2-Achs-Kombinationen unter

® Einfache Montage und Zentrie-
rung durch Prismengeometrie

Material: Aluminium, hell eloxiert
Gewindestifte VA

Lieferumfang:

2 Winkelhalften (1x mit Gewinde,
1x ohne Gewinde)

3 Gewindestifte

[mm]

¢ 91883 17,2
‘ < 91854 50 1 40 50 M5 13 1,5 31,7
1 | 91855 80 15 65 80 M6 16 2 10 52,3
Fale 91856 120 18 100 120 M8 16 2 12 82,3
S
Kombiplatte Die Kombiplatte erméglicht das  Material: Aluminium, hell eloxiert
Einbringen von Bohrbildern zur  Befestigungsmaterial galv. verzinkt
= Befestigung von Aufbauten
e . . . Lieferumfang:
S In Verbindung mit dem Kombi- ntang
. e . . : . 1 Kombiplatte
N winkel wird eine Baugro- . .
b S L . 1 Satz Klemmleisten (Gewinde)
Benkombination und die Befestiqunasmaterial
< Versetzung der Achsen um 90° gung
- ermoglicht
- St
=
aE G
u| T ﬂ F x|
A M ﬁ
|
©
[mm]
| CodeNo. | ype | Al B ] clD ] E | F Gl H| KL
e 94365 30 [41,2(354| 5 [29[5(009| 16 | - - 1 -
94362 50 | 67 | 58 | 8 | 34 6 30 | - | 25|15 | -
94363 80 | 105 | 92 | 12 | 45 8 30 | 50 | 4 2 |35
& 94364 120 | 145 | 132 | 15 | 55| 10 50 | 80 | 45 | 2 4
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Aufspannplatte fir ® Zur Verbindung der Material: Aluminium, hell eloxiert
BLOCAN®-Profile Lmear_emhelt mit einer Kon-_ Zentr|(_=_~rst|fte, Polya_xmld
struktion aus BLOCAN®-Profilen Befestigungsmaterial galv. ver- @
; =
® Zentrierstifte erleichtern das zinkt =
Montieren und Ausrichten der . S
. . Lieferumfang: =
- Profile %
c 1 Aufspannplatte E
: _ 2 Zentrierstifte
> - 1 Satz Klemmleisten mit
o Klemmung
N 2 bzw. 3 Nutensteine -F- o
Befestigungsmaterial |°T’
[}
oA S A S
N % s
A k ; THA =
& DT s TS
‘ A ~ j,,,, é®
¢ ]
oo =
|
Jaa) w ; o
o ; '%J
i ()
? &
® f =
Lf ‘ _é
C
JLo q
O
@
94356 50 anS/F30 | 67 | 58 | 8 | M3 | 34 |39 |45]| 8 =
94357 50 abS/F-40 | 67 | 58 | 8 | M3 | 34 | 39|45 8 *g
94358 80 anS/F-30 | 105| 92 | 10 | M4 | 70 | 47 | 55 | 10 U
94359 80 abS/F-40 | 105| 92 | 10 | M4 | 70 | 47 | 55 | 10
94360 120 anS/F-30 | 145 | 132 | 12 | M5 | 110 | 49 | 66 | 11 =
94361 120 abS/F-40 | 145|132 | 12 | M5 | 110 | 49 | 66 | 11 qéw
=
()
>
i
(Vo)
S~
=
v
9
(@]
>
()
=
19
(@]
=
(@)}
c
2
<

Kamerajustage durch RK Compact 3-Achssystem, Befestigung durch Standardzubehor
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RK Compact
Antrieb /Positionsbestimmung

Handrad ® Drehbarer Zylindergriff Material: Material: Alu-Kokillen-
guss, Radkorper komplett kunst-

® Radkranz allseitig gedreht stoffbeschichtet

® Nabe bearbeitet

28
=
3l el AZ |
YRS
%6
i
27
Code No. Type
909200 50/80/120
Motoradapter Material: Aluminium,
Befestigungsmaterial
C .
< . » galv. verzinkt
% JE W ¢
0 S I
>4 "
O
- < ‘
® i
Yy ®

[mm]

| CodeNo | Type _JOAl B C|DJEIFIGIH]IK L _lOMI N QR
6 | 34| 20 40

C
91301 RK E‘ER“AFX"%%/ 41 |555|70|35|55| 6 22H773tief | 31 16 | 10 | 205
91302 R Sompact 80/ 56 | 52 |70 |52|55| 6 | 6 |34|20|3813tief | 47 | 40 | 16 | 10 | 20,5
91303 RK Cﬁg&";ﬁ;”’ 41 |555|90 |35|66| 6 | 6 |34]20]|22"3tef| 31 | 61 | - | 12 | 265
91309 RK C’\?EmMp:cztsQO/ 56 | 52 |90 |52|66| 6 | 6 |34|20|3813tief | 47 | 61 | 23 | 12 | 26,5
Kupplung

Code No.
9107140505 | Kupplung fiir Motor nach NEMA 17 5 5 ; " -
9107140506 | Kupplung fur Motor nach NEMA 23 6,3
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Positionsanzeiger

® Zulassige Umgebungs-
temperatur +80°C

® Ziffernhéhe 6 mm
® Ablesegenauigkeit 0,1 mm
Material: Gehause aus Polyamid 6

Orange RAL 2004
Stahlteile galv. verzinkt

LN
~
-

Einbaulage horizontal

Einbaulage vertikal

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Lieferumfang: Positionsanzeiger,
Klemmring, Wellenverlangerung
und Befestigungsamterial

Hinweis: Bei Verwendung eines
Positionsanzeigers muss der an
der RK Compact mitgelieferte
Drehknopf durch das links auf-
geflhrte Handrad ausgetauscht
werden.

Ausfihrungen ,steigend” und
.fallend” beziehen sich auf eine
Rechtsdrehung an der Antriebs-

_ welle.
2 3
~ 20
66,5

Code No. Type Ausfithrung Einbaulage
910031 1 mm steigend horizontal
910032 50 1 mm fallend horizontal
910033 1 mm steigend vertikal
910034 1 mm fallend vertikal
910035 1 mm steigend horizontal
910036 1 mm fallend horizontal
910037 80 1 mm steigend vertikal
910038 1 mm fallend vertikal
910039 1 mm steigend horizontal
910040 1 mm fallend horizontal
910041 120 1 mm steigend vertikal
910042 1 mm fallend vertikal

Endschalter induktiv

T/

zusatzliches Distanzstick
bei Type 120, Hohe 9,5 mm

® Der Halter lasst sich am
FUhrungsprofil verschieben

und befestigen

Material: Halter aus Aluminium,
hell eloxiert, Befestigungs-
material galv. verzinkt

Lieferumfang: 1 Endschalter mit
kompletter Halterung und Befesti-
gungsmaterial

Code No. Type

92818

RK Compact 80

928112

RK Compact 120

Spannung

10-20V DC

Max. Schaltstrom

200 mA

Max. Einschaltstrom

2Aflarca.2ms

Schaltfrequenz

700 Hz DIN EN 500100

Lebensdauer von Schalthaufigkeit unabhéngig
Schaltabstand 4 mm fur Stahl

Schutzart P67

Umgebungstemperatur -25°C bis +80°C
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Einleitung

Auswabhlhilfe

Module Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec Move-Tec

Anhang



Profil-Fliihrung/-Achse - SQL

Low-cost Flihrung fiir den mittleren bis schweren
Belastungsfall

GroBflachiger Fuhrungsschlitten Einstellbare Laufrollen BLOCAN®-Grundprofil
® Einfache Anbindung moglich ® Einfache spielfreie Einstellung ® Profilnuten ermdoglichen eine
problemlose Befestigung

Merkmale: Optionen:

® Fuhrungsprofil aus ® GroBere Hublangen
BLOCAN®-Nutgeometrie

® Flacher, grof3flachiger
Fhrungsschlitten

® Zweiter FUhrungsschlitten

212
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SQL
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau Fuhrungskérper aus BLOCAN®-Profil, flacher Fhrungsschlitten
Fithrung einstellbare Rollfihrung

Einbaulage beliebig

Umgebungstemperatur 0°C bis +60°C
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Belastungsdaten* . Fx

Z

F Kraft [N] ' 2
F =
M Moment [Nm] y =
I Flachentragheitsmoment [cm4] ii ‘2
=

* bezogen auf Fihrungsschlitten (Werte statisch,

Fuhrungskorper vollflachig aufliegend) Q

My I\IIZ

Move-Tec

I 7S "2 A " N " N R
70

SQL 40 1500 1000 50 140
SQL 40x80 1500 1000 50 70 140 Y
SQL 60 2500 1500 66 95 169 5
SQL 60x120 2500 1500 66 95 169 é
SQL 80x40 2500 1500 82 88 200
SQL 80 2500 1500 82 13 200
SQL 80x160 2500 1500 82 113 200
SQL 120x60 2500 1500 100 121 243 .
SQL 160x80 2500 1500 134 82 243 2
o
+—
=
o
U
5
Flachentréagheitsmoment =
[cm*] °
>
T T T S E
SQL 40 11,9 11,9 <L
SQL 40x80 19,4 76,0 o
O
SQL 60 51,2 51,2 5
SQL 60x120 94,7 372,3 =
SQL 80x40 76,0 19,4
SQL 80 155,3 155,3
SQL 80x160 292,4 1090,0 =
SQL 120x60 372,3 94,7 3
SQL 160x80 1090,0 292,4 =
(®)]
C
©
<
C
<
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SQL

Ausfiihrung

Bestellhinweis:

® GroBere Hublangen auf Anfrage

Ausfiihrung @ Fuhrung

Code No. Type Grundldnge B C F (¢] H
MCA4040AA SQL 40x40 250 145 63 11 M8-20 tief 40
MCA4080AA SQL 40x80 250 145 103 51 M8-20 tief 80
MCA6060AA SQL 60 250 165 83 31 M8-20 tief 60
MCAG6012AA SQL 60x120 250 165 143 91 M8-20 tief 120
MCA8040AA SQL 80x40 300 185 63 1 M8-20 tief 40
MCAS8080AA SQL 80 300 185 103 51 M8-20 tief 80
MCA8016AA SQL 80x160 300 185 183 131 M8-20 tief 160
MCA1260AA SQL 120x60 350 225 83 31 M8-20 tief 60
MCA1680AA SQL 160x80 400 265 103 51 M8-20 tief 80

216
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o
A
= l | — ‘ | B
) — ) —
5 ST <) =T © ngE:ITS
— -
Gesamtlange = Grundlange + Hub K
|
o } o
© i
|
|
E=— i T [N
- T - <
|
|
|
o } o)
|
[mm]
Masse [kg]
J K M1 M2 max. Hub
Grundlénge | pro 100 mm Hub
200 40 80 80 5750 3,61 0,41
200 40 80 80 5750 4,00 0,58
200 60 100 100 5750 4,18 0,72
200 60 100 100 5750 5,07 1,06
250 80 120 120 5700 4,63 0,65
250 80 120 120 5700 5,94 1,00
250 80 120 120 5700 7,50 1,52
300 120 245 160 5650 5,07 1,06
350 160 285 200 5600 7,50 1,52
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SQL
Antrieb

Flihrungsschlitten ® Passend fur SQL ab Baujahr 03/96  Material: Al Mg Si, gleitgeschliffen

Lieferumfang: komplett mit
Montageschrauben, Abstreifer
und Laufrollen

s
= -
- e -
‘ ’
e o
-
=

94451 SQL 40/ 40x80
94452 SQL 60/ 60x120
94453 SQL 80x40
94454 SQL 80/80x160
94455 SQL 120x60
94456 SQL 160x80
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Abstreifersatz ® Kompletter Nachrustsatz fur Lieferumfang: kompletter Satz fur
SQL-FUhrungsschlitten einen Fuhrungsschlitten, 2x linke
@ Die Abstreifer kénnen ohne ébfstre.lfer, 2X recht_e iAbstrelfer mit 2
Nacharbeit an den vorhanden- etestigungsmateria =
en Fuhrungsschlitten (ab Bau- g
jahr 06/96) geschraubt werden Q
<

Move-Tec

o
n
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o
(48}
Code No. Type o
93921 | alle SQL
o
n
Ie)
5
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Profil-Achse - quad® EV

Kompakte, variationsreiche Linearachse fiir Hand- und
Motorverstellung im mittleren Belastungsbereich

Wellenbestiickung
® Wahlweise 1 oder 2
kugelgelagerte Wellen

Merkmale:
® Durch Stahlband abgedeckte
Spindel

® GrofBe Variantenvielfalt
an Fuhrungsschlitten und
Befestigungselementen

® Umfangreiches Zubehor-
programm

220

Flihrungsschlitten wahlweise

® GroBe Variantenvielfalt,
dadurch optimal in bestehende
Konstruktionen integrierbar

® Gleitfuhrung einstellbar

Abdeckband
® Die Antriebsspindel ist vor
Verschmutzungen geschitzt

Optionen:
® Zweiter FUhrungsschlitten lose
mitlaufend

® GroBere Hublangen
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quad® EV
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau Linearachse mit stranggepresstem Fuhrungsprofil, Fihrungsschlittenausf. wahlweise
Fiihrung einstellbare Gleitfuhrung

Einbaulage beliebig

Steigungsgenauigkeit + 0,15 mm /300 mm Hub

Selbsthemmung ja*

Einschaltdauer S3 30% Basis 1h

Umgebungstemperatur 0°C bis +60°C

*siehe Glossar unter Punkt Selbsthemmung

Spindelsteigung
[mm]
EV 30 3
EV 40 4
EV 50 4
EV 60 4
EV 80 5

Erforderliche Spindeldrehzahl n [min~1] = Geschwindigkeit [m/min] x 1000
Spindelsteigung [mm]

Kontrolle der Spindeldrehzahl (Kritische Drehzahl)

= 500
£
£ 400
<
T 300 \\
e
o N\
5 200 — EV/AV 80
< EV/AV 50,60
o 100 “N— EV/AV 40
£ N EV/AV 30
o
wv
05 1 2 3
Hub [m]
Leerlaufmomente
[Nm]
Tvpe .offener” ~geschlossener”
yp Fiihrungsschlitten Fuhrungsschlitten
EV 30 0,30 0,45
EV 40 0,45 0,55
EV 50 0,50 0,60
EV 60 0,65 0,75
EV 80 0,80 0,90
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Belastungsdaten* F x
F Kraft [N] F Z @
M Moment [Nm] =
@©
I Flachentragheitsmoment [cm4] F y s
S
<
* bezogen auf ,geschlossenen” Fiihrungsschlitten M
(Durchbiegung des Fuhrungskérpers f = 0,5 mm, y g
statisch, Endelemente aufliegend) 'T
()
>
C_D 3
M =
Z
Mx
o
@
Gesamtldange @
[mm] E
(a8
EV 30 800 600 70 - 600 70 - 6 1 8
EV 40 1200 1500 110 35 1480 110 33 25 45 30
EV 50 1800 2220 550 140 2300 550 135 55 74 50
EV 60 2100 4070 1350 400 4090 1350 390 65 100 60 T
}_
EV 80 2500 6000 2300 720 6000 2300 715 80 140 85 (—'3
=
c
(e
U
C
()
o
C
2
Flachentragheitsmoment g
i
[cm4] Va)
S~
Type ly 1z %
EV 30 4,13 4,71 S
EV 40 13,33 13,79 S
EV 50 33,72 34,31
EV 60 64,22 60,33
EV 80 200,00 192,72 W
=
©
o
=
o
c
©
<
c
<

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec 223



quad® EV
Ausfiihrungen

Bestellhinweis: Ausfiihrung @ Rechts- oder Linksgewinde

® Zusatzliche lose mitlaufende
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

30.3000____0__ __ 30 Tr 14x3 96 30 8 - 22 H7 60
30.3002____0__ __ 30 Tr 14x3 9 30 8 8 22 H7 60
30.4000____O0____ 40 Tr 18x4 115 40 10 - 286 71
304002 _0__ __ 40 Tr 18x4 115 40 10 10 286 71
30.5000_ ___0__ __ 50 Tr 20x4 140 50 12 - 356 90
305002 _0__ 50 Tr 20x4 140 50 12 12 3576 90
306000 ___0__ __ 60 Tr 20x4 199 60 12 - 3576 115
306002 ___0__ __ 60 Tr 20x4 199 60 12 12 356 115
308000. 0 80 Tr 24x5 218 80 14 - 50 H7 136
308002 _O0__ __ 80 Tr 24x5 218 80 14 14 50 H7 136

Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm]

FUhrungsschlitten siehe Seite 232 - 234

{ Ausfiihrung:
1 = Rechtsgewinde
2 = Linksgewinde
Bestellbeispiel:
1x EV 30 Rechtsgewinde,
Lange 500 mm, mit Fihrungsschlitten V-G

Code No.: 30130005302 00500
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Einleitung

Auswabhlhilfe

Gesamtlange = Grundlange + Hub

R J R oM
P7 P &
w
perrreeaeizreeay il whelalabatate - (0]
et o at]] j i 3
A & 8 il |
. el : O :
- @ —®
=) = M
St
Wi K @03 .
K
OB v
©
o
o
[mm] K
| Maselkgl [N
L1 L2 M P1 P2 R v max. Hub =
Grundlénge | per 100 mm Hub o
)
25 - 21 2x2x20 - 18 M 4x25 1479 0,300 0,220
25 25 21 2x2x20 2x2x20 18 M 4x25 1454 0,310 0,220
28 - 29 3x3x20 - 22 M 5x30 1942 0,690 0,400 S
28 28 29 3x3x20 3x3x20 22 M 5x30 1942 0,705 0,400 C%D
30 - 38 4x4x25 - 25 M 6x30 2287 1,410 0,530 §
30 30 38 4x4x25 4x4x25 25 M 6x30 2287 1,445 0,530 2
30 - 43 4x4x25 - 42 M 6x55 2358 2,023 0,605 =
30 30 43 4x4x25 4x4x25 42 M 6x55 2358 2,083 0,605 %
38 - 64 5x5x32 - 41 M 8x60 2894 4,250 1,000 g
38 38 64 5x5x32 5x5x32 41 M 8x60 2894 4,300 1,000
@
-]
19
(@]
=
(@)}
c
o
e
(e
<
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quad® EV
Ausfiihrungen

Bestellhinweis: Ausfiihrung @ Rechts- und Linksgewinde

® Zusatzliche lose mitlaufende
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

S

Rechtsgewinde

e = B

Linksgewinde
(Wellenseite L1)

3033000_ ___0____ Tr 14x3 156 22 H7

3033001 _0__ 30 Tr 14x3 156 30 - 8 22 H7 60
3033002____0__ __ 30 Tr 14x3 156 30 8 8 22 H7 60
3034000_ __ _0__ __ 40 Tr 18x4 186 40 10 - 286 71
3034001 ___0__ 40 Tr 18x4 186 40 - 10 286 71
3034002_ ___0___ _ 40 Tr 18x4 186 40 10 10 286 71
3035000_ __ _O0__ __ 50 Tr 20x4 230 50 12 - 3516 90
3035001 ___0____ 50 Tr 20x4 230 50 - 12 356 90
3035002_ ___0___ _ 50 Tr 20x4 230 50 12 12 356 90
3036000 ___0__ __ 60 Tr 20x4 314 60 12 - 3516 115
3036001 __0__ 60 Tr 20x4 314 60 - 12 3516 115
3036002_ ___0___ _ 60 Tr 20x4 314 60 12 12 356 115
3038000_ __ _O0__ __ 80 Tr 24x5 354 80 14 - 50 H7 136
3038001____0____ 80 Tr 24x5 354 80 - 14 50 H7 136
3038002 ___0___ _ 80 Tr 24x5 354 80 14 14 50 H7 136

Gesamtlange = Grundlange + Gesamthub [mm]

Fuhrungsschlitten siehe Seite 232 - 234 Bestellbeispiel:
1x EV 30 Rechts- und Linksgewinde,
Lange 850 mm, mit Fihrungsschlitten V-O

Code No.: 303300053010 0850
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Auswabhlhilfe

Gesamtlange = Grundlange + Hub

R oM A
P? A o
[0}
P >
\ ] j rl o
r‘v === dL‘LJ @ ,J‘Jb E
1 IS
D <
) = NV
=
|7 |1 ®03 g
5
OB g
©
o
&
}_
[mm] 5
=
5
--““---m Grundlange | per 100 mm Hub v
2x2x20 M 4x25 1846 0,330 0,220
- 25 21 - 2x2x20 18 M 4x25 1846 0,330 0,220 -
25 25 21 2x2x20 2x2x20 18 M 4x25 1846 0,330 0,220 o
28 - 29 3x3x20 - 22 M 5x30 2814 0,740 0,400 5
()
- 28 29 - 3x3x20 22 M 5x30 2814 0,740 0,400 2
28 28 29 3x3x20 3x3x20 22 M 5x30 2814 0,755 0,400 A
S~
30 - 38 4x4x25 - 25 M 6x30 2786 1,460 0,530 S
- 30 38 - 4x4x25 25 M 6x30 2786 1,460 0,530 S
(@)
30 30 38 4x4x25 4x4x25 25 M 6x30 2786 1,495 0,530 S
30 - 43 Ax4x25 - 42 M 6x55 2702 2,856 0,605
- 30 43 - 4x4x25 42 M 6x55 2702 2,856 0,605
30 30 43 4x4x25 4x4x25 42 M 6x55 2702 2,916 0,605 o
o}
38 - 64 5x5x32 - 41 M 8x60 2646 4,320 1,000 S
- 38 64 - 5X5x32 a1 M 8x60 2646 4,320 1,000 >
38 38 64 5X5x32 5X5x32 a1 M 8x60 2646 4,370 1,000
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quad® EV
Ausfiihrungen

Bestellhinweis: Ausfiihrung @ Geteilte Gewindespindel

® Zusatzliche lose mitlaufende

FUhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar
Rechtsgewinde

=

Rechtsgewinde

3043002____0____ Tr 14x3 156 22 H7
3044002____0__ __ 40 Tr 18x4 186 40 10 10 286 71
3045002 0 __ 50 Tr 20x4 230 50 12 12 3516 90
3046002_ ___0__ __ 60 Tr 20x4 314 60 12 12 356 115
3048002____0_ _ 80 Tr 24x5 354 80 14 14 50 H7 136

Gesamtlange = Grundlange + Gesamthub [mm]

FUhrungsschlitten siehe Seite 232 - 234

Bestellbeispiel:
1x EV 30 geteilte Gewindespindel,
Lange 900 mm, mit FUhrungsschlitten V-G

Code No.: 3043002 5302 00900
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Einleitung

Auswabhlhilfe

Gesamtlange = Grundlange + Hub

R oM v
py 1 2
(]
X A= 3
B9 S
\CAT
S — g ®
) o A
©
@03 .
'—
oB &
9}
©
o
o
}_
[mm] S
m =
L1 L2 v max. !-Iub / S
Seite Grundlange pro 100 mm Hub O
25 25 21 2x2x20 2x2x20 18 M 4x25 1422 0,380 0,220
28 28 29 3x3x20 3x3x20 22 M 5x30 1500 0,820 0,400
[
30 30 38 4x4x25 4x4x25 25 M 6x30 1885 1,560 0,530 %
30 30 43 4x4x25 4x4x25 42 M 6x55 1885 3,096 0,605 5
38 38 64 5x5x32 5x5x32 41 M 8x60 1885 4,655 1,000 %
2
S~
=
o
o
9
o
=>
Q@
o}
S
o
=
o
c
[q0]
e
c
<
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quad® EV

Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® Die Y-Achse ist eine Auslegerachse
(der Fihrungsschlitten ruht,die

Achse verfahrt!)

® Esist eine Uberprifung der
Momente My fur die Y-Achse und
Mx fur die X-Achse erforderlich

(vergl. Seite 223)

Ausfiihrung @ Kreuzend Rechtsgewinde

30

96 30 81 8 2 56 42 60

3013020 Tr 14x3 2 H7

3014020_ _ 40 Tr 18x4 115 40 104 10 286 68 54 71

3015020 _ _ _ __ _ _ 50 Tr 20x4 140 50 130 12 356 85 67 90
3016020 _ 60 Tr 20x4 199 60 179 12 356 105 85 115
3018020 _ . 80 Tr 24x5 218 80 224 14 50 H7 126 105 136

230

Gesamtlange = Y-Achse (Grundlange + Hub) [mm]

Gesamtlange = X-Achse (Grundlénge + Hub) [mm]

Bestellbeispiel:
1x EV 30 Kreuzend
X-Achse Lange 500 mm, Y-Achse Lange 350 mm

Code No.: 3013020 0500 0350
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®D3
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Gesamtlange = Grundlange + Hub (X-Achse)
o
)
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v
g
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— = G}
'
v
o
C
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=
€
[0
wv
[0}
(V)
o
H 5
P1
OB ¢ D1
[mm]
¥ " o1 . . y w |oocmay | Masselkgl |
Grundlénge | per 100 mm Hub
25 21 2x2x20 18 M 4x25 M 6x30 37,6 1479 1 0,44
28 29 3x3x20 22 M 5x30 M 6x40 48,4 1942 2,05 0,8
30 38 4x4x25 25 M 6x30 M 8x45 59,6 2287 3,946 1,06
30 43 4x4x25 42 M 6x55 M 8x60 82,5 2358 7,162 1,21
38 64 5x5x32 41 M 8x60 | M 10x70 109,9 2894 14,064 2
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quad® EV
Flihrungsschlitten

Bestellhinweise:

® Zusatzlicher lose mitlaufender
FUhrungsschlitten auf Anfrage
lieferbar

® Klemmhebel Bauteilklemmung
separat bestellen. Lieferung
unmontiert. Siehe Tabelle letzte
Spalte und Seite 269

® Klemmhebel Schlittenklemmung
separat bestellen. Lieferung
unmontiert. Siehe Seite 269

Ausfiihrung @ Unterschiedliche Ausfuhrungs-

varianten ermdglichen eine
einfache Systemanbindung

Material:

Al Mg Si, schwarz eloxiert

fur Bauteilklemmung

232

[mm]

Ausf. | Type B C D E “
5301 V-0 30 56 20 M 6 7 42
5302 V-G 30 56 44 M 6 7 42
5401 V-0 40 68 26 M 6 8 54
5402 V-G 40 68 56 M 6 8 54
5501 V-0 50 85 33 M 8 10 67
5502 V-G 50 85 70 M 8 10 67
5601 V-0 60 115 45 M 8 17.3 85
5602 V-G 60 115 94,5 M 8 17.3 85
5801 V-0 80 136 52 M10 16 105
5802 V-G 80 136 112 M10 16 105
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S
E
FKV-O FKV-G
e
mittlere Nut nur bei %
K Type 60 %
)
o H / <

|
G
i

| | |
il IJLI |J|_| r_J"I\'Iyupteer?Oohne

H

[mm]

Code No.| Ausf.|Type| B | C DI E | F I GIHIKIMIIM2IR IS
0 [56(84 7| 29 |16 |20| 6 (1040|7045 9

Move-Tec

5303 FKV-O| 3
5304 FKV-G| 30 (56| 84 | 7 51 16 |20 | 6 |10/ 40|70 |4,5| 9
5403 FKV-O| 40 (68| 97 | 7| 38 20 |28 |[10|15|54 | 83 |6,5|13
|
5404 FKV-G| 40 (68| 97 |7 | 68 20 |28 |10|15|54 | 83 |6,5|13 @
5503 FKV-O| 50 (85 (125(9 | 48 25 (30 (10({20| 65 |105| 7 (14 %
5504 FKV-G| 50 [85|125|9 | &5 25 |30 |10|20| 65 |105| 7 |14 [
5603 FKV-O| 60 [105|145| 9 59 |(31,3{65|10(20(80 (120| 7 |14
5604 FKV-G| 60 [105{145| 9 [108,5|31,3|65|10(20| 80 (120| 7 |14
5803 FKV-O| 80 (126|170 (11| 68 31| - | -119(100|148| 8 |20
o
5804 FKV-G| 80 |126| 170 [ 11| 127 31 - | - 119(100(148| 8 | 20 }%J
e
=
c
o
U
KV-G
(o
@
o))
=
=
@
>
<
(Vo)
S~
c
o
o
&
s}
=>
Type 30 - 60 @
=
o©
o
=
[mm]
Klemmhebel V
Code No. | Ausf. [ Type | A C E F M Code No. VA
5306 KV-G 30 30,2 56 78 22 42 9300101
5406 KV-G 40 | 40,4 68 104 28 54 9301401 o
c
5506 KV-G 50 50,4 85 130 35 67 9300401 E
5606 KV-G 60 60,4 | 105 174 | 48,3 | 85 93011 é}
5806 KV-G 80 | 80,4 | 126 224 72 100 9300801
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quad® EV
Flihrungsschlitten

KVR-G

Type 30 - 60

[mm]

Klemmhebel V
Code No. VA

5308 KVR-G | 30 | 30,1 56 78 22 42 9300101
5408 KVR-G | 40 | 40,2 68 104 28 54 9301401
5508 KVR-G| 50 | 50,3 | 85 130 35 67 9300401

Code No. | Ausf. | Type | A C E F M

5608 KVR-G | 60 | 60,3 | 105 174 | 48,3 | 85 93011
KRD-G
[mm]
Klemmhebel V
5410 KRD-G | 40x30 | 40 | 30,1 | 68 104 | 28 54 9301401
5510 KRD-G | 50x30 | 50 | 30,1 | 85 130 | 35 67 9301401
5610 KRD-G | 60x30 | 60 | 30,1 | 105 | 196 | 42 85 93011
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Einleitung

FV-G

Auswabhlhilfe

Move-Tec

[mm]

|9}

(]

'_

code o aus | ype | 5 <o £ 7 g | Ll ve [

5313 FV-G 30 56 58 7 70 18 42 6 28 56 ©

o
5413 FV-G 40 68 74 7 85 23 56 8 40 70
5513 FV-G 50 84 92 9 110 30 70 10 50 90
5613 FV-G 60 105 | 112 9 |1355(37,8 955 (| 11,5 | 80 120
5813 FV-G 80 126 | 142 11 156 | 73,8 | 112 16 80 135

o

K

e
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c

(@)
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(o

(]

(@)]

=

=
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-
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quad® EV

Befestigung

Bestellhinweis: ® Klemmelemente zur einfachen

Befestigung der EV-Einheiten
® Klemmhebel separat bestellen.

Lieferung unmontiert.
Siehe Tabelle letzte Spalte
und Seite 239..

® Weitere Elemente siehe
Katalog , Verbindungs-Technik”

Befestigungselemente

FKV

W

Material: Al Mg Si 0,5 F25,
hell eloxiert
Schrauben DIN 912

Weitere MaBangaben siehe
Katalog ,, Verbindungs-Technik”

mittlere Nut nur bei Type 60 und 80

[mm]

| coteto astivne| a8 < o] € [ | ul o] v ulw "ESTREY
30 (84(70(40|7|51|56(30|6|424,5/9|10|6 |20

52300005030 FKV 9021201
52400005030| FKV | 40 (97|83 |54 |7|68|68|40|8|54(6,5[13|15/10(28 93014
52500005030 FKV | 50 [125|105|65|9|85|85| 50 [10{67 | 7 {14{20(10{30 93004
52600005030 FKV | 60 (145|120( 80 |9(111|105|62,5(12| 80 | 7 [14{20|10(65 9301101
52800005030| FKV | 80 (170(148({100|11(136|126( 80 |16|100| 8 [20|19(12|65 9300801

FKVH

W

mittlere Nut nur bei Type 60 und 80

[mm]
| codeto fustyoe| A 8| < o] 7|  Julw ol Tlulwl SRR
52300010030 [FKVH| 30 [84|70(56|7|51|16| 30 |6|42/4,5 9 [10|6 20 M 6x25
52400010030 [FKVH| 40 |97 |83 |68 |7|68|18| 40 |8 |546,5/13|15/10[28 M6x35
52500010030 [FKVH| 50 [125(105|85 (9|85 (20| 50 |10[67 | 7 |14|20[10(30 M8x45
52600010030 [FKVH| 60 [145(120[105|9[111|22|62,5/12|80 | 7 |14|20|10(65 M8x60
52800010030 [FKVH| 80 [170|148(126|11/136|24| 80 |16[100| 8 |20(19|12(65]  M10x70
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KVR

[mm]
Klemmhebel V
i Code No. VA

503000040300 KVR 30 56 30,1 | 30,1 78 36 42 9021201
504000040300 KVR 40 68 40,2 | 40,2 | 104 | 48 54 93014
505000040300| KVR 50 85 50,3 | 50,3 | 130 | 60 67 93004
506000040300 KVR 60 105 | 60,4 | 60,3 | 169 72 85 9301101

[mm]

Klemmhebel V
30 56 36 42

503000050300| KV 30,2 | 30,2 78 9021201
504000050300| KV 40 68 40,4 | 40,4 | 104 48 54 93014
505000050300| KV 50 85 50,4 | 50,4 | 130 60 67 93004
506000050300| KV 60 105 | 60,4 | 60,4 | 169 72 85 9301101
WVR
[mm]
Klemmhebel V
Code No. Ausf. | Type | A B C E F M Code No. VA

513000150300 | WVR 30 112 69 30,2 42 56 42 9021201
514000150300 | WVR 40 136 82 40,2 56 68 54 93041
515000150300 | WVR 50 170 102 | 50,4 70 85 67 9300401
516000150300 | WVR 60 210 127 | 60,3 97 105 85 9301101

[mm]

Klemmhebel V
30 56 42

513000050300 | WV 112 69 | 30,2 | 42 9021201
514000050300 | WV 40 136 82 | 40,4 | 56 68 54 93014

515000050300 | WV 50 170 | 102 | 50,4 | 70 85 67 9300401
516000050300 | WV 60 210 | 127 | 60,4 | 97 105 85 9301101
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quad® EV

Befestigung

FV

[mm]
Klemmhebel V
53300005030 | FV 30 56 | 28 58 7 70 | 56 | 6 | 42 9021201
53400005030 | FV 40 68 | 40 74 7 85 | 70 | 8 | 54 93014
53500005030 | FV 50 84 | 50 92 9 |110| 90 [ 10| 64 93004
53600005030 | FV 60 | 105| 80 |112,5| 9 [137|120| 12| &5 9301101
53800005030 | FV 80 [126| 80 | 142 | 11 [ 156 [ 135| 16 | 100 9300801
FHV
[mm]
Klemmhebel V
Code No. Ausf. Type A B C E Code No. VA
53300008030 FHV 30 350 350 114 30 9021201
53400008030 FHV 40 400 400 137 40 93014
53500008030 | FHV 50 500 500 127 50 93004
53600008030 FHV 60 600 600 220 60 9301101

FRS

[mm]
Klemmhebel V
53300018030 | FRS 30 |110| 84 | 9 (92 (70| 10 | 90 | 50 93004
53500018030 | FRS 50 |156| 126 |11 |142|126| 16 | 135 | 80 9300801
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Klemmbhebel ® Zur Bestlickung von
Befestigungselementen und
Fahrungsschlitten o
E
<
@©
Z
-]
<

Move-Tec

fur Schlittenklemmung

o
n
O
o
©
a
O
n
©
=
c
o
)
=
fur Bauteilklemmung @
o
C
=
9]
>
i
W
S~
c
v
)
£
[$)
>
[mm]

fiir Schlittenklemmung %
9302001 30 40 27 M5 5,5 15 7,5 3 14 S
9301901 40/50/60 40 27 M6 6,5 20 10 3 14 =

9301201 80 65 36 M8 8,5 25 13 3 19

fur Bauteilklemmung

9021201 30 40 27 M6 6,5 25 10 3 14
9021301 40 40 27 M6 6,5 35 10 3 14 o
9022501 50 65 36 M8 8,5 45 13 3 19 _rc%
9301101 60 65 36 M8 8,5 60 13 3 19 g:

9300801 80 95 53 M10 10 70 16 4,5 27,5
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quad® EV

Antrieb

Handrad ® Drehbarer Zylindergriff Material: Alu-Druckguss, schwarz,

® Radkranz allseitig gedreht pulverbeschichtet

® Nabe bearbeitet

P
8
I
< | ;V
8| & 44—
E
©140-200
D
G
[mm]
Code
No. Type A B (@ D E G P |
90903 30 80 8 23 1 17 35 2x2 42
90904 40 100 10 28 14 17 30 3x3 52
90915 | 50/60 100 12 28 14 17 30 4x4 52
©80-100 90905 | 50/60 140 12 36 16,5 19 36 ax4 66
90906 80 140 14 36 16,5 19 36 5x5 66
90918 80 160 14 36 18 20 39 5x5 80
90928 80 200 14 43 20 24 44 5x5 80

Formatverstellung einer Verpackungsanlage mittels quad-Lineareinheit EV
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Zahnriemenscheibe HTD ® Geeignet fur wartungsfreien Material: Stahl

Dauerbetrieb

® GrofBe Genauigkeit mit Spiel- o2

freiheit bei Richtungswechsel =

® Klemmbar auf Passfeder g

>

<

|
|
\
\
A
D
B
Move-Tec

\é
C
D
'_
[mm] 8
Code No. | Type A B C D E G Zugkraft | Teilung ©
(a8
92103 30 8 23 20 19,09 | 14,5 2x2 220N 5
92104 40 10 28 20 | 23,87 | 14,5 | 3x3 220 N 5
92105 50/60 12 32 26 | 28,65 | 20,5 | 4x4 330 N 5
92106 80 14 32 26 | 28,65 | 20,5 5x5 330N 5
ko
S
=
c
o
)
C
9]
o
C
2
9]
>
Q
Vo)
S~
c
v
)
£
[$)
>
@
>
g
o)
=
o
c
©
<
c
<
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quad® EV
Antrieb

Winkeltrieb

® Einfache Montage

l ® Selbstzentrierend

D |Ubersetzung| Modul | Zdhnezahl

max. Dreh-

[mm]

max. Drehzahl

moment
91503 | 30 | 50 | 60 [25]| 8 1:1 1.5 16 5,5 Nm 560 min~!
91513 | 30 | 50 | 60 [25]| 8 1:1,5 1,5 16/24 5 Nm |[373/560 min'
91534 | 40 | 60 | 80 |28 10 1:1 1,5 16 5,5 Nm 560 min~!
91524 | 40 | 60 | 80 (28] 10 1:1,5 1.5 16/24 5 Nm |[373/560 min'
91505 | 50 | 78 | 80 |30 12 1:1 2,5 16 16 Nm 560 min™"
91515 | 50 | 78 | 80 |30 12 1:1,5 2 16/24 10 Nm | 373/560 min-
91507 | 60 | 88 | 125|30| 12 1:1 2,5 16 16 Nm 560 min~!
91517 | 60 | 88 | 125 (30| 12 1:1,5 2 16/24 10 Nm |373/560 min
91508 | 80 | 108 | 140 |38 | 14 1:1 2,5 22 28 Nm 560 min~!
91518 | 80 | 108 | 140 38| 14 1:1,5 2,5 16/24 23 Nm |373/560 min"'

Kegelradsatz

oo e |

® Geradverzahnt
® Eingriffswinkel 20°

® Achsenwinkel 90°

e [ c]o ]
15 24 24 18

® Balligtragende Zahnflanken

® Klemmbar auf Passfeder

Material: Stahl C45

o iy

[mm]

etzung | Zahnezahl m
1:1 16 1.5

91603 Satz 30 8 26,11
91613 Satz 30 8 (17/17,5(30/27|24/36 (18/18| 26,49/ 37,67 1:1,5 16/24 1.5
91623 | Einzelteil 30 | 8 15 24 24 18 26,11 1:1 16 1.5
91663 | Einzelteil 30 | 8 17 30 24 18 26,49 1:1,5 16 1,5
91673 | Einzelteil 30 | 8 17,5 27 36 18 37,67 1:1,5 24 1,5
91614 Satz 40 10 16 27 28,5 24 30,62 1:1 19 1,5
91624 Satz 40 10 (17/17,5|30/27|24/36 |20/26| 26,49 /37,67 1:1,5 16/24 1.5
91674 | Einzelteil 40 | 10 16 27 28,5 24 30,62 1:1 19 1.5
91684 | Einzelteil 40 | 10 17 30 24 20 26,49 1:1,5 16 1,5
91694 | Einzelteil 40 | 10 17,5 27 36 26 37,67 1:1,5 24 1,5
91605 Satz 50 12 22 37 40 32 43,5 1:1 16 2,5
91615 Satz 50 12 | 21/23 |38/35(32/48|26/35| 35,3/50,2 1:1,5 16/24 2
91625 | Einzelteil 50 | 12 22 37 40 32 43,5 1:1 16 2,5
91665 | Einzelteil 50 | 12 21 38 32 26 35,3 1:1,5 16 2
91645 | Einzelteil 50 | 12 23 35 48 35 50,2 1:1,5 24 2
1 ;i Eié 91605 Satz 60 12 22 37 40 32 43,5 1:1 16 2,5
[ ) <—¢7,7 [ ,ﬁi, 91615 Satz 60 12 | 21/23 |38/35(32/48|26/35| 35,3/50,2 1:1,5 16/24 2
L 91625 | Einzelteil 60 | 12 22 37 40 32 43,5 1:1 16 2,5
I §> [an) — 91665 | Einzelteil 60 | 12 21 38 32 26 35,3 1:1,5 16 2
; 91645 | Einzelteil 60 | 12 23 35 48 35 50,2 1:1,5 24 2
A 91608 Satz 80 14 28 48 55 40 58,53 1:1 22 2,5
E 91618 Satz 80 14 | 25/27 |46/42|40/60 (32/42| 44,16/62,77 1:1,5 16/24 2,5
91648 | Einzelteil 80 | 14 28 48 55 40 58,53 1:1 22 2,5
91678 | Einzelteil 80 | 14 25 46 40 32 44,16 1:1,5 16 2,5
91668 | Einzelteil 80 | 14 27 42 60 42 62,77 1:1,5 24 2,5
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Kombiflansch ® Einfache Montage mit ® Genauer Sitz durch
Lineareinheiten und Zentrieransatze
Kombiwurfel
Material: AIMgSi, schwarz eloxiert 2
: E
. :
t S

5

e

Move-Tec

[mm]

“ﬂ-ﬂﬂﬂ“_

92303 6
92304 40 48f7 53 45 60 29 7 28f7 1,5
92305 50 50,, 6,6 58 78 38 8 35, 2 o
92307 60 60, 6,4 68 88 43 8 35, 2 :
92308 80 80,, 9 88 108 46 9 50,, 3 S
o
Kombiwiirfel ® Verbindungs- oder Material: AIMgSi, schwarz eloxiert
Ubertragungsmodul
® Allseitig bearbeitet o
i
IS
+—
c
(@]
)
(o
(]
(@)}
=
=
[mm] S
9
n--—- 2
S~
92403 38H7 %
92404 40 48H7 M5 45 60 S
92405 50 50H7 M6 58 78 §
92407 60 60H7 M6 68 88
92408 80 80H7 M8 88 108
@
3
Abdeckkappe fur ® Fir anschlussfreie Montage- Material: PE, schwarz §
Kombiwiirfel flachen
[mm]
92413 30 2
92414 40 3 =
c
92415 50 3 ©
92417 60 3 &
92418 80 4
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quad® EV

Antrieb

Verbindungs- und ® Zur Ubertragung von Dreh- Material: Endelemente AIMQgSi,
Ubertragungseinheit momenten mit Welle oder als schwarz eloxiert
Verbindungseinheit ohne Welle  Profil AIMgSi, hell eloxiert
bei parallel angeordneten
Lineareinheiten

Ubertragungseinheit Verbindungseinheit

[mm]
Code No. Ausfithrung | A (Grundlange) | A (max. Lange)
92503 _ 30 mit Welle 60 3000 30 30 8 25 2x2x20
92513 30 ohne Welle 60 6000 30 30 - - -
92504 40 mit Welle 80 3000 40 40 10 28 3x3x20
92514 40 ohne Welle 80 6000 40 40 - - -
92505 50 mit Welle 80 3000 50 50 12 30 4x4x25
92515 50 ohne Welle 80 6000 50 50 - - -
92507_ _ _ _ 60 mit Welle 125 3000 60 60 12 30 4x4x25
92517__ _ _ 60 ohne Welle 125 6000 60 60 - - -
92508 80 mit Welle 140 4100 80 80 14 38 5x5x32
92518 80 ohne Welle 140 6000 80 80 - - -
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quad® EV

Antrieb

Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EV
fiir Drehstrommotoren

RK Rose + Krieger

949603 94937 949605 - 94958
90/120W
910920 0812 911430 1012 911940 1212 - 911940 1214
- 94916 94935 949077 94940
180/250W

911430 1014

911430 1214

911430 1214

911940 1414

246
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Code No. Motoradapter:

949077

Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen-

durchmessers
1. Seite=12 mm
2. Seite=14 mm

911430 1214
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Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EV X2
fiir Servomotoren ohne Getriebe =
949204 949205 - - - =
RK-AC 118 IM B5 56 211x23 e
911430 0811 | 911430 1011 - - - (EU
- 949280 949225 949087 949226 LZ
RK Rose + Krieger | RK-AC 240 IM B5 56 214x30 <
- 911430 1014 | 911430 1214 | 911940 1214 | 911940 1414
RK-AC 470 IM B5 63 219x40
]
949204 949205 - - - qu,
DSD2-036 IM B5 56 211x23 >
911430 0811 | 911430 1011 - - - o
Baumiiller =
- 949280 949225 949087 949226
DSD2-045 IM B5 56 214x30
— 911430 1014 | 911430 1214 | 911940 1214 | 911940 1414
MSKO050B, B B B B B
Bosch MSKO50C B B B B B IM B5 63 219x40 9
o
949204 949205 - - - &
oo IM B5 56 011x23 ke
911430 0811 | 911430 1011 - - - o
Lenze '\,\"ACCSS%%% - 949280 949225 949087 949226
MCSOQH', IM B5 56 214x30
MCSO9L - 911430 1014 | 911430 1214 | 911940 1214 | 911940 1414
O
Lti / Keba LSP10 IM B5 63 219x40 §
- - - - - =
949204 949205 8
o IM B5 56 011x23
911430 0811 | 911430 1011 - - -
- 949280 949225 949087 949226 =
Parker SSI\'>I/II:|A8§2 IM B5 56 214x30 83
- 911430 1014 | 911430 1214 | 911940 1214 | 911940 1414 %
z
SMH 100, B B B B B 1]
SMHA 100 - - - - - IM B5 63 219x40 &=
S~
c
CMP50S, 949204 949205 - - - o
CMP50M, IM B5 56 211x23 9o
CMP50L 911430 0811 | 911430 1011 - = - §
SEW CMP63S, - 949280 949225 949087 949226
CMP63M, IM B5 56 214x30
CPM63L - 911430 1014 | 911430 1214 | 911940 1214 | 911940 1414
9]
: : : : : 2
Siemens 1FK2105 IM B5 63 219x40 g
\
Code No. Motoradapter:
949087
Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen- o
durchmessers Hinweis: =
1. Seite=12 mm Detailangaben zu den c
Abmessungen und Bestelldaten fur 2. Seite=14 mm Motorausfihrungen g:
Motoradapter und Kupplung 911940 1214 finden Sie im Kapitel:

siehe nachste Seite. Motoren und Steuerungen.
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quad® EV

Antrieb

Motoradapter ® Einfache Montage Material: Aluminium

® Genauer Sitz durch Zentrier-
ansatze

[mm]
ES NN N
949204 30 63 40 40 60 53 70 M5
949603 30 65 40 40 50 46 80 M5
949205 40 65 50 50 60 53 70 M5
949280 40 73 50 50 80 70,7 90 M6
94937 40 73 50 50 50 46 80 M5
94916 40 73 50 50 80 100 @120 26,6
949206 50 66 52 52 60 53 70 M5
949225 50 73 52 52 80 70,7 90 M6
949605 50 73 52 52 50 65 80 M5
94935 50 73 52 52 80 100 @120 26,6
949052 60 66 60 60 60 53 70 M5
949087 60 81 60 60 80 70,7 90 M6
949077 60 75 60 60 80 100 @120 26,6
949401 80 74 80 80 60 53 70 M5
949226 80 86 80 80 80 70,7 90 M6
94958 80 86 80 80 50 46 80 M5
94940 80 86 80 80 80 100 @120 26,6

248



Cdd

RK ROSE+KRIEGER o

2

Qo

[

=
Kupplung ® Kleine BaumalBe Material: Nabe — Aluminium

. . . Zahnkranz — Polyurethan
® Spielfreie Wellenverbindung a a olyuretha

(]

® \Wartungsfrei Fur eine einwandfreie Funktion =

. i i <

e Einfache Steckmontage d_er Kupp!ung ist es erforderlich =

einen Freilauf von D+3 mm vorzu- s

>

sehen. 2

]

w

(0]

>

()

=

|

K

(]

|9

©

o

o

[mm] LT

-

Ubertragungsmoment [Nm] =

Code No. C e 5

mit Passfeder | ohne Passfeder U
9109200808 8 8 10 20 30 2x2 / 2x2 5 3
9109200895 8 9,5 10 20 30 2x2 /- 5 3

(o

9109200810 8 10 10 20 30 2x2 /3x3 5 3 2

=

9109200812 8 12 10 22 30 2x2 | 4x4 5 3 >

(]

9114300811 8 1 1 30 35 2x2 / 4x4 12 6 3

9114309510 9,5 10 1 30 35 -/3x3 12 6 f

9114309512 9,5 12 1 30 35 —/ 4x4 12 6 <

9114301010 10 10 11 30 35 3x3/3x3 12 6 g

9114301011 10 1 1 30 35 3x3/ 4x4 12 6 >
9114301012 10 12 1 30 35 3x3/ 4x4 12 6
9114301014 10 14 11 30 35 3x3/5x5 12 6

9114301112 11 12 11 30 35 4x4] 4x4 12 6 @

-]

9114301114 11 14 11 30 35 4x4/ 5x5 12 6 =

9114301212 12 12 11 30 35 4x4 | 4x4 12 6 =
9114301214 12 14 11 30 35 4x4 | 5x5 12 6
9114301219 12 19 11 30 35 4x4 | 6x6 12 6
9119409514 9,5 14 25 40 65 —/5x5 17 10

9119401212 12 12 25 40 65 4x4 | 4x4 17 10 o

9119401214 12 14 25 40 65 4x4 | 5x5 17 10 L—%

9119401414 14 14 25 40 65 5x5 / 5x5 17 10 £
9119401419 14 19 25 40 65 5x5 / 6X6 17 10
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quad® EV
Positionsbestimmung

MaBteiIung ® Selbstklebend Material: Stahlband, kunststoff-

® Nachtragliche Montage beschichtet

moglich

® Schrifthéhe 4 mm

[mm]
oo shon s s o
92015 links nach rechts 0-1000 unmontiert
92021 rechts nach links 0-1000 10 unmontiert
92031 40-80 links nach rechts 0-1000 10 unmontiert
92013 links nach rechts 0-2000 10 unmontiert
92033 rechts nach links 0-2000 10 unmontiert
Abbildung zeigt MaBteilung von links
nach rechts ablesbar. Standardmontage
an 0° (90 und 270° technisch nicht moglich)
Positionsanzeiger ® Zul. Umgebungstemp. +80°C Material: Gehause aus Polyamid 6,

. N Orange RAL 2004

¢ Ziffernhohe 6 mm Stahlteile galv. verzinkt

® Ablesegenauigkeit = 0,1 mm

Lieferumfang: Positionsanzeiger,
Klemmring, Wellenverlangerung

und Befestigungsmaterial

® Einfache Montage

055606.0)

Hinweis: Ausfuhrungen ,steigend”

L | und ,fallend” beziehen sich auf
1 eine Rechtsdrehung an der An-

triebswelle.

Einbaulage horizontal

Einbaulage | Anschluss | Code No. Ausfiihrung Code No. Ausfiihrung* D
30 horizontal 91003 | 3mm steigend | 91086 6mm steigend |48 | 25| 25 | 8 | 59 | 67
30 horizontal 91013 | 3mm fallend 91087 6mm fallend |48 | 25| 25| 8 | 59 | 67
30 vertikal 91023 | 3mm steigend | 91088 6mm steigend |48 | 25| 25 | 8 | 59 | 67
30 vertikal 91033 3mm fallend 91089 6mm fallend |48 | 25| 25| 8 | 59 | 67
40 horizontal 91054 | 4mm steigend | 91069 8mm steigend |48 | 25| 28 | 10 | 59 | 67
40 horizontal 91064 | 4mm fallend 91066 8mm fallend |48 | 25| 28 | 10 | 59 | 67

40 vertikal Direkt an | 91044 | 4mm steigend | 91067 8mm steigend | 48 | 25 | 28 | 10 | 59 | 67
40 vertikal quad®EV | 91074 | 4mm fallend 91068 8mm fallend |48 | 25| 28 | 10 | 59 | 67

- oder Uber - -

50/60 | horizontal | \yinkel- 91005 | 4mm steigend | 91076 8mm steigend |48 | 25| 38 | 12 | 59 | 67

50/60 | horizontal trieb 91015 | 4mm fallend 91077 8mm fallend |48 | 25| 38 | 12| 59 | 67

Einbaulage vertikal 50/60 | vertikal 91025 | 4mm steigend | 91078 | 8mmsteigend |48 | 25| 38 | 12 | 59 | 67

50/60 | vertikal 91035 4mm fallend 91079 8mm fallend |48 [ 25| 38 | 12| 59 | 67

80 horizontal 91008 | 5mm steigend | 91082 10mm steigend | 48 | 25| 38 | 14 | 59 | 67

*Ausfithrung mit 80 horizontal 91018 5mm fallend 91083 10mm fallend |48 | 25| 38 | 14 | 59 | 67

doppelter Steigung, z.B. 80 vertikal 91028 | 5mm steigend | 91084 | 10mm steigend | 48 | 25 | 38 | 14 | 59 | 67
beim Einbau an Rechts- -

Linksgewindespindeln 80 vertikal 91038 5mm fallend 91085 10mm fallend |48 | 25| 38 | 14 | 59 | 67
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quad® EV

Positionsbestimmung

Endschalter mechanisch

® Grenztaster in Achshebel-

ausfuhrung

® Geringer Platzbedarf

Material: Thermoplast, voll isoliert

Max. Spannung 250V AC
Max. Schaltstrom 6 A
Max. Einschaltstrom 16 A
Schaltfrequenz max. 6000/h

Lebensdauer

10 Mio. Schaltzyklen

Achshebelverstellung

einrastend um 360°

Schutzart IP 65
Umgebungstemperatur -30°C bis +80°C
Code No. Type Schaltfunktion
91905 30-80 Offner / SchlieBer

Endschalter induktiv

SW

252

® \Wartungsfrei

Material: Gehause Messing,
verchromt

Spannung 10-30V DC

max. Schaltstrom 150 mA 200 mA
Schaltabstand 2 mm fur Stahl 4 mm far Stahl
Schutzart IP67
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C

Kabelldnge 2m

[mm]

oo | oo | soutunkion ||| sw |
40 8x1 13

92826

30/40 Wechsler

92825

50/80 Wechsler

50 12x1 17




Halter fiir Endschalter
mechanisch und induktiv

Endschalterkeil nur bei EV30 und 50 mit
geschlossenen Fuhrungsschlitte

far Endschalter

fur Endschalter

* mit Flanschplatte
** Endschalterkeil im
Lieferumfang enthalten

Cdd
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Lasst sich in den Prismennuten
des Fuhrungsprofils verschieben
und durch einen Gewindestift
fixieren

Material: AIMgSi, hell eloxiert

Bei Verwendung eines End-
schalters verringert sich der
Hub um 25 mm (offene Elemen-
te) bzw. 50 mm (geschlossene
Elemente)

Endschalterhalter nicht in

Verbindung mit geschlossenen
Fuhrungsschlitten verwendbar.
Diese Ausfihrung auf Anfrage.

[mm]

Ccoveno | woe | A |8 | ¢ | o | & |

Halter fiir Endschalter, mechanisch

92703 30* 16 56 20 - 22
92704 40* 16 76 26,5 - 22
92705 50 20 85 33 - 22
92736 60 26 105 40 M12x1 22
92708 80 26 126 53 M12x1 22
92713 30 Halter mit Endschalter
92793 30 Halter mit Endschalter, geschlossener Fihrungsschlitten**
92714 40 Halter mit Endschalter
92715 50 Halter mit Endschalter
92795 50 Halter mit Endschalter, geschlossener Fihrungsschlitten**
92746 60 Halter mit Endschalter
92718 80 Halter mit Endschalter

Halter fiir Endschalter, induktiv
92903 30 16 56 20 M8x1 -
92904 40 16 68 26,5 M8x1 -
92905 50 20 85 33 M12x1 -
92736 60 26 105 40 M12x1 22
92908 80 26 126 53 M12x1 22
92913 30 Halter mit Endschalter Wechsler
92924 40 Halter mit Endschalter Wechsler
92915 50 Halter mit Endschalter Wechsler
92956 60 Halter mit Endschalter Wechsler
92918 80 Halter mit Endschalter Wechsler
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Profil-Fiihrung/-Achse — PL/PLS Il

Mittlere bis schwere Lasten motorisch oder per Hand
verstellen - ein Leichtes fiir die Profil Lineareinheit PLS

Wellenbestiickung/Spindel ® Schutz der Antriebsspindel Befgstiqupgsnuteq
® Wahlweise 1 oder 2 vor Verschmutzung ® Vielfaltige Anbringungs-

kugelgelagerte
Wellen

® Wahlweise
Trapez- oder
Kugelgewinde-
spindel

Befestigungslasche

® Einfache Befestigung
der Lineareinheit an
Unterkonstruktionen

Merkmale:
® Wahlweise Trapezspindel- oder
Kugelgewindetrieb

® Spindel durch Abdeckband vor
Verschmutzung geschitzt

® Einstellbare Laufrollenfihrung
® Externe Schmierung

254

moglichkeiten von
Befestigungselementen

Schmiernippel

® Einfache Wartung durch
zentrale Schmierung der
Leitmutter und Fihrungswellen

Optionen:
® GrofBere Hublangen

® Zweiter lose mitlaufender
FUhrungsschlitten

® \erlangerter Fihrungsschlitten
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PL/PLS Il
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau Profil-Lineareinheit mit stranggepresstem Fuhrungsschlitten/-profil
Fithrung einstellbare Rollfihrung

Einbaulage beliebig

Steigungsgenauigkeit + 0,1 mm /300 mm Hub

Selbsthemmung ja bei Gewindespindel*, nein bei Kugelgewindetrieb
Einschaltdauer Trapez: S3 30% Basis 1h / Kugelgewinde: S3 100%
Umgebungstemperatur 0°C bis +60°C

*siehe Glossar unter Punkt Selbsthemmung

Spindelsteigung

[mm] [mm]

Trapezgewindespindel Kugelgewindetrieb

PLS 30 3 PLS 30 3
PLS 40 4 PLS 40 4
PLS 50 4 PLS 50 5
PLS 60 4 PLS 60 5
PLS 80 5 PLS 80 5

PLS 80 10

-1] = Geschwindigkeit [m/min] x 1000

Erforderliche Spindeldrehzahl n [min - .
Spindelsteigung [mm]

Kontrolle der Spindeldrehzahl (Kritische Drehzahl) Kugelgewindetrieb
_ 2000 A\ X
- \ \
< \ \\
. S
Trapezspindel — \ \\\
"_T| (Eu 1000 \\
£ 500 N 800 \ \
é 2 600 \
= 400 o© A\ \
© LRAN o 500 \ \\
& 300 \ ° \ [ \\
o \\ = 400 \ \\
200 PLS 80 -
% N\, PLS 50/60 300 \\\\._ :: 28
T 100 N pisa0 \ \=—— PLS 50
= — PLS30 PLS 40
2 200 N PUS 30
05 1 2 3 0,7 1 15 2 3
Hub [m] Hub [m]
Leerlaufmomente
[Nm]
Trapezgewindespindel Kugelgewindetrieb
PLS 30 0,10 0,10
PLS 40 0,20 0,15
PLS 50 0,25 0,20
PLS 60 0,30 0,25
PLS 80 0,40 0,35

256



Cdd

RK ROSE+KRIEGER =
>
E
=
L

Belastungsdaten*
F Kraft [N] 2
M Moment [Nm] =
I Flachentragheitsmoment [cm?] S
-]
<

* bezogen auf FUhrungsschlitten (Werte statisch,
Fahrungskoérper vollflachig aufliegend)

Move-Tec

|
PLS 30 340 ~
PLS 40 1675 1020 1020 23 33 33 g
PLS 50 1900 1020 1020 28 49 49 =

PLS 60 2400 2550 2550 99 143 143

PLS 80 3050 2550 2550 124 168 169
o
R
, oy 5
Flachentragheitsmoment =
4 o
[cm?] .

Type ly 1z
PLS 30 4,30 6,36

PLS 40 14,36 19,85 é
PLS 50 35,45 44,27 S
PLS 60 77,28 111,53 : o
PLS 80 201,86 280,73 2
S~
=
v
(@]
9
(@]
>
@
-]
19
(@]
=
(@)}
c
o
e
=
<
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PL
Ausfihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Fihrung

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Zweiter oder verlangerter
Fuhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

MMA3030AA PL-11 30 102

MMA4040AA PL-11 40 172 120 65 6,5 63 132 44
MMAS050AA PL-11 50 202 150 78 9,0 74 162 54
MMAG6060AA PL-11 60 232 180 98 11,5 84 192 72
MMAS8080AA : PL-11 80 252 200 118 21,5 104 212 92

_ Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm]

258



Cdd

RK ROSE+KRIEGER

N <
—\ —
N
5%
C © ® 0 ©)
® @é@ ® © ©
L
Gesamtlange = Grundlange + Hub K
[mm]
Masse [kg]
L T1 T2 W max. Hub
Grundlénge | pro 100 mm trav.
6 8,5 4,5 10,1 5860 1,0 0,16
6 11,5 7 10,1 5830 1,9 0,28
6 11,5 7 10,1 5800 3,5 0,41
6 11,5 7 10,1 5770 5,9 0,60
6 11,5 7 10,1 5750 7.9 0,90
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PLS
Ausfihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- oder Linksgewinde

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Zweiter lose mitlaufender
FUhrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

® Verlangerter FUhrungsschlitten
auf Anfrage

" codeo. | Type | spincel | Grunainge | & | € | o1 | 02 | £ | & | W | i

PLS mit Trapezgewindespindel

FX_3030 _A PLS 30 12x3 162 90 50 22%6 6 4,5 M5 15 102
FX _4040 _A PLS 40 16x4 204 120 65 30'6 8 6,5 M5 20 132
FX _5050 _A PLS 50 20x4 238 150 78 3506 10 9 M5 25 162
FX _6060 _A PLS 60 20x4 276 180 98 35%6 12 11,5 M5 30 192
FX_8080 _A PLS 80 24x5 308 200 118 50H7 14 21,5 M5 40 212
PLS mit Kugelgewindetrieb
FYA3030 _A | PLS30 10x3 162 90 50 22%6 6 4,5 M5 15 102
FY A4040 _A | PLS40 12x4 204 120 65 30'6 8 6,5 M5 20 132
FY A 5050 _A PLS 50 16x5 238 150 78 3506 10 9 M5 25 162
FY A6060 A | PLS60 20x5 276 180 98 35%6 12 11,5 M5 30 192
FY A 8080 _H PLS 80 25x5 308 200 118 50H7 14 21,5 M5 40 212
FY A 8080 _A PLS 80 25x10 308 200 118 50H7 14 21,5 M5 40 212

4‘ Antriebswellen:

T =1 Antriebswellen

U = 2 Antriebswellen
Ausfiithrung:
A = Rechtsgewinde
H = Linksgewinde

—— _ _ _ _ Gesamtlange = Grundldnge + Hub [mm]
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Yy

! L Gesamtlange = Grundlange + Hub

Y (PLS 60,80)
M2

8,5

Lz |, _

4,5
N
2.
S
Move-Tec

10,1 ! Q} {7
15

2
9.
@;
2,5 (PLS 40,50)
5 (PLS 60,80)

D
\W
e
- e
o,

|
2
| @
o~ ()
PLS 40-80 " T~
3
[mm] i
e
i L L | p Lo e L2 | v | mecius m— :
Grundlénge | pro 100 mm Hub o
25 6 21 - 2x2x20 | 30 30 8,5 4,5 M4 10,1 830 1,12 0,27
28 6 29 - 2x2x20 | 40 36 11,5 7 M5 10,1 1439 2,20 0,44
30 6 38 - 3x3x20 50 37 11,5 7 M6 10,1 1889 4,51 0,64 é
30 6 43 0 4x4x25 | 60 42 11,5 7 M6 10,1 2079 6,34 0,95 %
38 6 64 20 | 5x5x32 | 80 48 11,5 7 M6 10,1 2509 9,91 1,25 %
9
(Vo)
25 |6 21 - 2x2x20 | 30 30 8,5 45 M4 10,1 757 1,09 0,26 E
@
28 |6 29 - 2x2x20 | 40 36 11,5 7 M5 10,1 799 2,12 0,40 _§
O
30 |6 38 - 3x3x20 50 37 11,5 7 M6 10,1 926 4,50 0,60 S
30 |6 43 0 4x4x25 | 60 42 11,5 7 M6 10,1 1022 6,18 0,90
38 |6 64 20 | 5x5x32 | 80 48 11,5 7 M6 10,1 1120 9,59 1,19
38 |6 64 20 | 5x5x32 | 80 48 11,5 7 M8 10,1 1120 9,59 1,19 w
3
o
>
o
c
o
e
c
<
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PLS
Ausfihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechts- und Linksgewinde

® Bei der Bestellung ist die Gesamt-
lange (Gesamthub + Grundldnge)
anzugeben

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Verlangerter Fihrungsschlitten
auf Anfrage

Rechtsgewinde

Linksgewinde
(Wellenseite L1)

PLS mit Trapezgewindespindel

FXC3030 _A | PLS30 12x3 264 90 50 22J6 6 4,5 M5 15 102
FXC4040 _A | PLS 40 16x4 336 120 65 30J6 8 6,5 M5 20 132
FXC5050 _A | PLS50 20x4 400 150 78 35J6 10 9 M5 25 162
FXC 6060 _A | PLS60 20x4 468 180 98 35J6 12 11,5 M5 30 192
FXC8080_A | PLS80 24x5 520 200 118 50H7 14 21,5 M5 40 212

Gesamtlange = Grundlange + Gesamthub [mm]

Ausfiihrung:

S =1 Antriebswellen auf Linksgewindeseite
T =1 Antriebswellen auf Rechtsgewindeseite
U = 2 Antriebswellen
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| | Gesamtlange = Grundlange + Hub

Auswabhlhilfe

ﬁ
el

8,5
4,5

M2

@

‘ [¢)
S‘F ' — ,07-‘
: H == § § )
f 10,1 Sla S
' 15 *|o o
wn|ln
. =
X an 2 n

PLS 40-80 ™ o
K
()
|9
©
o
o
i
©
=
c
o
)
(o
@
o
=
=
@
>
[
[mm] VS
S~
| Maselal [N
L1 L2 T1 T2 \") o
Grundlénge pro 100 mm Hub 9
e
=>

25 6 21 - 2x2x20 30 30 8,5 4,5 M4 | 10,1 728 1,95 0,27

28 6 29 - 2x2x20 40 36 11,5 7 M5 10,1 2868 4,08 0,44
30 6 38 - 3x3x20 50 37 11,5 7 M6 | 10,1 2838 7,75 0,64 K9]
30 6 43 0 4x4x25 60 42 11,5 7 M6 | 10,1 2772 10,99 0,95 -§
38 6 64 20 5x5x32 80 48 11,5 7 M6 | 10,1 2704 16,66 1,25 >
o
c
o
e
[
<
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PLS
Befestigung/Antrieb

Bestellhinweis Befestigungslasche: ® Lasche zur Befestigung der Lieferumfang: ohne Schrauben

Lineareinheit an einer Unter-

® Bestellmengen unterliegen konstruktion
festgelegter Staffelung
gemaB Tabelle ® Die Befestigungslaschen

kénnen auch nachtraglich

montiert und axial verschoben

werden
Befestigungslasche

|
; foNN\== ¢
Type 30,40,50,60,80 X
[mm]
Code No. Type e Ausfithrung A B C D E F X

Staffelung
955101 | PL/PLS 30, 40, 50 | 10, 20, 30... Stiick | Senkung fur Schraube M5, DIN79911 | 16,3 | 4 2,5 | 15 7 0,5
955111 PL/PLS 60, 80 10, 20, 30... Stuick | Senkung fur Schraube M6, DIN7984 | 23,8 | 7,5 | 3,5 | 225|125 | 1 10

Befestigungselement ® Element zur Klemmung der PLS  Material: AIMgSi, hell eloxiert
auf dem Fuhrungsprofil oder Stahlteile galvanisch verzinkt
der Endelemente

[mm]

95504 PLS40 | 40 | 68 40 68 97 18 8 58 83 M5x40 6,5 13 15 10 28
95505 PLS50 | 50 | 85 50 85 125 20 10 69 | 105 | Mé6x45 7 14 20 10 30
95506 PLS60 | 60 | 126 | 69,7 | 11 | 1154 | 170 24 16 | 106 | 148 | M10x60 8 20 19 12 65
95508 PLS80 | 80 | 126 | 80 1 136 170 24 16 | 113 | 148 | M6x70 8 20 19 12 65

D

95503 PLS30 | 30 | 56 30 7 51 84 16 6 a7 70 | M5x30 4,5 9 10 6 20
7
7
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Beste"hinweis Befestigungslasche: [ ] Nutenstein zum Seitli‘ Material: Stahl galvanisiert
. chen einschieben in den
® Bestellmengen unterliegen Fuhrungsschlitten N
festgelegter Staffelung ] _ ) =
gemaB Tabelle ® Weitere Nutenstein-Ausfuhrun- =
gen siehe Katalog BLOCAN®- g
Profilsysteme o
Nutenstein -N- <
< M
- o
: A - lq_)
,‘.,-f"""'” * Hinweis: Zur Befestigung in den End- o
elementen (nur bei BaugréBe 60 und 80 >
L B moglich) bitte die flachen Nutensteine (]
30 verwenden. =
D
[mm]
Bestellmenge ..
Code No. Type Staffelung Ausfihrung A B C D E M F [N] 9
4006201 PLS30 |10, 20, 30... Stuck M5 5 10 13 13 3 M5 4000 Z
4006203 PLS30 |10, 20, 30... Stuck M6 5 10 13 13 3 M6 4000 5
o
4006202 PLS 30 10, 20, 30... Stuck M8 5 10 13 13 3 M8 4000
4026207 | PLS 40-80* | 10, 20, 30... Stuck M5 8 10 13 15 4 M5 4000
4026203 | PLS 40-80* | 10, 20, 30... Stuck M6 8 10 13 15 4 M6 9000
4026206 PLS 40-80* | 10, 20, 30... Stuck M8 8 10 13 15 4 M8 9000
ko
S
Handrad ® Drehbarer Zylindergriff Material: Alu-Druckguss 2
H (@]
e Radkranz allseitig gedreht schwarz pulverbeschichtet S
. I
® Nabe bearbeitet
- 5
L - =
=
> g
s :
I/ <
sl 8| —|-F 3
S
- (@]
©140-200 E\ 5
(]
= E
G o
[mm] =
Code No. | Type A B C D E (] P |
@60-100 90901 30 | 60 6 18 13 16 22 2x2 28
90903 40 80 8 23 1 17 35 2x2 42
90904 50 100 10 28 14 17 30 3x3 52 =
c
90905 60 140 12 36 16,5 19 36 4x4 66 ©
90918 80 160 14 36 18 20 36 5x5 80 £
90928 80 200 14 43 20 24 44 5x5 80
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PLS
Antrieb

Winkelgetriebe

® Untersetzungen 1:1,5,1:2, 1:3, 1:4

® Passend an alle PLS Lieferumfang:
oder 1:5 auf Anfrage o Nachtraglich anbaub Winkelgetriebe 1:1,
achtraglich anbaubar Befestigungsmaterial an PLS und
® Geringes Verdrehspiel je nach System Synchronwelle
® Gerduscharm
® Spiralverzahnt

Technische Daten Winkelgetriebe

Fiir PLS 30-80

Untersetzung 1:1

Drehzahl am Antrieb min-1 3000
Verdrehspiel am Abtrieb arcmin <9
Wirkungsgrad bei Vollast % > 98
Laufgersusch bei 1500 min’ db(A) <70

Gewicht Kg 4,5

Sl L RAL 90G()r1;J r—]iicirlejlggz matt
Massentragheitsmoment Kgecm2 1,79
Leerlaufmoment Nm 0,4

» Biegekritische Drehzahlen

3000
2800
2500
2300
2100

<€
£ 1900
= 1700
< 1500 PLS 30 - 80
@ 1400
< 1300
8 1200
2
2 1100
Q1000
=] 900
[}
om
800
700
600 . . g
*Zur Ermittlung der biegekritischen Drehzahl
500 > bei System 4 die halbe Gesamtlange verwenden.
(=3 (=3 o (=3 © 9O 9O 9O 9O 9O 9O 90 90 Q00 QOO0 O 9O 9 9 9
(=3 o o o © O O O O O O O 0O 00000000 © © O O O
o — ~N m S 1N W N 0 O O -~ N MTNONOVINIO N & O 0 O
- - - - - - - - - - N N N NN ANANANANNM m m m m <

Gesamtlange [mm]*
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Winkelgetriebe fiir PLS
RO
System 1 System 2 O 0 " T 'z
. =
@©
=
[%2]
S
<
9]
1
< ] Qo
>
) 2
Gesamtlange S
(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten —
FUhrungsprofil Unterkante)
o
) ,;'IJ
& O
©
a
System 3 - System 4 T e I
- Vi
O
L
9o
+—
c
)
[ (I ] (0] -
— - T - C‘é
Gesamtlénge Gesamtlénge 2
(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten - (lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten — %
Fuhrungsprofil Unterkante) Fuhrungsprofil Unterkante) =
S~
c
v
)
[mm] 3
Grundlénge Max. Gesamtlénge Gewicht [kg] =
(Mindestlénge) (lichtes MaB) Grundlinge pro 100 mm Hub
982__ A1A0000 Winkelgetriebe System 1 - - 5,5 -
982 _A1B_ _ _ _ Winkelgetriebe System 2 229 2984 10,5 0,1 %
982_ _A1IC__ _ Winkelgetriebe System 3 334 3089 10,5 0,1 3
982__A1D__ __ Winkelgetriebe System 4 593 6153 10,5 0,1 =
Gesamtlange (mm)
20 =PLS 30 Hm.‘NeIS: . .
21 = PLS 40 Weitere Informationen, Maf3e, Zubehor o
22 =PLS 50 und benoétigte Werkzeuge zur Montage =
23 = PLS 60 der Winkelgetriebe finden Sie im =
24 = PLS 80 <

Kapitel:
@ Motoren und Steuerungen.
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PLS
Antrieb

Auswahltabelle ® Einfache Anbindung von Servo-  Lieferumfang:
Motoradapter / Kupplung und Drehstrommotoren Motoradapter, spielfreie Servo-

PLS fiir Drehstrommotoren ® Auf Wunsch fertigen wir einen Ir;uaazlr?ar}g und Befestigungs-
kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben

.
\ . _
' [Jit e
A
E
94981 949100 949605 949107 94958
90/120W
910920 0612 911430 0812 911430 1012 911940 1212 911940 1214
RK Rose + Krieger
- 949101 94935 949108 94940
180/250W
- 911430 0814 911430 1014 911430 1214 911940 1414

l

Code No. Motoradapter:
949108

Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen-
durchmessers
1. Seite=12 mm
2. Seite=14 mm
911430 1214
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Auswahltabelle Motoradapter/ Kupplung PLS
fur Servomotoren ohne Getriebe
()
4=
<
Hersteller Motor PLS 30 PLS 40 PLS 50 PLS 60 PLS 80 Motorflansch Motorwelle =
z
949207 949208 =
RK-AC 118 - - - IM B5 56 211x23
911430 0611 | 911430 0811
. 949227 949228 949229 949230
RK Rose + Krieger RK-AC 240 - IM B5 56 214x30
9114300814 | 911430 1014 | 911940 1214 | 911940 1414
949241 949242 Y
RK-AC 470 - - - IM B5 63 ©19x40 i)
911940 1219 | 911940 1419 )
949207 949208 >
DSD2-036 - - - IM B5 56 211x23 o
. 911430 0611 | 9114300811 s
Baumiiller
949227 949228 949229 949230
DSD2-045 - IM B5 56 214x30
9114300814 | 911430 1014 | 911940 1214 | 911940 1414
949241 949242
Bosch “,\’,'ISS';%SS%% - - - IM B5 63 @19x40
911940 1219 | 911940 1419
|
949207 949208 @
MCS061, - - - IM B5 56 211x23 i
MCS06F 911430 0611 | 911430 0811 )
Lenze 949227 949228 949229 949230 =
o
e300, oo - IM B5 56 ?14x30
CS09H, MCS09 911430 0814 | 911430 1014 | 911940 1214 | 911940 1414
. 949241 949242
Lti / Keba LSP10 - - - IM B5 63 @19x40
911940 1219 | 911940 1419
949207 949208
oo - - - IM B5 56 211x23 U
S 60 9114300611 | 911430 0811 QL
1
949227 949228 949229 949230 o
Parker :“';”:Asé'z - IM B5 56 @14x30 =
9114300814 | 911430 1014 | 911940 1214 | 911940 1414 =
949241 949242 o
SMH 100, - - - IM B5 63 21940
SMHA 100 911940 1219 | 911940 1419
949207 949208
PO o ol - - - IM B5 56 211x23 s
CMP50M, CMP50L | 911430 0611 | 911430 0811 =
SEW 949227 949228 949229 949230 S
-]
CMPEIM, CPIEAL - 1M B5 56 014x30 @
. 911430 0814 | 911430 1014 | 911940 1214 | 911940 1414 5
()
. 949241 949242 Vo)
Siemens 1FK2105 - - - IM B5 63 219x40 Z
911940 1219 | 911940 1419 =
()
—
l 5
e
[}
>
Code No. Motoradapter:
949241
Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen- @
durchmessers =
1. Seite=12 mm S
2. Seite=19 mm >
911940 1219
. . D
Hinweis: %
Detailangaben zu den <
Abmessungen und Bestelldaten fur Motorausfihrungen 5:
Motoradapter und Kupplung finden Sie im Kapitel:
siehe nachste Seite. Motoren und Steuerungen.
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Antrieb

Motoradapter

® Einfache Montage an

Lineareinheit und Motor

® Genauer Sitz durch

Zentrieransatze

Material: Aluminium,

[mm]

cﬁg-e Type A B C D 3 F G
949207 30 63 40 40 60 53 70 M5
94981 30 65 40 40 50 46 80 M5
949208 40 65 50 50 60 53 70 M5
949227 40 73 50 50 80 70,7 90 M6
949100 40 73 50 50 50 46 80 M5
949101 40 73 50 50 80 100 0120 26,6
949209 50 66 52 52 60 53 70 M5
949228 50 73 52 52 80 70,7 90 M6
949605 50 73 52 52 50 65 80 M5
94935 50 73 52 52 80 100 2120 06,6
949210 60 66 60 60 60 53 70 M5
949229 60 81 60 60 80 70,7 90 M6
949241 60 91 60 60 95 81,3 115 M8
949107 60 85 60 60 50 65 80 M5
949108 60 75 60 60 80 100 2120 06,6
949404 80 74 80 80 60 53 70 M5
949230 80 86 80 80 80 70,7 90 M6
949242 80 9% 80 80 95 81,3 115 M8
94958 80 86 80 80 50 46 80 M5
94940 80 86 80 80 80 100 2120 26,6

Kupplung ® Kleine BaumalBe ® Einfache Steckmontage
® Spielfreie Wellenverbindung Material: Aluminium
® Wartungsfrei
[mm]
T oA oB Ubertragungsmoment [Nm]
mit Passfeder | ohne Passfeder

9109200695 6 95| 10 20 30 2x2 /- 5 3
9109200612 6 12 10 22 30 2x2 / 3x3 5 3
9114300611 6 11 11 30 35 2x2 / 4x4 12 6
9114300895 8 95 | 11 30 35 2x2 /- 12 6
9114300811 8 11 11 30 35 2x2 / 4x4 12 6
9114300812 8 12 11 30 35 2x2 / 4x4 12 6
9114300814 8 14 11 30 35 2x2 / 5x5 12 6
9114309510 | 9,5 | 10 11 30 35 —-/3x3 12 6
9114309512 | 9,5 | 12 11 30 35 —/4x4 12 6
9114301011 10 11 11 30 35 3x3/4x4 12 6
9114301012 | 10 12 11 30 35 3x3/4x4 12 6
9114301014 | 10 14 11 30 35 3x3/5x5 12 6
9114301112 | 11 12 11 30 35 4x4 | 4x4 12 6
9114301114 | 11 14 11 30 35 4x4 | 5x5 12 6
9114301212 | 12 12 11 30 35 4x4 | 4x4 12 6
9114301214 | 12 14 11 30 35 4x4 | 5x5 12 6
9119409514 | 95 | 14 | 25 | 40 65 —/5x5 17 10
9119401214 | 12 14 | 25 | 40 65 4x4 | 5x5 17 10
9119401219 | 12 19 25 40 65 4x4 | 6x6 17 10
9119401414 | 14 14 | 25 | 40 65 5x5/5x5 17 10
9119401419 | 14 19 25 | 40 65 5x5 / 6x6 17 10
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Motoranbausatze an ® Einfache Anbindung von Lieferumfang: &
Winkelgetriebe Servomotoren Motoradapter, spielfreie Servo- w
® Auf Wunsch fertigen wir einen Ir(nuarfcz:}ijar}g und Befestigungs-
kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben o
E
S
[}
Z
Z, =
TE
'\ 1 -
' = e
’ o
o
]
& 5
o
=

Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Servomotoren ohne Getriebe an Winkelgetriebe
D
Winkel- Winkel- =
etriebe getriebe Motor- &
Hersteller 9 D2 o
erstefle System 1 + 4 | System 2 + 3 | flansch D_‘f
PLS 30-80 | PLS 30-80
RK-AC 240 949130 949139 IMB556 | 99/94 o 89 H7 214x30| @ 100 182 M(.S 0,86
4 tief 12 tief
RK Rose + Krieger
@ 95 H7 M8
RK-AC 470 949131 949140 IM B5 63 [109/104|~,°> "/ 1@19x40| @ 115 0100 > 11,1911,2
4 tief 22 tief v
@ 80 H7 M6 &
" i 5
Baumdiller DSD2-045 949130 949139 IMB556 | 99/94 4 tief 214x30| @ 100 182 12 tief 0,86 (—8
=
AM8041, AM8042, <
Beckhoff AMS043 Auf Anfrage | Auf Anfrage | IM B5 56 @19x40 8
MSKO040B, MSK040C,
MSK043C Auf Anfrage | Auf Anfrage 214x30
Bosch
0 95 H7 M8 =
MSKO050B, MSK050C 949131 949140 IM B5 63 {109/104|~,°> " 1@19x40| @ 115 0100 > 11,1911,2 (]
4 tief 22 tief g\
AKM2G-41, 2
AKM2G-42, ()
Kollmorgen AKM2G-43, Auf Anfrage | Auf Anfrage | IM B5 56 @19x40 §
AKM2G-44 (V2)
S~
MCS09D, MCSO9F, @80 H7 M6 5
Lenze MCSO9H, MCS09L. 949130 949139 IM B556 | 99/94 4 tief 214x30| @ 100 182 12 tief 0,86 6
IS
Lti/Keba LSP10 949131 949140 IM B5 63 109/104®95. h7 219x40| @ 115 0100 M.S 1,19/1,2 =
4 tief 22 tief
HG-JR53(4),
HG-JR 73(4),
Mitsubishi HG-JR103(4), Auf Anfrage | Auf Anfrage | IM B5 56 @16x40 o
HG-JR153(4), =)
HG-JR203(4) _8
=
SMH 82, SMHA 82 949130 949139 | IMB556 | 9994 |28 Hg14x30| @100 | D82 M6 | 086
4 tief 12 tief
Parker
@ 95 H7 M8
SMH 100, SMHA 100 949131 949140 IM B5 63 [109/104 ! 219x40| @ 115 7100 X 1,19/1,2
4 tief 22 tief
CMP63S, CMP63M, @ 80 H7 M6
SEW CPMB3L 949130 949139 IM B5 56 | 99/94 4 tief @14x30| @ 100 82 12 tief 0,86
o
1FK7040, 1FK042, =
. 1FK043, 1FK2205 Auf Anfrage | Auf Anfrage | IM B5 56 219x40 g
Siemens c
@ 95 H7 VI <
1FK2105 949131 949140 IM B5 63 |109/104 . 219x40| @ 115 100 X 1,19/1,2
4 tief 22 tief
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PLS
Positionsbestimmung

Positionsanzeiger ® Zul. Umgebungstemp. +80°C Material: Geh&use aus Polyamid 6
. . Orange RAL 2004
°
ZiffernhGhe 6 mm Stahlteile galv. verzinkt
® Ablesegenauigkeit = 0,1 mm
Lieferumfang: Positionsanzeiger,
Klemmring, Wellenverldangerung

und Befestigungsamterial

Hinweis: Ausfuhrungen ,stei-
gend” und ,fallend” beziehen
sich auf eine Rechtsdrehung an
den Antriebswellen.

o @m¢
A

Einbaulage horizontal

[mm]
Einbau- .. ..
Type lage Code No.| Ausfiihrung | Code No. | Ausfiihrung* (A| B | C|D |[E| F
30 . 91090 | 3mm steig. | 910151 6mm steig. |48|25|17| 6 (59|67
— horizont.
30 91093 | 3mm fall. | 910152 6mm fall. |48(25|17| 6 [59|67
30 ikl 910110 | 3mm steig. | 910153 6mm steig. [48|25(17| 6 [59|67
— vertika
30 910111 | 3mm fall. | 910154 6mm fall. |48(25|17| 6 (59|67
40 91094 | 4mm steig. | 910155 8mm steig. |48|25(28| 8 |59|67
horizont.
40 91095 | 4mm fall. | 910156 8mm fall. 48|25|28| 8 (59|67
40 sikal 910112 | 4mm steig. | 910157 8mm steig. |48|25|28| 8 |59|67
— vertika
Einbaulage vertikal 40 910113 | 4mm fall. | 910158 8mm fall. |48|25|28| 8 |59|67
50 horizont 91096 | 4mm steig. | 910159 8mm steig. |48|25|30 (10 (59|67
—horizont.
50 91097 | 4mm fall. | 910160 8mm fall. |48|25|30(10 (59|67
50 rikal 910114 | 4mm steig. | 910161 8mm steig. [48(25(30|10 (59|67
— vertika
50 910115 | 4mm fall. | 910162 8mm fall. 48| 25(30|10|59|67
60 . 91005 | 4mm steig. | 91076 8mm steig. [48(30(38|12(59|73
— horizont.
60 91015 | 4mm fall. 91077 8mm fall. 48(30(38(12|59(73
60 Kal 91025 | 4mm steig. | 91078 8mm steig. |48|30(38|12|59|73
— vertika
60 91035 | 4mm fall. | 91079 8mm fall. |48(30|38|12(59|73
80 91008 | 5mm steig. | 91082 10mm steig. |48|25|38|14|59(81
— horizont.
*Ausfih it d It 80 91018 | 5mm fall. 91083 10mm fall. |48|25|38|14|59|81
ustunrungen mi oppelter
. 9 . PP 80 91028 | 5mm steig. | 91084 10mm steig. |48|25|38|14 (59|81
Steigung, z.B. beim Anbau an — vertikal
Rechts-Linksgewindespindeln 80 91038 | 5mm fall. | 91085 10mm fall. |48|25|38|14 (59|81
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R
L
Halter fiir ® Klemmung mit Befestigungs- Material: AIMgSi, hell eloxiert
Endschalter mechanisch laschen am Fuhrungsprofil Befestigungsmaterial galvanisch
® Einfaches axiales Verschieben verzinkt 2
und Justieren des Halters =
moglich g
>
<

]
7
()
>
o
[mm] =
Code No. Type Ausfiihrung A
92784 PLS (PLZ) 30 110
92785 PLS (PLZ 40 130
Halter mit Befestigungs-
s PLS (PLZ) 50 material ohne Endschalter 150 &
92787 PLS (PLZ) 60 177 E
92788 PLS (PLZ) 80 197 3
(a8
O
L
IS
+—
c
S
Endschalter mechanisch ® Grenztaster in Achshebelaus- Material: Thermoplast, vollisoliert
fuhrung
® Geringer Platzbedarf o
g
=
)
>
i
(Vo)
S~
c
Max. Spannung 250 V AC %
Max. Schaltstrom 6A o
Max. Einschaltstrom 16 A =
Schalthaufigkeit max. 6.000/h
Lebensdauer 1 x 107 Schaltzyklen
)
Achshebelverstellung einrastend um | 360° =
§S;
Schutzart P65 §
Umgebungstemperatur -30°C bis +80°C
N
A\
N
\ (@)
~~-21 =
<
o0 g
' 91905 PLS 30-80 Offner / SchlieBer
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PLS
Positionsbestimmung

Halter fir ® Klemmung am Fuhrungsprofil Material: AIMgSi, hell eloxiert
Endschalter induktiv ® Einfaches axiales Verschieben BEfE_StII(gungsmatenal galvanisch
und Justieren des Halters verzinkt
moglich

® Halter mit Befestigungsmaterial
ohne Endschalter

Version 2
Type 30-80

M5x8,DIN7991

[mm]
T T T I T
s Version 1 92990 PLS 30 2 64,5 46 74
Type 50-80 92991 PLS 40 2 80 56 90
Y3345, DINO 12 92992 PLS 50 2 % 66 106
o 92993 PLS 60 2 80 80 123,5
92994 PLS 80 2 133,5 100 143,5
92986 PLS 50-80 1 - - -
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Einleitung

Endschalter induktiv ® Funktionsanzeige (LED) Material: Geh3use Edelstahl

® \Wartungsfrei

Auswabhlhilfe

Type 30-80

Spannung 10-30V DC v

max. Schaltstrom 150 mA i)

1

Schaltabstand 2 mm fir Stahl “>’

Schutzart P67 §
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C

Kabelldnge 2m
SW

|

. @

@

|9

Lo

[mm] -

I T T TR T
92826 | PLS30-80 | Wechsler | | |

O

<

©

s

C

o

)

C

()

o

C

=

()

>

()

&

(Vo)

S~

=

v

)

£

[$)

>

@

>

g

o)

=

o

c

©

<

=

<
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Profil-Flihrung /-Achse — RK DuolLine S

Das Multitalent mit gekapseltem Antriebs-/

Flihrungskonzept

Spindel

® Wahlweise Trapez-
gewindespindel oder
Kugelgewindetrieb

Wellen
® Bestlickung wahlweise
1 oder 2 Wellen

Merkmale:

® \Wahlweise innenliegende
Kugelschienen- oder Laufrollen-
fihrung

® Fuhrungsschlitten und Fihrungs-
profil aus Alu-Strangpressprofil

® Abdeckung des
Profilinnen-bereichs

276

Befestigungsnuten
® Einfache Anbindung
von Anbauteilen

B

=

Stahl-Abdeckband

® Spindel und Fihrung
vor Umwelteinflissen
geschitzt

Fiihrungssystem

Wahlweise Kugelschienen- oder
Laufrollenfihrung

Komplett integriert

Zentrale Wartungs6ffnung
zur Laufrolleneinstellung und
Schmierung

Kompakte und flache Bauweise

BLOCAN®-Nutgeometrien zur
Befestigung von Zubehor- und
Anbauteilen

Zentrale Wartungs6ffnung

Optionen:
® Zweiter lose mitlaufender

FUhrungsschlitten

® Verlangerter Fihrungsschlitten

® Andere Spindelsteigungen
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RK Duoline S
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau gekapseltes Antriebs- und Fihrungskonzept, Antrieb Trapezgewindespindel
Fithrung wahlweise Kugelumlaufschienen oder Laufrollen innenliegend

Einbaulage beliebig

Steigungsgenauigkeit + 0,15 mm /300 mm Hub

Selbsthemmung ja*

Einschaltdauer S3 30% Basis 1h

Umgebungstemperatur 0°C bis +60°C

*siehe Glossar unter Punkt Selbsthemmung

Spindelsteigung
[mm]
120x80, 120x80 I | 4

Erforderliche Spindeldrehzahl n [min-1] = Geschwindigkeit [m/min] x 1000
Spindelsteigung [mm]

Kontrolle der Spindeldrehzahl (Kritische Drehzahl)

<

.§, 500

= 400

©

£ 300 \\

(&)

5 N\

% 200 RK DuolLine S 80x120

©

< 100

Q.

)

05 1 2 3
Hub [m]
Leerlaufmomente
[Nm]
Laufrollenfithrung Kugelschienenfithrung
RK Duoline S 120x80 0,40 0,60
RK Duoline S 120x80 II - 0,70
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Belastungsdaten*

F Kraft [N]
M Moment [Nm]

I Flachentragheitsmoment [cm4]

* bezogen auf Fihrungsschlitten (Werte statisch,
Fuhrungskorper vollflachig aufliegend)

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Type Fx Fy Fz Mx My Mz
RK DuolLine S 120x80 Laufrollenfiihrung 3400 2550 2550 118 150 150
RK DuoLine S 120x80, Kugelschienenfiihrung 3400 5000 6000 210 430 370
RK DuolLine S 120x80 Il, Kugelschienenfiihrung 3400 5000 6000 380 430 370
Flachentragheitsmoment
[cm#]
Type ly 1z y
RK DuolLine S 120x80 Laufrollenfiihrung 189,96 595,83
RK DuoLine S 120x80, Kugelschienenfiithrung 189,96 595,83
RK DuolLine S 120x80 II, Kugelschienenfiihrung 185,94 554,68
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RK DuolLine R
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfithrung @ Fihrung

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Zweiter oder verlangerter
Fuhrungsschlitten auf Anfrage
lieferbar

MTA1280IA RK DuoLine 120x80 Il 79,5
MPA1280HA RK DuoLine 120x80 312 120 100 79,5 97

—— _ _ _ _ Gesamtlange = Grundlénge + Hub [mm]

Fuhrung:
H = Laufrollenfihrung
| = Kugelschienenfuhrung
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Einleitung

Gesamtlange = Grundlange + Hub

! A
- 2
| _R ; J B 15 =
[T N g
; © n
T : o 2
' L
; © ©
!
|
;%A 80 A-A
i o
" 17,5 55 =
= eL T ] :10/2 ] ? %
- o Tl
f o S
D) C S
[an)] N o
ol & =
) C N = é
I~ L 10.2 4,5 @ S
= 17,5 o
80 8,5
Type 120x80
O
s
o
+—
Zwei Kugelschienenfthrungen 5
Type 120x80 Il )
C
9]
g
Laufrollenfiihrung g
Type 120x80 >
&
W
S~
c
o
)
o
[9)
>
[mm]
9]
Masse [kg] g
Grundlénge pro 100 mm Hub §
250 20 16 3750 7,14 1,01
250 20 16 5750 6,10 1,02
o
c
©
<
c
<
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RK Duoline S
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Rechtsgewinde

® GroBere Hublangen auf
Anfrage

® Zweiter lose mitlaufender
oder verlangerter Fihrungs-
schlitten auf Anfrage

TRA1280_I 120x80 Il Tr 20x4 120 100 79,5
TCA1280_H 120x80 Tr 20x4 354 120 100 42 12 80 79,5

Gesamtlange = Grundlénge + Hub [mm]

Fihrung:
H = Laufrollenfuhrung
| = Kugelschienenfihrung

Wellenbestiickung:
T =1 Antriebswellen
U =2 Antriebswellen
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2
@
[
=
Gesamtlange = Grundlange + Hub
A B qi_J
[ — =
R i J M =
— 1 | — B
6 1T &
_ - g @1@—@» M6-22 tief 9
T - w [ %\ (DuoLine 50 <
@ ; M5-10 tief)
A DWH(’

80 A-A

[
17.5

, 5 L}
= . | 10,2 2 'T
L1 L2 e | Qo
ﬂ»e {7 g

o — 11 T — 5 2
8 i S

K
.
-
i
T
>
10,1
12
49

<, 3
|~ 4L10.2 45 © U
17,5 - )
80 8.5 i
[
Type 120x80 &
a
Zwei Kugelschienenfuhrungen
Type 120x80 Il
O
n
©
=
c
(e
Laufrollenfiihrung )
Type 120x80
C
()
o
C
2
4]
>
D
Vo)
S~
c
o
S
[mm] @)
>
Masse [kg]
Grundlénge pro 100 mm Hub
64,5 4x4x25 95,5 2924 11,00 1,24 o
64,5 250 30 20 043 4x4x25 95,5 52 2924 9,64 1,24 g
o
>
o
c
©
<
c
<
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RK Duoline S

Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® \erlangerte Fihrungsschlitten

"

\

Linksgewinde
(Wellenseite L1)

Ausfiihrung @ Rechts- und Linksgewinde

Rechtsgewinde

Code No. Spindel Grundlénge
TRC1280 I 120x80 Il Tr 20x4 604 120 100 42 12 80 79.5
TCC1280_H 120x80 Tr 20x4 604 120 100 42 12 80 79.5

284

Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm]

Fuhrung:
H = Laufrollenfiihrung
| = Kugelschienenfihrung

Wellenbestiickung:
S =1 Antriebswellen auf Linksgewindeseite

T =1 Antriebswellen auf Rechtsgewindeseite
U = 2 Antriebswellen
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2
@
=
£
Gesamtlange = Grundlange + Hub
A B qi_J
= —
R i e M =
[ [ _(CG
 — — 6 1 & ;
) = Ll le-@)-e Mé-22 tief 3
T = w ® 17 %\ (DuoLine 50 <
! i M5-10 tief)
%A D1He
80 A-A
9]
17,5
’ 5 (<))
S 10,2 ) U
N (0]
L1 eLZ H T } S
é ] A T —] d e §
| I A=A \
P — i — \ e
&
o~ 1.2 45 @ U
17,5 D
80 8,5 o
Type 120x80 §
a
Zwei Kugelschienenfiihrungen
Type 120x80 II y
n
©
=
c
o
)
Laufrollenfiihrung
Type 120x80
C
9]
o
C
2
9]
>
Q
&
W
S~
c
v
)
[mm] e
Masse [kg] =
Grundlénge pro 100 mm Hub
64,5 250 30 20 043 4x4x25 95,5 52 2924 13,06 1,24
9]
64,5 250 30 20 043 4x4x25 95,5 52 2924 12,28 1,21 g
o)
=
o
c
©
<
c
<
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RK Duoline S

Befestigung

25
o A O
N

g$¥“ ”#%g

Type 120x80

40er Nutgeometrie

30er Nutgeometrie

20er Nutgeometrie

Bestellhinweis Nutensteine: ® Profilnuten im Fihrungs- Material: Stahl, galv. verzinkt

schlitten und Fuhrungsprofil

® Bestellmengen unterliegen ermdglichen eine einfache
festgelegter Staffelung gemanB Anbindung
Tabelle

® Nutensteine kénnen am FUhr-
ungsprofil und Fihrungs-
Nutensteine schlitten eingeschoben und
positioniert werden

Nutenstein -B- Nutenstein -N- Nutenstein -K-
in die Nut einschwenkbar in die Nut einschiebbar in die Nut einschwenkbar

G
[mm]

coto | von | "SR [ e o e [ e
Nutenstein -B-

E00017CEE | M3 | 10, 20, 30... Stuck 20

EO00058CEE | M4 | 10, 20, 30... Stuck 20

Nutenstein -N-

4006202 M8 | 10, 20, 30... Stuck 30 510 (13|13 3 M8 | 4000

4026206 M8 | 10, 20, 30... Stuck 40 8 (10]|13|13| 4 M8 | 9000

Nutenstein -K-

4006211 | M5 |10,20,30...Stick | ab 30 |21 12] 4| 7| -] m5 |s000
. : 4006212 | M6 |10,20,30...Stick | ab 30 |21]12] 4| 7| -] me |s5000
DuoLine-Ansicht von unten 4016212 | M6 |10,20,30...Stack | 40 |21|14| 4|7 | - | M6 |5000
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L

Gewindeleiste ® Gewindeleiste zum seitlichen Material: Stahl galvanisiert

Einschieben in die Profilnut

® Fixierung im Schlitten durch 2

Gewindestift <

e

©

z

-]

<

Move-Tec

[mm] o
'_

Code No. Ausfihrung Nutgeometrie ‘ A 8
4816500 | RK DuoLine 120x80 (II) 40 10 15 8 40 160 210 M8 g
O

n

o

+

c

O

()

c

()

o

c

2

]

S

i

N

S~

c

o

[®

=

O

=

@

>

©

o

>

g
Rontgenkopfverstellung mittels RK DuoLine S =
c

<
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RK Duoline S

Antrieb

Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung RK DuolLine S
fur Drehstrommotoren

949060
90/120W
911940 1212
RK Rose + Krieger
949061
180/250W

911430 1214

l

Code No. Motoradapter:
949061

Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen-
durchmessers
1. Seite=12 mm
2. Seite=14 mm
911430 1214
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Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung DuoLine S fiir Servomotoren ohne Getriebe =
949053 =
RK-AC 118 IM B5 56 211x23 e
911430 1112 =
@©
949055 %
RK Rose + Krieger RK-AC 240 IM B5 56 214x30 g
911940 1214
949057
RK-AC 470 IM B5 63 219x40
911940 1219
9]
949053 i)
DSD2-036 IM B5 56 211x23 )
911430 1112 >
Baumiiller [©)
949055 =
DSD2-045 IM B5 56 @14x30
911940 1214
949057
Bosch MSKO050B, MSK050C IM B5 63 219x40
911940 1219
b,
949053 i
MCS06l, MCS06F IM B5 56 211x23 Y
911430 1112 Lo
(a8
enee MCS09D, MCSO9F, 949055
MCS09H, MCS09L IMB5 56 014x30
911940 1214
949057 Y
Lti / Keba LSP10 IM B5 63 @19x40 =
911940 1219 e}
=
949053 5
SMH 60, SMHA 60 IM B5 56 211x23 @)
911430 1112
949055
Parker SMH 82, SMHA 82 IM B5 56 @14x30 %
911940 1214 o)}
5
949057 S
SMH 100, SMHA 100 IM B5 63 219x40 >
911940 1219 9
W
S~
; 949053 c
CMP30S, g';/loiSOM' M IM B5 56 211x23 o
911430 1112 S
SEW §
949055
e IM B5 56 014x30
911940 1214
949057
Siemens 1FK2105 IM B5 63 @19x40 2
911940 1219 5
o
l >
Code No. Motoradapter:
949057
Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen- . . ()]
Hinweis: c
durchmessers . ©
1. Seite=12 mm Detailangaben zu den <
Abmessungen und Bestelldaten fur = Motorausfihrungen =
2. Seite=19 mm . o S <
Motoradapter und Kupplung 911940 1219 finden Sie im Kapitel:
siehe nachste Seite. Motoren und Steuerungen.
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RK Duoline S

Antrieb

® Einfache Montage an
Lineareinheit und Motor

Motoradapter Material: Aluminium,

® Genauer Sitz durch
Zentrieransatze

[mm]
Code No. Type A B C D E F G
949053 66 60 60 60 53 70 M5
949055 81 60 60 80 70,7 90 M6
949057 112%%%0“ 91 60 60 95 81,3 15 M8
949060 75 60 60 50 65 80 M5
949061 75 60 60 80 100 2120 06,6
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Kupplung ® Kleine BaumaBe Material: Aluminium,
® Spielfreie Wellenverbindung schwarz eloxiert
(<]
® \Wartungsfrei =
® Einfache Steckmontage §
5
<

Move-Tec

|
K
(]
|9
©
o
[mm]
Ubertragungsmoment [Nm]
Code No. 9B C

mit Passfeder | ohne Passfeder o
9109200695 6 9,5 11 30 35 2x2 /- 12 6 E
o
9109200612 6 12 11 30 35 2x2 [ 4x4 12 6 -E
9114300611 6 11 11 30 35 2x2 | 4x4 12 6 8

9114300616 6 16 11 30 35 2x2 / 5x5 12 6

9114300895 8 9,5 11 30 35 2x2 / 5x5 12 6
(o
9114300811 8 11 11 30 35 4x4 | 4x4 12 6 %
9114300812 8 12 11 30 35 4x4 | 5x5 12 6 %
9114300814 8 14 11 30 35 2x2 / 5x5 12 6 %
(]
9114309510 9,5 10 11 30 35 -/3x3 12 6 A
9114309512 9,5 12 1 30 35 -/ 4x4 12 6 %
9114301011 10 11 11 30 35 3x3/4x4 12 6 §
9114301012 10 12 11 30 35 3x3/4x4 12 6 §
@
-]
5o,
le)
- - - - . E

Winkeltrieb ® Winkeltriebe fur RK DuoLine S
sind auf Anfrage erhaltlich.

o
c
o
e
(e
<
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RK Duoline S
Positionsbestimmung

Endschalter mechanisch ® Grenztaster in Material: Thermoplast,
Achshebelausfiihrung selbstverléschend

® Geringer Platzbedarf

Max. Spannung 230V AC
Max. Schaltstrom 4A
Max. Einschaltstrom 10 A
Schaltfrequenz max. 5000/h
Lebensdauer 20x10° Schaltzyklen
Achshebelverstellung einrastend um 360°
Schutzart IP 67
Umgebungstemperatur -30°C bis +80°C

Typ 120x80

92701 120x80 Endsch. Offner/SchlieBer mit Halter
Endschalter induktiv ® Wartungsfrei Material: Schaltergehéuse,
Aluminium eloxiert
Spannung 10-30V DC
Max. Schaltstrom 10 mA
Max. Einschaltstrom 100 mA
Schaltfrequenz max. 5 kHz
Lebensdauer von Schalthaufigkeit unabhangig
Schaltabstand 1,5 mm
Schutzart IP 67
Umgebungstemperatur -25°C bis +75°C

Typ 120x80

3,8

92029 | 120x80 | Offner, mit Halter
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Einleitung

Auswabhlhilfe

o
b
o
>
o
=

Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec

Module

Aufhangung einer Rontgenrdhre. X-Y-Verstellung der RK DuoLine S Uber ein EHL

Anhang
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Profil-Fiihrung/-Achse — RK DuolLine S 60/80

Das Multitalent mit gekapseltem Antriebs-/
Fliihrungskonzept

Spindeleinheit RK DuolLine S mit Trapezgewindespindel

Lebensdauergeschmiert
® bis 30 km Laufleistung

® Reduzierter Wartungs-
aufwand

Abdeckband
® Schutzart IP 40

Nutensteinleiste Klemmleisten

® Damit lhre Last sicher halt ® Fixiert die Achse zuverlassig

Merkmale: RK DuolLine S Protect

® Max. Verfahrgeschwindigkeiten =~ ® Schutzart IP 40 mittels Stahl- ® Mehrfach mitlaufende
langenunabhéngig nutzbar Abdeckband und Dichtungen Spindelunterstiitzung

® |ebensdauergeschmiert ® hohe Steigungsgenauigkeit ® Wiederholgenauigkeit + 0,1 mm

294



Cdd

Inhaltsverzeichnis RK ROSE+KRIEGER o
>
E
<
Eigenschaften/Leistungsdaten Allg. Angaben / Betriebsbedingungen.......... Seite 296
Belastungsdaten........ccceevieiiieeneeiiee e Seite 297 R
E
<
@©
Z
>
<
Ausfiihrungen Rechtsgewinde .......cccceeeieiincineeee e Seite 298

(Mafe, Bestellnummern)

- (9]
@
Rechts- und Linksgewinde..........cccooiriennnenne Seite 300 laT;
3
=
|
2
@
O
<
o
O
R
9o
Zubehor Befestigung der Nutzlast.........ccccccueueuevennee. Seite 302 S
Befestigung _ _ -
Klemmleisten.........ccooueeieeiieeiieeeec e Seite 302
NULENSEEINE ...t Seite 302 é
5
@
>
()
Vo)
E
Antrieb Motoradapter........ccocooieurnicennieereeenenes Seite 306 =
IS
>
Q
>
3
=
Positionsbestimmung Endschalter /-Halter...........ccccoccueiveveirevcrnnnene Seite 310
(@)
c
2
C
<

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec 295



RK DuolLine S 60/80

Technische Angaben

Allgemeine Angaben / Betriebsbedingungen

] RK DuoLine S 60 RK DuoLine S 80

Fiihrung Kugelschienenfuhrung Kugelschienenfuhrung
Einbaulage beliebig beliebig
Antriebsmoment max. 3,0 Nm 9,0 Nm
Geschwindigkeit max. 0,02 m/s 0,02 /0,04 m/s (Hubunabhéngig)
Beschleunigung max. 3 m/s? 3 m/s?
Wiederholgenauigkeit +0,1 mm +0,1 mm
Positioniergenauigkeit - -
Leerlaufmoment max. 0,8 Nm 1,0 Nm

Antrieb

Trapezgewinde 916,

Trapezgewinde, @20,

Steigung 4 Steigung 4 oder 8 mm, rechts
Steigungsgenauigkeit (£0,1/300 mm) (£0,1/300 mm)
Selbsthemmung Ja* Ja*
Einschaltdauer S3 30% Basis 1h S3 30% Basis 1h
Umgebungstemperatur 0 bis +60°C 0 bis +60°C
Schutzart IP 40 IP 40

*siehe Glossar unter Punkt Selbsthemmung
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Dynamische Belastungsdaten
F Kraft [N] @
M Moment [Nm] =
=
2

Move-Tec

Spindeleinheiten
Belastungsdaten Spindel Fx Fy Fz Mx My Mz
Standard-Fuhrungsschlitten

RK Duoline S 60 16x4 1400 700 2500 48 160 140
RK DuolLine S 80 20x4 / 20x8 2500 1000 4100 100 380 350 1
'_
verléangerter Flihrungsschlitten o
|9
RK DuolLine S 60 16x4 1400 700 2500 48 250 220 D—ﬂ_j
RK DuolLine S 80 20x4 / 20x8 2500 1000 4100 100 620 550
O
<
©
s
c
o
U
C
@
o
C
=
@
>
I
(Vo)
S~
c
<
o
o
0
=
Q
>
§S)
o)
=
Flachentragheitsmoment
4 - .
[em?] _ =
i c
I T | 2
RK DuoLine S 60 48,97 cm* 61,84 cm* ! 5:
RK DuoLine S 80 116,76 cm? 165,75 cm*
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RK DuolLine S 60/80
Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® Zweiter lose mitlaufender
Schlitten auf Anfrage

® Auch ohne Spindelantrieb als
Momentenstltze erhaltlich

® Schmierung Uber Schlitten

auf Anfage

298

Code No. Grundlénge

Ausfiihrung

® Lebensdauergeschmiert
bis 30 km Laufleistung

Highlight:

® Rechtsgewinde

H7
TD13A5A1A15B0_ _ _ _ RK DuolLine S 60 Protect 321 60 80 QSZ. @210
2,3 tief k7
RK DuolLine S 60 Protect @32H7
USSR 20 mit verlangertem Schlitten an 60 80 2,3 tief 210,

Gesamtlange (Grundlange+Hub) in mm

Trapezgewindespindel:
16x4

Code No. Grundlénge

H7
TD13A2A1A1 _BO_ _ _ _ RK DuolLine S 80 Protect 370 80 100 042. 214
2,3 tief k7
RK Duoline S 80 Protect @4247
VAP mit verlangertem Schlitten 502 80 100 2,3 tief 214,

Gesamtlange (Grundlénge+Hub) in mm

Trapezgewindespindel:
5 =20x4
6 =20x8
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RK ROSE+KRIEGER o
2
Qo
[
=
KD
Gesamtlange = Grundlange + Hub =
E
J2 | 3
<
R J1 R
e B
P
T - T T /7 g
I 1 1 hl
[ ] q,
o o g
N (]
& E
L2 @ D1
—_—
| L1 oM
|
R
T @
|9
©
o
Masse [kg]
o
@
Grundlénge =
=
c
S
'VL?;O 47,7 | 245 - 172 | 28 | 33x24 | 332 | 722 38 | 2664 3,44 0,60
M5-10
tief 47,7 - 335 17,2 2,8 33x24 3x3x12 72,2 38 2574 4,26 0,60 -
S
=
=
(]
>
(]
g
(Vo)
S~
c
L
(@]
9
(@]
[mm] =
Masse [kg]
@
Grundlénge S
o
(@]
=
M6-18
tief 57,5 278 - 30 3,8 | 046x0,2 | 5x5x25 89 46 2890 6,74 0,96
M6-18
tief 57,5 - 410 30 3,8 | 04620,2 | 5x5x25 89 46 2758 8,01 0,96
(@)
c
o
e
(e
<
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RK DuolLine S 60/80
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfilhrung @ Rechts- und Linksgewinde

® Schmierung Uber Schlitten
auf Anfage

® Verlangerter Schlitten auf Anfrage

Ausfiihrung:

® Rechts- und Linksgewinde
DuolLine S 60 16x4
DuolLine S 80 20x4

Highlight:

® Lebensdauergeschmiert
bis 30 km Laufleistung

Code No. Grundlénge

H7
TD13A5_1A15B0_ _ _ _ RK DuolLine S 60 Protect 566 60 80 2®§2tief 210,

k7

Gesamtlange = Grundlange + Gesamthub (mm)

1 Antriebswelle auf Rechtsgewindeseite
1 Antriebswelle auf Linksgewindeseite

i

@4247
2,3 tief

k7

Code No. Grundldnge
e |

TD13A2_1A15B0_ RK DuolLine S 80 Protect 648 ‘ 80

‘ 214

Gesamtlange = Grundlange + Gesamthub (mm)

E = 1 Antriebswelle auf Rechtsgewindeseite
G = 1 Antriebswelle auf Linksgewindeseite
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Gesamtlange = Grundlange + Gesamthub (mm)

g D2

L2 @ D1

Masse [kg]

pro 100

Grundlénge mm Hub

M5-10

tief 47,7 245 20 2,8 33x24 3x3x12 72,2 38 2476 5,97 0,60

[mm]

M6-18

tief >7:3

278 3,8 046+0,2 5x5x25 89 ‘ 46 ‘ 2890 ‘ 11,7 ‘ 0,96
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Auswabhlhilfe

Module Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec Move-Tec

Anhang



RK DuolLine S 60/80
Befestigung

Befestigung der Nutzlast

RK DuolLine S 60

*nur bei Ausfuhrung mit ver-
langertem Fuhrungsschlitten

260*

® Im FUhrungsschlitten sind zwei
Nutensteinleisten eingebracht, an
denen Anbauten variabel und sicher
befestigt werden kénnen

® Profilnuten im FUhrungsschlitten
und Fuhrungsprofil erméglichen eine
einfache Anbindung

— 20er Nutgeometrie

220*

180

140

100

=
!

—— 30er Nutgeometrie

o

6 © 0 o e

RK DuolLine S 80

*nur bei Ausfuhrung mit ver-
langertem FUhrungsschlitten

280*

220*

180

140

100

40

50

= 20er Nutgeometrie

=== 30er Nutgeometrie

Abb.2: kreuzende Einheiten

302

® Klemmleisten ermdglichen die ein-
fache Fixierung der Lineareinheit auf
dem Unterbau oder zweier Einheiten
zu einem Kreuztisch

Material:

Aluminium gleitgeschliffen,
Befestigungsmaterial galv. ver-
zinkt

Lieferumfang:
2 Klemmleisten mit Befestigungs-

material
B
Erforderlicher Bauraum
A
Abstand Befestigungsbohrungen

H

AaVara WA\

2 |

[mm]

| CodeNo L Type b A B LM |N]

91818

RK DuolLine 60 Bodenmontage

RK DuolLine 60 auf 60 kreuzend

72 | 91 57 | M6 | 40

91886

1
2
RK DuolLine 80 Bodenmontage 1
RK DuolLine 80 auf 80 kreuzend 2

100 | 122 | 76 | M8 | 50
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Bestellhinweis Nutensteine: ® Nutensteine kdnnen Material: Stahl, galv. verzinkt

] am Fuhrungsprofil und Flihrungs-
® Bestellmengen unterliegen schlitten eingeschoben und o
festgelegter Staffelung positioniert werden E
gemaB Tabelle =
@©
=
[%2]
-]
<
Nutensteine Nutenstein -B- Nutenstein -N- Nutenstein -K-
in die Nut einschwenkbar in die Nut einschiebbar in die Nut einschwenkbar

]

T

)

$ 3

[mm] == S

Bestellmenge | Nutgeo-
Staffelung nﬂnﬂmm

Nutenstein -B-

|
E00017CEE | M3 | 10,20, 30... Stiick | 20 K
(]
EO0058CEE | M4 | 10,20, 30... Stiick | 20 g
; &
Nutenstein -N-
4006202 | M8 |10,20,30..stack| 30 |5 [10[13]13] 3| m8 | 4000
Nutenstein -K-

4006211 | M5 [10,20,30..stick| 30 [21]12[ 4] 7 | -] m5 [ s000
. o
DuoLine-Ansicht von unten 4006212 | M6 |10,20,30..stick| 30 |21]12| 4] 7 | -] me | 5000 @
o
=
c
(@]
)
(o
(]
(@)}
=
=
(]
>
9
(Vo)
S~
c
L
(@]
ol
(@]
=
@
-]
19
(@]
=
(@)}
c
o
e
(e
<
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RK DuolLine S 60/80
Antrieb

Winkelgetriebe ® Passend an alle RK DuoLine S
60/80 Lineareinheiten mit
Trapezgewinde

® Nachtraglich anbaubar

® Gerduscharm

® Geeignet zur Verstellung mit
Servo-, Schritt- oder
Drehstrommotor

Technische Daten Winkelgetriebe

Fiir RK Duoline S 60/80

Untersetzung 1:1
Drehzahl am Antrieb min-1 0-350
Einschaltdauer $3 30% Basis 1h
Wirkungsgrad bei Vollast % S;gf:;”;l;;
Umgebungstemperatur °C 0 bis +60
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=
=
fﬂv ﬁ ﬂ (5‘//\\ o
i ) |
=il = R D=1 5 o
\ \ \ =
i ] i E
System 1 =
L] L] ]
o] lo| o] o] o] g
Il s g B w
L o, Jo o, J (0]
AN N A 2
T 71 el 2
—_ | —
H — —
Gesamtlange v
@
% (lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten — ()
FUhrungsprofil Unterkante) 5
(a8
System 3
O
[ ] [ ] E'J
©
=
| | :
il il S
] c
q o qd d ()
4 g o
& ] =
Ml M E
B gl i gl 4]
>
| g
W
[ ] [ ] Z
g > o
[®
‘ Gesamtlange B
>
= = Gewicht [kg]
Code No. BaugroBe N?_rl.:jndl:?pge Ma)l(_. ﬁesar“r/!ltl?snge @
(Mindestlénge) (lichtes MaB) Grundlinge | pro 100 mm Hub =
©
60 1,46 o
982__ C1A0000 | Winkelgetriebe System 1 - - - =
80 1,54
) . 60 189 2800 3,31 0,18
982 _C1B__ _ _ | Winkelgetriebe System 2
80 169 2800 3,46 0,18
) . 60 211 2000 3,31 0,18
982 _C1C__ _ _ | Winkelgetriebe System 3
| | 80 191 2800 3,46 0,18 ?
©
Gesamtlange (mm) _§:

50 = RK Duoline S 60 (Trapezgewinde)
51 = RK Duoline S 80 (Trapezgewinde)
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RK DuolLine S 60/80

Antrieb

Auswahltabelle Motoran-
bausatze RK DuolLine S fiir
Servomotoren ohne

® Einfache Anbindung der
Servomotoren aus dem
RK Standardprogramm

Lieferumfang:

Motoradapter, spielfreie Servo-
kupplung und Befestigungs-
material

Getriebe ® Auf Wunsch fertigen wir einen
kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben
Hersteller RK DuolLine S 60 RK Duoline
S 80
RK-AC 118 949388 -
IM B5 56
RK Rose + Krieger RK-AC 240 949389 949367
RK-AC 470 - 949366 IM B5 63
DSD2-036 949388 -
Baumiiller IM B5 56
DSD2-045 949389 949367
AM8031, AM8032, AM8033 -
Beckhoff Auf Anfrage IM B5 56
AM8041, AM8042, AM8043 Auf Anfrage
MSK040B, MSK040C, MSK043C Auf Anfrage Auf Anfrage
Bosch
MSKO050B, MSK050C - 949366 IM B5 63
AKM2G-31, AKM2G-32, AKM2G-33, AKM2G-34 -
Kollmorgen Auf Anfrage IM B5 56
AKM2G-41, AKM2G-42, AKM2G-43, AKM2G-44 Auf Anfrage
MCSO061, MCSO6F 949388 -
Lenze IM B5 56
MCS09D, MCS09F, MCS09H, MCS09L 949389 949367
Lti/Keba LSP10 - 949366 IM B5 63
q . ). HG-JR53(4), HG-JR 73(4), HG-JR103(4),
Mitsubishi HG-JR153(4), HG-JR203(4) Auf Anfrage Auf Anfrage IM B5 56
SMH 60, SMHA 60 949388 -
IM B5 56
parker SMH 82, SMHA 82 949389 949367
SMH 100, SMHA 100 - 949366 IM B5 63
CMP50S, CMP50M, CMP50L 949388 -
SEW IM B5 56
CMP63S, CMP63M, CPM63L 949389 949367
1FK7032, 1FK7033, 1FK7034 Auf Anfrage - IM BS 56
Siemens 1FK7040, 1FK042, 1FK043, 1FK2205 Auf Anfrage Auf Anfrage
1FK2105 - 949366 IM B5 63
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RK ROSE+KRIEGER =
>
E
<
| [}
a
Q
| = =
% =
: z
>
E <

d
i
(V]
F M [kgl 5
asse [kg
=
61 06078 211x23 ®75 070 M> 0,2
3 tief 10 tief '
@80F8 M6
66/79 4/5.7 tief 214x30 2 100 082/090 15 tief 0,3 /0,67
89 0957 ?19x40 2 115 o115 M8 1,08 o
4 tief 20 tief ' i
0 60 F8 M5 3
61 3 tief 211x23 75 070 10 tief 0,2 =
@ 80F8 M6
66/79 4/5.7 tief 214x30 © 100 082/090 15 tief 0,3 /0,67
214x30
©19x40 o
(]
?14x30 iy
(@]
@ 95H8 M8 =
89 4 tief ©19x40 2 115 o115 20 tief 1,08 =
©14x30 -
219x40
@60F8 M5 =
61 3 tief ?11x23 075 070 10 tief 0,2 g
[
©80F8 M6 >
66/79 4/5.7 tief 214x30 © 100 082090 15 tief 0,3 /0,67 &
@ 95 H8 M8 2
wv
89 A tief ?19x40 2 115 o115 20 tief 1,08 <
(&)
@16x40 o
9
@ 60F8 M5 §
61 3 tief ?11x23 075 o70 10 tief 0,2
©80F8 M6
66/79 4/5.7 tief ©14x30 © 100 082/090 15 tief 0,3 /0,67
@ 95 He M8 @
89 4 tief ©19x40 2 115 o115 20 tief 1,08 §
?60F8 M5 =
61 3 tief 211x23 075 070 10 tief 0,2
@ 80F8 M6
66/79 4/5.7 tief 214x30 © 100 082/090 15 tief 0,3 /0,67
214x30
219x40 o
(e
[q0)
@ 95 H8 M8 %
89 4 tief ©19x40 2 115 o115 20 tief 1,08 I
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RK DuolLine S 60/80
Antrieb

Motoranbausatze ® Einfache Anbindung der Lieferumfang:
Servomotoren aus dem Motoradapter, spielfreie Servo-
RK Standardprogramm kupplung und Befestigungs-

® Auf Wunsch fertigen wir einen material

kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben

D1

Auswahltabelle Motoranbauséatze fiir Drehstrommotoren

Winkelgetriebe
Hersteller System 1-3
RK Duoline S 60/80 TR

@ 50H8
75,4 4 tief 012x30 2 65

RK Rose + Krieger 15 tlef 0.5

90/120W ‘ 949769

Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Servomotoren mit Getriebe

. . Winkelgetriebe
Hersteller | Getriebe RK IZUG%Lme RK I;uscaLme System 1-3
RK DuolLine S 60/80 TR

71/84/| 040 |@14x|,,[070/075/ © [033/053
PLEGO | 949387 949360 949771 son 3767 acie 30 g 5 AR
Neugart 260 |020x )
PLE 80 - 949364 - 89 | J2ves | 36 |070 ©75 || ose
71/84/ ©40 |014x 070/075/ © |0,33/0,53
oninger PE065 949387 949360 949771 soa [3rerated 30 1252 ber a5 |“Tom
060 |020x )
PE080 - 949364 - 89 | Sorer | 36 |70 ©75 || oss
71/84/ ©40 |014x 070/075/| @ |033/0,53
| RPs060 | 949387 949360 949771 son [3r6rated 30 1252 ver | a5 | Tom
Ruhrgetriebe 2 60 220 x 2
RPS080 - 949364 - 89 | Joser | 36 |070 75 || oss
SPN-ECO 71/84/ ©40 |©14x 070/075| @ |033/0,53
SPN (o) gz 03| 949387 949360 349771 80,4 [3/6/4tieff 30 |22 /@62 |55]| /025
Schwaben o0 =5 260 |020x )
Prazision - — _
() E7 92 949364 89 | Jover | 36 |070 75 || oss
Alpha 71/84/ @ 40 bgzo/075/ 0,33/0,53
i i CPO15 MF 949387 949360 949771 80,4 3/6/4 tief @ 14 x 30/ @ 52 062 25,5 /0,25
Wittenstein Aloh 260
pha
coupha - 949364 - 89 | 2% |p20x3sgor0| 075 |oed 058
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Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Motoren mit Nema-Flansch

Winkelgetrieb 2
inkelgetriebe X =
Motor System 1-3 M G =
" flansch =
RK DuoLine 60/80 TR ©
:
>
. Schrittmotor @ 7348 M6 - 15 -

RK Rose + Krieger PD6S 949770 NEMA 34 82,4 3 tief @14 x35|069,5| 086 tief 0,75
v
Alle Motoren @ 73H8 M6 - 15 |q_’
Verschiedene mit NEMA 34 949770 NEMA 34 82,4 : @14 x35|069,5| 086 . 0,75 q')
3 tief tief S
Motorflansch )
=

Module Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec

Anhang
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RK DuolLine S 60/80
Positionsbestimmung

Endschalter mechanisch ® Befestigung auBen am
FUhrungsprofil

Lieferumfang:
Endschalter mit Befestigungssatz

Spannung Max. 230 V AC
Max. Schaltstrom 4A

Max. Einschaltstrom 10 A
Schaltfrequenz max. 5000/ h
Lebensdauer 20x106 Zyklen

Achshebelverstellung

einrastend um 360°

Schutzart

IP 67

Umgebungstemperatur

-30°C bis +80°C

47,7

codeto | o | 4 |

92848 RK DuolLine 60

49

— &
@

R :B< @
®

B | c L Aufuhung |
39 82

Offner / SchlieBer,

91919 RK DuolLine 80

63

40 83 Endschalter mechanisch
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Endschalter induktiv ® Befestigung auBen am Lieferumfang:
auBenIiegend Fuhrungsprofil Endschalter mit Befestigungssatz
2
=
<
@©
z
Spannung 10...30 VDC g
Max. Schaltstrom 100 mA
Schaltfrequenz max. 5 kHz
Lebensdauer von Schalt_héufigkeit
unabhangig g
Schaltabstand 1,5 mm 'dT,
Schutzart IP 67 B
Kabelldnge 5m* =
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C

* Langere Kabellange auf Anfrage
35

®
|©
Place-Tec

| RNl coevo | e | A | 6| C | utung |
« 92838 RK DuolLine 60 | 52,8 | 25 10 Offner, Endschalter
92819 RK DuoLine 80 | 71,5 | 25 | 10 | induktivauBenliegend
@ ®
O
=L c B &
9o
+—
. . . . . . C
Endschalter induktiv ® Endschalter im Fihrungsprofil Lieferumfang: S
innenliegend integriert — keine Stérkonturen Endschalter mit Befestigungssatz
C
S
R T
92828 RK DuoLine 60 Offner, Endschalter %
92820* RK DuolLine 80 induktiv innenliegend %
*Bei diesem Endschalter ist die Nut mit dem untenstehenden Abdeckprofil E
zu verschlieBen L
o
[}
>
Q
>
8 50 _8
. -
ECIE =& ©@r—rm
(EJ 30
Schaltfahne
(@)}
S
. <
Abdeckprofil T TR

EO0024DAC | Stange | schwarz |  2.000 mm
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RK DuolLine S 60/80
Kombinationsbeispiele

RK Duoline

312
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Schwerlast-Zylinder LZ 80

Das Komplettsystem im Industriedesign

mit Zug-/Druckkraften bis 10.000 N.

elektr. Anschluss

® Betriebsarten synchro
wahlweise positionieren/
Industrieausfuhrung

® Interne Endschalter,
inkrementaler Weggeber
und optional Bremse
herausgefihrt

® Anschluss an SPS oder
equivalente Steuerung 24 V

Einstellbare externe
Magnetschalter
® Verdeckt in Nutgeometrie

® Hub nachtraglich einstellbar
® NachruUstbar (Zubehor)

® Vorbereitet mit internen
Magneten flr externe
Magnetschalter

Merkmale:
® Integrierter Gleichstromantrieb

® Eingebaute Endschalter

® Variabler Bauraum durch
Motoranordnung parallel

® Variable Befestigungsmoglich
keiten durch abdeckbare
Nutengeometrie beidseitig

® Schubstange verdrehgesichert

314

Leistungsstarker
Gleichstrommotor
® Selbsthemmung bis 10.000 N

® Wartungsfrei Uber die
gesamte Lebensdauer

® |P54
® Selbsthemmung

® Trapezgewindespindel

Zylinderbefestigung

® Einfache Anbindung von
Schwenkflansch, Schwenk-
zapfen oder Gabelkopf

Optionen:
® Optional IP 66 lieferbar

® Sonderhubléangen auf Anfrage

® Ausfihrung Trapezgewinde-
spindel optional mit Motor
bremse
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Schwerlast-Zylinder LZ 80
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Type Trapezgewindespindel

Konstruktiver Aufbau Linearzylinder mit integriertem Gleichstrom Motor
Fiihrung 2-fach Lagerung Uber POM Buchsen

Einbaulage beliebig, ohne Querkrafte

Umgebungstemperatur +5°C bis +40°C

Wiederholgenauigkeit 0,5 mm

Geschwindigkeit max. 13 mm/sec

Einschaltdauer (bei max. Last) 10% (1 Min. Betriebszeit; 9 Min. Ruhezeit / je nach Auslegung bis 100% ED mdglich)
Spannung 24V

Stromaufnahme 12A

Leistungsaufnahme 288 W

Schutzart IP 54 (optional IP 66)

Druckkraft / Zugkraft. 10.000 N

Selbsthemmung 10.000 N

Geschwindigkeits-Kraftdiagramm

30

N
o

v [mm/s]

=
o

5}

0 >

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
Last [N]

LZ 80P TR24x5 5000N LZ 80P TR24x5 10000N

Stromaufnahme-Kraftdiagramm

14

12

10 //
8 /

< ,

:6 /

P

0 >

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
Last [N]

LZ 80P TR24x5 5000N

316

LZ 80P TR24x5 10000N
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R
8
©)) ~
(@)
107,3
114,3

)
90

95,8
190,8
90
o L
Vo] <
© g o [T <
S Q
3
=
35 415
X
max KrsfF
Trapezgewindespindel 24x5 )
QLPOOABAB_ _ LZ 80 5.000 13
QLPOOACAB_ _ _ LZ 80 10.000 6,5

Hub in 7,5 mm Schritten wahlbar:

z.B.Hub[mMm]=0397,5

b () |“Ginbaumat X | Gewcnt k) |
> 105 416 12,5
150 461 13
202 513 13,5
255 566 14
300 611 14,5
352 663 15
405 753,5 16
450 798,5 16,5
502 850,5 17
555 903,5 17,5
600 948,5 18
652 1038 18,6
705 1091 19
750 1136 19,3
802 1233 20
855 1286 20,5
900 1331 21
952 1383 21,5
1005 1436 22

*Toleranz +0,5mm/-2,5mm
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Schwerlast-Zylinder LZ 80

Befestigung / Positionsbestimmung

Bestellhinweis Nutensteine:

® Bestellmengen unterliegen
festgelegter Staffelung
gemaB Tabelle

Nutenstein

Nutenstein -N- LZ70

-

Type -N-

® Nutensteine ermdglichen die
Anbringung von Anbauteilen
an den Zylinder.

AR

Bestellmenge
Staﬁelung m

® Hierzu kann er nachtraglich in
die seitlichen Nuten geschoben
(Type -N-) bzw. von oben in
die Nut eingeschwenkt

(Type-R-) werden.

4026203 Nutenstein -N- M6 10, 20, 30... Stuck 9.000
4026206 Nutenstein -N- M8 10, 20, 30... Sttick 9.000
4026221 Nutenstein -R- M6 10, 20, 30... Stuck 8.000
4026222 Nutenstein -R- M8 10, 20, 30... Stuck 8.000
[ —
K\ e =
~ u:@ | 1
M| — | 7;71
] [ =
| o
016 S
32
==
64
83
Code No. Type
QZD050571 Gabelkopf M16
16 33
w )
s 6
< © 015 06,9
-~ I I I T = EEiaE
= [T | il
50 30
65 45
QZD050573 | LZ 80 Gegenlager @16
Gelenkkopf 216" 58 8

318

e
(LI

QZD050575

M16

Q42

I

)

64

it
J

LZ 80 Gelenkkopf M16
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Gabelbefestigung fiir Gelenkkopf 0153065
4045 25021
0138/46,5 101038 o
1621 55,4 =
<
e N T =
O @ = :
g o o <
[S) of
q)%&’
oo U g
Code No. Type qu,
QzZD050577 LZ 80 Gabelbefestigung schmal @ 16 S
=
6,50
56,50 o 4
Q
p i
© @ & 2
‘ ‘ 1 g
Il il R 4
l g e g
ji Ji ©
4 | )
© & I
40 10
74 32 U
<
90 C_E
£
QzD050580 | Schwenkflansch @ 16
c
()
(@)}
C
=
(]
>
Q
&
S~
Lagerbock fiir Schwenkflansch &
(@]
S
40 37
w &
[S)
B ()
=
— 19
(@]
2 ]H 09 =
52 35
67 50
(@)}
c
©
=
=
<

QZD050585 | LZ 80 Lagerbock breit @ 16
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Schwerlast-Zylinder LZ 80
Befestigung / Positionsbestimmung

Schwenkzapfenbefestigung

100

—
Code No. Type
QzZD050588 Schwenkzapfen LZ 80

Lagerbock fiir Schwenkzapfenbefestigung

100

1,5 220"
115

@

110

90

il

w‘—#

20

2$ 40 M10
M8 - 80
Code No. Type
QZD050589 Lagerbock LZ 80

320



Cdd

RK ROSE+KRIEGER =2
>
E
<
L
Magnetschalter ® Die Signale des Magnet- ® Der Schalter kann in die seit
schalters kénnen durch eine liche Nut (serienmaBig durch
kundenseitige Steuerung ein Abdeckprofil verschlossen) @
(z.B. SPS) abgefragt und nachtraglich eingesetzt =
ausgewertet werden. werden. S
® Magnete sind bereits serien- %
maBig im Zylinder integriert. <

S i R

Magnetschalter

Move-Tec

QZD050598 Magnetschalter, SchlieBer, Kabellange 6 m
QzZD050599 Magnetschalter, Offner, Kabelldnge 5,3 m ®
n
[
o
©
a
Magnetschalter — Techn. Angaben
I O
Spannung 10-30 V DC 5-30 V DC o
Stromaufnahme <10 mA <10 mA I%J
Ausgangsstrom max. 100 mA max. 50 mA g
Ausgangsart PNP PNP é
Schaltanzeige LED LED
Umgebungstemperatur -25°C bis +85°C -20°C bis +70°C
Schutzart IP 67 IP 68 3]
o
C
2
4]
>
D
<
W
S~
c
v
[®
=
O
>
Anforderung Steuerung
Spannungsversorgung 24 V DC, min. 500 W
Stromabgabe min. 20 A @
Abbremsung Uber generatorischen Betrieb 8
o
Bremsleistung min. 500 W >
ED bis zu 100%
Motorhaltebremse 24V DC, bei max. 1 A
Endschalterauswertung | oberer und unterer Endschalter (Offner-Kontakte)
o
c
©
<
c
<
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Schwerlastzylinder - SLZ 63

Der neue Schwerlast-Linearzylinder fiir die Industrie

Schubstange
® Verdrehgesichert

durch optische
Markierung fur
Nullstellung

® Einfaches Einrichten

Nutgeometrie

® Anbindung von Zubehor-
teilen oder Einsetzen von
Magnetschaltern

Merkmale:

® Antrieb frei wahlbar
(Drehstrom-/ Servo-/ Schritt-
motor)®

® Geringes Einbaumaf durch
parallele Motoranordnung

® Variable Befestigungs-
moglichkeiten

® DIN ISO 15552 konform
322

Motorgehause in 90°

Schritten wahlbar

® Optimale
kundenspezifische
Anbindung méglich

Antrieb frei wahlbar

® Jeder Motorhersteller

und Typ adaptierbar

Schubstange aus Edelstahlund
verdrehgesichert

Lebensdauer bis 8 Mio.
Doppelhibe
(500mm Hub bei KG-Spindeln)

Schutzart IP 54

® Magnete fur externe

Magnetschalter integriert

Trapezgewindespindel
® Optimale Abstimmung
je nach Einsatzfall

Optionen:

Optional IP 65 lieferbar
Sonderhublangen auf Anfrage
Externe Magnetschalter

Optionales Ubersetzungs-
verhaltnis von i= 1:1,5 mdglich

Verlegung der Wartungs-
6ffnung auf Anfrage
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Schwerlastzylinder - SLZ 63

Highlights / Technische Vorteile

Peripherieiibersicht

Nahezu unbegrenzte Mdéglichkeiten Standard- (Stirnseiten DIN ISO 15552 konform) sowie kundenspezifisches
Zubehor zu adaptieren.

Schwenkflansche, -zapfen

® FuBbefestigungen
® Gabelkopfe

® Gelenkkopfe

® Lagerbocke

® Fihrungseinheiten
°

Naherungsschalter

...und vieles mehr...
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Schwerlastzylinder - SLZ 63
Technische Daten — Move-Tec

Allgemeine Angaben / Betriebsbedingungen

Schwerlast-Linearzylinder mit Trapezgewindespindel
fiir robuste, vielfiltige Verstellaufgaben (Move-Tec)

SLZ 63 TR PL SLZ 63 TR P PL* SLZ 63 TR FL SLZ 63 TR P FL*

Max. Druckkraft/Zugkraft 15.000 N 6.000 N
Antriebsmoment max. 40 Nm 30 Nm
Geschwindigkeit max. 27 mm/s 58 mm/s
Beschleunigung max. 3 m/s?

Wiederholgenauigkeit +0,2 mm
Leerlaufmoment max. - <1,5Nm - <1,5Nm
Antrieb TR 28x5 TR 28x10
Steigungsgenauigkeit < 0,05 mm /300 mm <0,2 mm/300 mm
Einschaltdauer S315% S340%
Umgebungstemperatur + 0 °C bis + 60 °C
Schutzart IP 54 (optional IP 65)
Dauerschalldruckpegel <65dB (A)

*P FL : paralleler Motoranbau / Fastline-Variante (groBe Spindelsteigung)
*P PL : paralleler Motoranbau / Powerline-Variante (kleine Spindelsteigung)

Anderungen vorbehalten. Aktuelle Version auf www.rk-rose-krieger.com

326
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Geschwindigkeits- und Kraftdiagramm des SLZ 63 TR FL/PL
Anmerkung: Beim SLZ 63 TR FL (TR 28x10) ist keine Selbsthemmung mehr gegeben.

A
60 T T T
T~ — TR 28x10
50 —
= TR 28x5
40
30 \‘
—_— N
\
20 \‘
—
\\
€
E
> 0 2
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N o n o LN o n o wn o N o n o n o N o wn o
=2 8 8 5 2 ©§ 8 5 B & 8§ & & % 8 K 8§ ¢ §
F[N]

Kraft- und Hubdiagramm des SLZ 63 TR FL/PL
Spindelknickung

A
16000
14000 \
12000 \
10000 \\
8000 \\
6000 \\
4000 \‘
~—]
2000
z
w 0 >
o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o
— N ™ < n © M~ © o o —
— —
Hub [mm]

Hinweis:

Die Angaben basieren auf experimentell ermittelten und
theoretisch berechneten Daten bei Raumtemperatur.

Die praktisch erzielbare Laufleistung kann unter veranderten
Randbedingungen Abweichungen von den angegebenen
Kurven aufweisen.
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Schwerlastzylinder - SLZ 63
Abmessungen / Bestelldaten

Elektrozylinder SLZ 63 mit Trapezgewindespindel Move-Tec

® Verlegung der Wartungséffnung
beim SLZ 63 auf Anfrage

m--———

TQ3_A1A1E3AAA__ SLZ 63 TR PL TR 28x5 100

TQ3I_A1A1 E3DAA___ | SLZ63TRFL TR 28x10 16 80 100 85 40
Hub [mm]
zB.0300

m EinbaumaB X [mm] Gewicht [kg]
100 380 6,5

Schutzart SLZ 63 TR PL:

1=1P54

3=1P65 200 480 8,0

Schutzart SLZ 63 TR FL: 300 620 10,0

2=1IP54 400 720 11,5

4=1P65 co0 o ~
600 960 15,0
700 1100 17,0
800 1200 18,5
900 1340 20,5
1000 1440 22,0
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Ansicht B l L+ Hub - 100
<
H " RO
o L P E \‘\%,&1\ E
D)
L 777777777777777777774?7777777777”7]A 5/ (&) ® ‘:/ _(Cg
L ~ Y _ _ _ o _ _ R — <
v = sl b G
kﬁH,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7AJ,4 V) 0% & OV <
M20x1,5 / K’l by a0, | HHET
Nullstellung oR
EinbaumaR X
]
Ansicht C *Standardposition der Wartungséffnung =~
()
>
o
=
. B .
Ansicht B A-A Ansicht C
101,3
76,3 —
lm=h, -
© O -k R U
s 7*9\ '%J
g 2} - g
)AJ © \] 52,3 D—(‘_j
& e \‘ " . .
& S P Motorgehdause in 90° Schritten . )
5 —|¥ T auf Anfrage wahlbar Offnung fir

Kupplungsmontage

Standardposition:
Motor 180°

Wartungséffnung 270° 9
(nur moglich wenn Wartungséffnung verlegt wird) iy
O

=

c

(e

U

5

[mm] o

c

e+ kLt /. v N 0 | P | 0 | 2
4]

M16x1,5 112 88 40 48 56,5 94 18,5 55 87 5
<

M16x1,5 112 88 40 48 56,5 94 18,5 55 87 2
c

o

[®

=

O

>

@

S

©

o

>

o

c

©

<

c

<
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Schwerlastzylinder - SLZ 63
Abmessungen / Bestelldaten

Elektrozylinder SLZ 63 P mit Trapezgewindespindel Move-Tec

® Verlegung der Wartungsoffnung
beim SLZ 63 auf Anfrage

® Motorgehause in 90° Schritten
auf Anfrage wahlbar

m--—-—

TQ3_A1B1E3AAA____ SLZ63TRPPL| TR28x5 100 125
TQ3_A1B1E3DAA____ SLZ63TRPFL | TR28x10 100 80 100 125 238
Hub [mm]
2.B.0300
Hub [mm] EinbaumaB X [mm] Gewicht [kg]
Schutzart SLZ 63 TR P PL:
1=IP54 100 375 8,5
3=I1P65 200 475 10,0
Schutzart SLZ 63 TR P FL: 300 615 12,0
2=1P54 400 715 13,5
4=1P65
500 855 15,5
600 955 17,0
700 1095 19,0
800 1195 20,0
900 1335 22,5
1000 1435 24,0
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Ansicht B
L + Hub - 100
0]
H L M =
C - _E
ON 0 A P (EU
ﬁl — =
7o ° -+ - 5
h o) 1) < @ - = I <
1 N el y K
f — - Of w
[T NS N R, © 40 Q
8 8 b S
M20x1,5 9]
A 2@ b 7}
\-M 1] _>| IT
()
D e A Nullstellung S
EinbaumaB X =
o
@
Ansicht B @
o
% @©
69 (a8
b= Motorgehdause in 90° Schritten
< o auf Anfrage wéahlbar
o o Standardposition:
i Motor 180° v
«]@ 7 Wartungséffnung 270° L
& AFS (nur méglich wenn Wartungséffnung verlegt wird) (—'3
S 16 - =
c
(e
U
C
[mm] oy
e vk ] v |~ | o |~ [
4]
40 M16x1,5 104 125 40 48 56,5 86 18,5 8
40 M16x1,5 104 125 40 48 56,5 86 18,5 f
c
v
[®
=
O
>
@
>
©
o
=
o
c
©
<
c
<

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Move-Tec 331



Schwerlastzylinder — SLZ 63

Zubehor / Befestigung

332
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Schwerlastzylinder - SLZ 63

Zubehor / Befestigung

Fiihrungseinheit

Ausfuhrung

Gleitfithrung 60

Zulassige dynamische Belastung

54

Lieferumfang:
Fuhrungseinheit inkl. Befestigungsmaterial

A
Fy
AR\
—1—] L\
_ — \\_}
—] (o) [e] —}//
7/
 f
LA\
i |
- — — A\
= \
A\
v
) )
_///
1 _ (o) (o] _ ‘\—:l——
] Y
— A
AN Y
A
-
Fz

Massen der Fithrungseinheiten
Geeignet fur SLZ 63

0-Hub (kg) je 100 mm (kg)

0,5 Trapezgewindespindel

*Hinweis:

Die Momente Mz und My sind die zulassigen dynamischen Belastungen,

die statischen Belastungen sind doppelt so hoch.

T N T

QzD05_100
QZD05_200
QZD05_300
QZDO05_400
QZD05_500
Fuhrungseinheit fur SLZ 63
QZD05_600
QZD05_700
QZD05_800
QZD05_900

QZDO05_1000

100
200
300
400
500
600
700
800
900
1000

1 = Gleitfiihrung
2 = Kugelumlauffuhrung
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$ E Schmiernippel nur bei der Vv
Ausfuhrung mit Kugelumlauffihrung
- . . :
— I — T |
- e - - e A A
CH1 — \\€§ @ \ \ i [l \\J M. <
r/ r/ L L l—
o & &
Lo
Ll N —- - - - =15 - =0 V| < | > - -
\‘ll \‘ll
b & {3
T \/ \/ . A’(\
— ,(B L — —_— AN \
- e — - - Y R
— | of
6]
H D L3 -
L4
=)
L1 + Hub S
T
bl
o)
>
T
E
z
.é
alz R
8|6 e | S
o I o 5 0
® N I
N I
| SRR,

mj ﬂ e 1
& & ol
: ol
40 {]]
[§) o @
*Hinweis: o ° ‘ Dﬂ
Far den freien Zugang an die Wartungséffnung vom w
Zylinder, muss das Gehause um 90° gedreht montiert werden L

Es ist darauf zu achten, dass der Schmiernippel der Fihrungs-

G= Gleitfuhrung
einheit auf der gleichen Seite wie die Wartungs6ffnung liegt.

K= Kugelumlauffuhrung

[mm]

243 (G) 225 (K)

[mm]
| s | w | v ol e la s |1 | v ] v ] z |
106 ‘ 178 ‘ 9 ‘ 16 ‘ 15 ‘ 9 ‘ M8 ‘ 105 ‘ 100 ‘ 56,5 ‘ 119 ‘ 20
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Anhang



Schwerlastzylinder - SLZ 63

Zubehor / Befestigung

Gabelkopf o ——
=
™7 -
=
216
32
64
83

QzD050644 | sLZ 63 Gabelkopf M16x1,5

16 33
©
-7 0 -
i |
‘ [
' P 2 215 29

1,6

12
~—
I

=
===
—_—

(o

m
===
—_—

L

50 30

65 45

QZD050573 | SLZ 63 Gegenlager @16

21
15 042

H7

{
B
)

0
~N

M16x1,5

QzZD050645 SLZ 63 Gelenkkopf M16x1,5
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065

Gabelbefestigung fiir Gelenkkopf e 27
046,5 J0.8
21 54
| | P g

@40
16
29

I=jiy D)

_@_ _®€

§

QzZD050577 | SLZ 63 Gabelbefestigung @ 16

[ 56,50 5

g ©a 4 <
[ I N
(B | )3 -
— s
® | 3,50
074 w0 |7
90 32

QZD050580 | SLZ 63 Schwenkflansch @ 16

Lagerbock fir Schwenkflansch

40 37
© o
) _g S
|
3
15 g9
© HI
= T T T T
SRR ) HEEN
b [ [
52 35
67 50

QzD050585 |  SLz63 Lagerbock breit @ 16
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Anhang



Schwerlastzylinder — SLZ 63

Zubehor / Befestigung

Schwenkzapfenbefestigung

100

70

43

27,5

QZD050646 Schwenkzapfenbefestigung SLZ 63
QzZD050647 Schwenkzapfen SLZ 63
Lagerbock fir Schwenkzapfenbefestigung
- 20 100
o
® - ;" s o'
o ~
L/
L T

40 M10

19
e

I

M8 80

QZD050589 | Lagerbock SLZ 63
Bestellhinweis Nutensteine:
® Bestellmengen unterliegen ® Nutensteine ermdglichen die ® Hierzu kann er nachtraglich in
festgelegter Staffelung Anbringung von Anbauteilen die seitlichen Nuten ge-
gemaB Tabelle an den Zylinder. schoben (Type -N-) bzw. von
oben in die Nut eingeschwenkt
Nutensteine (Type -R-) werden.

Bestellmenge
Staffelung “

4006201 Nutenstein -N- M5 10, 20, 30... Stuick 4.000
4006203 Nutenstein -N- M6 10, 20, 30... Stuck 4.000
4026207 Nutenstein -N- M5 10, 20, 30... Stuck 4.000
4026203 Nutenstein -N- M6 10, 20, 30... Stuick 9.000
4026206 Nutenstein -N- M8 10, 20, 30... Stlck 9.000
4026221 Nutenstein -R- M6 10, 20, 30... Stuck 8.000
4026222 Nutenstein -R- M8 10, 20, 30... Stlick 8.000
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L

Motoranbausatz fiir Drehstrom- und Servomotoren
® Einfache Anbindung der ® Auf Wunsch fertigen wir einen Lieferumfang: @
Servomotoren aus dem kompletten Motoranbausatz =
RK Standardprogramm nach Ihren Vorgaben Motoradapter, Elastomerkupp- <
) lung oder Zahnrad und 2
® Motoradapter erfillen Befestigungsmaterial =
Schutzart IP 54 <

(IP 65 auf Anfrage)
Servo-/Drehstrommotor g

Motoranbausatz

Move-Tec

|
7}
© SLZ 63 an Servo-/Drehstrommotor oder Getriebe =
@
‘ 949149 an RK AC 345/470 (Servomotor) E
® S 949144 an RK AC 800 (Servomotor) -
o 949145 an RF17 und WF20 (SEW - Drehstrommotoren)
Passend fur alle SEW-Flansche @120 mit Welle @ 20x40
949148 an RF17 und WF20 (SEW - Drehstrommotoren)*
Passend fur alle SEW-Flansche @120 mit Welle @20x40 U
@
949146 an PLE 80 (Getriebe) iy
949147 an PLE 120 (Getriebe) f:’
5
*Hinweis: )
Der Motoradapter ist in Kombination mit SLZ 63 TR FL/PL zu verwenden.
(o
@
o))
=
=
@
Motoranbausatz S
P-Form 0
(Vo)
\ Ny
c
o
o
&
s}
=>
Q
-]
- O =
> e
QP -
&
Code No. SLZ 63 P an Servo-/Drehstrommotor oder Getriebe
ﬁ 949574 an RK AC 345/470 (Servomotor)
949570 an RK AC 800 (Servomotor)
949571 an RFO7 und RF17 (SEW - Drehstrommotoren) g
Passend fur alle SEW-Flansche @120 mit Welle @ 20x40 =
949572 an PLE 80 (Getriebe) £
949573 an PLE 120 (Getriebe)
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Schwerlastzylinder - SLZ 63

Zubehor / Befestigung

Magnetschalter ® Die Signale des Magnetschal ® Der Schalter kann in die seit-
ters kénnen durch eine liche Nut (serienméBig durch
kundenseitige Steuerung ein Abdeckprofil verschlossen)
(z.B. SPS) abgefragt und nachtraglich eingesetzt werden.

ausgewertet werden. ® Magnete sind bereits serien-

maBig im Zylinder integriert.

6,5
51

[

OEO

[ o

Magnetschalter

Magnetschalter — Techn. Angaben

e e

\I\//Iea:’c{;annegtsecrrl:glgefrur PR 1030V DC
Stromaufnahme <10 mA
Ausgangsstrom max. 100 mA
Ausgangsart PNP
Schaltanzeige LED
Umgebungstemperatur -20°C bis +70°C
Schutzart IP 67

Magnetschalter, Offner, incl. Verlangerung fur
Qi ‘ Magnetschalter, Kabelldnge 5,3 m
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Schwerlastzylinder — SLZ 90
Der kraftvolle Linearzylinder

fur vielfaltige Verstellaufgaben bis 25.000 N

SLZ90 S
mit DrehlagerfuB,
Stabform

SLZ 90 P o = ]

mit DrehlagerfuB,
Motor parallel

ot

SLZ 90 W
mit DrehlagerfuB,
Motor winklig ®

Antrieb bei SLZ 90

wahlweise
® Drehstrommotor

® Servomotor

Merkmale:
® Antrieb frei wahlbar ® Hub bis 2000 mm
(Drehstrom-/ Servomotor)

® Wartungsfrei Uber die
® Variabler Bauraum durch unter- gesamte Lebensdauer
schiedliche Motoranordnung e IP54

® Krafte von 10.000 N
bis 25.000 N ® Selbsthemmung

® Variable Befestigungsmog
lichkeiten fur Anbauteile durch
abdeckbare Nutgeometrie
beidseitig

® Magnete fur externe
Magnetschalter integriert

® Schubstange verdrehgesichert

342

SLZ 90-Ausfuhrung
mit Befestigungsauge

SLZ 90-Ausfiihrung
mit Drehlagerfu3

Optionen:
® Optional IP 65 lieferbar

® Sonderhublangen auf Anfrage

® Ausflihrung
Trapezgewindespindel
optional mit Motorbremse
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Ausfiihrungen s17-90 E-zylinder mit DrehlagerfuB
(MaBe, Bestellnummern)

und Befestigungsauge

é SLZ90S i Seite 346
ot SLZ90 P Seite 348-350

e S
Y SLZOOW oo Seite 352-353
ZubehOr Nutenstein -R-.......ccococoeueveeecuceeeeccreeeeceeeeaee Seite 355
(Befestigung)
Magnetschalter ... Seite 355
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Schwerlastzylinder — SLZ 90

Technische Angabe

n

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

SLZ 90 mit Trapezgewindespindel fiir Verstellaufgaben
SLZ 90 S SLZ 90 P SLZ 90 W

Druckkraft/Zugkraft 24.000 N 14.000 N 25.000 N
Selbsthemmung (mit Motorbremse) 25.000 N 25.000 N 25.000 N
max. Geschwindigkeit 77 mm/s 77 mm/s 23 mm/s

Konstruktiver Aufbau

Linearzylinder mit Trapezgewindespindel 26x5 oder 36x6

Fiihrung 2-fach Lagerung uber Gleitbuchsen
Einbaulage beliebig, ohne Querkrafte
Umgebungstemperatur -20°C bis +70°C

Wiederholgenauigkeit

+0,3mm

Einschaltdauer (bei max. Last)

25% (2,5 min Betriebszeit; 7,5 min Ruhezeit / je nach Auslegung bis 40% ED mdoglich)

Spannung

230/400V AC

Stromaufnahme (max. Anlaufstrom)

je nach Motorenauswahl

Leistungsaufnahme

je nach Motorenauswahl bis zu 1,5 KW

Schutzart

IP 54 (optional IP 65)

Angaben beziehen sich jeweils auf einen Drehstrommotor 230 /400 V AC, 50 Hz, 1400 min; abweichende Leistungsdaten auf Anfrage.

344



Cdd

RK ROSE+KRIEGER o
S
2
c
[}
Anschlussnuten Fiihrungsprofil
9,9
w
6,86 =
e
I Nut fur Magnetschalter, =
siehe Seite 355 g
[%2]
S
<

12
15

10,1

Nut fur Zubehorbefestigung
(30er BLOCAN®-Nutgeometrie)

Move-Tec

Place-Tec

Motoren / Steuerungen Control-Tec

Module

Anhang
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Schwerlastzylinder - SLZ 90 S
Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Andere Geschwindigkeiten
und Motoren auf Anfrage

Ausfithrungen SLZ 90 S mit Trapezgewindespindel

max.

max. Lo Leistung
Code No. Type Kraft F [N] Geschwindigkeit IKW] Auswahl Motor
[mm/s]
Trapezgewindespindel 36x6 ohne Motorbremse
TQ21A1S23. 2 A ___ sizoos | 25.000 | 10 | 1100 | 0,75 RF17DRN8OM4
mit Motorbremse
TQ21A1S22. 2. A ___ sizoos | 5000 | 63 | 2000 | 1,1 RF17DRN8OM2/BE1
I Hublénge
Einbaulage Anschlusskasten Alle Darstellungen mit Anschlusskastenlage R
2=M2 5=M5
3=M3 6=M6
[Endschalternut
¥ -~
L = [ |
il -
.-5) Getriebesack |
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Einleitung

Ausfiihrung mit Drehlagerfuf3

C

4l
EI_/\O_)
|
| 1
[ |
_fJA
Auswabhlhilfe

A+Hub (eingefahrenes Einbaumaﬁl\_ “

© © . é

i o= O— i)

uI urw : 777,,7,7 O B v . o
| L = s

=] -

g 50
Um 360° drehbar. @
Die DrehlagerfiiBe kbnnen auch i
spiegelbildlich montiert werden. %
[mm] o
RF17DRN80M4 410 128
0156 0120
RF17DRN80M2/BE1 491 139 20
@
L
5
=
c
(e
U
Gewicht [kg]
Type
Grundlénge (MaB A) MehrgeW|cht/100 mm =
Tr 36x6 245 220 113 @50 13,1 | &
>
4]
S
D
<
W
S~
c
o
[®
=
O
>
@
S
©
o
>
o
c
©
<
c
<
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Schwerlastzylinder — SLZ 90 P
Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Andere Geschwindigkeiten
und Motoren auf Anfrage

Ausfihrungen SLZ 90 P mit Trapezgewindespindel

max.

Code No. Kran;ta)F(.[N] Geschwindigkeit Hunb1?r):1.m] L(e[i;w;‘g Auswahl Motor
[mm/s]
Trapezgewindespindel 36x6 ohne Motorbremse
TQ21A1P_3 2 A _ | SLZ90 P 25.000 10 1.100 0,75 RF17DRN80M4
mit Motorbremse
TQ21A1P_2_2_A____ | SLZ90 P 5.000 63 2.000 1,1 RF17DRN80M2/BE1
I Hublénge

Einbaulage Anschlusskasten Alle Darstellungen mit Anschlusskastenlage L

1=M1 4=M4
2=M2 5=M5
3=M3 6=M6

Ausfuhrung Anbindungen ' .
LWy

..... |
v ] )

2 = Drehlager 3 = Befestigungsauge
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Ausfiihrung mit Drehlagerfuf3

£
E
=
@©
=
[%2]
-]
<

: = &
] 2 . g
B k-
()
>
0% (o]
A+Hub (eingefahrenes EinbaumaB) l 85 140 S

013

I o
W 8
”F m:ﬂq* ] — TP - Die DrehlagerfiiBe kénnen auch D—(‘_’
—— spiegelbildlich montiert werden.
— %;

1]

o

© @

[mm]

IR S N S NS N N T
RF17DRN80M4 410 128 _é
0156 0120 =
RF17DRN80M2/BE1 491 139 20 S
v
C
()
o
Gewicht [kg] S
Type P
Grundldnge (MaB A) MehrgeW|cht/100 mm %
Tr 36x6 245 020 113 25 250 131 | %
S~
c
o
[®
=
O
>
@
>
©
o
>
o
c
©
<
c
<
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Schwerlastzylinder — SLZ 90 P
Ausfiihrungen

Ausfiihrung mit Befestigungsauge

270
142

60

—f<b

N

\
- : _ @A) E :
: N\ E*ﬁ;

B
30
113

A+Hub (eingefahrenes Einbaumaf)

is===a

n
il

]

R30

[mm]

B S S S S 7T

RF17DRN80M4 128
2156 2120
RF17DRN80M2/BE1 491 139 20
Gewicht [kg]
Type
Grundldnge (MaB3 A) MehrgeWIcht/100 mm
Tr 36x6 358 220 113 250 11,3 |
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Schwerlastzylinder — SLZ 90 W
Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Andere Geschwindigkeiten
und Motoren auf Anfrage

Ausfiihrungen SLZ 90 W mit Trapezgewindespindel

max.

Kr;?ta:.[N] Gescr[\r\:]vr/t:i]gkeit Le[i;w?g Auswahl Motor
Trapezgewindespindel 36x6 ohne Motorbremse
TQ21ATW 3 2 A SLZ 90 W 22.000 7 1.300 0,55 DRS71M4/FT
TQ21A1W_1_2_ N SLZ 90 W 25.000 18 1.200 1,5 DRNOOL4/FT
I Hublange

Einbaulage Anschlusskasten

R Alle Darstellungen mit Anschlusskastenlage L
1=M1 4=M4
2=M2 5=M5
3=M3 6=M6 .
'O
ey M [
Al 1
g [1D0AH @
o o 2
L @% e 2
- ;‘.[-— '..-12.;|'-T. -q_I.
" 1 = i 2
-
Ausfuihrung Anbindungen i Eﬁlﬁ
E_, = L
)| —
I
= [ | e | ; =
2 = Drehlager 3 = Befestigungsauge .
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Ausfiihrung mit Drehlagerfu3
C : @
+ — — =
! \ f <
‘ <
@©
| ] | 2
! ° deluje; ! )
! Ej ! j <
SO0

=

D
”
)
A\

(N
7

ﬁ I TR

Move-Tec

- = )
v e
I /é [ ] [}\ 5
p - 2
T — :
~—1 || - 1o
i (a8
I 0000 p
Die DrehlagerfuBe kénnen auch o ‘2;
spiegelbildlich montiert werden. &
ol 50
[mm]
IR B N S N N T
L
DRS71M4/FT 2139 119 2120 _é
DRN90L4/FT 313 2179 140 2140 23 "E
o
)
Type Grundlénge Mehrgewicht/

(MaB A) 100 mm o
o
Tr 36x6 245 220 113 18 25 @50 | 117,5 212 231,5 109 72 21,7 | 2,0 %
@
>
i
W
S~
c
v
)
£
[$)
>
@
>
g
o)
=
o
c
©
<
c
<
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Schwerlastzylinder — SLZ 90 W
Befestigung/Positionsbestimmung

Ausfiihrung mit Befestigungsauge

-
| [1 -
i "’ 0 ]
—| i L SOM0 i —
C
e — - — -
PN T KGN o WNdN
4 ) N _ 7 L
\ , j g\ & i %o Y
elNHL) o 0 Er s £ 00
Ho 1S
25 090
090 !
A+Hub (eingefahrenes Einbauma)
Zan N
. /é———{ L——A\ - iRS
uf' [ ﬁﬂ = — 0 L
[mm]
I S S S T 7
DRS71M4/FT 2139 119 2120
DRN9OL4/FT 313 0179 140 ©140 23
Gewicht [kg]
Type Grundlénge | Mehrgewicht/
(MaB A) 100 mm

Tr 36x6 | 493 | @20 | 113 | 50| 18|25 | @50 | 117,5 | 248 |98 |63 | 231,5 | 109 | 72| 19,9
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o Nutensteine ermoglichen die
® Bestellmengen unterliegen Anbringung von Anbauteilen
festgelegter Staffelung an den Zylinder. Hierzu kén £
gemanB Tabelle nen sie nachtraglich von oben =
in die Nut eingeschwenkt (Type B
-R-) werden. 5
Nutenstein -R- <

[
== _% \ lOTJ
) 3
o
=
Type -R-
Bestellmenge U
Staffelung g
4006223 Nutenstein -R- M8 | 10, 20, 30... Sttick 4.000 §
o
Magnetschalter ® Die Signale des Magnetschal ® Der Schalter kann in die seitli
ters kénnen durch eine kunden che Nut (serienmaBig durch ein
seitige Steuerung (z.B. SPS) ab Abdeckprofil verschlossen)
gefragt und ausgewertet wer nachtraglich eingesetzt werden. é
den. 1
£
30 S
~O
o o
Magnetschalter =
J =
()
>
i
(Vo)
:
QZD050599 | Magnetschalter, Offner, Kabellange 5,3 m %
9
*Magnetschalter, SchlieBer auf Anfrage erhaltlich §
()
Magnetschalter — Techn. Angaben S
3
T e
Spannung 10-30 V DC
Stromaufnahme <10 mA
Ausgangsstrom max. 100 mA
Ausgangsart PNP o
Schaltanzeige LED _rc%
Umgebungstemperatur -25°C bis +85°C g
Schutzart IP 67
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Place-Tec

Be- und Entladen, Palettieren, Pick & Place

Place-Tec

re Anwendung
steht im
Mittelpunkt

Merkmale Place-Tec:
® Hohe Taktraten

® 3-Schicht-Betrieb

® Kurze Zykluszeiten

® Hohe Zuverlassigkeit

® Hohe Wiederholgenauigkeit
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el Be- und Entladen, ;
Palettieren, Pick & Place =
#%.___ Lingenkonstant:.......... Seite 352-445 2
Langenvariabel: ........... Seite 446-467
>
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Anhang
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Place-Tec

Ubersicht Place-Tec

Ldngenkonstant | Antrieb + Fiihrung Langen/Hube  [mm]

Krafte [N]
Momente [Nm]
Rollenfiihrungs-Achsen/ Kugelumlauf-Achsen/Fithrungen

Rollen
Die ,max”-Angaben

beziehen sich auf die \z-ﬁ

jeweils kleinste bis groBte ._-.

BaugroBe =
Monoline Z MultiLine RK Duoline Z
ab Seite 364 ab Seite 386 ab Seite 410

BaugréBe 40, 60, 80, 120 60, 80, 120, 160
Hub max. 5385-5814 mm 5620 mm 5753-9010 mm
Fx max. 420-4800 N 4700 N 900-6000N
Fy max. 1100-9400 N 8200 N 700-5100 N
Fz max. 694-5200 N 12000 N 2500-8900 N
Mx max. 14-280 Nm 920 Nm 48-500 Nm
My max. 35-1010 Nm 1600 Nm 250-1200 Nm
Mz max. 55-1780 Nm 1500 Nm 220-1150 Nm

Zahnriemen . . .
Fiihrung ohne Antrieb ° o 3
® Laufrollenfihrung ® Kompakte Kugelschienen- ® Allround-Talent mit
gepaart mit breitem Achse fur hohe Belastungen gekapseltem
Zahnriemen und mit FUhrungssystem
Merkmale optimalen Anbindungsmég-
lichkeiten durch Nuten im
Fahrungsprofil/-schlitten

Langenvariabel | Antrieb + Fiihrung
Rollenfiihrungs-Achsen

Die ,max”-Angaben beziehen l
sich auf die jeweils kleinste bis l it g - J_;—-Ji
groBte BaugroBe | 1= S

MonolLine MT SQ MT SQ ZST

ab Seite 366 ab Seite 446 ab Seite 460

BaugréBe 30, 40, 50, 60, 80 60, 80
Hub max. 5614 mm 3722-17476 mm 29530 mm
Fx max. 1500 N 480-3200 N motorabhangig
Fy max. 4367 N 1000-5000 N 2550 N
Fz max. 2509 N 1200-6000 N 2550 N
Mx max. 95 Nm 48-380 Nm 99-124 Nm
My max. 564 Nm 70-430 Nm 171-201 Nm
Mz max. 982 Nm 60-370 Nm 171-201 Nm
AR ® Zahnriemenﬂeinheit far | ® Zf\hnriemeneinlflweit ® Zahnstarjgene.inheit far
groBe Hublangen fur groBe Hublangen groBBe Hube bis 30 m
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RK Monoline

RK Monoline - Highlights/Technische Vorteile

Trichterschmiernippel
® Wartungsfreundlich durch zentrale
Schmiermdglichkeit Gber den Schlitten

Geflihrter
Zahnriemen

Klemmleisten Zentrierbohrungen Variabler Motoranschluss
® Fixiert die Achse zuverldssig im Schlitten ® Fir Metallbalg-Kupplung
(Abbildung zeigt R .
°
optionale Fur spielfreie Servokupplung
Zentriersatze . .
aus dem Zubehor) Konfiguration Motorwelle
® Nachtraglich anderbar “?%
Highlights allgemein RK Monoline Z
® Hoher Wirkungsgrad ® Schutzart IP20
® Geringes Leerlaufmoment ® Umlenkungen erméglichen variable
® Max. Verfahrgeschwindigkeiten langen- Motoranordnung
unabhangig nutzbar ® Wiederholgenauigkeit +0,05 mm

® Vereinfachte Wartung durch zentrale GeflUhrter Zahnriemen

Schmiermoglichkeit am Schlitten

Zentrierbohrungen im Schlitten
360
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>

Zentrierbohrungen im Schlitten g

(Abbildung zeigt optionale Zentriersatze aus dem Zubehor) i

&

E

<

@©

Zahnriemen biindig %

mit Flihrungsprofil <
® Spannsatz in End-

platte integriert

o

R

@

>

o

>

Trichterschmiernippel

® Wartungsfreundlich
durch zentrale
Schmierméglichkeit
Uber den Schlitten

O
@
9o
=
o
U
C
S
Zentrierbohrungen und Kurz- und Variabler Motoranschluss S
Befestigungsgewinde Langschlitten ® Fur Metallbalg-Kupplung §
® Einfache Anbindung ® Einfache Montage ® Fir spi . D
ar spielfreie Servokupplun a
der Nutzlast durch Nuten und P ppiung z
. Zentrierbohrungen o
® An beiden Endplatten g Konfiguration Motorwelle S
® Nachtraglich anderbar g
Q
>
19
O
=
RK MonolLine MT
® Motor beidseitig variabel anbaubar
® Optional mit Halteelement bei
vertikaler Einbaulage =
c
® \Weitere unabhangig voneinander =
verfahrbare Filhrungsschlitten £

® Wiederholgenauigkeit +0,05 mm
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RK MonolLine MT Safelock
Zahnriemeneinheit mit sicherer Haltefunktion

Highlights / Technische Vorteile zusatzlich zu der RK MonoLine MT ohne Safelock

Kompakt Variabler Druckluftanschluss

® keine seitliche ® Nachtraglich anderbar
Storkontur

Abbildung zeigt die Standardeinbaulage vom Halteelement

Auf Wunsch kann das Halteelement ab Werk bei
identischer Wirkrichtung auch auf der gegenuber-
liegenden Seite montiert werden.

RK MonolLine MT Safelock
® Motor beidseitig variabel anbaubar

® Sichere Haltefunktion bei
schwerkraftbelasteten Anwendungen

® Weitere unabhéngig voneinander
verfahrbare Fihrungsschlitten

® Wiederholgenauigkeit +0,05 mm
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® Als Sicherung bei Montage-, Demontage- und Wartungsarbeiten

® Garantierte Nennhaltekraft auf gefetteten Kugelschienen, da selbstverstarkendes System

® Das Halteelement kann als ,,bewahrtes Bauteil” im Sinne der Kategorie 1
nach DIN EN ISO 13849-1 betrachtet werden
® B., = 1.000.000 Schaltspiele (statisch)
® Performance Level PL D erreichbar. PL E als redundante Ausfiihrung auf Anfrage
® Kompaktes Haltesystem unterhalb des Fihrungsschlittens
® Uberlastsicheres Halteelement

Zahnriemen

RK MonoLine MT 80 / 80x120 / 80x160 Safelock

Nennhaltekraft Safelock

(bei B,, = 1.000.000 Schaltspielen) 1500

Getestet in Anlehnung an Prifgrundsatze

DGUV Test Bescheinigung GS-MF-01 und GS-MF-28

Hinweis:

Maximalhaltekraft = 2x Nennhaltekraft.

Das Notbremsen einer bewegten Last ist nicht bestimmungsgeman.

Bei Uberschreiten der Nennhaltekraft oder nach jeder Notbremsung

ist eine Funktionsprifung im Normalbetrieb gemaB Montageanleitung durchzufuhen.
www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/manuals_lineartechnik/99347 safelock.pdf
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RK MonolLine MT
Anwendungsbeispiele

Flihrungsprofil verfdahrt

RK MonolLine MT RK MonolLine MT
als Vertikalachse als Horizontalachse

Fliihrungsschlitten verfahrt

RK MonolLine MT

als Horizontalachse

® mit Winkelplanetengetriebe ® mit Planetengetriebe ® mit einem zweiten unabhéangig
auf Anfrage auf Anfrage voneinander verfahrbaren
FUhrungsschlitten auf Anfrage
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RK Monoline
Technische Daten

Berechnung Belastungskennwert zur Lebensdauerermittiung

® Die Lebensdauer von Linearachsen steht im Zusammenhang
mit den mittleren Kraften und Momenten, die in der Anwen-
dung auftreten. Bei gleichzeitig wirkenden Kraften und Mo-
menten kann mit folgender Gleichung der Belastungskenn-
wert ndherungsweise ermittelt werden.

Anwendungswerte (z.B. Fy)

Belastungskennwert=

Belastungskennwert B, =

Uberschlagige Berechnung
Belastungskennwert

»
>

Ja

Katalogwerte (z.B. Fy

Nein

méalich Einheiten-
_g baugroBe
héher

nicht méglich

méglich Reduktion
— Anwendungs-
werte

nicht moglich

Bitte sprechen Sie uns bezig-
— liche einer detaillierten
Lebensdauerberechnung an.

Beispiel:

® Die anwendungsspezifischen Krafte und

Momente sind:

Fz = 700N, Mx =20 Nm und Mz =45 Nm
Fur eine RK MonoLine 80 ergibt sich nach obiger
Gleichung ein Belastungskennwert von B, = 0,63.

366

max)

Fz N Mx . My . Mz 1
Fz <

Zmax IVIXmax MymaX Mzmax

RK MonolLine Z
2,50
[TTTTTTITT T I T T T
ey 200 Der Belastungskennwert B, = 1 bezieht sich _| |
*5 ' auf eine Lebensdauer von 12.000 km
E 1,50
S |\
() B =1
% 1,00
g’ \\\\\
S T
+ 0,50
o
(7]
m 0,00
0 20.000 40.000 60.000 80.000 100.000 120.000

Laufleistung [km]

Bei einem Belastungskennwert BK < 1 kénnen theoretisch
hohere Laufleistungen erreicht werden.

Die Darstellung dient der ndherungsweisen Betrachtung
der zu erwartenden Lebensdauer in Abhdngigkeit vom
Belastungskennwert BK.

Erhohte Geschwindigkeiten, Kurzhub, Vibrationen, St6Be,
Mangelschmierung oder weitere besondere Bedingungen
sind nicht bertcksichtigt.

Fur eine detaillierte Lebensdauerberechnung sprechen Sie uns gerne an.
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Allgemeine Angaben / Betriebsbedingungen é
e R onotine 40| Wonoline 260 | R Monotine 280, 80x120/80x160 | kMoot z 120 [RIRS
Fihrung Laufrollenfiihrung
Einbaulage beliebig
Antriebsmoment max. 6,5 Nm 46 Nm 79 Nm 183 Nm 2
Geschwindigkeit max. 5mf/s 10 m/s 10 m/s 10 m/s %
Beschleunigung max. 20 m/s? g
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm §
Teiluznas:‘sr?:i::;tggkeit +0,1 mm/300 mm Hub
Leerlaufmoment max. 0,35 Nm 0,8 Nm 1,0 Nm 1,8 Nm
HTD-Riemen aus HTD-Riemen aus HTD-Riemen aus HTD-Riemen aus
Antrieb Polyuretha.n, Teilung Ponuretha.n, Teilung Ponuretha.n, Teilung Polyuretha.n, Teilung é
5 mm, Breite 15 mm | 8 mm, Breite 28 mm 8 mm, Breite 40 mm 8 mm, Breite 60 mm &
Wirk-@ Zahnscheibe 27,08 mm 56,02 mm 61,12 mm 76,39 mm 3
Umfang Zahnscheibe 85 mm 175,99 mm 192 mm 239,99 mm =
Umgebungstemperatur 0 bis +60°C
Schutzart IP 20

Dynamische Belastungsdaten
F Kraft [N]

M Moment [Nm]
ko
-
e [ [ v | [ w [ w [
Standard-Fiihrungsschlitten 8
RK MonolLine Z 40 420 1100 694 14 35 55
RK MonolLine Z 60 1660 2800 1628 46 102 178
RK MonolLine Z 80 / 80x120 / 80x160 2600 4367 2509 95 188 327 é
RK Monoline Z 120 4800 9400 5200 280 520 850 5
Verlangerter Fuhrungsschlitten %
RK Monoline Z 40 420 1100 694 14 65 102 A
RK Monoline Z 60 1660 2800 1628 46 195 340 %
RK MonolLine Z 80 / 80x120 / 80x160 2600 4367 2509 95 351 611 9o
RK Monoline Z 120 4800 9400 5200 280 1010 1780 §
*Vorspannung Zahnriemen 0,8 x Fx
V4
A o
5
Flichentrigheitsmoment - e—;@gg&@ g
I T LS = N
RK MonolLine Z 40 12,15 cm4 13,60 cm* ] <%[W W)ﬁ) {
RK MonolLine Z 60 66,32 cm* 86,24 cm* e/ ¢ N\e T » Y
RK Monoline Z 80 155,82 cm* 172,79 cm? =
RK MonoLine Z 80x120 462,41 cm* 239,76 cm* @—%?—5 _(c%
RK Monoline Z 80x160 1008,38 cm? | 304,63 cm? £
RK MonolLine Z 120 670,05 cm* 755,45 cm*
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RK Monoline
Technische Daten

Allgemeine Angaben / Betriebsbedingungen

RK MonoLine MT 80 / 80x120 / 80x160

Fuhrung Laufrollenfhrung
Einbaulage beliebig
Antriebsmoment max. 45 Nm

Geschwindigkeit max. 5m/s

Beschleunigung max. 15 m/s?
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm
Teilungsgenauigkeit Zahnriemen + 0,15 mm/300 mm Hub
Leerlaufmoment max. 1,2 Nm

HTD-Riemen aus

Antrieb Polyurethan, Teilung 8 mm, Breite 40 mm
Wirk-@ Zahnscheibe 61,12 mm

Umfang Zahnscheibe 192 mm

Umgebungstemperatur 0 bis +60°C

Schutzart IP 20

Dynamische Belastungsdaten
F Kraft [N]
M Moment [Nm]

Zahnriemeneinheiten

Belastungsdaten I V2 O S R N TR

Standard-Fiihrungsschlitten

RK MonoLine MT 80 / 80x120/80x160 | 1500 | 4367 | 2509 | 95 | 276 | 480
Verlangerter Filhrungsschlitten
RK MonoLine MT 80 / 80x120 /80x160 | 1500 | 4367 | 2509 | 95 | 564 | 982
A
o &
/ER\
6o (4
a) (b
o:ﬂ:]qh::ﬁ;m ®
— g89c9r9 s —
AT,
Flachentragheitsmoment a O/—i © )
[em¥] ( \@ < )
oy = [(7 ﬁj R
y |z
: 4 4 ﬂ ﬂ Y
RK MonoLine MT 80 155,82 cm 172,79 cm Uegz 9 vy
RK MonoLine MT 80x120 462,41 cm? 239,76 cm? E] c. J {5
RK MonoLine MT 80x160 1008,38 cm* | 304,63 cm?
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Biegungsdiagramm RK MonoLine MT in Fz @
RK MonoLine MT 80 =
€,
L é 6
Fz} - ”
W e 2 . =
L — ——— g, 3 <
[ 2, B
2 3
Y 0. <
8 0 1000 1200 1400
Auskragende Lange L (mm)
—10kg —25kg —50kg
ko
¢
RK MonoLine MT 80x120 RK MonolLine MT 80x160 §
E 3 E 1,8
E 25 E s
G 4 1.4
o) 2 o 1.2
S S
& & o6
2 o5 2 0
g o > ¥ o : >
8 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 8 1000 1200 1400
Auskragende Lange L (mm) Auskragende Lange L (mm)
— 10kg —25kg —50kg —10kg —25kg —50kg
o
Biegungsdiagramm RK MonolLine MT in Fy %
- RK MonoLine MT 80 =
£, S
E .
L pu
Fy% § 4 %
I — o 3
L — | §: 2
|l — = QO =
[ S ! g
—_ 0 -+ >
8 1000 1200 1400 %
Auskragende Lange L (mm) %
—10kg —25kg — 50 kg 2
=
RK MonolLine MT 80x120 RK MonolLine MT 80x160
+— 4 Y 35 o
o o 3 =
[ 3 [ 2,5
5 5
o 2 o 2
()] L 15
3 8 1 /
8 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 8 0 1000 1200 1400
(@)
Auskragende Lange L (mm) Auskragende Lange L (mm) =
e
——10kg —25kg —50kg —10kg —25kg —50kg <
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RK MonolLine R 40/60/80/120
Ausfiihrungen

Ausfiihrung ® Fihrung

Bestellhinweis:

® GroBere Hublangen auf Anfrage

Ideal als Momentenstltze
fur die RK MonoLine mit

Zahnriemen

Code No. Type Grundlénge
TB15B1T4A11A0 __ RK MonoLine R 40 174
: 97 60
TB15B1T4B11A0 __ _ _ _ RK Monoline R 40 254
mit verlangertem Schlitten
TB15B2T4A11A0 RK MonoLine R 60 236
- 140 94
TB15B2T4B11A0 _ RK MonoLine R 60 350
mit verlangertem Schlitten
TB15B3T4A11A0 _ _ RK MonoLine R 80 270
175 111
TB15B3T4B11A0 _ _ _ _ RK Monoline R 80 400
mit verlangertem Schlitten
TB15B6T4A11A0 __ RK MonoLine R 80x120 270
- 175 151
TB15B6T4B11A0 ___ _ RK Monoline R 80x120 400
mit verlangertem Schlitten
TB15B7T4A11A0 __ RK MonoLine R 80x160 270
_ 175 191
TB15B7T4B11A0 __ _ _ RK MonoLine R 80x160 400
mit verlangertem Schlitten
TB15B5T4A11A0 RK MonoLine R 120 390
: 280 160
TB15B5T4B11A0 __ _ _ _ RK'MonolLine R 120 590
mit verlangertem Schlitten

370
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Gesamtlange = Grundlange + Hub

J2

N
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[mm]

132

dléange pro 100 mm Hub
1,20

- 5465 ,
46 52 6 21 0,25
- 212 5385 1,74
186 - 5784 2,90
68 83,5 10 25 0,53
- 300 5670 4,22
220 - 5750 4,90
88 94 10 25 0,78
- 350 5620 7,57
220 - 5750 5,35
88 134 10 25 0,98
- 350 5620 8,29
220 - 5750 5,80
88 174 10 25 1,18
- 350 5620 9,00
330 - 5640 12,22
138 135 15 30 1,69
- 530 5440 19,72
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RK Monoline Z 40/60/80/120
Ausfiihrungen

Zahnriemeneinheit RK MonolLine Z

Place-Tec

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Auch ohne Zahnriemenantrieb als
Momentenstutze erhaltlich

Code No. Type Grundlénge
TB12B1F4A11A0 _ _ _ _ RK MonolLine Z 40 250 .
TB12B1F4B11A0 __ _ _ _ RK Monoline 2 40 330
mit verlangertem Schlitten
TB12B2F4A11A0 _ _ _ _ RK MonolLine Z 60 371 .
- 140 94 3775tief 16H6
TB12B2F4B11A0 _ RK MonoLine Z 60 485 '
mit verlangertem Schlitten
TB12B3F4A11A0 _ _ _ _ RK MonolLine Z 80 416 .
175 1M 4755tief 16H6
TB12B3F4B11A0 __ _ _ _ RK Monoline Z 80 546 '
mit verlangertem Schlitten
TB12B6F4A11A0 _ _ _ _ RK MonolLine Z 80x120 416 .
: 175 151 4755tief 1646
TB12B6F4B11A0 RK MonolLine Z 80x120 546 '
mit verlangertem Schlitten
TB12B7F4A11A0 _ _ _ _ RK MonolLine Z 80x160 416 .
175 191 4755tief 16H6
TB12B7F4B11A0 RK Monoline Z 80x160 546 '
mit verlangertem Schlitten
TB12B5F4A11A0 _ _ _ _ RK MonolLine Z 120 554 .
: 280 160 395°tief 25H7
TB12B5F4B11A0 _ _ __ _ RK'Monoline Z 120 754 '
mit verlangertem Schlitten

Gesamtlange (Grundlange+Hub) in mm
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Gesamtlange = Grundlange + Hub
J2 Q@
E
J1 =
(@) R B ©
=
777777 5
1 I T 1 <
L @ B

o - — o 18Q 3
K @)
@D3 L
@
>
(©)
>

[mm]

Grundldnge

132 - 5465 1,94 0,27 ko
4120,2 '\’Lfe]lo 25,7 48 32 51,6 59 S
- 212 5385 2,49 0,27 £
(W)

186 - 5814 6,46 0,58
90,5+0,2 'VL?;“ 41,6 78 49 83,9 92,5 -
- 300 5700 7,80 0,58 &
5
(]
220 - 5780 10,30 0,84 =
M8-14 i
90,5:0,2 | M& 48 95 53 91,5 98 &
tief ~
- 350 5650 12,99 0,84 c
o
©
220 - 5780 10,75 1,04 2

90,5+0,2 Mt?;“ 88 95 53 131,5 98

- 350 5650 13,71 1,04
o
220 - 5780 11,19 1,25 3
M8-14 28 9 3 171 98 g
90,5:02 | V4 1 5 5 5 S

- 350 5650 14,42 1,25

330 - 5670 25,02 1,78

100£0,2 NL?;G 78,5 142 63 130 112

- 530 5470 32,56 1,78 o
e
<
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RK MonoLine MT 80

Ausfiihrung

Zahnriemeneinheit RK MonoLine MT

Place-Tec

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® \\eitere unabhangig verfahrbare
Fuhrungsschlitten auf Anfrage

TB13B3F4A13A _ _ _ _ _ RK MonoLine MT 80 .
175 | 80 | 105 | 141 | 111 | 16M6 4755tief 90,5+0,2
RK MonoLine MT 80 '
TBISB3FABI3A ____ mit verlangertem Schlitten 662
TB13B6F4AA13A _ RK MonoLine MT 80x120 432 .
: 175 | 80 | 105 | 141 | 151 | 16H6 4755tief 90,5+0,2
TB13B6F4B13A _ RK MonoLine MT 80x120 662 '
mit verlangertem Schlitten
TB13B7F4A13A RK MonoLine MT 80x160 432 .
_ 175 | 80 | 105 | 141 | 191 | 16M6 4755tief 90,5:0,2
TB13B7F4B13A RK MonoLine MT 80x160 662

mit verlangertem Schlitten
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J2 B3 ©
2
ij 11 B2 ‘S
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R 0690 g
L o yo_\): v T iy
T ] 5
u N 00 © =
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--nﬂﬂnﬂn.nlnnm Grundiange | pro 100 mm Hub SRS
9
- 5614 14,7 o
M8-12,5 =>
45,5 tief 231 | 95 | 8 | 12 | 49 89 | 23 | 99 | 71 0,81
- | 520 5384 18,83
@
290 | - 5614 15,51 2
M8-12,5 o
85,5 . 271 | 95 | 8 | 12 | 49 89 | 23 [ 139 | 71 1,02
tief >
- | 520 5384 18,83
290 | - 5614 16,28
125,5 M?i';fz'5 311 | 95 | 8 | 12 | 49 89 | 23 | 179 | 71 1,22
- | 520 5384 21,36 o
[q0)
e
(e
<
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RK MonoLine MT 80 Safelock

Ausfiihrung

Zahnriemeneinheit RK MonoLine MT Safelock

® GroBere Hublangen auf Anfrage

Place-Tec

® Weitere unabhangig verfahrbare
Fuhrungsschlitten auf Anfrage

Code No.

TB13B3F4G13Q _ _ _ _ _ RK MonoLine MT Safelock 80
TB13B6F4G13Q __ RK MonoLine MT Safelock 80x120 432
TB13B7F4G13Q _ _ _ _ _ RK MonoLine MT Safelock 80x160
L L N Sk o0
Teaacranrag | " Merelne M Ssiesck ooz | g
TB13B7FAH13Q RK MonoLine MT Safelock 80x160

mit verlangertem Schlitten

175

80

105

141

151

191

111

151

191

16H6

Ausfiihrung

vl
>

>

} Hﬂnnn
111

75H7
4,5 tief

90,5=+0,2

376
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>
Gesamtlange = Grundlange + Hub @
[
13 B4 [
1 B3
A B2
i Bl
e, 2
L M - L . <
1T | | ] — T E]a = <
@ @
o — 7 J Boeeeh :
0 0 0 0 0 o ? o 0 0 0 0 0 0 “-$ e.e <
) o == o [} ° }r
KZ
@ D3 B
@ D2
D1 ©
|9}
R
= lﬁ :
§ >
Ol EANO
O iu
—T— — |
| /
j E
w
J2 U
3 L
I
+—
c
ng: 8
} |
T i
‘ al] (o] (o] (o] O O ()
o a | o o g
o}
[mm] 5
>
m <
lange Hub §
(@]
45,5 231 290 | - 6 | 99 17,53 1,08 °
>
85,5 271 290 | - 34 | 139 5614 18,34 1,29
125,5 311 290 | - 74 | 179 19,11 1,49 %
M?i';fz'5 95 | 8 | 12 | 49 348 | 89 | 23 | 16 71 3
45,5 231 - |52 6 | 99 22,27 1,08 =
85,5 271 - | 520 34 | 139 5384 23,56 1,29
125,5 311 - | 520 74 | 179 24,8 1,49 o
c
e
I
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RK MonolLine Befestigung

Befestigung

Befestigung der Nutzlast ® Im Fuhrungsschlitten sind zwei

Profilnuten eingebracht, an denen

Anbauten variabel und sicher be
festigt werden kénnen

RK MonolLine R/Z 40 .

® Profilnuten im Fihrungsschlitten
und Fuhrungsprofil ermoglichen
eine einfache Anbindung

RN —

12

—— 20er Nutgeometrie
30er Nutgeometrie

Nutgeometrie fur

e El ©—|_|_I ~ Vierkantmutter DIN 562
Fvdk, ot e ° B
D e (—
16 I =
Py 102 ™
40
RK Monoline R/Z 60
45 —— 30er Nutgeometrie
40er Nutgeometrie
8,5
RK MonolLine R/Z 80
| 120 ]02 — 40er Nutgeometrie
5 =
L f”l=r=|ﬁ_‘
e a2 D

O_
CL

20
115
o
Mw
—J
th L

378




Cdd

RK ROSE+KRIEGER o

RK MonolLine R/Z 80x120 é
120 03 — 40er Nutgeometrie -

RSN iz |

2 oL _gro =

s | D =

o <0 S

] O DO Z

2

11,5
7

20 40
9P 153 6D
-
l ‘\'10‘2 r V=
Move-Tec

RK MonolLine R/Z 80x160

‘ 120
10,2 —_ i
; eL ﬁTﬂgJ 40er Nutgeometrie
gﬂi 7 A
D)

s [ A
I
)

D
T
©
=
frus}
C
o
U

40

0 4
171,5

.

:er_%[:

= ‘\‘M!z ‘_: |

RK Monoline R/Z 120

=5
%
Motoren / Steuerungen

‘ — 40er Nutgeometrie

s oXe]N:

OC 11T
2T

Module

Anhang
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RK MonolLine Befestigung

Befestigung

RK MonoLine MT 80

115

7
11,5

2

1 102
03
(I_’

100
60
Bé__%ﬂ[‘\kb
Umj NGE
| Ja

115

&
N
5
2

[ 10
20

10,2

— 40er Nutgeometrie

_|
> [
® ®)

o=

N 8V - 8 tief

=
ksl

60

30
60

11,25
7
=
Q

380

— 40er Nutgeometrie

.

9P

®

®
Tell

@@@

Q

-G}Tr %ES
© L NE
J

o]

/‘\_

30
60

8xM6 - 8 tief
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Einleitung

RK MonoLine MT 80x160 — 40er Nutgeometrie

Auswabhlhilfe

100

j

.
L9
Move-Tec

& -
D [l o 3
= & {}% R8
b 8xM6 - 8 tief
&
¢
] | ® ®

o

=
of P9 ¢
20|
60 |
100
@

11,5

10,2 I @)
40 30 2
60 v
80 5
=

c

o

O

c

(]

o

=

=

@

>

[0

2

(V)

~

c

o

@

=

e

=>

@

>

©

@)

=
o

c

o

e

(e

<

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Place-Tec 381



RK MonolLine Befestigung

Befestigung

Klemmleisten ® Klemmleisten Material:
ermdglichen die einfache Aluminium gleitgeschliffen,
Fixierung der Lineareinheit auf = Befestigungsmaterial galv.
dem Unterbau oder zweier verzinkt

Einheiten zu einem Kreuztisch
Lieferumfang:
2 Klemmleisten mit
Befestigungsmaterial

A |
Abstand
Befestigungsbohrungen

B
Erforderlicher Bauraum

[

/

Abb.1: Bodenmontage

7

Abb.2: kreuzende Einheiten Abb.3: kreuzende Einheiten M
[mm]
Type
91841 RK MonolLine 40 Bodenmontage 1
52 65 97 M6 67
91842 RK MonolLine 40 auf 40 kreuzend 2
91886 RK MonoLine 60 Bodenmontage 1 76 50
80 102 M8
91820 RK MonolLine 60 auf 60 kreuzend 2 130 100
91812 RK MonolLine 80 /80 x120 / 80 x160 Bodenmontage 1 116 80
RK MonoLine MT 80 /80x120/80x160 Bodenmontage
P 100 120 M8
RK MonoLine 80 auf 80 kreuzend
S RK MonolLine 80 auf MT 80 kreuzend 213 156 120
91802 RK MonolLine 120 Bodenmontage 1 156 120
140 160 M8
91813 RK MonolLine 120 auf 80 kreuzend 2 156 120
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Bestellhinweis: ® Nutensteine kénnen am Material: Stahl, galv. verzinkt

] FUhrungsprofil und Fuhrungs-
® Bestellmengen unterliegen ) schlitten eingeschoben und .
festgelegter Staffelung gemafB positioniert werden =
Tabelle =
@©
Z
-]
<
Nutensteine

o
R
@
>
o
>

Nutenstein -B- Nutenstein -N- Nutenstein -K-
in die Nut einschwenkbar in die Nut einschiebbar in die Nut einschwenkbar
o
K
IS
+—
of 5
[mm] -
Code No Type sl Nutgeometrie C
. Staffelung =
. o
Vierkantmutter DIN 562 Vierkantmutter S
10, 20, 30... |far Vierkantmutter @
, 20, S
R ) M4 Stuck DIN 562 9
(Vo)
Nutenstein -B- E
(]
E00017CEE M3 10, 20 30... 20 o
Stuck =
10, 20, 30 =
EO00058CEE M4 e 20
Stuck
Nutenstein -N-
(]
4006202 M8 10, 20 30... 30 5110|1313 |3 | M8 4000 =)
Stuck ©
=
4026206 | mg | %20 30 40 8 |10]13]15|4|m8| 9000
Stuck
Nutenstein -K-
4006211 M5 10’52t?11ci0m 30 21112 (4 |7 |-| M5 5000
RK MonoLine-Ansicht von unten
10, 20, 30... =3
4006212 M6 )y 30 2111214 | 7 |-| M6 5000
Stuck &
<
4016212 M6 10. 20 30... 40 21(14 (4 |7 |-| M6 5000
Stuck
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RK MonolLine Befestigung

Befestigung

Zentriersitze ® Folgende Position kénnen Lieferumfang je Satz:

fiir RK MonolLine bereits wahrend der Konstruk-tion 2 Zentrierbolzen und
exakt festgelegt werden Befestigungsmaterial
-Nutzlast

® Reproduzierbare Position
der Nutzlast

® Kirzere Zeitdauer bei
Montage/Demontage der
Nutzlast

® Genauigkeit des Zentrier-
bolzens h6

® Zu verwenden fur alle
RK MonolLine Lineareinheiten

Abb.2: Schlittenzentrierung und ‘=’
Zentrierung Endelement U
RK MonoLine MT ~

BaugroBe -A- BaugroBe -B-

Abb.3: Schlittenzentrierung und
Zentrierung Endelement
RK MonoLine MT

91898 Zentriersatz Schlittenzentrierung
BaugroBe -A- RK MonolLine Z 40
Schlittenzentrierung
91899 Zentriersatz RK MonolLine Z 60/80/80x120/80x160/ 120
BaugroBe -B- RK MonoLine MT 80 /80x120/80x160
Zentrierung Endelement RK MonoLine MT 80 / 80x120 / 80x160
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=
2 12h6 T
c
£
%Ei Schlittenzentrierung

/\/ 2
1 — <
E
j C | . :
>
<

n

Q.

o

H
7 )) O
\\ g
1)
>
o o
>

©@
A +0,05

)

G )
+0,05 L
D E +0,05 =
‘ =
[ @ ® [ —é g
)
G———n 3
(U] S o
o H
@ b H "
l—éﬁr‘ —— %
| [
=k
A B +0,05 S
[mm] ]
()
Type C A
S~
RK MonoLine Z 40 5
RK MonolLine Z 40 49,5 67 - - - - - - g
mit verlangertem Schlitten S
RK MonolLine Z 60
RK MonolLine Z 60 100 100 - - - - - -
mit verldngertem Schlitten @
RK MonolLine Z 80 / 80x120 / 80x160 8
100 120 - - - - - - 2
RK MonolLine Z 80 / 80x120 / 80x160 =
mit verlangertem Schlitten
RK MonoLine MT 80 / 80x120 / 80x160 75 120 40 - - -
RK MonoLine MT 80 / 80x120 / 80x160 60 >4
. .. : —* -* -* 337 100 120
mit verlangertem Schlitten
RK Monoline Z 120 ?
©
RK MonoLine Z 120 100 160 - - - - - - =
mit verlangertem Schlitten <

*Hinweis: Beim langen Schlitten bleiben Positionen A — C ungenutzt
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RK MonolLine Antrieb

Antrieb

Auswahltabelle Motoran- ® Einfache Anbindung von Servo- Lieferumfang:

bausitze RK Monoline fiir motoren Motoradapter, spielfreie Servo-
Servomotoren ohne ® Auf Wunsch fertigen wir einen Ir;uaazlr?ar}g und Befestigungs-
Getriebe kompletten Motoranbausatz

nach lhren Vorgaben

RK Monoline Z 80 + MT

Hersteller Motor RK MonolLine Z 40 RK Monoline Z 60 80/80x120/80x160
RK-AC 240 949132 - -
RK Rose + Krieger
RK-AC 470 - 949357 949133
Baumdiller DSD2-045 949132 Auf Anfrage Auf Anfrage
Beckhoff AMB8041, AM8042, AM8043 Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage
Bosch MSKO050B, MSK050C - 949357 949133
AKM2G-41, AKM2G-42, AKM2G-43,
Kollmorgen AKM2G-44 Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage
Lenze MCS09D, MCS09F, MCS09H, MCS09L 949132 Auf Anfrage Auf Anfrage
Lti/Keba LSP10 - 949357 949133
. A HG-JR53(4), HG-JR 73(4), HG-JR103(4),
Mitsubishi HG-JR153(4), HG-JR203(4) Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage
SMH 82, SMHA 82 949132 - -
Parker
SMH 100, SMHA 100 - 949357 949133
SEW CMP63S, CMP63M, CPM63L 949132 Auf Anfrage Auf Anfrage
1FK7040, 1FK042, 1FK043, 1FK2205 Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage
Siemens
1FK2105 - 949357 949133
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Motorflansch
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D1

IM B5 56 50 @80 014x30 100 0,432
4 tief 15 tlef

IM B5 63 64167 ®4ii5e:7 ©19x40 115 0105 1915?"12 et 1,38/1,16
IM B5 56 49/59/61,5 Qﬂ?ef 014x30 100 082 15/12'\;'162 it | 043210931093
IM B5 56 60/64,5/67 ®58t(i)e::7 ©19x40 100 082 20/12'\;'?2 cief | 049/093/1,03
IM B5 63 64/67 04%(?; ?19x40 2115 0105 19,5¢"1§ et 1,38/1,16
IM B5 56 60/64,5/67 stt?; ?19x40 100 082 20/12'\;'5’2 v | 049/093/1,03
IM B5 56 49/59/61,5 0421?627 014x30 100 082 15/12'\;'162 it | 043210931093
IM B5 63 64167 ®49ti5e:7 ?19x40 2115 0105 1915?"12 et 1,38/1,16
IM B5 56 60/64,5/67 05i?e:7 216x30 2 100 082 20/12'\7162 tief 0,49/0,93/1,03
IM B5 56 50 ®48t?e:7 ©14x30 100 082 e 0,432

IM B5 63 64/67 049t?e:7 ?19x40 2115 0105 o 1,38/1,16
IM B5 56 49/59/61,5 @4&1?;7 ©14x30 100 082 1o e | 0:432/0,93/0,93
IM B5 56 60/64,5/67 stt?ef ©19x40 100 o 82 S0/ 1a0% ies | 0,4970,93/1,03
IM B5 63 64167 ®49ti5e:7 ©19x40 0115 0105 1915?"12 et 1,38/1,16
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RK MonolLine Antrieb

Antrieb

Motoranbausétze . . .
® Einfache Anbindung von Servo- Lieferumfang:
und Drehstrommotoren Motoradapter, spielfreie Servo-
® Auf Wunsch fertigen wir einen Ir;uagz:'?ar}g und Befestigungs-
kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben
17
N
a
%
A
D2
E

Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Drehstrommotoren

RK Monoline Z 80 + MT

RK Rose + Krieger 90/120W 949111 949355

RK Rose + Krieger 180/250W 949112 949117 949117

Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Servomotoren mit Getriebe

Gl RK MonolLine | RK MonolLine | RK MonoLine Z 80 + [RK MonolLine|
Z 40 Z60 MT 80/80x120/80x160 2120

54,5/60| @40 O70/080/
PLE 60 949109 949350 949113 160|378 tief| @ 14x30| @52~ B0 0,9
PLE 80 - 949353 949115 - 64/60 ?t?e(} ©20x36|@70| D80 |M6| 092
Neugart
PLE 120 - - 949116 949344 |e0/82| 28 |o2sxsolo 100 2129 |m1o| 1,433,04
4,5 tief 0130 4303,
2130
PLE 160 - - - oa9345 | 114 | 21O |o4oxe0f0 145 Did0 M2 263
APG 080 - 949353 949115 - 64/60 ?tfe(} ©20x36|@70| D80 |M6| 092
Atlanta 0 80 2120/
APG 120 - - 949116 049344 | 6082 | ,oc [025xs0/@ 100 210 M 10| 1,433,04
54,5/60| @ 40 O70/080/
_ PEO065 949109 949350 949113 - 60 |37.85. tief| @ 14x30{@ 52| R %Y | M5 | 092
Eppinger 360
PE0SO - 949353 949115 - 64/60 | Jo¢ |020x36(@70| 080 |M6| 0,92
54,5/60| @ 40 O70/080/
Ruhrge. | RPS050 | 949108 949350 949113 - 60 |37 85 tief| @ 1430|052 e ms | 092
’
triebe | ocos0 - 949353 949115 - 64/60 ?tfeof ©20x36|@70| 08 |M6| 092
SPN-ECO 545/60] ©40 | ©14x O70/080/
(E2) £7 23| 949109 949350 949113 - 60 |38 tief| 30 |©52| Dso  |M5| 02
SPN-ECO 060 | ©20x
SPN | () £ 2 - 949353 949115 - sai0 | 2.0 2% |o70| D80 |[mMe| 092
Schwabenr o = o 0 80 2120/
Prézision - - -
zision | PHED 949116 oag344 | 6082 | 200 |o2sxsof 00 215 M 10| 1,433,04
SPN-ECO 2130
(£2) £2 26 - - - 949345 | 114 | 2100 |od4o0xe0f0 145 D140 |M12 263
Alpha 54,5660 ©40 | ©14x O70/080/
croismp| 949109 949350 949113 - /60 |37.854tef| 30 |2°?| mso |[M?| 092
Alpha 260 | ©20x
Witten. | CPO35 MF - 949353 949115 - 6460 | 2o 5 |e70| D80 |[me| 09
stein Alpha 2 80 @120/
oS mE - - 949116 o49344 | 6082 | T8 |o25xs0f@ 100 2150 M 10| 1,43/3,04
Alpha 2130
coomae - - - oa9345 | 114 | D% |o4oxe2i0 145 Dis0 M2l 263
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: 2
Antriebswelle i e . =
® StandardmaéBig ist die Lieferumfang: =
RK MonoLine Z und MT mit Antriebswelle mit
einer flexiblen Flanschanbindung Befestigungsmaterial
versehen
® Optional kann diese mit einer *«—EL» b
Antriebswelle nachgerstet — %
werden L ©
] <
A [SFa) (S
B <
® ®
1
: <5
[ 4" 3 | [Clfa) U
\ AR v Z
¥ @
>
% 1 o
— | S o o 2
Fur Metallbalg-Kupplung o
[mm]
Code No. Type Ausfiihrung A B C D
91323 RK MonolLine Z 40 32,5 23 14 32
R RK MonolLine Z 60 35 315 20 5>
- Antriebswelle fur ,
RK MonoLine MT 80 /80x120/80x160 Metallbalg-Kupplung 32,5
91324 RK MonolLine Z 80 / 80x120 / 80x160 53,5 39 25 74
9720000 RK MonolLine Z 120 58,5 50 30 80
3
Anschraubnabe ® StandardméBig ist die Lieferumfang: i
RK MonoLine Z und MT mit Anschraubnabe mit =
einer flexiblen Flanschanbindung Befestigungsmaterial 5
versehen 2
® Optional kann diese mit einer An-
schraubnabe nachgeristet werden — s
f (@)}
(e
=
A ()
>
9
(Vo)
S~
] o
v
o
e
o
Q
>
19
o o
Far spielfreie Servokupplung [mm] =
Code No. Ausfiihrung
91340 RK Monoline Z 40 GS 14 7 30
RK MonolLine Z 60 Anschraubnabe 6,5 55 o
91338 RK MonoLine MT 80 /80x120 / 80x160 fur spielfreie GS 24 4 55 S
onotine X X Servokupplungen von <
RK MonoLine Z 80/ 80x120 / 80x160 KTR Typ Rotex GS 9 55 5:
91327 RK MonolLine Z 120 GS 38 4,5 80
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RK MonolLine Antrieb

Antrieb

Bestellhinweis: ® Ubertragung von Drehmomen-

ten bei parallel angeordneten Synchronwelle mit Befestigungs-

® Synchronwelle fur
RK MonolLine MT auf Anfrage

Synchronwelle

Max. libertragbares Moment:
RK Monoline Z 40 6,5 Nm
RK MonolLine Z60/80 47 Nm
RK MonolLine Z 120 123 Nm

Betriebsdrehzahl [1/min]

390

3200
3100
3000
2900
2800
2700
2600
2500
2400
2300
2200
2100
2000
1900
1800
1700
1600
1500
1400
1300
1200
1100
1000

900

800

700

600

500

Lineareinheiten material

® Synchronisation der Fihrungs-
schlitten durch Nullpunktaus-
richtung

Lieferumfang:

Gesamtlange

(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten)

Biegekritische Drehzahlen

s \ RK MonoLine Z 60/ 80

RK Monoline Z 40

RK MonolLine Z 120

500 1000

Gesamtlange [mm]

2000 2500 3000

\

3500
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Abb. zeigt Synchronwelle

[mm]
Code No Grundldnge Max. Gesamtlange
: (Mindestlénge) (lichtes MaB) Grundlinge | pro 100 mm Hub

Synchronwelle

92520400_ _ _ _ RK MonoLine Z 40 105 2000 0,19 0,05
Synchronwelle

92520800_ _ _ _ RK MonolLine Z 60 / 80 220 2800 1,09 0,13
Synchronwelle

92520120 _ _ _ RK MonolLine Z 120 290 3000 3,39 0,36
Gesamtlange [mm]

Abb. zeigt Synchronwelle mit Schutz
[mm]
Code No Type Grundlinge | Max. Gesamtlinge Gewicht [kg]
: (Mindestlange) (lichtes MaB) Grundlinge | pro 100 mm Hub

Synchronwelle

92521400____ RK MonolLine Z 40 mit Schutz 105 2000 0,45 0.15
Synchronwelle

92521800____ RK MonolLine Z 60 / 80 mit Schutz 220 2800 1,99 0,30
Synchronwelle

92521120____ RK MonolLine Z 120 mit Schutz 290 3000 >4 0,58

Gesamtlange [mm]
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RK MonolLine Positionsbestimmung

Positionsbestimmung

Endschalter mechanisch ® Befestigung auBen am Lieferumfang:
FUhrungsprofil Endschalter mit Befestigungssatz

L ews
Spannung Max. 230 V AC
Max. Schaltstrom 4A
Max. Einschaltstrom 10 A
Schaltfrequenz max. 5000/ h
Lebensdauer 20x108 Zyklen
Achshebelverstellung einrastend um 360°
Schutzart IP 67
Umgebungstemperatur -30°C bis +80°C

<
J <
— - B
BG 40 BG 60/80/120

_m

91925 RK MonolLine 40 54 66

91930 RK MonoLine 60 41 43,5 .. .

Offner / SchlieBer,
. Endschalter mechanisch

91926 RK MonolLine 80 /80x120/80x160 45 45,5

91929 RK MonoLine 120 74 69
Betatiger fiir ® Befestigung am Lieferumfang:
Endschalter mechanisch Fuhrungsschlitten Betatiger und Befestigungssatz

91927 RK MonolLine 40

91903 RK MonolLine 60

91928 RK MonoLine 80/80x120/80x160/ 120
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Endschalter induktiv ® Befestigung auBen am Lieferumfang:
Fuhrungsprofil Endschalter mit Befestigungssatz
2
<
<
Endschalter ©
=
[%2]
-]
Spannung 10...30 VDC <
Max. Schaltstrom 150 mA

Schaltabstand 2 mm far Stahl 0]
L
Schutzart IP 67 %
=

Kabelldnge 2m

Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C

L )
e Y o I m u
v Y| K
i e
| £
c
BG 40/60 BG 80/120 )
A
c
(]
(@)]
5
D
9
92850 RK MonoLine 40 18 18 24 2
c
o
91931 RK MonolLine 60 22 39 3 9
=
RK MonoLine 80 42,4 0,4 Wechsler, Endschalter
induktiv auBenliegend

92851 RK MonoLine 80x120 43 82,4 40,4 M8x1
Q@
RK MonoLine 80x160 122,4 80,4 —8
le)
92852 RK MonoLine 120 46 67,5 25,5 =
(@)
c
o
e
(e
<
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RK MultiLine /R
Kompakte Kugelschienen-Achse fiir hohe Belastungen

Flihrungsschlitten mit Breiter Zahnriemen (60 mm)
Kugelschienenfiihrung ® Zur Aufnahme hoher
® Genauer und praziser Lauf axialer Krafte

® Aufnahme hoher Krafte und
Momente

Befestigungsr?uten im Trichterschmiernippel Anordnung Antriebswelle

Fﬁhrungsprofll _ ® Wartungsfreundlich durch ® Wahlweise nach lhren

° Elnfache A.nblndung von zentrale Schmierméglich- Anforderungen
Zubehorteilen keit Gber den Schlitten

® Gute Befestigungsmaoglich-
keit der Einheit

Merkmale: Optionen:

® Fuhrungsprofil 100x200 ® Langlebige ® GroBere Hublangen
kompatibel zum Kugelschienenfiuhrung

® Zweiter FUhrungsschlitten
® Flache und lose mitlaufend
kompakte Bauform

BLOCAN®-Profilsystem

® Verlangerter Ghrungsschlitten
394
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RK MultiLine / R
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

e e

Konstruktiver Aufbau Profil Aluminium, Zahnriemen-Antrieb
Fiihrung 2 parallele Kugelumlaufschienen, auBenliegend
Einbaulage beliebig

max. Antriebsmoment 161 [Nm]

max. Geschwindigkeit 5 [m/s]

max. Beschleunigung 50 [m/s?!

Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm

Teilungsgenauigkeit Zahnriemen +0,1 mm/300 mm Hub

Leerlaufmoment 3,8 [Nm]

Antrieb HTD-Zahnriemen, Teilung 8 mm, Breite 60 mm
Wirk-@ Zahnscheibe 68,75, [mm]

Umfang Zahnscheibe 216 [mm]

Umgebungstemperatur 0°C bis +60°C

Schutzart IP 20

Dynamische Belastungsdaten*

F Kraft [N]
M Moment [Nm]

MultiLine (Kugelschienenfiihrung)

MultiLine R | - | 8200 | 12000 | 920 1600 | 1500
MultiLine mit auBenliegendem Zahnriemen
MultiLine | 4700 | 8200 | 12000 | 920 1600 | 1500

*Vorspannung Zahnriemen 0,8 x Fx

Flachentragheitsmoment

[cm4]

e v | =

MultiLine | 630,85 | 2643,85
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Berechnung Belastungskennwert zur Lebensdauerermittiung
® Die Lebensdauer von Linearachsen steht im o
Zusammenhang mit den mittleren Kraften und =
Momenten, die in der Anwendung auftreten. Bei =
gleichzeitig wirkenden Kraften und Momenten B
kann mit folgender Gleichung der Belastungs- é
kennwert ndherungsweise ermittelt werden.
Anwendungswerte (z.B. F
Belastungskennwert= 9 ( )
Katalogwerte (z.B. Fy,
o
@
F Mx M Mz ¢
Belastungskennwert B, = : y . Fz + M y 4 <1 g
ymaX I:Zmax I\/Ixmax ymax IVIZmax
Uberschlagige Berechnung
Belastungskennwert
MultiLine
2,50 +
- "y sood L L L1 ] Der Belastungskennwert B, = 1 bezieht sich |
E ' \ auf eine Lebensdauer von 12.000 km
2
< 1,50
BK Ja S
i~ B,=1
o) 1,00
c (9]
2 &
3 0,50 S
Nein o =
| c
o
0,00 T T T T T T U
0 20.000 40.000 60.000 80.000 100.000 120.000
Laufleistung [km]
C
()
g
Bei einem Belastungskennwert B, < 1 kdnnen theoretisch =
hohere Laufleistungen erreicht werden. %
. Die Darstellung dient der naherungsweisen Betrachtung 0
moglich Reduktion der zu erwartenden Lebensdauer in Abh&ngigkeit vom f
Anwendungs- Belastungskennwert B,. c
werte Erhohte Geschwindigkeiten, Kurzhub, Vibrationen, St6Be, %
Mangelschmierung oder weitere besondere Bedingungen 3
sind nicht berucksichtigt. S
nicht méglich Fur eine detaillierte Lebensdauerberechnung sprechen Sie uns gerne an.
Q
Bitte sprechen Sie uns bezig- =
liche einer detaillierten S
Lebensdauerberechnung an.
Beispiel:
® Die anwendungsspezifischen Krafte und
® Momente sind: o
Fz = 2000N, Mx = 200 Nm und Mz =450 Nm =
<
FlUr eine MultiLine ergibt sich nach obiger S

Gleichung ein Belastungskennwert von B, = 0,76.
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RK MultiLine / R
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ Flhrung

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Zweiter oder verlangerter
Fahrungsschlitten auf
Anfrage lieferbar

[mm]

Code No. e Srundiéngs | meselal
Grundlénge pro 100 mm Hub

MSA2010IA Kugelschienenfuhrung 5620 31,11 2,00

_ Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm]

398
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RK MultiLine

Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfilhrung @ Zahnriemeneinheit

® GroBere Hublan

® Zweiter lose mit

gen auf Anfrage

laufender

oder verlangerter Fllhrungs-
schlitten auf Anfrage lieferbar

TAA2010 _ I

[mm]

Zahnriemen max. Hub

Grundlénge

Grundldnge | pro 100 mm Hub

2,05

Kugelschienenfihrung

400

L— __ __ Gesamtlange = Grundldnge + Hub [mm]

Anordnung
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RK MultiLine

Safelock

Bestellhinweise:

® GroBere Hublangenauf Anfrage

® Auch ohne Zahnriemenantrieb
als Momentenstutze erhaltlich

[mm]

Grundlénge

Grundlénge per 100 mm Hub

2,05

TA_2010Al _ _ __ RK MultiLine Safelock

Gesamtlange (Grundlange + Hub) in mm

Ausfiihrung: >
Q = Motor oben / Profil verfahrt

L = Motor oben / Schlitten verfahrt

T = Motor unten / Schlitten verfahrt
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RK MultiLine

Befestigung / Antrieb

Bestellhinweis: ® Nutensteine kdnnen am Material: Stahl, galv. verzinkt

FUhrungsprofil und Fuhrungs-

® Bestellmengen unterliegen schlitten eingeschoben und positi
festgelegter Staffelung oniert werden

gemalB Tabelle

Nutensteine
Nutenstein -N- Nutenstein -N-
in die Nut einschiebbar
-l
Nutenstein -K- Nutenstein -K-
in die Nut einschwenkbar
S

Bestellmenge

Nutenstein -N-

4026207 M5 10, 20, 30... Stuck 8 10 13 15 4 M5 4000

4026203 M6 10, 20, 30... Stuck 8 10 13 15 4 M6 9000

4026206 M8 10, 20, 30... Stuck 8 10 13 15 4 M8 9000
Nutenstein -K-

4016212 M6 10, 20, 30... Stuck 21 14 4 7 - M6 5000

4016213 M8 10, 20, 30... Stuck 21 14 4 7 - M8 8000

404



Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Ubertragungseinheit ® Ubertragung hoher ® Synchronisation der Fihrungs-
Drehmomente bis 120 Nm schlitten durch Nullpunktaus
bei parallel angeordneter richtung
Lineareinheiten

Synchronausfuhrung Ist die konstruktiv bedingte Einbauldnge

— groBer als die durch die Formel “Uber-
___, i schlagige Wellenauslegung” (siehe unten)
e ermittelte
- Klemmnabe max. Einbauldnge oder max. Drehzahl, so
kommt ein Stehlagerbock zum Einsatz, um
Spannringnabe entsprechende Belastungen aufzunehmen.
&
] g Ausfihrung
mit Schutz
Ausfuhrung ohne Schutz
Zahnriemen- (Beim Einsatz dieser Ausfuhrung
umlenkung mussen entsprechende Schutz-
. L. einrichtungen Maschinenseitig
Uberschlagige Wellenauslegung: gegeben sein)

max. Einbauldange [mm] = (2720 - Drehzahl [min']) + 2 x 107,5

max. Drehzahl [min"'] = 2720 - L [mm]

’

[mm]
Code No. fir Lineareinheit | Gewichtlgl |
m /100 mm Stehlagerbock
9252052 _ __ _ _ | ohne Schutzabdeckung MultiLine 5,23 0,23
9252152 mit Schutzabdeckung MultiLine 30 8,56 0,4 1,7

Einbaulange [mm]

ohne Stehlagerbock
mit Stehlagerbock
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RK MultiLine

MultiLine — Antrieb

Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung MultiLine

fiir Drehstrommotoren

RK Rose + Krieger

m

949968
90/120W
912855 1230
949969
180/250W

912855 1430

Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung MultiLine
fiir Servomotoren ohne Getriebe

949962
RK-AC 240 IM B5 56 14x30
912855 1430
RK Rose + Krieger
949964
RK-AC 470 IM B5 63 019x40
912855 1930
949962
Baumiiller DSD2-045 IM B5 56 014x30
912855 1430
949964
Bosch MSK050B, MSK050C IM B5 63 019x40
912855 1930
MCS09D, MCSO9F, 949962
Lenze MCS09H, MCS0OL 972855 1230 IM B5 56 014x30
949964
Lti / Keba LSP10 IM B5 63 ©19x40
912855 1930
949962
SMH 82, SMHA 82 IM B5 56 214x30
912855 1430
Parker
949964
SMH 100, SMHA 100 IM B5 63 219x40
912855 1930
CMP63S, CMP63M 949962
SEW ' ’ IM B5 56 214x30
CPM63L 912855 1430
949964
Siemens 1FK2105 IM B5 63 219x40

912855 1930

406
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Code No. Motoradapter:

949964

Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen-
durchmessers
1. Seite=19 mm
2. Seite=30 mm:
912855 1930
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Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung MultiLine
fiir Servomotoren mit Getriebe
RO
Hersteller Getriebe MultiLine Z Motorwelle =
949446 =
PLE 60 @14x30 =
912855 1430 2
949447 <
Neugart PLE 80 @20x36
912855 2030
949448
PLE 120 @25x50
912855 2530
o
949447 =
APGO080 @20x36 1)
912855 2030 >
Atlanta o
949448 =
APG120 @25x50
912855 2530
949446
PE065 214x30
Eooi 912855 1430
inger
i 949447
PE080O 220x36
912855 2030
949446
RPS060 214x30
912855 1430
Ruhrgetriebe
949447
RPS080 ©20x36
912855 2030
949446
SPN-ECO (E2) EZ 23 214x30 o
912855 1430 =
949447 IS
SPN Schwaben Prazision SPN-ECO (E2) EZ 24 ©20x36 =
912855 2030 (@)
)
949448
SPN-ECO (E2) EZ 25 @25x50
912855 2530
949446 S
Alpha CP015 MF 214x30 (o))
912855 1430 S
949447 @
Wittenstein Alpha CP025 MF 020x36 =
912855 2030 N
949448 =
Alpha CP035 MF @25x50
912855 2530 o
£
[$)
l =
Code No. Motoradapter:
949448
Code No. Kupplung mit %
Angabe des Wellen- =
durchmessers S
1. Seite=25 mm
2. Seite=30 mm:
912855 2530
Hinweis: %
Abmessungen und Bestelldaten fir Detailangaben zu den =
d d | Motorausfuhrungen <
I\_/Iotora" apter un Kupplung finden Sie im Kapitel:
siehe nachste Seite. Motoren und Steuerungen.
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RK MultiLine

Antrieb

Motoradapter ® Einfache Montage Material:
Aluminium

® Genauer Sitz durch
Zentrieransatze

[mm]
Code No. E F G
949446 112 80 80 40 53 70 5,5
949962 99 80 80 80 70,7 90 M6
949447 106 80 80 60 70,7 90 6,6
949448 120 80 80 80 91,9 115 29
949964 106 80 80 95 81,3 115 M8
949968 99 80 80 50 46 80 M5
949969 99 80 80 80 100 2120 06,6
Kupplung ® Spielfreie Wellenverbindung Material:
® Einfache Steckmontage Nabe, Aluminium
Zahnkranz, Polyurethan
[mm]
e o [a] ][] - |Erm
Code No. 0B (@
9128551430 14 30 30 55 78 5x5 / 8x7 60 35
9128551930 19 30 30 55 78 6x6 / 8x7 60 35
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Positionsbestimmung RK ROSE+KRIEGER o
=
=

Halter fiir Endschalter ® Grenztaster in Achshebel- Material: Endschaltergehduse aus =

mechanisch ausftihrung Thermoplast, selbstverléschend,

e Geringer Platzbedarf Halter aus Aluminium-Profil
2
<
<
@©
<
[%2]
-]
<
D
[mm] L
Max. Spannung 230V AC %
Max. Schaltstrom 4A =
Max. Einschaltstrom 10 A
Schalthaufigkeit max. 5.000/h
Lebensdauer 20 x 106 Schaltzyklen
Achshebelverstellung einrastend um 360°
Schutzart IP 67
Umgebungstemperatur -30°C bis +80°C
92711 Endschalter Offner/SchlieBer mit Halter
O
Halter fiir Endschalter ® Befestigung in der Profilnut des Material: K
induktiv Fuhrungsprofils Endschaltergehduse aus Edelstahl, ©
. . Halter aus Aluminium =
® Funktionsanzeige S
® Wartungsfrei
C
()
(o)
C
=
()
>
()
Vo)
S~
=
v
o
e
[}
>
Spannung 10-30VDC o
Max. Schaltstrom 10 mA g
Max. Einschaltstrom 100 mA g
Schaltfrequenz max. 5 kHz
Lebensdauer von Schalthaufigkeit unabhangig
Schaltabstand 1,5 mm
Schutzart IP 67
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C =3
2
=
92929 | Endschalter Offner mit Halter
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RK Duoline Z/R

RK DuolLine Z/R - Highlights/ Technische Vorteile

Anschluss
® fur Sperrluft oder
Vakuum auf Anfrage

i

Nutensteinleiste
® Damit lhre Last
sicher halt

Abdeckband
® Schutzart IP40

Naherungsschalter
® Einfache Montage
ohne Stérkonturen

® Bis zu 3 Sensoren pro
Nut

® Nachtraglich
montier- und
Anderbar

Motorposition
® Nachtraglich anderbar

® Frei wahlbare
Motorposition

® Motor in 90°- Schritten drehbar

Highlights allgemein
® Hoher Wirkungsgrad

® Geringes Leerlaufmoment

® Max. Verfahrgeschwindigkeiten langen-
unabhangig nutzbar

® Vereinfachte Wartung durch zentrale
Schmiermdéglichkeit am Schlitten

® Profilnuten zur Befestigung der Achse sowohl
seitlich als auch an der Unterseite

® Nutensteine in seitliche und untere Nuten
nachtraglich einlegbar

410

Variabler Motoranschluss
® FUr Metallbalg-Kupplung

® Fir spielfreie Servokupplung

RK Duoline Z (Zahnriemenantrieb)
® Schutzart IP20

® Umlenkungen mit Hohlwellen erméglichen
variable Motoranordnung

® \Wiederholgenauigkeit £0,05 mm

RK Duoline Z Protect (Zahnriemenantrieb)
® Schutzart IP40 dank Stahl-Abdeckband und
Dichtungen

® Umlenkungen mit Hohlwellen erméglichen
variable Motoranordnung

® \Wiederholgenauigkeit £0,05 mm
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Zentrierbohrungen
® Reproduzierbare Position der
Nutzlast/Lineareinheit

integr. Wegmess-System
® Hohe Positioniergenauigkeit auf
der ganzen Einheitenlange

® Direkte Erfassung der Schlitten-
position

® Elastizitaten des Antriebsstran-
ges erkennbar und durch den
Motorcontroller ausregelbar

RK DuolLine R Protect (Fiihrungsachse)

® Ohne eigenen Antrieb

® Frei beweglicher Schlitten

Klemmleisten
® Fixiert die Achse
zuverlassig

Trichterschmiernippel

® Wartungsfreundlich durch
zentral Schmierméglichkeit
Uber den Schlitten

® Entfall bei
RK DuolLine S Trapezgewinde,
da Lebensdauergeschmiert *

® Alternativer Anschluss an eine
Dauerschmierung auf Anfrage

Varianten
RK DuolLine Clean geeignet flir den Einsatz
in Reinrdumen bis ISO- Klasse 1

EE5s Fraunhofer

TESTED
DEVICE

RK Rose+Krieger GmbH
RK DuoLine 580 Clean
Report No. RK 2011-1187

Hinweis:
Mehr Informationen im Kapitel RK DuoLine Clean (S. 436)

* bis ca. 30 km Laufleistung
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RK Duoline Z/R

Zahnriemen- und Spindeleinheiten
mit sicherer Haltefunktion

RK Duoline Safelock (LT ﬂ@\

FUhrungs-
profil

Pneumatikanschluss Laufwagen

4,5-8 Bar \

Hol

H+————  FUhrungsschiene

integriertes Haltesystem E
e

|

FUhrungsschlitten

Als Sicherung bei Montage-, Demo_ntage- und Wartungsarbeiten

® Garantierte Nennhaltekraft auf gefetteten Kugelschienen, da selbstverstarkendes System

® Das Halteelement kann als ,,bewahrtes Bauteil” im Sinne der Kategorie 1
nach DIN EN I1SO 13849-1 betrachtet werden
® B, = 1.000.000 Schaltspiele (statisch)
® Performance Level PL D erreichbar. PL E als redundante Ausfiihrung auf Anfrage
® Integriertes Haltesystem. Keine Stérkonturen auBerhalb der Linearachse
® Uberlastsicheres Halteelement

RK Duoline S 160 RK Duoline z 120 RK Duoline Z 160
eine Kugelschiene

Nennhaltekraft Safelock 1800 N

(bei B, = 1.000.000 Schaltspielen) 1800 N

2500 N

Getestet in Anlehnung an Prufgrundsatze

DGUV Test Bescheinigung GS-MF-01 und GS-MF-28

Hinweis:

Maximalhaltekraft = 2x Nennhaltekraft.

Das Notbremsen einer bewegten Last ist nicht bestimmungsgeman.

Bei Uberschreiten der Nennhaltekraft oder nach jeder Notbremsung

ist eine Funktionspriufung im Normalbetrieb gemaB Betriebsanleitung durchzufihen.
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/manuals_lineartechnik/99347 safelock.pdf

412


http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/manuals_lineartechnik/99347_safelock.pdf

Inhaltsverzeichnis

Eigenschaften/Leistungsdaten

Ausfiihrungen
(Mafe, Bestellnummern)

A’»

Zubehor
(Befestigung)

Antrieb

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Allg. Angaben / Betriebsbedingungen .......... Seite 414
Belastungsdaten.........cccooceiiieiiiciinee e Seite 414
FUhrungseinheit DuoLine R .......cccovcevveienne Seite 416
Zahnriemeneinheit Duoline Z ..........ccccccc..... Seite 418
RK DuoLine Z Safelock .......cccveeceeeiiienccieeens Seite 420
Befestigung der Nutzlast........ccccccveienrinnienns Seite 422
Befestigung der Lineareinheit..............c.c........ Seite 422
ZeNtriersAtZe....uuue e Seite 424
Endschalter ......oooeeeeeceiee e Seite 453

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Place-Tec 413

Auswahlhilfe Einleitung

Move-Tec

s,
=
©
=
—
C
o
U

Module Motoren / Steuerungen

Anhang



RK DuolLine Z 60/ 80 / 120/ 160
Technische Angaben

Allgemeine Angaben / Betriebsbedingungen

[ |RKDuoLinez60 RK DuoLine Z80 | RK DuolineZ 120 | RK DuoLineZ 1201l | RK DuoLine Z 160

Fiihrung 1 Ku?"elschienen— 1 Kug"elschienen— 1 Kug"elschienen— 2 Ku"gelschienen— 2 Ku.gelschienen—
Uhrung fuhrung fuhrung fuhrungen fuhrungen

Einbaulage beliebig
Antriebsmoment max. 28 Nm 67 Nm 141 Nm 141 Nm 220 Nm
Geschwindigkeit max. 5 m/s 5 m/s 5 m/s (10m/s) 5m/s 5 m/s
Beschleunigung max. 50 m/s?
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm + 0,05 mm + 0,05 mm + 0,05 mm + 0,05 mm
Positioniergenauigkeit mit integriertem Wegmess-System = (0,025 + 0,01 x L) mm; L = Hub in m
Leerlaufmoment max. 2Nm 2,2Nm 2,3Nm 2,3Nm 2,5Nm

Antrieb

HTD-Riemen aus
Polyurethan,
Teilung 5 mm,
Breite 20 mm

HTD-Riemen aus
Polyurethan,
Teilung 8 mm,
Breite 30 mm

HTD-Riemen aus
Polyurethan,
Teilung 8 mm,
Breite 50 mm

HTD-Riemen aus
Polyurethan,
Teilung 8 mm,
Breite 50 mm

HTD-Riemen aus
Polyurethan,
Teilung 8 mm,
Breite 75 mm

Wirk-@ Zahnscheibe 52,52 mm 66,21 mm 76,39 mm 76,39 mm 76,39 mm
Umfang Zahnscheibe 165 mm 208 mm 239,99 mm 239,99 mm 239,99 mm
Umgeb:'a'lgftempe' 0 bis +60°C 0 bis +60°C 0 bis +60°C 0 bis +60°C 0 bis +60°C
Basic IP 20 / Pro- Basic IP 20 / Protect | Basic IP 20/ Protect | Basic IP 20/ Protect Basic IP 20 / Protect
Schutzart

tect IP 40

IP 40

IP 40

IP 40

IP 40

Dynamische Belastungsdaten

F Kraft [N]
M Moment [Nm]
Zahnriemeneinheiten
Belastungsdaten Fx* Fy Fz Mx My Mz
Standard-Fithrungsschlitten
RK Duoline Z 60 900 700 2500 48 160 140
RK Duoline Z 80 2000 1000 4100 100 340 300
KD Do B 3600 1400 6400 125 550 530
RK Duoline Z 120 I 3600 2000 6900 205 620 560
RK D':"ig::'iing 51:& lock 6000 5100 8900 500 840 810
verlangerter Fiihrungsschlitten
RK Duoline Z 60 900 700 2500 48 250 220
RK Duoline Z 80 2000 1000 4100 100 590 520
RK Duoline Z 120 3600 1400 6400 125 890 680
RK Duoline Z 120 I 3600 2000 6900 205 940 790
RK Duoline Z 160 6000 5100 8900 500 1200 1150
*Vorspannung Zahnriemen 0,8 x Fx
Flichentrdgheitsmoment [cmé]
ly 1z
RK Duoline Z 60 52,54 cm* 67,41 cm?
RK DuolLine Z 80 127,90 cm* 172,80 cm*
RK DuoLine Z 120 289,5 cm? 627,8 cm? i
RK Duoline Z 120 Il 287,3 cm? 597,9 cm?
RK Duoline 160 437,70 cm* 1455,90 cm*
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Berechnung Belastungskennwert zur Lebensdauerermittiung
® Die Lebensdauer von Linearachsen steht im N
Zusammenhang mit den mittleren Kraften und =
Momenten, die in der Anwendung auftreten. Bei =
gleichzeitig wirkenden Kraften und Momenten B
kann mit folgender Gleichung der Belastungs é
kennwert ndherungsweise ermittelt werden.
Anwendungswerte (z.B. F
Belastungskennwert= 9 ( y)
Katalogwerte (z.B. Fy,_
o
QL
F Mx M Mz e
Belastungskennwert B, = . y 4 Fz + + M y 4 M <1 o
ymaX I:Zmax Ilemax ymaX Zmax §
Uberschlagige Berechnung
Belastungskennwert
g RK Duoline Z
2,50
oy 20 Der Belastungskennwert B, = 1 bezieht sich |
Ja ol auf eine Lebensdauer von 12.000 km
BK <1 o
E 1,50
c
) B.=1
ﬁ 1,00
Nein 8’
5 9]
-lg 0,50 'i,J
K 9o
o 0,00 T T T T T T E
méglich inheiten_ 0 20.000 40.000 60.000 80.000 100.000 120.000 8
baugroBe Laufleistung [km]
hoher
C
Bei einem Belastungskennwert B, < 1 kdnnen theoretisch 2
nicht méglich hohere Laufleistungen erreicht werden. S
Die Darstellung dient der naherungsweisen Betrachtung &
der zu erwartenden Lebensdauer in Abhéngigkeit vom =
Belastungskennwert B,. N
. Erhohte Geschwindigkeiten, Kurzhub, Vibrationen, StoBe, ~
méglich eduktion Mangelschmierung oder weitere besondere Bedingungen <
nwendungs; sind nicht bertcksichtigt. §
werte . . . S
Fur eine detaillierte Lebensdauerberechnung sprechen Sie uns gerne an.
nicht moglich
Q
>
Bitte sprechen Sie uns bezlg- g
— liche einer detaillierten >
Lebensdauerberechnung an.
Beispiel:
® Die anwendungsspezifischen Krafte und
Momente sind: o)
Fz = 200N, Mx = 20 Nm und Mz = 45 Nm rLCu
FUr eine DuoLine 80 ergibt sich nach obiger g

Gleichung ein Belastungskennwert von B, = 0,55.
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RK DuolLine R 60/ 80 / 120
Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Integriertes Wegmessystem

als Option

Ausfilhrung @ Flhrung

Ideal als Momentenstutze fur
die Duoline mit Zahnriemen
oder Spindel

TD14A5T1A11A0 _ RK DuolLine R 60 Protect
60 80
RK DuolLine R 60 Protect
dlrssr e mit verlangertem Schlitten 385
TD14A2T1A11A0 _ _ _ _ RK DuolLine R 80 Protect 352
80 100
RK DuolLine R 80 Protect
R0 B AR mit verlangertem Schlitten 484
TD14A3TIAMA RK D'uoLlne R 120.Protect 472
eine Kugelschiene
RK DuoLine R 120 Protect 120 15
TD14A3T1B11A_ eine Kugelschiene mit 616
verlangertem Schlitten

416

Gesamtlange (Grundlange+Hub) in mm



Gesamtlange = Grundlénge + Hub

RK ROSE+KRIEGER

J2

n

Cdd

245

[mm]

Grundlénge pro 100 mm Hub

— 3587 3,73 0,54
70 22

- 335 3497 4,46 0,54

278 - 7692 5,22 0,83
97 22

- 410 7560 6,89 0,83

386 - 7584 9,76 1,19
98 28

- 530 7440 12,16 1,19

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Place-Tec 417

Auswahlhilfe Einleitung

Move-Tec

D
T
©
=
—
C
o
U

Motoren / Steuerungen

Module

Anhang



RK Duoline Z 60/ 80/ 120 / 160
Ausfiihrungen

Zahnriemeneinheit RK DuolLine Z

® GroBere Hublangen auf Anfrage Place-Tec
® Auch ohne Zahnriemenantrieb als
Momentenstutze erhaltlich
Code No. Type Grundlénge B (@ D1 D2
TD1_A5F1A11A0_ _ _ _ RK DuolLine Z 60 405
i i Ischi 60 80 621 15H6
TD1_ASF1B11A0. RK Dulene“Z 60 eine Kug(_e schiene 495 5 tief
mit verlangertem Schlitten
TD1_A2F1A_1A__ _ _ _ RK DuoLine Z 80 468 5H7
i 80 100 : 16H6
TD1 A2FIB 1A . RKDuoline Z 80 600 7 tief
mit verlangertem Schlitten
TD1_A3F1A_1A__ RK DuolLine Z 120 eine Kugelschiene 606
TD1 A3F1B 1A RK Duoline Z 120 eine Kug_elschlene 750
mit verlangertem Schlitten 120 s 9QH7 50H6
TD1_A4F1A 1A __ __ RK DuoLine Z 120 zwei Kugelschienen 606 3,5 tief
TD1 A4F1B 1A RK Duol_.me Z“1 20 zwei Kugglschlenen 750
mit verlangertem Schlitten
TD1_A1TF1A_1A__ RK DuolLine Z 160 630 90H7
; 160 130 . 25H6
TD1ATFB A ____  RKDuoLine Z 160 780 3,5 tief
mit verlangertem Schlitten

Gesamtlange (Grundléange+Hub) in mm

integriertes Wegmess-System:

1 =ohne

2 = mit Steckkupplung und 20m Kabel
3 = mit 20m Kabel

Ausfiihrung:
1 = Basic
2 = Protect
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Gesamtlange = Grundlange + Hub
J2 | 2
iz
J1 I=
(@) R B (o]
:
>
! e R T S K| <
L 1 L - e — o |
o) o
o (@]
O — ©
o
K
(]
>
(@]
>
[mm]

s | wesenal
Grundldnge pro 100 mm Hub e
245 - 5753 4,65 0,54 S
72,1£0,2 M6-12 33,8 44 70 80 =
tief - 335 5665 5,38 0,54 S

278 - 7722 7.84 0,83

90,5:0,2 | M&12 | 40,1 52 85 95
tief - 410 7590 9,51 0,83 =
o)
386 - 7614 16,33 1,19 S
T
- >
M8-16 530 7470 18,72 1,19 2
100+0,2 tief 46,8 62 98 110 v
386 - 5614 16,33 1,19 =
(]
- 530 5470 18,72 1,19 §
(@]
410 - 9010 25,76 1,80 s
M8-28
100+0,2 of 56 62 109 110

tie - 560 8860 28,16 1,80
@
o}
o
(@]
>
(@)
c
[q0]
e
(e
<

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Place-Tec 419



RK Duoline Z

Safelock

Bestellhinweis:

® GroBere Hublangen
auf Anfrage

TD1_A3F1C_1_ _ _ RK DuoLine Z Safelock 120 120 115 90H7 20H6 100+0,2

TD1_ATFIC_1_ __ _ _ RK DuolLine Z Safelock 160 820 160 130 90H7 25Hs6 100+0,2

Gesamtlange (Grundlange + Hub) in mm

Ausfiihrung:

Q = Motor oben / Profil verfahrt

L = Motor oben / Schlitten verfahrt
T = Motor unten / Schlitten verfahrt

integriertes Wegmess-System:

1 =ohne

2 = mit Steckkupplung und 20 m Kabel
3 = mit 20 m Kabel

Schutzart:

1 = Basic

2 = Protect (IP 40 durch Abdeckband)
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Gesamtlange = Grundlange + Hub %
@©
=
[%2]
S
<
J |
O R B
T - R iy
P : : o %0
0 o
o UI O ';'IJ
9]
= | © — ©O 3
>
D3
D2

[mm] é
| waselol NS
=
Grundlénge per 100 mm Hub S
)

M8-16 tief 46,8 616 110 7384 21,27 1,19

M8-28 tief 56 600 62 109 110 9380 30,20 1,80
C
9]
o
C
2
9]
>
i
W
S~
c
v
)
£
[$)
>
@
>
g
o)
=
o
c
©
<
c
<
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RK Duoline Z 60/ 80/ 120 / 160
Befestigung

Befestigung der Nutzlast ® Im Fuhrungsschlitten sind zwei ® Profilnuten im Fihrungsschlitten
Nutensteinleisten eingebracht, an und Fuhrungsprofil erméglichen
denen Anbauten variabel und eine einfache Anbindung

sicher befestigt werden kdénnen

RK DuolLine R/Z 60

— 20er Nutgeometrie

*nur bei Ausfuhrung mit ver-
langertem Fuhrungsschlitten

260* —— 30er Nutgeometrie

220*
180
140
100
n

M6
— —
’i o © I «
= 6 6 6 ©o© ® 606 0 6 o ol
RK Duoline R/Z 80
*nur bei Ausfuhrung mit ver- — 20er Nutgeometrie
langertem Fuhrungsschlitten
2807 —— 30er Nutgeometrie
220*
180
140
100
M8 40
—=
—— b —— -i —
[M G 0O O O O e 0O 0 0 0O © \o‘
| | E—
RK DuolLine R/Z 120
—_— & el 102 — 20er Nutgeometrie
*nur bei Ausfithrung mit ver- s .
langertem Fuhrungsschlitten i) 30er Nutgeometrie
400* OO 2,5
zagj’geo Yo o) —— 40er Nutgeometrie
220 ;
180
140 < 1
&H, F—HOO _ ° |85
= — = i
= = Oﬁ%ﬁéﬁg
‘ ar a2
— 13 © O O O O ® O O 00 O O 014 m— | 80
’D—‘ I —

RK DuolLine Z 160

*nur bei Ausfihrung mit ver-

langertem Fuhrungsschlitten
400

— 20er Nutgeometrie

340*

280

—— 30er Nutgeometrie
220

180

55 —— 40er Nutgeometrie
: : :
I \%\Hf ] ] IT—
O m— 5 o 666 e 00 o o T —

120

i} O O O0OO0CO ®@ 0000 O O @ \}
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Klemmleisten ® Klemmleisten erméglichen die ein ~ Material: <
fache Fixierung der Lineareinheit Aluminium gleitgeschliffen, =
auf dem Unterbau oder zweier Befestigungsmaterial galv.
Einheiten zu einem Kreuztisch verzinkt
s Lieferumfa.ng: . o
Erforderlld;ersauraum 2 K|emm|e|5‘ten ml.t E
Abstand Befestigungsbohrungen Befestigungsmaterial (EG
H
laVaYa) laVal %
S
<
9
A\
7 Z L
I I = O
Abb.1: Bodenmontage e @
/ 4
M (e
[mm] >
Ccodeno| e Lo | A B | L ||
RK DuolLine 60 Bodenmontage 1
91818 - 72 91 57 M6 | 40
RK DuolLine 60 auf 60 kreuzend 2
RK DuolLine 80 Bodenmontage 1
91886 - 100 | 122 | 76 | M8 | 50
RK DuolLine 80 auf 80 kreuzend 2
RK DuolLine 120 Bodenmontage 1
91812 RK DuolLine 120 auf 120 kreuzend 2 140 | 160 | 116 | M8 | 80
RK DuolLine 160 auf 120 kreuzend 2
RK DuolLine 160 Bodenmontage 1
91802 RK DuolLine 160 auf 160 kreuzend 2 180 | 200 | 156 | M8 | 120
Abb.2: kreuzende Einheiten RK DuoLine 120 auf 160 kreuzend 2 9
}_
e
2
Bestellhinweis Nutensteine: ® Nutensteine kénnen am Fhrungs- S
profil und Fihrungsschlitten einge
® Bestellmengen unterliegen schoben und positioniert werden
festgelegter Staffelung
H . H (o
gemaB Tabelle Material: Stahl, galv. verzinkt g
Nutenstein -B- Nutenstein -N- Nutenstein -K- 5
Nutensteine in die Nut einschwenkbar in die Nut einschiebbar in die Nut einschwenkbar o
<
(Vo)
S~
c
o
@
=
4t S
S
[mm]
Bestellmenge Nutgeo-
F Saons. e | A 8] o] e | w ]
/‘l Nutenstein -B- %
: . E00017CEE | M3 | 10, 20, 30... Stiick 20 3
EO0058CEE | M4 | 10, 20, 30... Sttck 20 =
Nutenstein -N-
4006202 M8 | 10, 20, 30... Stuck 30 51101313 | 3 | M8 | 4000
4026206 M8 | 10, 20, 30... Stuck 40 8 [10|13|15| 4 | M8 | 9000
Nutenstein -K- ?
DuolLine-Ansicht von unten 4006211 M5 | 10, 20, 30... Stuck 30 21 (12| 4| 7 | - | M5 | 5000 =
4006212 M6 | 10, 20, 30... Stuck 30 21 (12 4| 7 - | M6 | 5000 g:
4016212 M6 | 10, 20, 30... Stuck 40 21 (14| 4| 7 - | M6 | 5000
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RK Duoline Z 60/ 80/ 120 / 160
Befestigung

Folgende Position kénnen
bereits wahrend der
Konstruk-tion exakt festgelegt
werden

-Nutzlast

-Lineareinheit

Zentriersatze ®
fur RK DuolLine

® Reproduzierbare Position
der Nutzlast

® Kirzere Zeitdauer bei
Montage/Demontage der
Nutzlast oder der Lineareinheit

® Genauigkeit des Zentrier-
bolzens h6

® Zu verwenden fir alle
RK Duoline Lineareinheiten
in Ausfihrung Basic und
Protect ab Produktionsdatum
Oktober 2015

Abb.1: Schlittenzentrierung

912 h6

Abb.2: Bodenzentrierung BaugréBe -A-

Zentriersatz

SR BaugroéBe -A-

Lieferumfang je Satz:
2 Zentrierbolzen und
Befestigungsmaterial

BaugroBe -B-

Schlittenzentrierung
RK Duoline Z 60 + Z 80

Zentriersatz

el BaugroBe -B-

Schlittenzentrierung
RK DuoLine Z 120 + Z 160
RK DuoLine Z 120/160 Safelock
Bodenzentrierung
RK DuoLine Z 60 +Z 80 + Z 120 + Z 160
RK DuolLine Z 120/160 Safelock
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@12 h6 <
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<
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E @
Schlittenzentrierung @
E 3
>

™ G
] — )

Bodenzentrierung

F
O
L
10 o
o +
=) 5
H o
! Iﬂooooo@—t— ooooowI !
o o o o il =
om
o o oo u 2
: I.looooo &@oooooui : %
@
A | 20,05 2
&
W
S~
c
v
)
£
=
[mm]
Type A B C D
RK Duoline Z 60 42 40 10 0
9]
RK Duoline Z 60 >
mit verldngertem Schlitten 48 40 10 0 3
RK Duoline Z 80 65 50 10 15 =
RK Duoline Z 80
mit verlangertem Schlitten 70 >0 10 5
RK DuolLine Z 120 49,5 80 10 30
RK Duoline Z 120
mit verlangertem Schlitten 250 80 10 30 =3
RK Duoline Z 160 70 120 10 40 _(CCU
RK DuoLine Z 160 <
mit verlangertem Schlitten 366 120 10 40
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RK Duoline Z 60/ 80 / 120 / 160

Antrieb

Winkelgetriebe fir
RK Duoline Z

® Nachstehende Kombinations

moglichkeiten sind auf Anfrage

erhaltlich
System 1 System 4
=

1= ‘l

. :

Il i

LIE‘ It

i 4

Il J

I!I Gesamtlange

— Tlichtes MafB zwischen den Lineareinheiten)
Antriebswelle ® StandardmaBig ist die Lieferumfang:

RK DuoLine Z mit einer flexiblen

Flanschanbindung versehen

Antriebswelle mit
Befestigungsmaterial

fur Metallbalg-Kupplung

426

® Optional kann diese mit einer An
triebswelle nachgeristet werden

® 0]
Ul QO
[mm]
Type Ausfiihrung A B C D
91328 RK DuoLine Z 60 286 | 25 | 16 | 44
91312 RK DuolLine Z 80 Antriebswelle | 35 | 315 | 20 | 52
fur Metallbalg-

91320 RK DuoLine Z 120 Kupplung 455 | 39 | 25 | 74
9720000 RK DuoLine Z 160 585 | 50 | 30 | 80
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Anschraubnabe ® StandardmaBig ist die Lieferumfang:
RK DuolLine Z mit einer flexiblen Anschraubnabe mit
Flanschanbindung versehen Befestigungsmaterial @
® Optional kann diese mit einer An- =
<
schraubnabe nachgeristet werden g
[%2]
-]
A <
| ;
n
«@ 4]
>
0
] .
Far spielfreie Servokupplung

[mm]

91318 RK DuolLine Z 60 Anschraubnabe GS 19

91338 RK DuoLine Z 80 fur spielfreie GS 24 65 | 55
Servokupp-

91321 RK Duoline Z 120 lungen von KTR GS 28 2 65

91327 RK DuoLine Z 160 Typ Rotex GS GS 38 45 | 80

D
T
©
=
—
C
o
U

Motoren / Steuerungen

Module

Anhang
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RK DuolLine Z 60/ 80 / 120 / 160

Antrieb

Synchronwelle

Max. Ubertragbares Moment:

RK DuolLine Z 60 28 Nm
RK DuolLine Z 80 67 Nm
RK DuolLine Z 120 141 Nm
RK DuolLine Z 160 220 Nm

1800
1700
1500

1442

® Ubertragung von Dreh-

momenten bei parallel

angeordneten
Lineareinheiten

® Synchronisation der Fihrungs-

schlitten durch Nullpunktaus-

richtung

]

Biegekritische Drehzahlen

1400

1300 | 1250

1200
1100

1000
900
800

700

Betriebsdrehzahl [1/min]

600

RK DuolLine Z 120

Lieferumfang:
Synchronwelle mit

Befestigungsmaterial

Gesamtlange

E

68

(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten)

RK DuolLine Z 80

RK DuolLine Z 160

500

1000
1100
1200
1300
1400
1500

428

1600
Q
& 1700

$ 1800
3 1900
o 2000
=}

2 2100

® 2200
3 2300

3 2400
— 2500

2600
2700
2800
2900
3000
3200
3400
3600
3800
4000

Y
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Abb. zeigt Synchronwelle Abb. zeigt Synchronwelle mit Schutz
2
<
S
©
=
(%}
S
<
O
n
<)
>
)
=

[mm]

Grundldnge Max. Gesamtlange

b (Mindestiange) | (ichtes MaB) | Grundisnge | P'® 100 mm
u
92548 Synchronwelle RK DuoLine Z 60 127 2985 0,53 0,09
92538 _ Synchronwelle RK DuolLine Z 80 157 3400 1,07 0,12
92519 _ _ Synchronwelle RK DuoLine Z 120 182 3994 1,38 0,15
92510_ _ _ _ Synchronwelle RK DuoLine Z 160 227 4075 3,42 0,22

Gesamtlange [mm]

[mm] U

| Gewichtikal [

Grundlénge | Max. Gesamtldnge (—'3

LU Type (Mindestldnge) (lichtes MaB) Grundlinge | P 100 mm b=}

Hub 5

92521700_ _ _ _ Synchronwelle RK DuolLine Z 60 mit Schutz 127 2985 1,0 0,24 2
92521710_ _ _ _ Synchronwelle RK DuolLine Z 80 mit Schutz 157 3400 1,96 0,29

92521720 Synchronwelle RK DuoLine Z 120 mit Schutz 182 3994 2,53 0,36 =

()

92521730_ _ _ _ Synchronwelle RK DuoLine Z 160 mit Schutz 227 4075 5,38 0,44 g

>

@

>

i

Gesamtlange [mm] n

S~

c

v

[®

=

O

>

@

>

©

o

=

o

c

©

<

c

<
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RK DuoLine Z60/80/ 120/ 160
Antrieb

Auswahltabelle ® Einfache Anbindung von Lieferumfang:
Motoranbausitze RK Servo-motoren Motoradapter, spielfreie
DuolLine Z fiir Servomotoren ® Auf Wunsch fertigen wir einen  2¢7VoKupplung und

ohne Getriebe kompletten Motoranbausatz Befestigungsmaterial

nach lhren Vorgaben

Hersteller RK DuolLine Z 60 RK DuolLine Z 80 Motorflansch

RK-AC 240 949376 - IM B5 56
RK Rose + Krieger
RK-AC 470 - 949357 IM B5 63
Baumdiller DSD2-045 949376 Auf Anfrage IM B5 56
Beckhoff AMS8041, AM8042, AM8043 Auf Anfrage Auf Anfrage IM B5 56
Bosch MSKO050B, MSK050C - 949357 IM B5 63
AKM2G-41, AKM2G-42, AKM2G-43,
Kollmorgen AKM2G-44 Auf Anfrage Auf Anfrage IM B5 56
Lenze MCS09D, MCS09F, MCS09H, MCS09L 949376 Auf Anfrage IM B5 56
Lti/Keba LSP10 - 949357 IM B5 63
. A HG-JR53(4), HG-JR 73(4), HG-JR103(4),
Mitsubishi HG-JR153(4), HG-JR203(4) Auf Anfrage Auf Anfrage IM B5 56
SMH 82, SMHA 82 949376 - IM B5 56
Parker
SMH 100, SMHA 100 - 949357 IM B5 63
SEW CMP63S, CMP63M, CPM63L 949376 Auf Anfrage IM B5 56
1FK7040, 1FK042, 1FK043, 1FK2205 Auf Anfrage Auf Anfrage IM B5 56
Siemens
1FK2105 - 949357 IM B5 63
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64 2’49,[?; ©19x40 2 115 0105 19"\;'fief 1,38
55/59 ?3%:? ©14x30 @ 100 [190/0182 11/':"26ﬁef 0,79/0,93
61,1/64,5 ?f‘:i:: ©19x40 2 100 [190/0182 15/':"26ﬂef 0,72/0,93

64 ®49ti5e:7 ©19x40 2115 0105 19"\5"§ief 1,38
61,1/64,5 5,%?_2:; ?19x40 2 100 [190/0182 15/':"26ﬂef 0,72/0,93
55/59 ?3%:? 014x30 2 100 [190/0182 11/':"26ﬁef 0,79/0,93

64 @4%5'3:7 ©19x40 2 115 0105 19"\5"?ief 1,38
61,1/64,5 5‘,57?50:; 016x30 2 100 [190/0182 15/':"26ﬁef 0,72/0,93

55 ??gi:: ©14x30 100 090 ”'V,'[?ef 0,79

64 ‘349,(1:7 219x40 2115 0105 e 1,38
55/59 ??%:? 014x30 2 100 [90/0182 S 0,79/0,93
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RK DuolLine Z60/80/ 120/ 160
Antrieb

Motoranbausatze ® Einfache Anbindung von Servo-  Lieferumfang:
und Drehstrommotoren Motoradapter, spielfreie
Servokupplung und

° : -
Auf Wunsch fertigen wir einen Befestigungsmaterial

kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben

D1

Auswahltabelle Motoranbauséatze fiir Drehstrommotoren

Hersteller RK DuolLine Z 60 RK DuolLine Z 80 RK DuoLine Z 120
RK Rose + Krieger 90/120W 949377 949355 949372
RK Rose + Krieger 180/250W 949378 949117 949373
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Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Servomotoren mit Getriebe

Hersteller| Getriebe RK DuolLine| RK DuolLine |RK DuoLine|RK DuoLine
Z 60 Z 80 Z120 Z 160

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

PLE60 | 949374 | 949350 5760 | /7®84£c)|ef 0 14x30/0 52| 70x67/080 0,65/0,92
oo PLESO | 949375 | 949353 | 949371 - 7‘;%2:; / 25 E’i{ tief[? 20:36(0 ;o ;%%%Z’o M 6 |0,69/0,92/1,47
PLE 120 - 949354 | 949370 | oag3a4 "0 O8O o osksg O |C 12020 M 10/1,431,9773,04
PLE 160 - - - 949345 | 114 | 213 loaoxeo 2| o1a0 M1 263
13 tief 145 !
_ APG 080 | 949375 | 949353 | 949371 - 7‘;%2:; / 25 /gnz_{ tief[? 2036(0 ;o ;1%55/2‘2%02’0 M 5 |0,69/0,92/1,47
APG120| - 949354 | 949370 | oag3a4 "0 O8O o osusg OO 120720 M6 (1,43n,9773,04
_ PEO65 | 949374 | 949350 - - 57/60 | /7®,84£c)ief 0 14x30/0 52| 70x67/080 |M 5| 0,65/0,92
PP 080 | oaoa7s | oaszss | sasar - 624?54’ 3'5/‘52’”6;’ tief[? 20136(0 70 ‘:‘255’)'2:,’20/ M 6 |0,69/0,92/1,47
Ruhrge. | RSO0 | 949374 | 949350 - - 57/60 3/7135"‘2 i@ 14300 52| 70x67/080 [M 5| 0,65/0,92
triebe | pososo | 949375 | 949353 | 949371 - Ggf;‘/ 315/(53/1630ﬁef®20x36® 70 u|7]5é530/ M 6(0,69/0,92/1,47
é';')\"EEZC% 949374 | 949350 - - 57/60 | /?;Sief @;gx 52| 70x67/080 M 5| 0,65/0,92
o (SE';')\"EEZC; 949375 | 949353 | 949371 - 624?54’ 3,5/?/163? et 228 X |0 70 525;2:'120/ M 6 |0,69/0,92/1,47
oo (?Ezl)\I;EEZCZOS - 049354 | 949370 | 949344 |"87> 4% 0 lo2sisol 0 |0 120/1120 4 101,431,9713,04
(SE';')\"EEZC% - - - 949345 | 114 %1?; © 40x80 1?5 o140 M12| 2,63
coorha | 949374 | 949350 - - 57/60 | . /%“t)ief © 14 % |0 52| 70x67/080 M 5| 0,65/0,92
Witten- CI’A()IZF);]:AF 949375 | 949353 | 949371 - sé);?;/ 315/?/1530,[@; 021270 Dé%’fgo M 6(0,69/0,92/1,47
stein c;‘)'?f’;‘iﬁ - 949354 | 949370 | 949344 78/;5'5/ 4'(2; fi%f © 25x50 1%’0 @1‘2301/;:(;120 M 10(1,43/1,97/3,04
o2 |- - - oagaas | 114 | 2% loaoe2 O | D10 m1Z 263
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RK Duoline Z 60/ 80/ 120 / 160
Positionsbestimmung

Endschalter mechanisch ® Befestigung auBen am

FUhrungsprofil

Lieferumfang:
Endschalter mit Befestigungssatz

Spannung Max. 230 V AC
Max. Schaltstrom 4 A

Max. Einschaltstrom 10 A
Schaltfrequenz max. 5000/ h

Lebensdauer

20x10% Zyklen

Achshebelverstellung

einrastend um 360°

Schutzart IP 67
Umgebungstemperatur -30°C bis +80°C
_ 165
o ®
NE
DY €
®
B C
Code No. Type A B C Ausfithrung
92848 RK DuoLine 60 | 49 39 82
91919 RKDuoLine 80 |63 |40 |83 | &ffner/SchlieBer,
92701 RK DuoLine 120 |31 |40 |97 | Endschalter mechanisch
91910 RK DuolLine 160 | 30 40 90
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RK ROSE+KRIEGER o
=
&
=
£
Endschalter induktiv ® Befestigung auBBen am Lieferumfang:
auBenIiegend FUhrungsprofil Endschalter mit Befestigungssatz
2
=
<
@©
Z
Spannung 10...30 VDC g
Max. Schaltstrom 100 mA
Schaltfrequenz max. 5 kHz
Lebensdauer von Schalthaufigkeit unabhéangig
Schaltabstand 1,5 mm U
D
Schutzart IP 67 Z
Kabelldnge 5 m* 3
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C =

* Langere Kabellange auf Anfrage

35

Code No. Type A B C Ausfiihrung
92838 RK DuolLine 60 52,8 | 25 10 .
@ © ° [ Offner,
92819 RK Duoline80 | 71,5 | 25 | 10 Endschalter
< 92840 RK Duoline 120 | 22 | 40 | 14 induktiv
- auBenliegend
1 92810 RK DuolLine 160 | 35,5 | 40 14
C B 9]
n
o
=
Endschalter induktiv ® Endschalter im Fihrungsprofil Lieferumfang: S
innenliegend integriert — keine Storkonturen Endschalter mit Befestigungssatz
C
Code No. Type Ausfiihrung 2
C
92828 RK DuolLine 60 2
RK DuoLine 80 Offner, Endschalter g
92820* RK DuoLine 120 induktiv innenliegend %
RK DuolLine 160 ~
c
*Bei diesem Endschalter ist die Nut mit dem untenstehenden %
Abdeckprofil zu verschlieBen 3
>
Q
>
3
8 50
- :
10 ~
ﬂﬁ@ < =) © 10
ﬁJ 30
Schaltfahne
o
c
2
Abdeckprofi :

E00024DAC | Stange schwarz 2.000 mm
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RK DuolLine Z / R Clean

Highlights/Technische Vorteile

Abdeckband
Edelstahl

Trichterschmiernippel

® Wartungsfreundlich durch
zentral Schmierméglichkeit Gber
den Schlitten

integr. Wegmess-System
® Hohe Positionier-
genauigkeit auf der
ganzen Einheitenlange

Nutensteinleiste Klemmleisten Unterdruckabsaugung Variabler Motoranschluss
® Damit lhre Last sicher halt ~ ® Fixiert die Achse ® Optional ® Fir Metallbalg-Kupplung
zuverlassig

® Vernickelt

Highlights

allgemein

® FUr spielfreie Servokupplung

Konfiguration Motorwelle
® Nachtraglich anderbar

® Alle auBenliegenden Stahlteile vernickelt oder aus Edelstahl

Eignung gemaB EN ISO 14644-1 fur Reinraume

Wahlweise mit oder ohne Unterdruckabsaugung

°

°

® Hoher Wirkungsgrad

® Geringes Leerlaufmoment
°

Vereinfachte Wartung durch zentrale
Schmiermdglichkeit am Schlitten

RK Duoline Z Clean (Zahnriemenantrieb)
® Abdeckband aus Edelstahl

® Umlenkungen mit Hohlwellen erméglichen
variable Motoranordnung

® \Wiederholgenauigkeit £0,05 mm
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RK Duoline Z / R Clean
Technische Daten

Berechnung Belastungskennwert zur Lebensdauerermittiung

® Die Lebensdauer von Linearachsen steht im Zusammenhang
mit den mittleren Kraften und Momenten, die in der
Anwendung auftreten. Bei gleichzeitig wirkenden Kraften
und Momenten kann mit folgender Gleichung der
Belastungskennwert ndherungsweise ermittelt werden.

Anwendungswerte (z.B. Fy)
Katalogwerte (z.B. Fy

Belastungskennwert=

max)

Belast k t B Fy + Fz + Mx + My + Mz 1
elastungskennwer = R <
g K ymax Zmax IVIXmax MymaX Mzmax
Uberschlagige Berechnung
Belastungskennwert
550 RK Duoline Z
oy 20 Der Belastungskennwert B, = 1 bezieht sich ||
B <1 Ja *:5 \ auf eine Lebensdauer von 12.000 km
K S
E 1,50
c
&J BK= 1
a 1,00
Nein c
>
£ 050
)
[}
o 0,00 T T T T T T
méglich Einheiten: 0 20.000 40.000 60.000 80.000 100.000 120.000
N\ baugroBe Laufleistung [km]

hoher

Bei einem Belastungskennwert B, < 1 kdnnen theoretisch
nicht méglich hohere Laufleistungen erreicht werden.

Die Darstellung dient der ndherungsweisen Betrachtung

der zu erwartenden Lebensdauer in Abhangigkeit vom

Belastungskennwert B,.

Erhéhte Geschwindigkeiten, Kurzhub, Vibrationen, StéBe,

maoglich  Reduktion Mangelschmierung oder weitere besondere Bedingungen
—  \Anwendungs- sind nicht berticksichtigt.
werte

Fur eine detaillierte Lebensdauerberechnung sprechen Sie uns gerne an.

nicht moglich

Bitte sprechen Sie uns bezlg-
— liche einer detaillierten
Lebensdauerberechnung an.

Beispiel:
® Die anwendungsspezifischen Krafte und

Momente sind:
Fz = 200N, Mx = 20 Nm und Mz = 45 Nm

FUr eine DuolLine 80 ergibt sich nach obiger
Gleichung ein Belastungskennwert von B, = 0,55.
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Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

_ RK DuolLine Z 60 Clean RK DuolLine Z 80 Clean

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Fuhrung 1 Kugelschienenfiuhrung

Einbaulage beliebig
Antriebsmoment max. 17 Nm 46 Nm
Geschwindigkeit max. 1m/s 2 m/s
Beschleunigung max. 4 m/s? 5 m/s?
Wiederholgenauigkeit +0,05 mm + 0,05 mm
Postonirgenauigkeit | " O e e egmess st e e e
Leerlaufmoment max. 2 Nm 2,2 Nm

HTD-Riemen aus Polyurethan,

HTD-Riemen aus Polyurethan,

i1l Teilung 5 mm, Breite 20 mm Teilung 8 mm, Breite 30 mm
Wirk-@ Zahnscheibe 52,52 mm 66,21 mm
Umfang Zahnscheibe 165 mm 208 mm
Umgebungstemperatur 0 bis +60°C 0 bis +60°C

Dynamische Belastungsdaten

F Kraft [N]

M Moment [Nm]

Zahnriemeneinheiten

Belastungsdaten | P | k| _F_ | . mx_ | . wy_ | M

Standard-Fiihrungsschlitten

RK Duoline Z 60 Clean 630 700 2500 48 160 140

RK Duoline Z 80 Clean 1400 1000 4100 100 340 300
verlangerter Fiihrungsschlitten

RK Duoline Z 60 Clean 630 700 2500 48 250 220

RK Duoline Z 80 Clean 1400 1000 4100 100 590 520

*Vorspannung Zahnriemen 0,8 x Fx

Eignung fiir den Betrieb in Luftreinheitsklassen nach EN ISO 14644-1
Die Urkunden und Bescheinigungen mit den Testbedingungen finden Sie auf www.rk-rose-krieger.com

Reinheitsklassen

weo | veohesdwssen |
| so1 | wsos | _wsos | _wos | 07

RK Duoline Z 60 Clean

ohne Absaugung 0,25m/s 0,5m/s Tm/s
RK DuolLine Z 60 Clean 0,25m/s; 0,5m/s;
mit Absaugung 1,0m/s
RK DuolLine Z 80 Clean 0,5m/s 1mis: 2mis

ohne Absaugung

RK DuolLine Z 80 Clean
mit Absaugung

0,25m/s; 0,5m/s 1,0m/s

Flachentragheitsmoment

RK DuolLine Z 60 Clean

52,54 cm* 67,41 cm?

RK DuolLine Z 80 Clean

127,90 cm* 172,80 cm*
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http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/manuals_lineartechnik/99347_safelock.pdf

RK DuoLine R 60 / 80 Clean
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung @ FlUhrung

Ideal als Momentenstitze fur die
Duoline mit Zahnriemen oder

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Integriertes Wegmesssystem als Spindel. Baugleich zur Z/S 60 und

Option bei BaugréBe 80 80, jedoch ohne Antrieb

TD17A5T1A11.0_ _ _ _ RK DuolLine R 60 Clean
60 80
RK DuolLine R 60 Clean
e e mit verlangertem Schlitten 385
TD17A2T1A11.0_ _ _ _ RK DuolLine R 80 Clean 352
80 100
TD17A2T1B11.0____ RK DuoLine R 80 Clean 484
mit verlangertem Schlitten

Gesamtlange (Grundlénge + Hub) in mm

A = ohne Anschluss fur Unterdruckabsaugung
C = mit Anschluss fur Unterdruckabsaugung
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RK ROSE+KRIEGER =
2
<
[
=
2
=
<
(o]
2
(%]
>
<

Gesamtlange = Grundlange + Hub

12 |
v I | R = .:.B - O
I | 9]
S N L =
= [ o ] W e ° b
O O v
(@]
o @ ® v % S
- U
[ O O
S
Fur Pneumatikschlauche
AuBendurchmesser 10 mm
()
R
o
+—
c
(@)
)
[
(]
(@)]
[
2
(]
>
[mm] 0
(Va)
| wmasselkal NN
T c
Grundlinge pro 100 mm Hub L
2
245 - 3587 3,73 0,54 S
70 22 72 38 24
- 335 3497 4,46 0,54
@
o}
278 - 7692 5,22 0,83 S
97 22 72 50 24 =
- 410 7560 6,89 0,83

(@)
c
[q0]
e
(e
<
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RK Duoline Z Clean

Abmessungen/Bestelldaten

Zahnriemeneinheit RK DuolLine Z Clean

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Auch ohne Zahnriemenantrieb als
Momentenstltze erhaltlich

® Ausfihrung mit
Unterdruckabsaugung als Option

Unterdruckabsaugung optional

TD15A5F1A12_0_ _ _ _ RK DuolLine Z 60 Clean
i I 60 80 62" 15H6
TD15A5F1B12_0 ___ _ RK Duoline Z 60 Clean 495 5 tief
mit verlangertem Schlitten
TD15A2F1A_2_ RK DuolLine Z 80 Clean 468
i | 80 100 75t 16H6
TD15A2F1B.2. RK DuolLine Z 80 Clean 600 7 tief

mit verlangertem Schlitten

442

Gesamtlange (Grundlénge + Hub) in mm

A = ohne Anschluss fur Unterdruckabsaugung

C = mit Anschluss fur Unterdruckabsaugung

Integriertes Wegmess-System:
1 =ohne

2
3

mit 20m Kabel

mit Steckkupplung und 20m Kabel
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RK ROSE+KRIEGER o
2
Q
=
E
()
4=
<
Gesamtlange = Grundlange + Hub <
<
5
2 ‘ <
o J1 R N B
: = ! ‘ =0
© ® Y
° e ? @ﬂ i
'_
@
>
s =
Fur Pneumatikschlauche
AuBendurchmesser 10 mm
oD3
oD2
~ G
I
oD1 (O]
()
B3 5
©
S
C
(@]
U
C
()
[mm] o
C
| vesela S
L3 T o
Grundldnge pro 100 mm Hub g
(Vo)
245 - 5753 4,65 0,54 ~
72,1202 | Me12 1 334 a6 | 70 | 80 | 130 | 38 | 24 3
tief - 335 5665 5,38 0,54 5
o
(@]
M8-12 278 - 7722 7,84 0,83 =
90,5+0,2 - 40,1 52 85 95 145 50 24
tief - 410 7590 9,51 0,83
Q
>
19
(@]
=
(@)}
c
©
<
=
<
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RK Duoline R/Z

Befestigung

Befestigung der Nutzlast ® |Im FUhrungsschlitten sind zwei ® Profilnuten im
Nutensteinleisten eingebracht, FUhrungsschlitten
an denen Anbauten variabel und Fuhrungsprofil
und sicher befestigt werden ermoglichen eine einfache
kénnen Anbindung

RK Duoline R/Z 60

*nur bei Ausfuhrung mit ver-
langertem Fuhrungsschlitten

— 20er Nutgeometrie

—— 30er Nutgeometrie

260*
220*
180
140
100
7

40

6 © 0 0 o0 ® oo o o o ol
—

RK Duoline R/Z 80

*nur bei Ausfuhrung mit ver-
langertem Fuhrungsschlitten

— 20er Nutgeometrie

280*

—— 30er Nutgeometrie
220*

180
140

]
M

tof O 0 O O O e O ooooo\o‘
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Klemmleisten ® Klemmleisten erméglichen die ein Material:
fache Fixierung der Lineareinheit Aluminium gleitgeschliffen,
auf dem Unterbau oder zweier Befestigungsmaterial Edelstahl @
Einheiten zu einem Kreuztisch bzw. vernickelt =
Lieferumfang: <
8 2 Klemmleisten mit 2
Erforderlicher Bauraum H H >
A Befestigungsmaterial =
Abstand Befestigungsbohrungen
H
laWaYa) aWal
o
L ,1')
7 7 2
0
fu ) / = >
7 22 M
[mm]
Ccodeno | e L abn
RK DuolLine 60 Bodenmontage 1
91819 - 72 | 91 57 | M6 | 40
RK DuolLine 60 auf 60 kreuzend 2
RK DuolLine 80 Bodenmontage 1
91809 - 80K r 100 | 122 | 76 | M8 | 50
Abb.2: kreuzende Einheiten RK Duoline 80 auf 80 kreuzen 2
Nutensteine ® Nutensteine kénnen am Material:
FUhrungsprofil und Fiihrungs- Stahl, vernickelt oder Edelstahl é
schlitten eingeschoben und =
positioniert werden *g
U
Nutenstein -B- Nutenstein -N- Nutenstein -P- Version K
in die Nut einschwenkbar in die Nut einschiebbar in die Nut einschiebbar S
g
2
()
>
@
W
S~
=
o
o
S
o
- >
DuolLine-Ansicht von unten
[mm] N
Bestellmenge . .
Staffelung “nn-nm %
Nutenstein -B- _8
E00017CSE M3 - vernickelt 20 =
E00058CSE M4 - vernickelt 20
Nutenstein -N-
400B202 M8 - vernickelt 30 5 10 13 13 3 M8 4000
40092021 M8 - Edelstahl 30 5 10 13 13 3 M8 4000 o
Nutenstein -P- Version K _rc%
4009214 M5 - Edelstahl 30 4 7 | 20 | 12 - M5 | 5000 £
4009216 M6 - Edelstahl 30 4 7 20 12 - M6 5000
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RK DuolLine R/Z

RK Duoline R/Z - Befestigung

Zentriersatze ® Folgende Position kénnen Material:

fiir RK DuoLine Clean bereits wahrend der Konstruk- Edelstahl
tion exakt festgelegt werden Lieferumfang je Satz:
-Nutzlast 2 Zentrierbolzen und
-Lineareinheit Befestigungsmaterial

® Reproduzierbare Position
der Nutzlast

® Kirzere Zeitdauer bei
Montage/Demontage der
Nutzlast oder der Lineareinheit

® Genauigkeit des Zentrier-
bolzens h6

® Zu verwenden fiir alle
RK DuolLine Clean
Lineareinheiten ab
Produktionsdatum Marz 2021

Abb.1: Schlittenzentrierung

==
~ @12 h6
BaugroBe -A- BaugroBe -B-

Code No. Verwendung fiir

. R Schlittenzentrierung

91810 Zentriersatz BaugroBe -A- RK DuoLine Z 60; Z 80
91817 Zentriersatz BaugroBe -B- Bodenzentrierung

9 RK Duoline Z 60; Z 80
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RK ROSE+KRIEGER o
=
C ©
=
=
! £ ]
i _ _ _ _ _ _ _ _ _
I_* a
£l | ] 2
C <
<
@©
@12 h6 =
[%2]
-]
<
[1N) <t |
|
. . R
E Schlittenzentrierung )
E 3
- ) .
:( [ |
- _ __ . . . . __1
F Bodenzentrierung
F M <
3
2 12 h6 R
10 9o
o +
= 5
H o
‘ Iﬂooooo@— ooooowl ‘
o o o o =
|:( ) 9]
o o o o oy
‘ I.locoooo 0—@00000|.I ‘ =
S
A | £0.05 e
(Vo)
S~
=
Z
O
9
O
>
Q
[mm] 3
O
Type .\ B C D =
RK Duoline Z 60 42 40 10 0
RK DuolLine Z 60
mit verldngertem Schlitten 48 40 10 0
RK Duoline Z 80 65 50 10 15 o
RK DuolLine Z 80 2
mit verlangertem Schlitten 70 >0 10 15 £

*Hinweis: Zentrierung nur auf Anfrage mit Sonderbohrbild im Schlitten/Klemmleisten moglich
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RK DuolLine Z 60/80 Clean

Antrieb

Auswahltabelle Motoran- ® Einfache Anbindung von Lieferumfang:
bausitze RK Duoline Z fiir Servo-motoren Motoradapter, spielfreie
Servomotoren ohne Getriebe ® Auf Wunsch fertigen wir einen  >ervokupplung und
Befestigungsmaterial
kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben

Hersteller RK DuolLine Z 60 Clean | RK DuolLine Z 80 Clean Motorflansch

RK-AC 240 949458 - IM B5 56
RK Rose + Krieger
RK-AC 470 - 949461 IM B5 63
Baumdiller DSD2-045 949458 Auf Anfrage IM B5 56
Beckhoff AMS8041, AM8042, AM8043 Auf Anfrage Auf Anfrage IM B5 56
Bosch MSKO050B, MSK050C - 949461 IM B5 63
AKM2G-41, AKM2G-42, AKM2G-43,
Kollmorgen AKM2G-44 Auf Anfrage Auf Anfrage IM B5 56
Lenze MCS09D, MCS09F, MCS09H, MCS09L 949458 Auf Anfrage IM B5 56
Lti/Keba LSP10 - 949461 IM B5 63
. A HG-JR53(4), HG-JR 73(4), HG-JR103(4),
Mitsubishi HG-JR153(4), HG-JR203(4) Auf Anfrage Auf Anfrage IM B5 56
SMH 82, SMHA 82 949458 - IM B5 56
Parker
SMH 100, SMHA 100 - 949461 IM B5 63
SEW CMP63S, CMP63M, CPM63L 949458 Auf Anfrage IM B5 56
1FK7040, 1FK042, 1FK043, 1FK2205 Auf Anfrage Auf Anfrage IM B5 56
Siemens
1FK2105 - 949461 IM B5 63
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RK ROSE+KRIEGER

D1

?3‘,:':: 014x30 0 100 e 0,79

64 Qﬁ?; 219x40 2115 0105 19"‘5"fief 1,38
55/59 ?,3%:: ©14x30 2 100 090/082 " /I:/IZGtief 0,79/0,93
61,1/64,5 ?fﬁ:i:: ?19x40 2 100 090/082 s /':"26tief 0,72/0,93

64 04?[?: 019x40 0115 0105 19"‘é'fief 1,38
61,1/64,5 5%%) ,::f ©19x40 2 100 090/082 s /I:/I26tief 0,72/0,93
55/59 ?3%:: 014x30 100 090/082 Iy 0,79/0,93

64 642?6:7 219x40 2115 0105 19"\5"%61: 1,38
61,1/64,5 5?7?50 tHi:f 016x30 0 100 090/082 Ly 0,72/0,93

55 ?fgi:: ©14x30 100 090 e 0,79

64 ‘2’4%?: 019x40 0115 0105 e 1,38
55/59 ?’fgi:: ©14x30 2 100 090/082 " /':"26tief 0,79/0,93
61,1/64,5 S'Q;fg,::f 219x40 100 090/082 15 kit 0,72/0,93

64 Qﬁf’; 219x40 2115 0105 19"\5"?ief 1,38
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RK Duoline Z 60/80 Clean
Antrieb

Motoranbausatze ® Einfache Anbindung von Lieferumfang:
Servomotoren Motoradapter, spielfreie
Servokupplung und

° : o
Auf Wunsch fertigen wir einen Befestigungsmaterial

kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben

D1

Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Servomotoren mit Getriebe

ST e A R

PLE 60 949459 949462 57/60 5/7084£cJ|ef @ 14x30| @ 52 |70x67/080 0,65/0,92
Neugart PLE 80 949460 949463 60/64 3 25635_-1( @ 20x36|@ 70| O75/080 | M 6 | 0,69/0,92
PLE 120 - 949464 78 4?3 fi?ef @ 25x50|@ 100, @120 |M 10| 1,43
APG 080 949460 949463 60/64 3 ?/56'?ief © 20x36|@ 70| O75/080 | M 6 | 0,69/0,92
Atlanta . 2 80
APG 120 - 949464 78 45 tief @ 25x50|@ 100, @120 |M 10| 1,43
PE065 949459 949462 57/60 5/7®842ief @ 14x30| @ 52 |70x67/080| M 5 | 0,65/0,92
Eppinger 0 60
PE080 949460 949463 60/64 3 5/5 tief © 20x36|@ 70| O75/080 | M 6 | 0,69/0,92
RPS060 949459 949462 57/60 5 /7® 84’?ief @ 14x30| @ 52 |70x67/080| M 5 | 0,65/0,92
Ruhrgetriebe G’ 60
RPS080 949460 949463 60/64 3 5/5 tief @ 20x36|@ 70| O75/080 | M 6 | 0,69/0,92
SPN-ECO 2 40 2 14 x
- (E2) EZ 23 949459 949462 57/60 5/7.8 tief 30 © 52|70x67/080| M 5 | 0,65/0,92
SPN-ECO 2 60 0 20 x
S;:rlglz\lizil:)enn (E2) EZ 24 949460 949463 60/64 3,5/5 tief 36 © 70| O75/080 | M6 |0,69/0,92
SPN-ECO © 80
(E2) EZ 25 - 949464 78 4.5 tief @ 25x50|@ 100, @120 |M 10| 1,43
Alpha 240 D14 x
CPO15 MF 949459 949462 57/60 5/7.8 tief 30 © 52|70x67/080| M 5 | 0,65/0,92
. . Alpha 2 60 0 20 x
Wittenstein CP025 MF 949460 949463 60/64 3,5/5 tief 36 © 70| O75/080 | M6 |0,69/0,92
Alpha 2 80
CPO35 MF - 949464 78 4.5 tief @ 25x50|@ 100, @120 |[M 10| 1,43
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Antriebswelle ® StandardmaBig ist die
RK Duoline Z mit einer
flexiblen Flanschanbindung
versehen

® Optional kann diese mit einer
Antriebswelle nachgeristet
werden

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Material:
Antriebswelle und Befestigungs-
material aus Edelstahl

Lieferumfang:
Antriebswelle mit
Befestigungsmaterial

fur Metallbalg-Kupplung

91325 RK DuolLine Z 60 Clean

91326 RK DuolLine Z 80 Clean

Antriebswelle aus fur
Metallbalg-Kupplung

Ausfiihrung

28,6 25 16 44

35 31,5 20 52
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RK Duoline Z 60/80 Clean
Antrieb/Positionsbestimmung

Synchronwelle mit Schutz ® Ubertragung von Lieferumfang:
Drehmomenten bei parallel Synchronwelle mit

angeordneten Lineareinheiten Befestigungsmaterial

® Synchronisation der
FUhrungs-schlitten durch
Nullpunktausrichtung

Max. Ubertragbares Moment:
RK DuolLine Z 60 Clean 28 Nm
RK DuolLine Z 80 Clean 67 Nm

Gesamtlange
(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten)

Biegekritische Drehzahlen

1818 _
800 % DuoLine Z 60 Clean

1
500| 1442 !

K DuoLine Z 80 Clean

Betriebsdrehzahl [1/min]

Y

1000
1100
1200
1300
)]
M 1400
1500 - - === === === ==~

[mm]

a 4 Gewicht [kg]
Grundlénge Max. Gesamtléange 9

(Mindestlénge) (lichtes MaB) Grundlinge pro 100 mm Hub

Synchronwelle
92521740 _ RK Duoline Z 60 Clean 127 2985 1,0 0,24

Synchronwelle
92521750 _ RK DuoLine Z 80 Clean 157 3400 1,96 0,29
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Endschalter induktiv ® Befestigung auBen am Lieferumfang:
auBenliegend Fahrungsprofil Endschalter mit Befestigungssatz
N
E
<
©
35 z
>
<
P Lo
@ I o o I:}:,
< @
@
) >
(@]
>
C B

Endschalter auBenliegend

Spannung 10...30 VDC
Max. Schaltstrom 100 mA
Schaltfrequenz max. 5 kHz
Lebensdauer von Schaltflauf_lgkelt
unabhangig 9
Schaltabstand 1,5 mm !%J
©
Schutzart IP 67 E
Kabelldnge 5m 8
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C
C
()
o
C
2
4]
>
D
<
W
S~
| CodeNo. | yp Al 8 | c | s
92839 RK DuoLine 60 Clean | 52,8 | 25 10 Offner, Endschalter 9
92821 RK DuoLine 80 Clean | 71,5 | 25 | 10 | induktivauBenliegend S
@
>
©
o
=
o
c
©
<
c
<
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Rollenfiihrungsachse SQ MT

Zahnriemeneinheit fiir groBBe Hub-/Verfahrwege

Befestigungsnuten

® Einfache Anbindung
an Untergestelle

® Einfache Anbindung
der Nutzlast

Merkmale:
® Hublangen bis 18 m

® Verfahrgeschwindigkeit bis
zu 5 m/s

® Fuhrungsprofil aus dem
BLOCAN® Profilsystembaukasten

454

® Stranggepresster Fihrungs-

schlitten mit Befestigungsnuten

® Umlenkblock und

Antrieb verfahrt mit dem
FUhrungsschlitten

Antriebswelle

® Wahlweise ein- oder
beidseitig

Optionen:
® GroBere Hublangen

® Zweiter FUhrungsschlitten lose
mitlaufend oder separat
angetrieben

® Verlangerter Fihrungsschlitten
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Rollenfiihrungsachse SQ MT
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau Aluminium-Profil, Zahnriemen-Antrieb, Profil verfahrend
Fithrung Laufrollen auBenliegend
Einbaulage beliebig
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm
Teilungsgenauigkeit Zahnriemen +0,1 mm/300 mm Hub
Umgebungstemperatur 0°C bis +60°C
Schutzart IP 20
Zahnriemen
Wirk-0 max. Moment max. max.
Zahnriemen Teilung / Breite Zahnscheibe tiber die Welle Geschwindigkeit  Beschleunigung
[mm] [Nm] [m/s] [m/s?]
SQ MT 30 GT 5MR 5/12 23,87 5 5
SQ MT 40 GT 5MR 5/20 27,06 8,5 5
SQ MT 40x80 GT 5MR 5/20 27,06 8,5 5
SQ MT 50 GT 5MR 5/25 38,20 20 5
SQ MT 50x100 GT 5MR 5/25 38,20 20 5 20
SQ MT 60 GT 8MR 8/28 56,02 55 10
SQ MT 60x120 GT 8MR 8/28 56,02 55 10
SQ MT 80 GT 8MR 8/40 61,12 90 10
SQ MT 80x160 GT 8MR 8/40 61,12 90 10
Leerlaufmoment
[Nm]
30 0,60
40 0,70
50 0,85
60 1,00
80 1,20
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Belastungsdaten*
F Kraft [N] @
M Moment [Nm] %
| Flachentragheitsmoment [cm?] g
2
* bezogen auf Fihrungsschlitten (Werte statisch,
FUhrungskérper vollflachig aufliegend)
&
@
>
O
>

Type Fy My
SQ MT 30 320 790 790 14 24 26
SQ MT 40 610 1020 1020 23 40 40
SQ MT 40x80 610 1020 1020 23 40 40
SQ MT 50 1000 1020 1020 28 59 59
SQ MT 50x100 1000 1020 1020 28 59 59
SQ MT 60 1790 2550 2550 99 171 171 o
SQ MT 60x120 1790 2550 2550 99 171 171 i
O
SQ MT 80 2810 2550 2550 124 201 201 *E
SQ MT 80x160 2810 2550 2550 124 201 201 8
**\orspannung Zahnriemen 0,8 x Fx
C
(]
o
C
2
9]
>
i
W
S~
c
o
O
=
O
>
Flachentragheitsmoment
[cm?]
)
e v iz <
SQ MT 30 34 3,4 =
SQ MT 40 11,3 11,3 =
SQ MT 40x80 19,4 76,0
SQ MT 50 29,1 29,1
SQ MT 50x100 43,9 180,8
SQ MT 60 51,2 51,2 i o
SQ MT 60x120 94,7 372,3 =
SQ MT 80 155,3 155,3 é
SQ MT 80x160 292,4 1090
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SQ mMT
Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Zweiter lose mitlaufener oder

separat angetriebener Flihrungs-

schlitten auf Anfrage lieferbar

® Verlangerter Fihrungs-
schlitten auf Anfrage

Profil S-30

100

[—d

%&]:}[ﬁif

N2
D
Profil F-50

Profil F-60x1

E

20

il

F
86 oD

/

Ve

& ij

Profil F-50x100

Profil F-80

Profil F-80x160

Profil F-60

Code No. Zahnriemen | Grundldnge
FEB3030 _ A SQ MT 30 5M-12 278 91,2 | 75 38 50 10 | 2297 | 45 | M4 | 83 | 107
FEB4040 _ A SQ MT 40 5M-20 352 120 | 100 | 48 65 10 | 2847 | 65 | M5 | 104 | 132
FEB4080 _ A SQ MT 40x80 5M-20 352 120 | 100 | 48 | 105 | 10 |28H7 | 46,5 | M5 | 144 | 172
FEB5050 _ A SQ MT 50 5M-25 377 150 | 120 | 58 78 14 |35H7 | 9 M6 | 119 | 155
FEB5010 _A | SQ MT 50x100 5M-25 377 150 | 120 | 58 | 128 | 14 | 35M7 | 59 M6 | 169 | 205
FFB6060 _ A SQ MT 60 8M-28 524 180 | 120 | 80 98 20 | 7047 | 21,5 | M8 | 157 | 198
FFB6012 _A | SQ MT 60x120 8M-28 524 180 | 120 | 80 | 158 | 20 | 70M7 | 81,5 | M8 | 217 | 258
FFBS080 _ A SQ MT 80 8M-40 554 200 | 140 | 100 | 118 | 25 | 7047 | 41,5 | M8 | 177 | 218
FFB8016 _A | SQ MT 80x160 8M-40 554 200 | 140 | 100 | 198 | 25 | 70M7 | 121,5| M8 | 257 | 298
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A =1Welle
B =2 Wellen

Antriebswellen:

Gesamtlange = Grundlénge + Hub [mm]



Cdd

RK ROSE+KRIEGER o
2
Qo
[
£
B3 L3
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S— = =
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= 2}
© T
o U © ©
i» © ©
L1 w e
' 5
1)
L2 8
>
o1& [0}
e ° | ° %
2 H——— 44— —_———— —_) ———— +H———-1 -— ] = I
e, ! . ed] |
i
o[ | ILBJI [ [© 1
: ) i
o
L
IS
+—
c
o
)
(o
]
o
=
=
]
>
[mm] g
(Vo)
Masse [kg] ~
max. Hub e o
Grundlinge pro 100 mm Hub %
7 181 40 8 6 25 120 | 21 47 35 8,5 4,5 | 10,1 3722 2,04 0,14 g
232 | 47 10 6 28 150 | 29 60 45 | 11,5 7 10,1 4648 4,51 0,23
232 | 47 10 6 28 150 | 29 100 | 45 | 11,5 7 10,1 4648 5,06 0,39
8,5 | 257 60 10 6 30 160 38 73 45 | 11,5 7 10,1 5623 6,75 0,41 0
8,5 | 257 | 60 10 6 30 160 | 38 123 | 45 | 11,5 7 10,1 5623 7,15 0,52 g
11 352 80 12 6 31,5 | 240 64 90 66 | 11,5 7 10,1 5476 13,63 0,45 §
11 352 80 12 6 31,5 | 240 64 150 66 | 11,5 7 10,1 5476 15,93 0,90
11 382 | 100 12 6 31,5 | 240 64 115 66 | 11,5 7 10,1 5446 17,50 0,79
11 382 | 100 12 6 31,5 | 240 64 195 66 | 11,5 7 10,1 5446 20,41 1,34
o
c
o
e
c
<
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SQ MT
Befestigung

Bestellhinweis: ® Nutensteine kébnnen am Fihrungs- Material: Stahl, galv. verzinkt

] profil und Fihrungsschlitten
® Bestellmengen unterliegen eingeschoben und positioniert
festgelegter Staffelung werden

gemal Tabelle

Nutensteine Nutenstein -N-
in die Nut einschiebbar
Nutenstein -N-

e
) Nutenstein -K-
Nutenstein -K- M in die Nut einschwenkbar
:.“'-"’

Bestellmenge
Staffelung mnnn-n

Nutenstein -N-

4006201 SQ MT 30 10, 20, 30... Stuck M5 5 10 13 13 3 M5 4000
4006203 SQ MT 30 10, 20, 30... Stuck M6 5 10 13 13 3 M6 4000
4006202 SQ MT 30 10, 20, 30... Stuck M8 5 10 13 13 3 M8 4000
4026207 SQ MT 40-80 10, 20, 30... Stuck M5 8 10 13 15 4 M5 4000
4026203 SQ MT 40-80 10, 20, 30... Stuck M6 8 10 13 15 4 M6 9000
4026206 SQ MT 40-80 10, 20, 30... Stuck M8 8 10 13 15 4 M8 9000
Nutenstein -K-
4006211 alle 10, 20, 30... Stuck M5 21 12 4 7 - M5 5000
4006212 alle 10, 20, 30... Stuck M6 21 12 4 7 - M6 5000
4006213 alle 10, 20, 30... Stuck M8 21 12 4 7 - M8 5000
4016212 SQ MT 40-80 10, 20, 30... Stuck M6 21 14 4 7 - M6 5000
4016213 SQ MT 40-80 10, 20, 30... Stuck M8 21 14 4 7 - M8 8000
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SQ MT
Antrieb

Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung SQ MT
fur Drehstrommotoren

RK Rose + Krieger

SQ-MT 50 SQ-MT 60 SQ-MT 80
mm SQ-MT 30 SQ-MT 40 SQ-MT 50x100 SQ-MT 60x120 SQ-MT 80x160

949113 949920 949928 949938 949944
90/120W
910920 1012 911430 1012 911430 1214 911940 1220 912855 1225
949949 949921 949929 949939 949945
180/250W

911430 1014

911430 1014

911430 1414

911430 1420

912855 2025

462
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Code No. Motoradapter:

949939

Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen-

durchmessers
1. Seite=14 mm
2. Seite=20 mm

911430 1420
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Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung SQ MT @
fir Servomotoren ohne Getriebe w
SQ-MT 50 SQ-MT 60 SQ-MT 80 Motor- | Motor-
949910 949915 949922 949930 - e
RK-AC 118 IMB5 56 | @11x23 <
911430 1011 | 911430 1011 | 9114301114 | 911940 1120 - <
- 949917 949924 949932 949940 ‘2
RK Rose + Krieger | RK-AC 240 IMB556 | @14x30 I
- 911430 1014 | 911430 1414 | 911940 1420 | 912855 1425
_ - - 949934 949942
RK-AC 470 IM B5 63 | ©19x40
- = = 911940 1920 | 912855 1925
949910 949915 949922 949930 - é
DSD2-036 IMB556 | @11x23 4
911430 1011 | 911430 1011 | 9114301114 | 911940 1120 = 3
Baumdiller S
- 949917 949924 949932 949940
DSD2-045 IM B5 56 | @14x30
- 911430 1014 | 911430 1414 | 911940 1420 | 912855 1425
- - - 949934 949942
Bosch o IMB5 63 | ©19x40
- - - 911940 1920 | 912855 1925
MCS061, 949910 949915 949922 949930 -
MCSOBF IMB556 | @11x23
911430 1011 | 911430 1011 | 9114301114 | 911940 1120 -
Lenze '\I\’/'ICCSS%%E' - 949917 949924 949932 949940
MCS09H, IM B5 56 | @14x30
MCS09L - 911430 1014 | 911430 1414 | 911940 1420 | 912855 1425
- - - 949934 949942 =
Lti / Keba LSP10 IMB5 63 | ©19x40 F
- - = 911940 1920 | 912855 1925 o
S
SMH 60 949910 949915 949922 949930 - 5
SMHA 60 IMB5 56 | @11x23 U
911430 1011 | 911430 1011 | 9114301114 | 911940 1120 -
SMH 82 - 949917 949924 949932 949940
Parker SMHA 82 IM B5 56 | ©14x30 S
- 911430 1014 | 911430 1414 | 911940 1420 | 912855 1425 oy
-]
- - - 949934 949942 o
SS,\'X':A1 ?86 IM B5 63 | ©19x40 2
- - - 911940 1920 | 912855 1925 =
S~
CMP50S, 949910 949915 949922 949930 - =
CMP50M, IMB556 | @11x23 <
CMP50L | 911430 1011 [ 911430 1011 | 911430 1114 | 911940 1120 - g
SEW
CMP63S, - 949917 949924 949932 949940 =
CMP63M, IM B5 56 | @14x30
CPM63L - 911430 1014 | 911430 1414 | 911940 1420 | 912855 1425
- - - 949934 949942 0
Siemens 1FK2105 IMB563 | @19x40 =
- - - 911940 1920 | 912855 1925 S
l =
Code No. Motoradapter:
949934 . .
So No. Kool " Hinweis:
Code No. Kupplung mi ;
Angabe des Wellen- Detallang?__bﬁn zu den =3
. durchmessers MOtorauls u rung.en ©
Abmessungen und Bestelldaten fur 1. Seite=19 mm finden Sie im Kapitel: =
Motoradapter und Kupplung 2. Seite=20 mm: Motoren und <
siehe nachste Seite. DU Steuerungen.
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SQ MT

SQ MT - Antrieb

Motoradapter ® Einfache Montage Material: AIMgSi

® Genauer Sitz durch Zentrier-
ansatze

[mm]

30 63 40 40 60 53

949910 70 M5
949913 30 65 40 40 50 65 80 M5
949949 30 70 40 40 80 100 2120 26,6
949915 40 65 50 50 60 53 70 M5
949917 40 73 50 50 80 70,7 90 M6
949920 40 73 50 50 50 65 80 M5
949921 40 73 50 50 80 100 2120 26,6
949922 50 66 52 52 60 53 70 M5
949924 50 73 52 52 80 70,7 20 M6
949928 50 73 52 52 50 65 80 M5
949929 50 75 52 52 80 100 2120 06,6
949930 60 74 80 80 60 53 70 M5
949932 60 79 80 80 80 70,7 90 M6
949934 60 89 80 80 95 81,3 115 M8
949938 60 79 80 80 50 65 80 M5
949939 60 81 80 80 80 100 2120 26,6
949940 80 86 80 80 80 70,7 90 M6
949942 80 96 80 80 95 81,3 115 M8
949944 80 86 80 80 50 65 80 M5
949945 80 86 80 80 80 100 0120 06,6

464



Cdd

RK ROSE+KRIEGER =
>
E
R
L
Kupplung ® Spielfreie Wellenverbindung Material: Nabe, Aluminium
® Einfache Steckmontage Zahnkranz, Polyurethan
(]
E
<
©
z
>
<
|
@
@
>
(@]
>

o
K
e
=
c
o
U
[mm]
Ubertragungsmoment [Nm]
Code No. c
ohne Passfeder %
9109209510 -/3x3 5
9109201012 10 12 10 22 30 3x3/4x4 5 3 %
9114309514 9,5 14 11 30 35 —/5x5 12 6 A
S~
9114301011 10 1 11 30 35 3x3/4x4 12 6 %
9114301012 10 12 11 30 35 3x3/4x4 12 6 §
s}
9114301014 10 14 11 30 35 3x3/5x5 12 6 >
9114301114 11 14 11 30 35 4x4 / 5x5 12 6
9114301214 12 14 11 30 35 4x4 / 5x5 12 6
9114301414 14 14 11 30 35 5x5 / 5x5 12 6 K
-]
9114301420 14 20 11 30 35 5x5 / 6x6 12 6 '8
9119409520 9,5 20 25 40 65 -/ 6x6 17 10 =
9119401120 11 20 25 40 65 4x4 | 6X6 17 10
9119401220 12 20 25 40 65 4x4 / 6x6 17 10
9119401920 19 20 25 40 65 6X6 / 6X6 17 10
9128559525 9,5 25 25 40 65 —-/8x7 17 10 =
9128551225 12 25 25 40 65 4x4 | 8x7 17 10 _(c%
9128551425 14 25 30 55 78 5x5 / 8x7 60 35 g:
9128551925 19 25 30 55 78 6x6 / 8x7 60 35
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SQ MT
Positionsbestimmung

Endschalter mechanisch ® Grenztaster Material:
in Achshebelausfiihrung Thermoplast, vollisoliert

® geringer Platzbedarf

Max. Spannung 250V AC
Max. Schaltstrom 6A
Max. Einschaltstrom 16 A
Schalthaufigkeit max. 6.000/h
Lebensdauer 1 x 107 Schaltzyklen
Achshebelverstellung einrastend um 360°
Schutzart IP 65
Umgebungstemperatur -30°C bis +80°C
BN
K’l
N
Ny
56
’ 91905 | Offner / SchlieBer
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Halter fir
Endschalter induktiv

® Befestigungswinkel zur Auf-
nahme von Endschaltern

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Material:
AIMgSi, gleitgeschliffen

® Befestigung in der Profilnut des

FUuhrungsprofils

® Einfaches axiales Verschieben
und Justieren des Halters

moglich

2xR2,75/
2xR5,5 (2,8 tief)

30

.
a2

2
c
|

92909

Lieferumfang:
Winkel mit Befestigungsmaterial

Ein Endschalter ist nicht im
Lieferumfang enthalten!

C b /
© S

11—

A

40

SQ MT 40x80, 60, 60x120, 80, 80x160

Endschalter induktiv
® Wartungsfrei

® Funktionsanzeige (LED)

Material: Gehause Edelstahl

Spannung 10-30V DC
max. Schaltstrom 150 mA
Schaltabstand 2 mm fur Stahl
Schutzart IP67
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C
Kabelldnge 2m

Sw

92826

[mm]

Wechsler

I T S T N T
| | 4 | a1 | 13
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SQ ZsT

Zahnstangeneinheit fiir robuste
Umgebungsbedingungen
und groBere Hiibe bis zu 30 m

Befestigungsnuten
® Einfache Anbindung an
Untergestelle

® Einfache Anbindung der
Nutzlast

Merkmale:
® Lineare Kraftubertragung
durch Zahnstange und Stirnrad

® Speziell fur groBe Hube bis zu
30 m und mehr

® Hohe Positioniergenauigkeit
auch bei groBen Hublangen

® Verfahrgeschwindigkeit
bis zu 5 m/s

468

RK Standardmotor

® Motor und Motoradapter-
platte wahlweise nach Ihren
Anforderungen

® Fihrungsprofil aus dem
BLOCAN®
Profilsystembaukasten

® Zahnstangenschmierung
Uber Filzrad

® Passend fur RK-Standardmotoren

Fiihrungsschlitten mit Stirnrad

® Uber ein Strinrad wird eine
Rotationsbewegung direkt am
FUhrungsschlitten eingeleitet

® |Im Schlitten versorgt
ein olgetranktes,
mitlaufendes Filzrad die
Zahnstangenschmierung

Optionen:
® Zweiter FUhrungsschlitten
lose mitlaufend

® GrofBere Hublangen

® \Weitere unabhéangig
angetriebene Fuhrungsschlitten
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SQ ZST
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Konstruktiver Aufbau Aluminium-Profil, Zahnstangen-Antrieb, Profil verfahrend
Fiihrung Laufrollen auBenliegend

Einbaulage beliebig

Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm

Teilungsgenauigkeit Zahnstange + 0,1 mm/300 mm Hub

Max. Verfahrgeschwindigkeit 5m/s

Umgebungstemperatur 0°C bis +60°C

Schutzart IP 20

3-Achs-Plotter, X-Achse verfahrt Gber eine Zahnstangeneinheit SQ ZST
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Belastungsdaten*
KD
F Kraft [N] =
M Moment [Nm] §s
[ Flachentragheitsmoment [cm?] §
* bezogen auf Fihrungsschlitten (Werte statisch,
Fuhrungskorper vollflachig aufliegend) .
'_
@
>
O
>

Type Fx 3% Fz Mx \\% Mz

SQ ZST 60 2550 2550 929 171 171
SQ ZST 60x120 132 2550 2550 99 171 171
SQ ZST 80 2550 2550 124 201 201
SQ ZST 80x160 2550 2550 124 201 201

Flachentragheitsmoment

4 @)

[cm?] K

Type ly 1z §

SQ ZST 60 51,2 51,2 %

SQ ZST 60x120 94,7 372,3 v
SQ ZST 80 155,3 155,3

SQ ZST 80x160 292,4 1090 c
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SQ ZST
Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

® GroBere Hublangen auf Anfrage

® Zweiter lose mitlaufender oder

unabhangig angetriebener
Fuhrungsschlitten auf Anfrage
lieferbar

Profil F-60

Profil F-80

Profil F-80x160

FGA6060 _ A SQ ZST 60
FGA6012 _ A SQ ZST 60x120 470 180 Motor 158 81,5 150 362 60 90
abhangig
FGA8080 _ A SQ ZST 80 470 200 118 41,5 150 362 80 110
FGA8016|_ l-\1 SQ ZST 80x160 470 200 198 121,5 150 362 80 110
_ _ _ _ Gesamtlange = Grundlange + Hub [mm]
fur Motor (vgl. Kapitel Motoren und Steuerungen):
C = RK-AC 240 | = Drehstromm. 90W
D = RK-AC 240 m. Getriebe K = Drehstromm. 120W
E =RK-AC470 L = Drehstromm. 180W
F = RK-AC 470 m. Getriebe M = Drehstromm. 250W
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Motor wahlweise
(siehe Kapitel: Motoren und Steuerungen)
T\'M- ,,,,,, - o
[ <
-~ \ Wom s =
R R 1 =
| | [ & I =
b ® =
T <
o le® © o ) 3
L/‘ - . . K"
Gesamtlange = Grundlange + Hub é
@
>
)
>
= =% Ek
X \ 2]
\
\
O y Zahnstange
J
O
s
5
=
c
o
o
C
9]
o
C
2
9]
>
&
[mm] 7
Masse [kg] %
L2 L3 L4 T1 T2 w o
Grundlénge pro 100 mm Hub &
6 1,5 75 50 11,5 7 10,1 29530 11,77 0,81 =
6 1,5 135 50 11,5 7 10,1 29530 13,88 1,26
Motor-
bhangi w
6 15 | PNAN99 1 o5 50 | 115 7 10,1 29530 12,78 1,14 E
o)
6 1,5 175 50 11,5 7 10,1 29530 14,28 1,34 =
o
c
2
c
<
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SQ ZST
Befestigung

Bestellhinweis: ® Nutensteine kénnen am Material: Stahl, galv. verzinkt

Fahrungsprofil und
Fhrungsschlitten
eingeschoben und positioniert

® Bestellmengen unterliegen
festgelegter Staffelung
gemaB Tabelle

werden
Nutensteine
. Nutenstein -N-
Nutenstein -N- C M in die Nut einschiebbar
-
<C
L B
D
. Nutenstein -K-
Nutenstein -K- in die Nut einschwenkbar
-
—

[mm]

porwnas |y [ a] o [e o el ] em

Nutenstein -N-

4026207 M5 10, 20, 30... Stuck 8 10 13 15 4 M5 4000
4026203 M6 10, 20, 30... Stlck 8 10 13 15 4 M6 9000
4026206 M8 10, 20, 30... Stuick 8 10 13 15 4 M8 9000
Nutenstein -K-
4006211 M5 10, 20, 30... Stuck 21 12 4 7 - M5 5000
4006212 M6 10, 20, 30... Stuck 21 12 4 7 - M6 5000
4006213 M8 10, 20, 30... Stuck 21 12 4 7 - M8 5000
4016212 M6 10, 20, 30... Stuck 21 14 4 7 - M6 5000
4016213 M8 10, 20, 30... Stuck 21 14 4 7 - M8 8000
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Positionsbestimmung RK ROSE+KRIEGER o
>
Endschalter mechanisch ® Grenztaster Material: @
in Achshebelausfuhrung Thermoplast, vollisoliert i
Lo . ® geringer Platzbedarf
Max. Spannung 250V AC
Max. Schaltstrom 6A _wg
Max. Einschaltstrom 16 A %
@©
5 Schalthaufigkeit max. 6.000/h %
~ Lebensdauer 1 x 107 Schaltzyklen g
\Q Achshebelverstellung einrastend um 360°
Schutzart IP 65
% Umgebungstemperatur -30°C bis +80°C )
. 8
2 91905 | Offner / SchlieBer S
>

Endschalter induktiv

® Funktionsanzeige (LED)

® \Wartungsfrei

Material: Gehause Edelstahl

Spannung 10-30V DC
max. Schaltstrom 150 mA
Schaltabstand 2 mm fur Stahl
SW Schutzart P67
- Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C
Kabelldnge 2m 0
i
IS
[mm] =
92826 | Wechsler | 40 | s | 13
- - - C
Halter fiir ® Befestigungswinkel zur Auf- Material: 2
Endschalter induktiv nahme von Naherungsschaltern  AIMgSi, gleitgeschliffen 5
(]
® Befestigung in der Profilnut des | jeferumfang: o
. . g
Fuhrungsprofils Winkel mit Befestigungsmaterial 2
® Einfaches axiales Verschieben . - . @
; Ein Naherungsschalter ist 5
und Justieren des Halters . P &
. 1 nicht im Lieferumfang enthalten! o
moglich S
2R2,75/
24R5,5 (2,8 tief) 2 2 k)
I 3G L T AN — — - —— =}
c 3
=4 2 | g7 >
" A o c 3
c :
iy s /
; 7 ="
! ?}% 40
(@)}
o c
¥ o
3 e
- E
i 92909 | SQ ZST 60, 60x120, 80, 80x160
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Control Tec

Control-Tec

Control-Tec

Merkmale:

® Hohe Positioniergenauigkeit

® Gleichféormiger Bewegungsablauf
® Hohe Antriebssteifigkeit

® 3-Schicht-Betrieb

® |P 40 geschitzt
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Numerisch gesteuerte .
. Verfahraufgaben =
:
: 2

Langenkonstant: ............ ab Seite 480
Langenvariabel: ............. ab Seite 504 .
&
3
>

-7 [ —

&
g

Control-Tec

Motoren / Steuerungen

Module

Anhang
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Control Tec

Ubersicht Control-Tec

Langenkonstant | Antrieb + Fiihrung

Linearachse

& Langen/HUbe [mm]
Krafte [N]

Momente [Nm]

‘,_a.- >

EP(X)-1l KG RK Duoline S
Seite 480 Seite 498
Hub max. 1310 - 2250 mm 2268 - 4400 mm
Fx max. 1000 - 1200 N 1400 - 8000 N
Fy max. 1100 - 2400 N 930 - 7000 N
Fz max. 1100 - 2400 N 1100 - 8000 N
Mx max. 70 - 160 Nm 45 - 500 Nm
My max. 85-250 Nm 65 - 600 Nm
Mz max. 99 - 280 Nm 56 - 500 Nm
V max. 0,24 m/s 2,4 m/s
a max. 10 m/s? 20 m/s?
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm + 0,04 mm
Steigungsgenauigkeit T7 (+ 0,052 /300 mm) T5 (+ 0,023 /300 mm)
Rechtsgewinde ja ja
auf Anfrage

Spindel geteilt

auf Anfrage

Merkmale

Kompakte AbmaBe, Prazision und Stabilitat fur
anspruchsvolle Positionieraufgaben

Das Optimum an Leistung, Prazision
und Ausstattungsmerkmalen
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Langenvariabel | Antrieb

RK ROSE+KRIEGER

E-Zylinder _.,_,-’—"
Seite 496 Seite 540 Seite 562
Hub max. 1000 mm 1000 mm 2000 mm
Fd max. 5.000 N 10.000 N 25.000 N
Fz max. 5.000 N 10.000 N 25.000 N
V max. 1000 mm/s 1250 mm/s 933 mm/s
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm + 0,04 mm + 0,05 mm

Steigungsgenauigkeit

T7 (+0,052/300 mm)

T7 (£ 0,052 /300 mm)

T7 (£ 0,052 /300 mm)

Mechanische
Positioniergenauigkeit

+ 0,08 mm

+ 0,08 mm

+0,142 mm

Move-Tec Auswahlhilfe Einleitung

Place-Tec

Die neue Linearzylindergeneration fur die
Industrie aus der Lineartechnik

Der kraftvolle Linearzylinder fur prazise

i Positionierungsaufgaben bis zu 25.000 N

o
by
©
=
e}
c
o
Y

Motoren / Steuerungen

Module

Anhang
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EPX-I11 30/40

Rohrsystem Lineareinheit EPX-Il 30/40 KG

EPX-1l 30/40 Lineareinheit mit prazisem Kugelgewindetrieb und Vollwellen

Prazise/ebene Montagefldche

Trichterschmiernippel

® Wartungsfreundlich durch
zentrale Schmierméglichkeit
Uber den Schlitten von beiden
Seiten

Verzugsfreie Montage

Schlitten mit Kugelbuchsen

Zentrierbohrungen im Schlitten

® (Abbildung zeigt optionale
Zentriersatze aus dem Zubehor)

Faltenbalg

® Besonders lange Lebensdauer ® Schutzart
® Ruhiges Laufverfahren ® |P40
Merkmale:
° Ansch_l_uss Funktlor_msma_Be Ausfiihrungen:
unverandert zur bisherigen
Ausfihrung ® EPX-Il 30/40 KG Rechtsgewinde
® Kreuzende Kombination mit ® EPX-11 30/40 ohne Antrieb

480

Langschlitten und Aufspann-
platte moglich

Kombination von EPX-II 30/40 KG
und EPX-II 30/40 Trapezgewinde
moglich

auf Anfrage
® Optional mit Faltenbalg

Vielfédltige Befestigungsmoglich-
keiten in den Endelementen

® Einfache Anbindung von
Zubehor

® Auch zur vertikalen Einbaulage
geeignet

Optionen:
® Standard- und langer Schlitten

® Protect: Mit Faltenbalg und
Schutzart IP 40

® Zweiter FUhrungsschlitten lose
mitlaufend
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EPX-Il 30/40
Technische Daten

Berechnung Belastungskennwert zur Lebensdauerermittiung

® Die Lebensdauer von Linearachsen steht im
Zusammenhang mit den mittleren Kraften und
Momenten, die in der Anwendung auftreten. Bei
gleichzeitig wirkenden Kraften und Momenten

kann mit folgender Gleichung der Belast-

ungskennwert ndaherungsweise ermittelt werden.

Anwendungswerte (z.B. Fy)

Belastungskennwert=

Belastungskennwert B, =

Uberschlagige Berechnung
Belastungskennwert

>
>

Ja

Katalogwerte (z.B. Fy

Fy

ymax

max)

Fz

+ Zmax + Mxm + Mymax + IVIZ

Nein

moglich ~Einheiten-
baugroBe
hoher

nicht méglich

moglich ~ Reduktion
N\ Anwendungs-
werte

nicht méglich

Bitte sprechen Sie uns beziig-
— liche einer detaillierten
Lebensdauerberechnung an.

Beispiel:

® Die anwendungsspezifischen

Krafte und Momente sind:

Fz = 1200N, Mx = 20 Nm und Mz

=45 Nm

Far eine EPX-Il 30/40 KG ergibt

sich nach obiger Gleichung ein Be-

lastungskennwert von B, = 0,83.

482

Belastungskennwert B,

2,50

2,00

1,50

1,00

0,50

0,00

Mx My Mz

ax

EPX-II KG

X X X

Der Belastungskennwert B, = 1 bezieht sich

\ auf eine Lebensdauer von 2.500 km

\

0 5.000 10.000 15.000 20.000 25.000

Laufleistung [km]

Bei einem Belastungskennwert B, < 1 kénnen theoretisch
hohere Laufleistungen erreicht werden.

Die Darstellung dient der ndherungsweisen Betrachtung
der zu erwartenden Lebensdauer in Abhéngigkeit vom
Belastungskennwert B,.

Erhohte Geschwindigkeiten, Kurzhub, Vibrationen, StoBe,
Mangelschmierung oder weitere besondere Bedingungen
sind nicht bertcksichtigt.

Fur eine detaillierte Lebensdauerberechnung sprechen Sie uns gerne an.
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RK ROSE+KRIEGER

EPX-1l 30 KG EPX-11 40 KG

Fiihrung Kugelbuchsen

Einbaulage beliebig

Geschwindigkeit max. 0,24 m/s

Beschleunigung max. 10 m/s?

Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm

Leerlaufmoment max. 0,4 Nm 0,5 Nm
Antrieb Kugelgewinde, @16, Steigung 5 Kugelgewinde, @20, Steigung 5
Steigungsgenauigkeit T7 (0,052 mm/300 mm)

Einschaltdauer S3, 100%
Umgebungstemperatur 0 bis +60°C

Schutzart Basic: keine / Protect: IP 40

Kontrolle der Spindeldrehzahl (Kritische Drehzahl)

3000
2750
2500
2250 \\
2000 \ \
\ \ EPxi40kaG
1750
1500 \ \
EPX-130KG \ \
1250
1000 \
750 \\
500 \ N
~ T

Spindeldrehzahl [min-1]

0

0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Hub [mm]
Dynamische Belastungsdaten

F Kraft [N]
M Moment [Nm]

I Flachentragheitsmoment [cm4]

-_—n-z_—-n-

Kompakt-Fiihrungsschlitten

EPX-I1 30 KG 1000 1100 1100 70 85 99
EPX-1l 40 KG 1200 2400 2400 160 190 220
Verlangerter Fiihrungsschlitten
EPX-I1 30 KG 1000 1100 1100 70 100 120
EPX-Il 40 KG 1200 2400 2400 160 250 280

Flachentragheitsmoment

[cm4]

BT Y % |
EPX-I1 30 KG 3,83 124,13 ‘ Mww/é ‘

EPX-II 40 KG 25,1 534
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EPX-11 30/40

EPX-Il 30/40 KG — Abmessungen/Bestelldaten

Bestellhinweise: Ausfiihrung ® Rechtsgewinde

® Ohne Antrieb
(Kugelgewindetrieb)
auf Anfrage lieferbar

® Zweites Wellenende
auf Anfrage lieferbar

® Zweiter, lose mitlaufender
FUhrungsschlitten
auf Anfrage lieferbar

® Geteilte Spindel
auf Anfrage lieferbar

® \Weitere Spindelsteigungen
auf Anfrage lieferbar

.
-
i -
\
‘.
? 1 i
\
79A3011A_AAA_ 30 190 20 | -
M6 /| M6/
KG 16x5 130| 54 | 8 (30H8 2| 16 | 12 | 27 26 |40x30 | 114
30 mit tief | tief
79A3011A_ABA__ __ | verlangertem 230 - [130
Schlitten
79A4011A_AAA_ 40 250 130 -
M8/ | M8/
KG 20x5 180 | 63 | 12 (40H8 3 | 20 | 12 (31,5 38| 46 160
40 mit tief | tief
79A4011A_ABA__ _ _ | verlangertem 300 - 180
Schlitten

_ _ Gesamtléange = Grundlange + Hub [mm] (Mindesthub: Basic 50 mm, Protect 120 mm)

| Ausfuhrung:

1 = Basic

2 = Protect (Bei der Ausfuhrung Protect ist bedingt durch den Bauraum des Faltenbalges
der Hub um den Faktor 1,5 langer als benétigt zu bestellen)
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Gesamtlange = Grundlange + Hub
: &
. e S
il P1 ami1 _(CU
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) ) Y o =
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- * gl g
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Gesamtlange - R >
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i ©
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oW1 M7 R
QW2
]
i
©
-
=}
c
o
O
[mm] @
(@)}
=
=
M7 9]
Grundldnge pro 100 mm Hub =
Vo)
S~
30 1310 4,5 0,93 c
11/7 9/6 11/8,6 o
70 | 35| 92 114125 | 2x2x20 | 52 |50 | 7 | ol IMB| oo |66 L g
80 1270 5,4 0,93
70 2250 9,80 2,22 Q@
15/9 10571 l45/86 =
90 | 38| 132 160 | 40 | 4x4x32 | 60 |60| 9 | 27 (M8| 85 | 9 | . e
tief tiof tief S
120 2200 11,92 2,22
(@)}
c
o
e
=
<
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EPX-I11 30/40

EPX-Il 30/40 KG — Befestigung

Zentriersitze ® Folgende Position kdnnen Lieferumfang je Satz:

fiir EPX-1l KG bereits wahrend der Konstruk-tion 2 Zentrierbolzen und
exakt festgelegt werden Befestigungsmaterial
-Nutzlast

-Lineareinheit

® Reproduzierbare Position
der Nutzlast

® Krzere Zeitdauer bei
Montage/Demontage der
Nutzlast oder der Lineareinheit

® Genauigkeit des Zentrier-
bolzens h6

® Zu verwenden fur alle
EPX-1l KG Lineareinheiten
in Ausfihrung Basic und

Protect v

Abb.1: Schlittenzentrierung BaugroBe -B-

Zentriersatz Schlittenzentrierung

91899 BaugroBe -B- EPX-Il 30/40 KG
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212 h6

A /\/— Schlittenzentrierung

= ©

o)
| B +0,05
;
o
©

A +0,05
[mm]
__
EPX-Il 30 KG 60 100
EPX-Il 30 KG
mit verldngertem Schlitten 100 100
EPX-Il 40 KG 100 150
EPX-Il 40 KG
mit verlangertem Schlitten 150 150
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EPX-I11 30/40

EPX-11 30/40 KG - Befestigung

Adaptersatze fir
kreuzende Kombinationen

Abb. 1:

Zur kreuzenden
Kombination von EPX-II
Einheiten gleicher BaugréBe

Bei EPX-1I KG ist der verlangerte
Schlitten erforderlich

Kreuzende Kombinationen

von EPX-Il KG mit verlangertem
Schlitten auf EPX-II mit Trapez-
gewinde moglich

Unabhangig der Ausfihrung
Basic oder Protect

Kreuzende Kombination von zwei EPX-Il mit Kugelgewindetrieb

und verlangertem Schlitten

Lieferumfang je Satz — Abb. 1:
Adapterplatte und Befestigungs-
schrauben

Lieferumfang je Satz — Abb. 2:
Befestigungsschrauben
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Bestellbeispiel — Abb. 1:
Code No. Type Verwendung fiir
Kreuzende Anordnung zweier o
955115 Abb. 1 EPX-I1 30 EPX-II 40 Basic mit =
Kugelgewindetrieb =
@©
955116 Abb. 1 EPX-I1 40 Einmal Gesamtlange 400 mm, «Z
einmal Gesamtlange 800 mm <
955117 Abb. 2 EPX-II 30
955118 Abb. 2 EPX-II 40 Bestellung: g
1x 79A4011A1ABA00400 %
>
1x 79A4011A1ABA00800 S
1x 955116
Abb. 2:
Kreuzende Kombination von einer EPX-Il mit Kugelgewindetrieb 9
und verlangertem Schlitten und mit einer EPX-Il mit Trapezgewindetrieb (siehe Kapitel Move-Tec - Seite: 144) @
g
D
o

Beispiel:
EPX-1l mit Trapezgewindetrieb

o
be
©
e
=)
c
(o)
(Y

c

()

(@)}

C

=

; :' - - q)
i Beispiel: T
r EPX-II mit Kugelgewindetrieb v
=

v

9

O

>

()

=

19

O

l >

(@)}

c

©

=

=

<
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EPX-I11 30/40

EPX-Il 30/40 KG - Antrieb

Bestellhinweis:

® Untersetzungen 1:1,5,
1:2, 1:3, 1:4 oder
1:5 auf Anfrage

Winkelgetriebe

Passend an alle
EPX-Il KG-Achsen

Nachtraglich anbaubar

Gerauscharm

°
® Geringes Verdrehspiel
°
°

Spiralverzahnt

Technische Daten Winkelgetriebe

Lieferumfang:

Winkelgetriebe 1:1,
Befestigungsmaterial an
EPX-1l KG-Achsen und je nach
System Synchronwelle

Fur EPX-11 30-40 KG

Untersetzung 1:1
Drehzahl am Antrieb min! 3000
Verdrehspiel am Abtrieb arcmin <9
Wirkungsgrad bei Vollast % > 98
Laufgerdusch bei 1500 min-! db(A) <70
Gewicht Kg 4,5
. Grundierung
Oberflache RAL 9005 - schwarz matt
Massentragheitsmoment Kgcm? 1,79
Leerlaufmoment Nm 04
» Biegekritische Drehzahlen
3000
2800
2500
2300
= 2100
‘£ 1900
= 1700
< 1500
N 1400 EPX-II 30 - 40 KG
% 1300
5
QO
Q1000
*:'3 900
om
800
700
600 *Zur Ermittlung der biegekritischen
500 o Drehzahl bei System 4 die halbe
” Gesamtlange verwenden.
8 g 8 &8 8 8 8 88888888888888 8 8 8 8 8
8 2 8 B S BEEBERANRARRRRRRR R § 88§
Gesamtlange [mm]*
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Winkelgetriebe fiir EPX-1l 30/40 KG-Achsen

System 1 O

NI
o 0@
(o]

o

Gesamtlange

(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten)

.

System 3
& 9 q Q =
o ° o ° » b
o D O D
Gesamtlange Gesamtlange
(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten) (lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten)
[mm]

(Mindestlénge) (lichtes MaB) Grundlinge pro 100 mm Hub
5,5 -

2__ A1A0000 Winkelgetriebe System 1 -
982 _A1B__ _ _ Winkelgetriebe System 2 123 2860 10,5 0,1
982 A1C__ _ _ Winkelgetriebe System 3 228 2965 10,5 0,1
982__AID__ __ Winkelgetriebe System 4 500 6029 15,5 0,1

Gesamtlange (mm)

40 = EPX-1I 30 KG
41 = EPX-I1 40 KG

Hinweis: Weitere Informationen, MaBe, Zubehoér und bendtigte Werkzeuge zur Montage der
Winkelgetriebe finden Sie im Kapitel: Motoren und Steuerungen.
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EPX-11 30/40

EPX-Il 30/40 KG - Antrieb

Auswabhltabelle Motoradapter / Kupplung EPX-II 30/40 KG fiir Servomotoren ohne Getriebe
F

Winkelgetriebe

Winkelgetriebe

Hersteller EPX-11 30 KG EPX-11 40 KG | System 1 und 4 fiir | System 2 und 3 fiir
EPX-11 30/40 KG EPX-11 30/40 KG
949200 949201
RK-AC 118 - -
911430 0811 911430 1112
RK R Kri RK-AC 240 949221 949130 949139
ose + Krieger ) 911430 1214
RK-AC 470 - - 949131 949140
949200 949201
DSD2-036 - -
.. 911430 0811 911430 1112
Baumiiller 949221
DSD2-045 - Auf Anfrage Auf Anfrage
911430 1214
AM8031, AM8032, AM8033 Auf Anfrage - -
Beckhoff Auf Anfrage
AMS8041, AM8042, AM8043 - Auf Anfrage Auf Anfrage
MSK040B, MSK040C, MSK043C Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage
Bosch -
MSKO050B, MSK050C - 949131 949140
AKM2G-31, AKM2G-32, AKM2G-33, AKM2G-34 Auf Anfrage - -
Kollmorgen Auf Anfrage
AKM2G-41, AKM2G-42, AKM2G-43, AKM2G-44 - Auf Anfrage Auf Anfrage
949200 949201
MCS06l, MCS06F - -
911430 0811 911430 1112
S=Es 949221
MCS09D, MCS09F, MCS09H, MCS09L - 949130 949139
911430 1214
Lti/Keba LSP10 - - 949131 949140
. 01-A HG-JR53(4), HG-JR 73(4), HG-JR103(4),
Mitsubishi Hé_J)R153(4)' H(G_)JR203(4) @ Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage
949200 949201
SMH 60, SMHA 60 - -
911430 0811 911430 1112
SMH 82, SMHA 82 949221 949130 949139
Parker ' 911430 1214
SMH 100, SMHA 100 - 949131 949140
949200 949201
CMP50S, CMP50M, CMP50L - -
911430 0811 911430 1112
SEW
949221
CMP63S, CMP63M, CPM63L - 949130 949139
911430 1214
1FK7032, 1FK7033, 1FK7034 Auf Anfrage - -
Auf Anfrage
ClemaTe 1FK7040, 1FK042, 1FK043, 1FK2205 - Auf Anfrage Auf Anfrage
1FK2105 - - 949131 949140
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Code No. Motoradapter: 949221

Code No. Kupplung mit Angabe des Wellendurchmessers

1. Seite=12 mm/ 2. Seite=14 mm

911430 1214
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Motorflansch Masse [kg]
64/74 0 60 "8 211x23 @75 070 M5 0,53/0,65
4,5 tief 13 tief $23/10,
IM B5 56
83/99/94 80 18 ©14x30 @ 100 090/082/082 M6 0,73/0,86/0,86
5,7/4/4 tief 14,6/12/12 tief | +/270:86/0,
@95 H8 M8
IM B5 63 109/104 A et @19x40 @115 0100 50122129 tief 1,2
@ 60 H8 M5
64/74 45 tief 211x23 075 070 13 tref 0,53/0,65
IM B5 56
83/99/94 0 80 1 @14x30 @100 090/082/0082 Mé 0,73/0,86/0,86
5,7/4/4 tief 14,6/12/12 tief | /3100000
214x30
IM B5 56
@19x40
_ ©14x30
@95 H8 M8
IM B5 63 109/104 A et ©19x40 @115 0100 20122129 tief 1,2
©14x30
IM B5 56
©19x40
@ 60 H8 M5
64/74 45 tief 211x23 @75 070 13 tref 0,53/0,65
IM B5 56
83/99/94 0 80 1? 214x30 2 100 090/082/0182 M6 0,73/0,86/0,86
5,7/4/4 tief 14,6/12/12 tief | /3100000
. M8
H8
IM B5 63 109/104 | @95H84tief | ©@19x40 @115 0100 50122129 tief 1,2
IM B5 56 @16x40
@ 60 H8 M5
64/74 45 tief 211x23 075 070 13 tref 0,53/0,65
IM B5 56
83/99/94 0 80 1 @14x30 @ 100 090/082/0082 Mé 0,73/0,86/0,86
5,7/4/4 tief 14,6/12/12 tief | /3100070
@95 H8 M8
IM B5 63 109/104 A et @19x40 @115 0100 50122129 tiet 1,2
@ 60 H8 M5
64/74 4.5 tief 211x23 @75 070 13 tref 0,53/0,65
IM B5 56
83/99/94 80 18 ©14x30 @ 100 090/082/082 M6 0,73/0,86/0,86
5,7/4/4 tief 14,6/12/12 tief | +/270:86/0,
©14x30
IM B5 56
©19x40
@ 95 H8 M8
IM B5 63 109/104 et ©19x40 @115 0100 SO/2ors tict 1,2
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EPX-Il 30/40
Antrieb

Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EPX-Il 30/40 KG
far Drehstrommotoren

Hersteller Motor EPX-11 30 KG EPX-1l 40 KG
949996 949614
90/120W
911940 0812 911430 1212
RK Rose + Krieger
949414
180/250W _
911430 1214

{

Code No. Motoradapter:
949414

Code No. Kupplung mit
Angabe des Wellen-
durchmessers
1. Seite=12 mm
2. Seite=14 mm
911430 1214

Hinweis: Detailangaben zu den Motorausfuhrungen finden Sie in dem Kapitel Motoren und Steuerungen.

Motoradapter fir ® Einfache Montage Material: Aluminium

Drehstrom/Servomotoren ® Genauer Sitz durch
Zentrieransatze

[mm]
Code No. A B C D E F G
949200 30 64 53,5 53,5 60 53 70 M5
949996 30 64 53,5 53,5 50 65 80 M5
949201 40 74 60 60 60 53 70 M5
949221 40 83 60 60 80 70,7 90 M6
949614 40 83 60 60 50 46 80 M5
949414 40 83 60 60 80 100 2120 06,6
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.. =
Motoradapter fiir EHL =
[
Anschluss Lineareinheit Anschluss EHL [
A A2
7 8 _L_{
2 7 (E/EP 80=6,5)
r- T I \ “‘Gj
ERER § - i =
I S 1 == N A S
gl [ — %
| ‘7 [ el = ] T/ =
y’l E S <
. H 26 gE/EP 80=34)
[mm]
nn-nﬂllnn-n u
(]
92667 EPX-11 30 KG Z
92668 EPX-1l 40 KG 12 60 60 46 46 36 36 7 67 - - 5
=>
Motoradapter fiir LZ S/P - Antrieb
A L
E
()]
4 -
(]
()
o w ©
o
a

Lineareinheit Lzs Kupplung

Code No. b Code No. o
EPX-11 30 KG 949711 9109200810 | 70 70 | 76,4 | 82 30 40 14 59 | 555 | 66,5 2
1
EPX-I1 40 KG 949713 9114301012 | 70 70 | 76,4 | 82 46 4 | 523 | 523 | 73,5 | 81,5 °
=
S
Kupplung Kleine BaumaBe
Spielfreie Wellenverbindung FUr eine einwandfreie Funktion
Wartungsfrei der Kupplung ist es erforderlich <
Einfache Steckmontage einen Freilauf von D+3 mm vor- =
Material: Nabe — Aluminium zusehen. g
Zahnkranz — Polyurethan =
v
S~
=
o
O
, —
Ubertragungsmoment [Nm] =
Code No. :
mit Passfeder ohne Passfeder
9109200895 8 9,5 10 20 30 2x2 /- 5 3
()
9114300811 8 1 1 30 35 2x2 / 4x4 12 6 =
©
9114300816 8 16 11 30 35 2x2 / 5x5 12 6 §
9114309512 9,5 12 1 30 35 —/ 4x4 12 6
9114301112 1 12 1 30 35 4x4 | 4x4 12 6
9114301212 12 12 1 30 35 4x4 | 4x4 12 6
9114301214 12 14 1 30 35 4x4 | 5x5 12 6
9114301216 12 16 1 30 35 4x4 / 5x5 12 6 o
9119400812 08 12 25 40 65 2x2 / 4x4 17 10 e
=
<

Informationen zu weiteren Anbindungs- und Antriebsmdoglichkeiten finden Sie im Kapitel: Motoren und Steuerungen
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EPX-Il 30/40
Positionsbestimmung

Halter fiir ® Endschalter axial verschieb- und
Endschalter mechanisch fixierbar
Type 30 -40

Type 30-40

=

\ Klemmelement

Max. Spannung 250V AC
Max. Schaltstrom 6 A
Max. Einschaltstrom 16 A

verschiebbar

Lebensdauer

10 Mio. Schaltzyklen

Vierkantstab 10 mm Achshebelverstellung

einrastend um 10°-Schritte

Schutzart

IP 65

Umgebungstemperatur

-30°C bis +80°C

Code No. Type Grundlénge Ausfiihrung

92961__ __ 30 - 40 245 mit Schalter
92962 _ 30-40 245 ohne Schalter
Gesamtlange der Lineareinheit
Endschalter mechanisch
[mm]
91905 | 30-40 | Offner/SchlieBer | 265 | 45 | 455 | 21
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Type 30 - 40 ® Endschalter axial verschieb- und
fixierbar

L e | 30-40

Spannung 10-30VDC
max. Schaltstrom 200 mA
g Klemmelement verschiebbar Schaltabstand 4 mm far Stahl
o ) \ Schutzart IP67
Vierkantstab 10 mm Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C
Kabelldnge 2m

Code No. Type Grundlénge m

92965 30-40 | 125 | ohne Schalter

Gesamtlange der Lineareinheit

Endschalter induktiv
SW

[mm]

92825 30-40 | Wechsler | 50 | 12a | 17
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RK Duoline S

RK DuolLine S — Highlights/ Technische Vorteile

Anschluss

e fir Sperrluft oder
Vakuum auf Anfrage

Nutensteinleiste
e Damit |hre Last sicher halt

Abdeckband
e Schutzart IP40

Naherungsschalter

¢ Einfache Montage ohne
Storkonturen

® Bis zu 3 Sensoren pro
Nut

® Nachtraglich montier-
und anderbar

Mitlaufende
Spindelunterstiitzung

e Langenunabhangig maximale
Drehzahl und Dynamik

® Wartungs- und verschlei3frei

® Bis zu 8- fach
e Reduziert Vibrationen

Highlights allgemein

® Hoher Wirkungsgrad
e Geringes Leerlaufmoment

* Max. Verfahrgeschwindigkeiten langen-
unabhangig nutzbar

¢ Vereinfachte Wartung durch zentrale
Schmiermdglichkeit am Schlitten

e Profilnuten zur Befestigung der Achse sowohl
seitlich als auch an der Unterseite

® Nutensteine in seitliche und untere Nuten
nachtraglich einlegbar

498

RK Duoline S Protect (Spindelantrieb)
e Schutzart IP40 mittels Stahl-Abdeckband und
Dichtungen

¢ Positioniergenauigkeit +0,05 mm bei Einsatz
eines integrierten Wegmess-Systems

¢ Mehrfach mitlaufende Spindelunterstitzung
e Steigungsgenauigkeit T5 bei Kugelgewinde

¢ RK Duoline R Protect (Fihrungsachse)

® Ohne eigenen Antrieb
* Frei beweglicher Schlitten



Klemmleisten

® Fixiert die Achse
zuverlassig

Varianten
RK DuolLine Clean geeignet fur den Einsatz
in Reinrdumen bis ISO- Klasse 1

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Zentrierbohrungen

e Reproduzierbare Position der
Nutzlast/Lineareinheit

integr. Wegmess-System

® Hohe Positioniergenauigkeit
auf der ganzen Einheitenlénge

e Direkte Erfassung der Schlitten-
position

e Elastizitaten des
Antriebsstranges erkennbar
und durch den Motorcontroller
ausregelbar

Trichterschmiernippel

e Wartungsfreundlich durch zent-
ral Schmiermoglichkeit Gber den
Schlitten

e Entfall bei RK DuoLine S Trapez-
gewinde, da Lebensdauerge-
schmiert”

e Alternativer Anschluss an eine
Dauerschmierung auf Anfrage

BEass Fraunhofer
TESTED’

DEVICE
RK Rose+Krieger GmbH
RK DuoLine 580 Clean

Report No. RK 2011-1187

Hinweis:

Mehr Informationen im Kapitel RK DuoLine Clean (S. 530)

* bis ca. 30 km Laufleistung
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RK Duoline S

RK Duoline Safelock

[TLT 2

FUhrungs-
profil

Pneumatikanschluss -

1 Laufwagen
4,5-8 Bar \ |
Fahrungs-
schiene
]
: l’

e Als Sicherung bei Montage-, Demontage- und Wartungsarbeiten
e Garantierte Nennhaltekraft auf gefetteten Kugelschienen, da selbstverstarkendes System

Ill

integriertes Haltesystem

FUhrungsschlitten

e Das Halteelement kann als , bewahrtes Bautei
nach DIN EN ISO 13849-1 betrachtet werden

* B,, = 1.000.000 Schaltspiele (statisch)

e Performance Level PL D erreichbar. PL E als redundante Ausfihrung auf Anfrage
® Integriertes Haltesystem. Keine Storkonturen auBBerhalb der Linearachse

e Uberlastsicheres Halteelement

im Sinne der Kategorie 1

RK Duoline S 160 S LU b RK Duoline Z 160
eine Kugelschiene

Nennhaltekraft Safelock
(bei B10 = 1.000.000 Schaltspie- 1800 N 2500 N 1800 N
len)

Getestet in Anlehnung an Prifgrundsatze

DGUV Test Bescheinigung GS-MF-01 und GS-MF-28

Hinweis:

Maximalhaltekraft = 2x Nennhaltekraft.

Das Notbremsen einer bewegten Last ist nicht bestimmungsgeman.

Bei Uberschreiten der Nennhaltekraft oder nach jeder Notbremsung

ist eine Funktionspriufung im Normalbetrieb gemaB Betriebsanleitung durchzufihen.
http://www.rk-rose-krieger.com/fileadmin/catalogue/manuals_lineartechnik/99347 safelock.pdf
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RK Duoline S

Techn. Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

RK DuolLine S 60 RK DuolLine S 80 RK DuolLine S 120 RK DuolLine S 160
Fihrung 1 Kugelschienenfiihrung | 1 Kugelschienenfihrung |2 Kugelschienenfuhrungen | 2 Kugelschienenfiihrung
Einbaulage beliebig
Antriebsmoment max. 3,4Nm 17 Nm 32 Nm 52 Nm
AR . 0,24/0,94/2,4 m/s 0,24/1,2/2,4m/s 2 m/s
Geschwindigkeit max. | 0,283/0,467 /0,747 m/s (Hubunabhangig) (Hubunabhéngig) (Hubunabhangig)
Beschleunigung max. 20 m/s? 20 m/s? 20 m/s? 20 m/s?
Wiederholgenauigkeit + 0,04 mm + 0,04 mm +0,04 mm + 0,04 mm
Positioniergenauigkeit - mit integriertem Wegmess-System = (0,025 + 0,01 x L) mm; L = Hub in m
Leerlaufmoment max. 0,5 Nm 0,6 Nm 0,7 Nm 0,9 Nm
. Kugelgewinde, ©20, Kugelgewinde, @25, Kugelgewinde, @32,
Antrieb StK;gEE]e\:jv'qger:fr'n Steigung 5, 20 Steigung 5, 25 Steigung
gung >, 16, oder 50 mm, rechts oder 50 mm 40 mm, rechts
Steigungsgenauigkeit T5 (0,023 /300 mm) T5 (0,023 /300 mm) T5 (0,023 /300 mm) T5 (0,023 /300 mm)
Einschaltdauer S3 100% S3 100% S3 100% S3 100%
gmfmm““mp& 0 bis +60°C 0 bis +60°C 0 bis +60°C 0 bis +60°C
Schutzart IP 40 IP 40 IP 40 IP 40

Dynamische Belastungsdaten
F Kraft [N]

M Moment [Nm]

Spindeleinheiten

Standard-Fuhrungsschlitten

16x5 840
RK Duoline S 60 16x10 1300 700 2500 48 160 140
16x16 1300
20%5 950
RK Duoline S 80 20x20 1420 1000 4100 100 380 350
20x50 2250
25x5 1240
RK Duoline S 120 25x25 2700 2000 6900 205 620 560
25x50 3400
SRl S A 32x40 8000 5100 8900 500 840 810

RK DuolLine S 160 Safelock

verlangerter Fiihrungsschlitten

16x5 840
RK Duoline S 60 16x10 1300 700 2500 48 250 220
16x16 1300
20x5 950
RK Duoline S 80 20x20 1420 1000 4100 100 620 550
20x50 2250
25x5 1240
RK Duoline S 120 25x25 2700 2000 6900 205 940 790
25x50 3400
RK Duoline S 160 32x40 8000 5100 8900 500 1200 1150
Flachentragheitsmoment [cm?]
Ly |z
RK DuolLine S 60 48,97 cm? 61,84 cm?
RK DuoLine S 80 116,76 cm* 165,75 cm* y
RK DuolLine S 120 287,3 cm* 597,9 cm*
RK Duoline S 160 437,70 cm* 1455,90 cm?
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Berechnung Belastungskennwert zur Lebensdauerermittiung
¢ Die Lebensdauer von Linearachsen steht im
Zusammenhang mit den mittleren Kraften und @
Momenten, die in der Anwendung auftreten. Bei =
gleichzeitig wirkenden Kraften und Momenten S
kann mit folgender Gleichung der Belastungskenn- :
" . . Z
wert ndherungsweise ermittelt werden. <
Anwendungswerte (z.B. F
Belastungskennwert = 9 ( y)
Katalogwerte (z.B. Fy,_
3
F Mx M Mz '
Belastungskennwert B, = . y o4 Fz + M M y o4 M <1 s
ymax Fzmax Xmax ymax Zmax 2
Uberschlagige Berechnung
Belastungskennwert
= RK DuolLine S 9
2,50 ()
N CTTTTETTTTTTTTTTTTTIT TR T T TIT T N
m . . I
£ 2,00 Der Belastungskennwert B, = 1 bezieht sich _ =
Ja “;’ auf eine Lebensdauer von 5.000 km o
BK =i S 150
()
- \ B =1
()]
c 1,00 w
N i 3 \\\~§~ g
ein 73 ——
S 0,50 T L
() —
o o
-
0,00 E
. i . . 0 5.000 10.000 15.000 20.000 25.000 30.000 35.000 40.000 45.000 50.000 8
moglich E|nhe|‘Een- Laufleistung [km]
baugroBe
héher @
Bei einem Belastungskennwert B, < 1 kénnen theoretisch )]
) o hohere Laufleistungen erreicht werden. S
nicht mogllch Die Darstellung dient der ndherungsweisen Betrachtung <
der zu erwartenden Lebensdauer in Abhangigkeit vom 9
Belastungskennwert B,. f
Erhdhte Geschwindigkeiten, Kurzhub, Vibrationen, St6Be, 5
mbglich Reduktion Mangelschmierung oder weitere besondere Bedingungen o
— < Anwendungs- sind nicht berucksichtigt. B
werte =
Fir eine detaillierte Lebensdauerberechnung sprechen Sie uns gerne an.
nicht méglich )
=
. . . o
Bitte sprechen Sie uns bezlg- S
— liche einer detaillierten
Lebensdauerberechnung an.
Beispiel:
® Die anwendungsspezifischen Krafte und
Momente sind: =3
Fz = 200N, Mx = 20 Nm und Mz = 45 Nm G
Fur eine DuoLine 80 ergibt sich nach g:

obiger Gleichung ein Belastungskennwert
von B, = 0,55.
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RK DuolLine R
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung ® Fihrung

* GréBere Hublangen auf Anfrage Ideal als Momentenstitze fur die
® Integriertes \Wegmess-System als Duoline mit Zahnriemen oder
Option Spindel

TD14A5T1A11A0 _ _ _ _ RK DuolLine R 60 Protect
60 80
TD14AST1B11A0 _ _ __ RK Duoline R 60 Protect 385
mit verlangertem Schlitten
TD14A2T1A11A0 _ RK DuolLine R 80 Protect 352
80 100
TD14A2T1B11A0__ __ RK DuoLine R 80 Protect 484
mit verlangertem Schlitten
TD14A3TIATIA RK DyoLlne R 120_ Protect 472
eine Kugelschiene
RK DuolLine R 120 Protect 120 15
TD14A3T1B11A_ _ _ _ _ eine Kugelschiene mit 616
verlangertem Schlitten

Gesamtlange (Grundlange+Hub) in mm
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2
Q
=
E
2
<
S
Gesamtlange = Grundlange + Hub s
-]
o 2 | =
N | R B
1 I _ \
— | o IR — Soe oA
O O
o v D
@
O O 3
o >
O
n
(0]
O
&y
o
]
T
©
-
fre)
c
o
(Y
C
()
(@)}
C
[mm] 2
m 3
I
Grundlange pro 100 mm Hub f
o
_ 3587 3,73 0,54 S}
IS
70 22 =
- 335 3497 4,46 0,54
278 - 7692 5,22 0,83 @
97 22 =
o)
- 410 7560 6,89 0,83 S
386 - 7584 9,76 1,19
98 28
- 530 7440 12,16 1,19
(@)}
c
©
<
=
<
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RK Duoline S
Ausfiihrungen

Spindeleinheit RK DuoLine S mit Kugelgewindespindel

Control-Tec

e Zweiter lose mitlaufender
Schlitten auf Anfrage

® Auch ohne Spindelantrieb als
Momentenstitze erhaltlich

Grundlénge
Code No. bei bei bei C
Gesamtlénge Gesamtlénge Gesamtlénge
bis 812 mm ab 813-1899 mm ab 1900 mm

TD13A5A1A1 _A0_ _ _ _ RK DuoLine S 60 Protect 321 391 471 @32H7
- 60 80| 23 |10,
TD13A5A1B1_Ao____ | RKDuoLine 60 Protect 411 481 561 tief
mit verlangertem Schlitten
Gesamtlange (Grundlange+Hub) in mm Kugelgewindespindel:

1 =16x5
2 =16x10
3 =16x16

bis 1171 mm 1172-3051 mm ab 3052 mm

Grundlénge
Code No. bei bei bei C
Gesamtldnge Gesamtldnge Gesamtlinge
80 | 100

H7
TD13A2A1A__AO____ | RK Duoline S 80 Protect 370 415 495 a2 | @14,
RK DuolLine S 80 Protect @447
TD13A2A1B__A0_ _ __ mit verldngertem 502 547 627 80| 100 | 2,3 214,
Schlitten tief
Gesamtlange (Grundlange+Hub) in mm Kugelgewindespindel:
3 =20x5
. 1 =20x20
Integriertes Wegmess-System: 2 = 20x50
1 =ohne
2 = mit Steckkupplung und 20m Kabel
3 = mit 20m Kabel

506



Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Gesamtlange = Grundlange + Hub

J2

g D2

L2 D1
L1 oM

oH—t
o1

[mm]

Grundldnge
245 - 2664 3,44 0,60
M5-10
tief 47,7 17,2 2,8 33x24 72,2 38
- 335 2574 4,26 0,60

pro
Grundldnge | 100 mm
Hub
M6-18
et 57,5 278 ; 30 38 | 46:02 | 89 46 | 4440 6,74 0,96
“’l?;s 57,5 ; 410 30 38 | 046:02 | 89 46 | 4368 8,01 0,96
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RK Duoline S
Ausfiihrungen

Spindeleinheit RK DuoLine S mit Kugelgewindespindel
Control-Tec

e Zweiter lose mitlaufender
Schlitten auf Anfrage

¢ Auch ohne Spindelantrieb
als Momentenstutze
erhaltlich

Grundlénge

I

bei bei
Gesamtldnge Gesamtlange
bis 3042 mm ab 3043 mm
TD13A4A1A1 _AO0___ _ | RK Duoline S 120 Protect 498 614 o
: 120 | 115 2035iief @16,
TD13A4A1B__A0___ | RKDuoline S 120 Protect 642 758 '
mit verlangertem Schlitten

Gesamtlange (Grundlange+Hub) in mm

Kugelgewindespindel:

Integriertes Wegmess-System:
1 =ohne

3 = mit 20m Kabel

Grundlénge
bei bei bei

1 =25x5
2 =25x25
3 =25x50

2 = mit Steckkupplung und 20m Kabel

160

Gesamt- Gesamt- Gesamt-
lange bis lange lange ab
1350 mm | 1351-3350 mm | 3351 mm
. @7547
TD13A1A1A12A0__ _ _ | RK DuolLine S 160 Protect 540 602 702 130 2 3 tief 220,
RK DuoLine S 160 Protect @7547
TD13A1A1B_2A0 _ mit verlangertem Schlitten 690 752 852 160 130 2.3 tief 220,

Gesamtlange (Grundlénge+Hub) in mm

Integriertes Wegmess-System:
1 =ohne

3 = mit 20m Kabel
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Gesamtlange = Grundlange + Hub @
E
J2 =
z
R J1 R S
<
© B
! on L 1 [
C ]
e} o &
o o
[ | [a) (<)
S 3
L2 D1 =
———
! L1 oM
T o~ o
o f 0 K
/ (]
G o
o

]

T

Grundlénge )

-

=}

[

o

386 - 4591 14,57 1,49 v

Vet | 727 30 25 | 04602 | 104 55

- 530 4447 16,74 1,49 c

S

C

=

()

>

()

&

(Vo)

S~

=

v

)

£

[mm] §

o ()

Grundlénge =

g

=
Nl?éiz 78 410 - 32 3,7 064+0,2 118 65 4300 23,26 2,21
NL?;Z 78 - 560 32 3,7 064+0,2 118 65 4150 26,59 2,21

o

c

©

<

=

<
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RK Duoline S

Safelock

Bestellhinweis:

® GroBere Hublangen
auf Anfrage

TD13A1A1C_1_0 RK DuolLine S Safelock 160 32x40 160 130 75H7 M8-22 tief

Gesamtlange (Grundlange + Hub) in mm

L
Ausfihrung: o L

Q = Motor oben / Profil verfahrt M M
L = Motor oben / Schlitten verfahrt
T = Motor unten / Schlitten verfahrt

integriertes Wegmess-System: I I
1 =ohne

2 = mit Steckkupplung und 20 m Kabel

3 =mit 20 m Kabel
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Gesamtlange = Grundlange + Hub

R J R
o
o~ B
8
! o !
o [ ] O
[ )
L2 D1
——
L1 M
Rl é Pl
0° °o
T o™
O fO
/
G
[mm]
| Maselkgl |
Grundldnge

064+0,2
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RK DuolLine S 60/80/120/160
Befestigung

Befestigung der Nutzlast
und Zubehoér

RK DuolLine R/S 60

*nur bei Ausfuhrung mit ver-
langertem Fuhrungsschlitten
260*

220*

140

100
72

M6

1
:’Emooo ® ooooHM
—fo 0 0 6 66 ® 00 © © O O]

e Profilnuten im FUhrungsschlitten
und Fuhrungsprofil ermoéglichen
eine einfache Anbindung

e Klemmleisten und Nutensteine
finden Sie auf der nachsten Seite

— 20er Nutgeometrie

—— 30er Nutgeometrie

RK DuolLine R/S 80

*nur bei Ausfltlhrung mit ver-
langertem Fuhrungsschlitten
280*

220*

180
140

50

— 20er Nutgeometrie

—— 30er Nutgeometrie

RK DuolLine R/S 120

*nur bei Ausfuhrung mit ver-

langertem Fuhrungsschlitten w00

340*

280%/260

220
180

140
w8 100
t |
—J T 1 | | —
= 0] T 0] o]
)
s 50 000 ) TOooD T T 3

754

80

10
55

oo

10,2

E—Cg

— 20er Nutgeometrie
—— 30er Nutgeometrie

—— 40er Nutgeometrie

RK DuolLine S 160

*nur bei Ausfuhrung mit ver-

langertem Fuhrungsschlitten
400*

340%

280

220

180
140

— L 100
[ 1l | | [ —
ini X O 060006 e 0O [o] I  —
o
5
I ‘\ O O 0000 @€ 0000 O O 5] \} 1
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Klemmleisten e Klemmleisten erméglichen Material: 2
die einfache Fixierung der Aluminium gleitgeschliffen, i
Lineareinheit auf dem Unter Befestigungsmaterial galv.
bau oder die Verbindung zweier  verzinkt
Einheiten zu einem Kreuztisch Lieferumfang:
2 Klemmleisten mit Befestigungs- e
material <
: IS
Erforderlicher Bauraum ;
A (%)
Fo Abstand Befestigungsbohrungen qj:
M (O I WA
/ i
Abb. 1: Bodenmontage l U
7 7 2
fﬁ g
M o
7 2 =
[mm]
(Codeno.| e | abb | Al B L]m| N
RK DuolLine 60 Bodenmontage 1
91818 72 | 91 | 57 | M6 | 40
RK DuolLine 60 auf 60 kreuzend 2 5
RK DuoLine 80 Bodenmontage 1 i
91886 - 100 | 122 | 76 | M8 | 50 &
RK DuolLine 80 auf 80 kreuzend 2 ©
o
RK DuolLine 120 Bodenmontage 1
91812 RK DuoLine 120 auf 120 kreuzend 2 140 | 160 | 116 | M8 | 80
Abb. 2: kreuzende Einheiten RK DuoLine 160 auf 120 kreuzend 2
RK DuoLine 160 Bodenmontage 1 g
91802 RK DuoLine 160 auf 160 kreuzend 2 180 | 200 | 156 | M8 | 120 |T
RK DuoLine 120 auf 160 kreuzend 2 o
-l
c
o
(Y

Bestellhim e tensteine: ® Nutensteine kébnnen am Material: Stahl, galv. verzinkt

FUhrungsprofil und Fihrungs-

* Bestellmengen unterliegen schlitten eingeschoben und -
festgelegter Staffelung positioniert werden &
gemaB Tabelle Nutenstein -B- Nutenstein -N- Nutenstein -K- 2

. in die Nut einschwenkbar in die Nut einschiebbar in die Nut einschwenkbar g
Nutensteine < om 2
S~
< c
v
S
F O

e~
[mm] =

Bestellmenge Nutgeo-
g 'ma | A slc]o e m ] rm
Nutenstein -B- 2
. E00017CEE | M3 | 10, 20, 30... Stuck 20 3
/j EO0058CEE | M4 | 10, 20, 30... Stuck 20 =
/ Nutenstein -N-

4006202 M8 | 10, 20, 30... Stuck 30 5 (101313 | 3 | M8 | 4000

4026206 M8 | 10, 20, 30... Stuck 40 8 | 10|13 |15 | 4 | M8 | 9000
Nutenstein -K- o
4006211 M5 | 10, 20, 30... Stuck 30 2111214 (7 | - | M5 | 5000 =
4006212 M6 | 10, 20, 30... Stuck 30 21 (12| 4| 7 | - | M6 | 5000 é

DuoLine-Ansicht von unten 4016212 M6 | 10, 20, 30... Stuck 40 21 (14| 4| 7 | - | M6 | 5000
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RK DuolLine S 60/80/120/160
Befestigung

Zentriersatze * Folgende Position kénnen
fiir RK Duoline

bereits wahrend der Konstruk-
tion exakt festgelegt werden
-Nutzlast

-Lineareinheit

e Reproduzierbare Position
der Nutzlast

e Klrzere Zeitdauer bei
Montage/Demontage der
Nutzlast oder der Lineareinheit

® Genauigkeit des
Zentrierbolzens h6

e Zu verwenden fur alle
RK DuolLine Lineareinheiten
in Ausfiihrung Basic und
Protect ab Produktionsdatum
Oktober 2015

Abb.1: Schlittenzentrierung

~—

@12 h6

Abb.2: Bodenzentrierung BaugroBe -A-

Code No. Type

Zentriersatz

Us%E BaugroBe -A-

Lieferumfang je Satz:
2 Zentrierbolzen und Befesti-
gungsmaterial

BaugroBe -B-

Verwendung fiir

Schlittenzentrierung
RK DuoLine S 60 + S 80

Zentriersatz

SRR BaugroéBe -B-

Schlittenzentrierung
RK DuolLine S 120 + S 160
RK DuolLine S 160 Safelock
Bodenzentrierung
RK DuoLine S60 +S80+S 120 +S 160
RK DuolLine S 160 Safelock
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2
C @
=
=
— _ _ _ _ - - B B -
4 a
= = [ 0]
. L =
C <
IS
@12 h6 =
[ — [%2]
S
<
o
. . @
Schlittenzentrierung )
E 3
] ) -
:( [ ]
[ ]
- - é
Bodenzentrierung %
[an
RV R
]
@12 h6 K
. = =7 5
3 5
o c
o
+ O
[ 1
[0 ® 0 0 0 (% 0 0 0 0 O
o o o o c
:( o (@]
o 0O o 0O g
‘ I.ro—c&ooo F‘@oooooui ‘ =
4]
>
A +0,05 &
W
S~
c
v
[mm] o
=
Type A B C D §
RK Duoline S 60 42 40 10 0
RK DuolLine S 60
mit verlangertem Schlitten 48 40 10 0
)
RK DuolLine S 80 * * 10 15 =
©
RK DuolLine S 80 ®)
mit verlangertem Schlitten 70 >0 10 = =
RK Duoline S 120 49,5 80 10 30
RK DuolLine S 120
mit verldngertem Schlitten 250 80 10 30
RK Duoline S 160 70 120 10 40
o
RK Duoline S 160 c
mit verlangertem Schlitten 366 120 10 40 2
c
<

*Hinweis:
Zentrierung nur auf Anfrage mit Sonderbohrbild im Schlitten/Klemmleisten méglich
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RK DuolLine S 60/80/120
Antrieb

Zahnriemenvorgelege e Zum achsparallelen Motoranbau Lieferumfang:

® Motorposition in 90° Schritten
frei wahlbar, nachtraglich
anderbar

Zahnriemenvorgelege komplett
mit Befestigungsmaterial und

o Motoradaption, unmontiert.
e Position

Zahnriemenvorgelege in 90°
Schritten frei wahlbar,
nachtraglich anderbar

® Passt an jede RK DuolLine S
Protect

® Untersetzung 1:1

e Keine Einschrankung der
Belastungsdaten oder
Geschwindigkeit der
jeweiligen RK DuoLine S

® Motoradaption passend
fur RK-AC Servomotoren
ohne Getriebe und SEW RF 17
Drehstrommotoren @ 120

e Auf Wunsch Adaption an
Kundenmotoren

Allgemeine Angaben

Schutzart (montiert) Erforderliche Radialkrafte der Motorwelle [N]

Zahnriemenvorgelege fiir RK DuolLine 60 S IP 40 400
Zahnriemenvorgelege fiir RK DuoLine 80 S IP 40 600
Zahnriemenvorgelege fiir RK DuolLine 120 S IP 40 600

Motorflansch Motorwelle @ Passend fur Motor

98330A1A1A1 Zahnriemenvorgelege fir IM B5 56 RK-AC 240 ohne Getriebe
RK DuolLine 60 S
Zahnriemenvorgelege fur
98331A1A1B2 RK DuoLine 80 S
Zahrai I p IM B5 63 19 RK-AC 470 ohne Getriebe
ahnriemenvorgelege fur
REEEPAAS Sl RK DuoLine 120 S
Zahnriemenvorgelege fur
98331A1A1A3 RK DuoLine 80 S
Zahnri | o IM B5 56 20 SEW RF 17 Drehstrommotor @ 120
ahnriemenvorgelege fur
98332A1A1A3 RK DuoLine 120 S
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DuolLine S =
[mm]
[kgl =
80F7 M6/ S
49,75 211,5 39,75 4.5 tief 112,5 10 tref 1,0
95F7 M8/
59,75 245,5 80 49,75 115 45 tief 100 118 144 10 tiof 2,0
95F7 M8/
59,75 285,5 80 49,75 115 45 tief 100 118 184,5 10 tiof 2,2
59,75 245,5 80 49,75 100 80" 120 123,5 144 M8/ 2,0 e
' ' ' 4,5 tief ' 10 tief ' e
F7 M8/ <
80
59,75 285,5 80 49,75 100 45 tief 120 123,5 184,5 10 tiof 2,2
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RK DuolLine S 60/80/120/160
Antrieb/Positionsbestimmung

Winkelgetriebe

° U.nter.setz.ungen 1:1,5, ¢ Passend an alle RK DuolLine S Lieferumfang:
1:2: 1:3, 1:4 oder der dritten Generation Winkelgetriebe 1:1,
1:5 auf Anfrage e Nachtraglich anbaubar Befestigungsmaterial an

RK DuoLine und je nach System

¢ Geringes Verdrehspiel Synchronwelle

e Gerauscharm
e Spiralverzahnt

Technische Daten Winkelgetriebe

Fiir RK DuolLine 60 und 80 S Fiir RK DuolLine 120 und 160 S

Untersetzung 1:1 1:1
Drehzahl am Antrieb min! 3000 3000
Verdrehspiel am Abtrieb arcmin <9 <8
Wirkungsgrad bei Vollast % > 98 > 98
Laufgeréusch bei 1500 min™" db(A) <70 <74

Gewicht Kg 4,5 8
Oberflache Grundierung RAL 9005 - schwarz matt
Massentrdgheitsmoment Kgcm? 1,79 3,88

Leerlaufmoment Nm 0,4 0,9

» Biegekritische Drehzahlen

3000
2800

2500
2300
2100

1900
1700

RK DuolLine 120 + 160 S

1500 RK DuolLine 60 + 80 S
1400

1300
1200
1100
1000

900

Betriebsdrehzahl [1/min]

800
700

600
*Zur Ermittlung der biegekritischen Drehzahl

500 > bei System 4 die halbe Gesamtlange verwenden.

1000
1100
1200
1300
1400
1500
1600
1700
1800

o
S
)

2000

=)
S
~

2200
2300
* 2400
2500
2600
2700
2800
2900
3000
3200
3400
3600
3800
4000

Gesamtlange [mm]
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Winkelgetriebe fiir RK DuoLine S

System 1 O

cl

)

System 3

Gesamtlange

(lichtes MaB zwischen den Lineareinheiten)

System 2

System 4

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Gesamtlange

Gesamtlange

Grundlénge Max. Gesamtldnge
(Mindestldange) (lichtes MaB)
Code No. Rk Grundldnge pro
60+80S |120+160S | 60+80S | 120+ 160 S
60 +80S | 120+ 160 S | 100 mm Hub

982 A1A0000 | Winkelgetriebe System 1 - - - - 5,5 9,5 -
982__A1B__ _ _ | Winkelgetriebe System 2 199 199 2984 3331 10,5 15,5 0,1
982 _A1C__ __ | Winkelgetriebe System 3 304 319 3089 3451 10,5 15,5 0,1
982__A1D_ __ _ | Winkelgetriebe System 4 563 638 6153 6942 10,5 15,5 0,1

HJL Gesamtlange (mm)

30 = RK DuoLine 60 S
31 =RK DuoLine 80 S
32 =RK DuolLine 120 S
33 = RK DuolLine 160 S

Hinweis:

Weitere Informationen, MaBe, Zubehor und be-
notigte Werkzeuge zur Montage der Winkelge-
triebe finden Sie im

Kapitel:

Motoren und Steuerungen.
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RK DuolLine S 60/80/120/160
Antrieb/Positionsbest.

Auswahltabelle Motoran-
bausatze RK DuolLine S fiir
Servomotoren ohne
Getriebe

e Einfache Anbindung von Servo-
motoren

e Auf Wunsch fertigen wir einen
kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben

Lieferumfang:

Motoradapter, spielfreie Servo-
kupplung und Befestigungs-
material

Hersteller RK DuoLine S 60 | RK DuoLine S 80 | RK DuoLine § 120 | "X D:lg(l).me 2

RK-AC 118 949388
RK-AC 240 949389 949367 949123 -
RK Rose + Krieger
RK-AC 470 - 949366 949124 -
RK-AC 800 - - 949125 949340
DSD2-036 949388 - - -
Baumiiller
DSD2-045 949389 949367 949123 -
AM8031, AM8032, AM8033 - - -
Beckhoff Auf Anfrage
AM8041, AM8042, AM8043 Auf Anfrage Auf Anfrage -
MSK040B, MSK040C, MSK043C Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage -
Bosch
MSKO050B, MSK050C - 949366 949124 -
AKM2G-31, AKM2G-32, AKM2G-33, AKM2G-34 - - -
Kollmorgen Auf Anfrage
AKM2G-41, AKM2G-42, AKM2G-43, AKM2G-44 Auf Anfrage Auf Anfrage -
MCS061, MCSO6F 949388 - - -
Lenze
MCS09D, MCS09F, MCS09H, MCS09L 949389 949367 949123 -
Lti/Keba LSP10 - 949366 949124 -
. - HG-JR53(4), HG-JR 73(4), HG-JR103(4),
Mitsubishi HG-JR153(4), HG-JR203(4) Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage -
SMH 60, SMHA 60 949388 - - -
SMH 82, SMHA 82 949389 949367 949123 -
Parker
SMH 100, SMHA 100 - 949366 949124 -
SMH 115, SMHA 115 - - 949125 949340
CMP50S, CMP50M, CMP50L 949388 - - -
SEW
CMP63S, CMP63M, CPM63L 949389 949367 949123 -
1FK7032, 1FK7033, 1FK7034 - - -
Auf Anfrage
Siemens 1FK7040, 1FK042, 1FK043, 1FK2205 Auf Anfrage Auf Anfrage -
1FK2105 - 949366 949124 -
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4/5,7 tief X 15 tief i3 10,0770, 2
o
©14x30
IM B5 56
219x40
(@)
©14x30 3
IM B5 63 89 2 95 "8 ©19x40 0115 o115 M8 1,08/1,08 =
4 tief X 20 tief el &)
fres)
214x30 5
IM B5 56 ~
©19x40
@60F8 M5 c
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RK DuolLine S 60/80/120/160
Antrieb/Positionsbestimmung

Motoranbausatze an
Winkelgetriebe

e Einfache Anbindung von Dreh
strom- oder Servomotoren mit
Getriebe gangiger Hersteller

Lieferumfang:
Motoradapter, spielfreie
Servokupplung und

Befestigungsmaterial
e Auf Wunsch fertigen wir einen

kompletten Motoranbausatz
nach lhren Vorgaben

Auswahltabelle Motoranbausatze fiur Drehstrommotoren

Hersteller RK DuolLine S 60 RK DuolLine S 80 RK DuolLine S 120 RK DuolLine S 160

RK Rose + Krieger

90/120W

180/250W

949363

949126

949365

949127

Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Servomotoren mit Getriebe

m RK DuolLine S 60 RK DuolLine S 80 RK DuolLine S 120 RK DuoLine S 160

PLE 60 949387 949360 949121 -
PLE 80 - 949364 949122 -
Neugart
PLE 120 - - - 949341
PLE 160 - - - 949343
APG080 - 949364 949122 -
Atlanta
APG120 - - - 949341
PE065 949387 949360 949121 -
Eppinger
PE080 - 949364 949122 -
RPS060 949387 949360 949121 -
Ruhrgetriebe
RPS080 - 949364 949122 -
SPN-ECO (E2) EZ 23 949387 949360 949121 -
SPN-ECO (E2) EZ 24 - 949364 949122 -
SPN Schwaben
Prazision
SPN-ECO (E2) EZ 25 - - - 949341
SPN-ECO (E2) EZ 26 - - - 949343
Alpha CP015 MF 949387 949360 949121 -
Alpha CP025 MF - 949364 949122 -
Wittenstein
Alpha CP035 MF - - - 949341
Alpha CP035 MF - - - 949343
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RK DuolLine S 60/80/120/160

Antrieb/Positionsbestimmung
Auswabhltabelle RK Duoline S KG Motoranbausatze fiir Winkelgetriebesysteme

Winkelgetriebe

Winkelgetrieb System 2 + 3

System 1 + 4

Winkelgetriebe
System 2 + 3

Winkelgetriebe
System 1 + 4

RK DuoLine S 60/80 KG | RK DuoLine S 60/80 KG | RK DuoLine S 120/160 KG | RK D”°L'“:GS LALNEY

RK Rose +
Krieger

RK-AC 240

949130

949139

RK-AC 470

949131

949140

949135

949141

RK-AC 800

949136

949142

Baumiiller

DSD2-045

949130

949139

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Beckhoff

AMB8041,
AMB8042,
AM8043

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Bosch

MSK040B,
MSK040C,
MSK043C

Auf Anfrage

Auf Anfrage

MSKO0508B,
MSKO050C

949131

949140

949135

949141

Kollmorgen

AKM2G-41,
AKM2G-42,
AKM2G-43,
AKM2G-44

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Lenze

MCS09D,
MCSO09F,
MCSO09H,
MCS09L

949130

949139

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Lti/Keba

LSP10

949131

949140

949135

949141

Mitsubishi

HG-JR53(4),
HG-JR 73(4),
HG-JR103(4),
HG-JR153(4),
HG-JR203(4)

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Parker

SMH 82,
SMHA 82

949130

949139

SMH 100,
SMHA 100

949131

949140

949135

949141

SMH 115,
SMHA 115

949136

949142

SEW

CMP63S,
CMP63M,
CPM63L

949130

949139

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Siemens

1FK7040,
1FK042,

1FK043,

1FK2205

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

1FK2105

949131

949140

949135

949141
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RK DuolLine S 60/80/120/160
Antrieb/Positionsbest.

Endschalter mechanisch

¢ Befestigung auBBen am

Lieferumfang:

FUhrungsprofil Endschalter mit Befestigungssatz
Spannung Max. 230 V AC
Max. Schaltstrom 4 A
Max. Einschaltstrom 10A
Schaltfrequenz max. 5000/ h
Lebensdauer 20x108 Zyklen

Achshebelverstellung

einrastend um 360°

Schutzart

IP 67

Umgebungstemperatur

-30°C bis +80°C

cosatio | Woe | A | B | c | uwthung
39 82

92848 RK DuolLine 60 49

91919 RK Duoline80 | 63 | 40 | 83 | Offner/sSchlieBer,
- Endschalter

92701 RK DuolLine 120 | 31 40 97 mechanisch

91910 RK DuolLine 160 | 30 40 90

Endschalter induktiv
auBBenliegend

35

Schaltfahne

¢ Befestigung auBBen am

Lieferumfang:

FUhrungsprofil Endschalter mit Befestigungssatz
Spannung 10...30 VDC
Max. Schaltstrom 100 mA
Schaltfrequenz max. 5 kHz

Lebensdauer

von Schalthaufigkeit

unabhéangig
Schaltabstand 1,5 mm
Schutzart IP 67
Kabelldnge 5m*
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C

*Langere Kabellange auf Anfrage

cosao | twe | & ] B | c | Aty |
10

92838 RK Duoline 60 | 52,8 | 25 )
Offner,
92819 RK DuoLine 80 | 71,5 | 25 | 10 Endschalter
92840 RK DuoLine 120 | 22 | 40 | 14 induktiv
- auBenliegend
92810 RK DuoLine 160 | 355 | 40 | 14

e Endschalter im Fihrungsprofil
integriert — keine Stérkonturen

“codeno | Twe | Aty |

Lieferumfang:
Endschalter mit Befestigungssatz

92828 RK DuolLine 60
RK DuoLine 80
92820* RK DuoLine 120
RK DuoLine 160

Offner, Endschalter
induktiv innenliegend

*Bei diesem Endschalter ist die Nut mit dem untenstehenden Abdeckprofil

zu verschlieBen

Abdeckprofil

526

Code No.

E00024DAC Stange |

Ausfiihrung

schwarz |

2.000 mm
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RK DuolLine S
Kombinationsbeispiele

RK Duoline

528
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RK DuolLine S/R Clean

Highlights / Techn. Vorteile

Abdeckband
‘ e Edelstahl

Nutensteinleiste Klemmleisten

e Damit lhre Last sicher halt e Fixiert die

e Vernickelt Achse zuverlassig
Highlights

allgemein

e Alle auBenliegenden Stahlteile vernickelt oder
aus Edelstahl

e Eignung gemaB EN I1SO 14644 -1 fir Reinrdume

* Wahlweise mit oder ohne Unterdruckabsaugung

® Hoher Wirkungsgrad

e Geringes Leerlaufmoment

¢ Vereinfachte Wartung durch zentrale
Schmiermdglichkeit am Schlitten

530

Trichterschmiernippel

e Wartungsfreundlich durch
zentral Schmiermdoglichkeit Gber
den Schlitten

integr. Wegmess-System

® Hohe
Positioniergenauigkeit
auf der ganzen
Einheitenlange

Unterdruckabsaugung
e Optional

RK DuolLine S Clean (Spindelantrieb)
® Abdeckband aus Edelstahl

e Positioniergenauigkeit £0,05 mm bei Einsatz
eines integrierten Wegmess-Systems

* Wiederholgenauigkeit £0,04 mm



Inhaltsverzeichnis

Eigenschaften/Leistungsdaten

Ausfiihrungen
(Mafe, Bestellnummern)

Control-Tec

Zubehor
(Befestigung)

Antrieb

Positionsbestimmung

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Belastungskennwert ..........cccocoeiiiiiiiinnnene Seite 532
Allg. Angaben / Betriebsbedingungen .......... Seite 534
Luftreinheitsklassen .........eeeeeeeveeeeeeeeeeeeeeeeeenn, Seite 534
RK DuoLine R 60/ 80 Clean .......cccoeeeeeeeeeeeennnn. Seite 536
RK DuoLine S60 Clean.....cccceeeeveeeeeeeeeeeeeenns Seite 538
RK DuoLine S 80 Clean ......ceeevvveeveenceeieeeerennnnn, Seite 538
Befestigung der Nutzlast.........ccccceveeiircennens Seite 540
Klemmleisten......ccouueeeiiiiieeeeee e Seite 541
NULENSTRINEG e Seite 541
ZentriersatzZe. .. e, Seite542
MotoranbauSatzZ........ccooeeveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeens Seite 544
Endschalter ..., Seite 547

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Control-Tec 531

Move-Tec Auswahlhilfe Einleitung

Place-Tec

o
be
©
e
=)
c
(o)
Y

Module Motoren / Steuerungen

Anhang



RK DuolLine S/R Clean
Technische Daten

Berechnung Belastungskennwert zur Lebensdauerermittiung

¢ Die Lebensdauer von Linearachsen steht im Zusammen-
hang mit den mittleren Kraften und Momenten,
die in der Anwendung auftreten. Bei gleichzeitig
wirkenden Kraften und Momenten kann mit folgen
der Gleichung der Belastungskennwert ndherungs-
weise ermittelt werden.

Anwendungswerte (z.B. Fy)
Katalogwerte (z.B. Fy

Belastungskennwert =

max)

Belastungskennwert BK = FFy + Fz + Mx + MMy + Mz <1
ymaX I:Zmax Ilemax ymaX IVIZmax
Uberschlagige Berechnung
Belastungskennwert
> RK Duoline S
2,50
@ 2,00 | Der Belastungskennwert B, = 1 bezieht sich |
Ja 03) \ auf eine Lebensdauer von 5.000 km
B, <1 c
K= c 150
7]
= B,=1
2 1,00 "
Nei 2 \
ein 17
L 0,50
]
ol
0,00 T T T T T T T T T

i 0 5.000 10.000 15.000 20.000 25.000 30.000 35.000 40.000 45.000 50.000
moglich ~Einheiten-

baugroBe
hoher

Laufleistung [km]

Bei einem Belastungskennwert B, < 1 kénnen theoretisch
hohere Laufleistungen erreicht werden.

nicht méglich Die Darstellung dient der néherungsweisen Betrachtung

der zu erwartenden Lebensdauer in Abhangigkeit vom
Belastungskennwert B,.

Erhohte Geschwindigkeiten, Kurzhub, Vibrationen, St6Be,

maoglich  Reduktion Mangelschmierung oder weitere besondere Bedingungen
— NAnwendungs- sind nicht berucksichtigt.
werte

Fur eine detaillierte Lebensdauerberechnung sprechen Sie uns gerne an.

nicht moglich

Bitte sprechen Sie uns bezlg-
— liche einer detaillierten
Lebensdauerberechnung an.

Beispiel:

® Die anwendungsspezifischen Krafte und
Momente sind:
Fz = 200N, Mx = 20 Nm und Mz =45 Nm

Fur eine DuoLine 80 ergibt sich nach
obiger Gleichung ein Belastungskennwert
von B, = 0,55.
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Fraunhofer

TESTED
DEVICE

RK Rose+Krieger GmbH
RK DuolLine S80 Clean
Report No. RK 2011-1187
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RK DuolLine S Clean
Technische Daten

Allgemeine Angaben / Betriebsbedingungen

_ RK DuolLine S 60 Clean RK DuolLine S 80 Clean

Fuhrung 1 Kugelschienenfuhrung
Einbaulage beliebig
Antriebsmoment max. 3,4 Nm 17 Nm
Geschwindigkeit max. 0,5 m/s 0,5 m/s
Beschleunigung max. 4 m/s? 4 m/s?
Wiederholgenauigkeit + 0,04 mm + 0,04 mm

Positioniergenauigkeit

nur ohne integriertes \Wegmess-System

+0,1/300 mm

mit integriertem Wegmess-System
+ (0,025 + 0,01 x L) mm; L = Hub inm

Leerlaufmoment max.

0,4 Nm

0,6 Nm

Antrieb

Kugelgewinde @16,
Steigung 5, 10, 16mm

Kugelgewinde @20,
Steigung 5, 20 oder 50 mm, rechts

Steigungsgenauigkeit

T5 (0,023 /300 mm)

T5 (0,023 /300 mm)

Einschaltdauer

53 100%

S3 100%

Umgebungstemperatur

0 bis +60°C

0 bis +60°C

Dynamische Belastungsdaten

F  Kraft [N]
M  Moment [Nm]

Spindeleinheiten

Belastungsdaten Spindel Fx Fy Fz Mx My Mz
Standard-Fiihrungsschlitten
16x5 840
RK Duoline S 60 16x10 1300 700 2500 48 160 140
16x16 1300
20x5 950
RK Duoline S 80 20x20 1420 1000 4100 100 380 350
20x50 2250
verlangerter Flihrungsschlitten
16x5 840
RK Duoline S 60 16x10 1300 700 2500 48 250 220
16x16 1300
20x5 950
RK Duoline S 80 20x20 1420 1000 4100 100 620 550
20x50 2250
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Kontrolle der Spindeldrehzahl (Kritische Drehzahl)

3000

2750 \
2500 \
2250 \ \
2000 \
1750

1500 \

1250 \ \\

1000
750 "\

Spindeldrehzahl [min1]
P

500 ~ RK DuoLine S 80 Clean
250 RK DuolLine S 60 Clean

0 400 800 1200 1600 2000 2400 2800
Hub [mm]

Eignung fiir den Betrieb in Luftreinheitsklassen nach EN ISO 14644-1
Die Urkunden und Bescheinigungen mit den Testbedingungen finden Sie auf www.rk-rose-krieger.com

Reinheitsklassen _

o L vemheisdesen |
| wso1 | o2 | _isos | _1sos | w07 | 503 |

RK DuolLine S 60 Clean

ohne Absaugung 0,1m/s 0,25m/s; 0,5m/s
i leoLlne S 60 Clean 0,1m/s 0,25m/s; 0,5m/s
mit Absaugung
RK DuolLine S 80 Clean 0.1ms 0,25ms 0.5

ohne Absaugung

RK DuolLine S 80 Clean | 0,1m/s; 0,25m/s;
mit Absaugung 0,5m/s

Flachentragheitsmoment

I

RK Duoline S 60 Clean 48,97 cm? 61,84 cm?
RK Duoline S 80 Clean 116,76 cm* 165,75 cm*

[cm4]
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http://www.rk-rose-krieger.com/deutsch/service/dokumenten-download/erklaerungen-zertifkate/

RK DuolLine RR 60/80 Clean
Ausfiihrungen

Bestellhinweise: Ausfiihrung e Fahrung

Ideal als Momentenstitze fur die

e GroBere Hublangen auf Anfrage

* Integriertes Wegmesssystem als
Option beiBaugroBe 80

Duoline mit Zahnriemen
oder Spindel. Baugleich zur Z/S 60
und 80, jedoch ohne Antrieb

TD17A5T1A11. 0 _ _ _ _ RK DuolLine R 60 Clean
60 80
RK DuolLine R 60 Clean
USRI mit verlangertem Schlitten 385
TD17A2T1A11_0 _ _ _ _ RK DuolLine R 80 Clean 352
80 100
RK DuolLine R 80 Clean
v mit verlangertem Schlitten 484

536

Gesamtlange (Grundlénge + Hub) in mm

A = ohne Anschluss fur Unterdruckabsaugung
C = mit Anschluss fur Unterdruckabsaugung
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T c
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RK Duoline S Clean
Abmessungen/Bestelldaten

Spindeleinheit RK DuoLine S Clean

mit Kugelgewindespindel

e Zweiter lose mitlaufender
Schlitten auf Anfrage

¢ Auch ohne Spindelantrieb als
Momentenstitze erhaltlich

e Ausfuhrung mit Unter-
druckabsaugung als Option

Unterdruckabsaugung optional

Grundldnge

TD16A5A1A1 _ 0 _ _ RK DuolLine S 60 Clean 321
@32H7
RK DuoLine S 60 Cl 60 80 2 3 tief 210,
uoline ean '
TD16GASA1B1_ 0 ___ mit verlangertem Schlitten A

Gesamtlange (Grundlédnge + Hub) in mm

A = ohne Anschluss fur Unterdruckabsaugung
C = mit Anschluss fur Unterdruckabsaugung

Kugelgewindespindel:

1 =16x5
2 =16x10
3 =16x16
e . c
@4247
TD16A2A1A__ 0 _ RK DuolLine S 80 Clean 100 . 214
2,3 tief k7
RK DuoLine S 80 Clean @4247
TD16A2A1B__ 0 ___ mit verlangertem Schlitten 202 80 100 2,3 tief 014,

Gesamtlange (Grundlange + Hub) in mm

A = ohne Anschluss fur Unterdruckabsaugung
C = mit Anschluss fur Unterdruckabsaugung

Kugelgewindespindel:

3 =20x5
. 1 =20x20
| Integriertes Wegmess-System: ‘ 2 = 20x50
1 =ohne
2 = mit Steckkupplung und 20m Kabel
3 = mit 20m Kabel
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[mm] ”
Masse [kg] |CI_IJ
()
©
(a1

Grundldnge

245 ; 1800 3,44 0,60
'VL?;O 47,7 172 | 28 | 3324 | 722 | 38 | 8 | 38 | 24 g
- 335 1710 4,26 0,60 =
o
1Y
e
[
o
V]
[
(D)
(@)}
[
=
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>
[mm] 2
S~
m (e
o
= pro o
Grundlinge | 100 mm §

Hub

'Vf[?;g 57,5 | 278 ; 30 | 38 |o046:02| 89 | 46 1930 6,74 0,96
9% | 50 | 24 @
M6-18 1 575 | - | 410 | 30 | 38 |od602| 89 | 46 1798 | 8,01 0,96 3
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>
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(e
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RK Duoline R/S/Z

Befestigung

Befestigung der Nutzlast

RK DuolLine R/S/Z 60

*nur bei Ausfihrung mit ver-
langertem Fuhrungsschlitten

260*

¢ Im FUhrungsschlitten sind zwei

Nutensteinleisten eingebracht,
an denen Anbauten variabel
und sicher befestigt werden
kénnen

220*

180

140

100

72

40

15

e Profilnuten im Fuhrungsschlitten
und Fuhrungsprofil ermoglichen
eine einfache Anbindung

— 20er Nutgeometrie

—— 30er Nutgeometrie

6 0 © 0 co e

C 0 0 o o o] MY
—

RK Duoline R/S/Z 80

*nur bei Ausfuhrung mit ver-
langertem Fuhrungsschlitten

280*

220*

180

140

40
M8 [e{
|-
T \ \ I
= o) 0
y [ ‘:
tof O O O O O @ O O O 0O O [0] \o‘
!
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— 20er Nutgeometrie

—— 30er Nutgeometrie
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Klemmleisten e Klemmleisten ermoéglichen Material:

die einfache Fixierung der Aluminium gleitgeschliffen,
Lineareinheit auf dem Unterbau  Befestigungsmaterial Edelstahl
oder zweier Einheiten zu einem  bzw. vernickelt

Kreuztisch Lieferumfang:
8 2 Klemmleisten mit
Erforderlicher Bauraum Befestigungsmaterial
A
Abstand Befestigungsbohrungen
H
laVala) Ve
=
7 Z
JL: % / L&y
2 7 M
[mm]
Ccodeno | e LAl 8| L lm N

RK DuolLine 60 Bodenmontage 1
91819 72 91 57 | M6 | 40

RK DuoLine 60 auf 60 kreuzend 2

RK DuolLine 80 Bodenmontage 1
91809 - r " 5 100 | 122 | 76 | M8 | 50

Abb.2: kreuzende Einheiten RK Duoline 80 auf 80 kreuzen 2

Nutensteine * Nutensteine kénnen am Material:
Fuhrungsprofil und Fihrungs- Stahl, vernickelt oder Edelstahl

schlitten eingeschoben und
positioniert werden

Nutenstein -B- Nutenstein -N- Nutenstein -P- Version K
in die Nut einschwenkbar in die Nut einschiebbar in die Nut einschiebbar

DuolLine-Ansicht von unten

[mm]

Bestellmenge . .

Nutenstein -B-

E00017CSE M3 - vernickelt 20
E00058CSE M4 - vernickelt 20
Nutenstein -N-
400B202 M8 - vernickelt 30 5 10 13 13 3 M8 | 4000
40092021 M8 - Edelstahl 30 5 10 13 13 3 M8 | 4000
Nutenstein -P- Version K

4009214 M5 - Edelstahl 30 4 7 20 12 - M5 5000
4009216 M6 - Edelstahl 30 4 7 20 12 - M6 5000

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Control-Tec 541

Move-Tec Auswahlhilfe Einleitung

Place-Tec

o
be
©
e
=)
c
(o)
(Y

Motoren / Steuerungen

Module

Anhang



RK DuolLine R/S

Befestigung

Zentriersatze ® Folgende Position kénnen Material:

fiir RK DuoLine Clean bereits wahrend der Konstruk- Edelstahl
tion exakt festgelegt werden Lieferumfang je Satz:
-Nutzlast 2 Zentrierbolzen und
-Lineareinheit Befestigungsmaterial

e Reproduzierbare Position
der Nutzlast

e Klrzere Zeitdauer bei
Montage/Demontage der
Nutzlast oder der Lineareinheit

® Genauigkeit des Zentrier-
bolzens h6

e Zu verwenden fur alle
RK DuolLine Clean
Lineareinheiten ab Produktions-
datum Marz 2021

@12 h6

BaugroBe -A- BaugroBe -B-

Code No. Verwendung fiir

. R Schlittenzentrierung

91810 Zentriersatz BaugroBe -A- RK DuoLine S 60; $ 80
91817 Zentriersatz BaugroBe -B- Bodenzentrierung

9 RK DuolLine S 60; S 80
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i .
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o c
o
H ]
[ 1
[0 ® 0 0 0 (% 0 0 0 0 O

o o oo c
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[mm] ©
o
Type .\ B C D =

RK DuolLine S 60 42 40 10 0

RK DuolLine S 60

mit verldngertem Schlitten 48 40 10 0
RK Duoline S 80 * * 10 15 ?
RK DuoLine S 80 2
mit verlangertem Schlitten 70 >0 10 15 £

*Hinweis: Zentrierung nur auf Anfrage mit Sonderbohrbild im Schlitten/Klemmleisten moglich
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RK Duoline S

Antrieb

Auswahltabelle Motoran-
bausatze RK DuolLine S fiir
Servomotoren ohne

motoren

e Einfache Anbindung von Servo-

e Auf Wunsch fertigen wir einen
kompletten Motoranbausatz

Lieferumfang:

Motoradapter, spielfreie Servo-
kupplung und
Befestigungsmaterial

Getriebe
nach lhren Vorgaben
Hersteller Motor RK Duoline S 60 Clean | RK DuolLine S 80 Clean Motorflansch
RK-AC 118 949456 -
IM B5 56
RK Rose + Krieger RK-AC 240 949466 949468
RK-AC 470 - 949469 IM B5 63
DSD2-036 949456 -
Baumiiller IM B5 56
DSD2-045 949466 949468
AM8031, AM8032, AM8033 Auf Anfrage -
Beckhoff IM B5 56
AMB8041, AM8042, AM8043 Auf Anfrage Auf Anfrage
MSK040B, MSK040C, MSK043C Auf Anfrage Auf Anfrage
Bosch
MSKO050B, MSK050C - 949366 IM B5 63
AKM2G-31, AKM2G-32, AKM2G-33, AKM2G-34 Auf Anfrage -
Kollmorgen IM B5 56
AKM2G-41, AKM2G-42, AKM2G-43, AKM2G-44 Auf Anfrage Auf Anfrage
MCS06l, MCSO6F 949465 -
Lenze IM B5 56
MCS09D, MCS09F, MCS09H, MCS09L 949466 949468
Lti/Keba LSP10 - 949469 IM B5 63
q o HG-JR53(4), HG-JR 73(4), HG-JR103(4),
Mitsubishi HG-JR153(4), HG-JR203(4) Auf Anfrage Auf Anfrage IM B5 56
SMH 60, SMHA 60 949456 -
IM B5 56
Parker SMH 82, SMHA 82 949466 949468
SMH 100, SMHA 100 - 949469 IM B5 63
CMP50S, CMP50M, CMP50L 949456 -
SEW IM B5 56
CMP63S, CMP63M, CPM63L 949466 949468
1FK7032, 1FK7033, 1FK7034 Auf Anfrage - IM BS 56
Siemens 1FK7040, 1FK042, 1FK043, 1FK2205 Auf Anfrage Auf Anfrage
1FK2105 - 949469 IM B5 63
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RK Duoline S — Antrieb

RK ROSE+KRIEGER

Cdd

a
-
61 60 011x23 075 070 M5 0,39
3 tief 10 tief '
©80F8 M6
66/79 475,7 tief ?14x30 @ 100 082/090 15 tief 0,3 /0,67
89 0951 ©19x40 2115 115 M8 1,08
4 tief 0 20 tief '
©60F8 M5
61 3 tief ?11x23 075 070 10 tief 0,39
@80 F8 M6
66/79 4/5.7 tief 014x30 @ 100 082/090 15 tief 0,3 /0,67
014x30
©19x40
014x30
89 0951 ©19x40 2115 115 M8 1,08
4 tief o 20 tief '
214x30
?19x40
@60 8 M5
61 3 tief 211x23 075 070 10 tief 0,39
@80F8 M6
66/79 4/5,7 tief ©14x30 @ 100 082/090 15 tief 0,3 /0,67
@95H8 M8
89 4 tief ©19x40 @115 o115 20 tief 1,08
016x40
61 0608 ?11x23 075 70 M5 0,2
3 tief o 10 tief g
@80 F8 M6
66/79 4/5.7 tief 014x30 @ 100 082/090 15 tief 0,3 /0,67
@95 H8 M8
89 4 tief ©19x40 @115 o115 20 tief 1,08
61 60 211x23 075 070 M5 0,2
3 tief 10 tief ’
©80F8 M6
66/79 475,7 tief ?14x30 @ 100 082/090 15 tief 0,3 /0,67
214x30
219x40
@95H8 M8
89 4 tief ©19x40 2115 o115 20 tief 1,08
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RK Duoline S

Antrieb

Motoranbausatze ¢ Einfache Anbindung von Lieferumfang:
Servo-motoren Motoradapter, spielfreie
e Auf Wunsch fertigen wir einen Servok_upplung unc_i
kompletten Motoranbausatz Befestigungsmaterial

nach lhren Vorgaben

F
\ -
[a)
E
Auswahltabelle Motoranbausatze fiir Servomotoren mit Getriebe
Getriebe RK DuolLine S 60 Clean |RK DuoLine S 80 Clean -nnn-n
PLE 60 949467 949470 71/84 @40 |0 14x 2| 070/ 075 510,33/0,53
Neugart 3/6tieff 30
260 | @20x
PLE 80 - 949471 89 3,5 tief 36 270 075 M6 0,58
Atlanta APG 080 - 949471 89 e 6.0 @20 x 270 075 M6 0,58
3,5 tief 36
PE065 949467 949470 71/84 o 4(.) 0 14x @52/ 070/075 | M5|0,33/0,53
BT 3/6tieff 30
260 [ @20x
PE080 - 949471 89 3,5 tief 36 270 o75 M6 0,58
) RPS060 949467 949470 71/84 @ 4(.) 0 14x @ 52070/ 075 | M5 (0,33/0,53
Ruhrgetrie- 3/6tieff 30
be 260 | @20x
RPS080 - 949471 89 3,5 tief| 36 @70 075 M6 0,58
SPN SPN-ECO (E2) EZ 949467 949470 71/84 @ 4(.) @1ax @ 52070/ o075 | M5 (0,33/0,53
23 3/6tieff 30
Schwaben = - ) £z 060 | ©20x
Prazisi - ~
razision 24 949471 89 3,5 tief 36 @70 075 M6 0,58
Alpha CP015 MF 949467 949470 71/84 3 /@64t(i)ef 031: X @ 52070/ 075 | M5 (0,33/0,53
Wittenstein 260 |2 20x
Alpha CP025 MF - 949471 89 3,5 tief 36 Q70 075 M6 0,58
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Endschalter induktiv e Befestigung auBen am Lieferumfang:
auBenliegend Fihrungsprofil Endschalter mit Befestigungssatz
(]
E
<
©
z
>
<
35
b Lo
T T 5
@ fe) f¢) :}:, Z
3
< >
C B
O
@
&
©
(a1

9]
. ()
Endschalter auBenliegend L
Spannung 10...30 VDC o
=}
Max. Schaltstrom 100 mA g
Schaltfrequenz max. 5 kHz v
Lebensdauer von Schaltf_\_auflgkelt
unabhangig =
()
Schaltabstand 1,5 mm 2
Schutzart IP 67 g
Kabellédnge 5m E)
W
Umgebungstemperatur -25°C bis +70°C -~
o
)
£
[$)
>
@
>
g
Code No. Type A B C Ausfiihrung §
92839 RK DuolLine 60 Clean | 52,8 | 25 10 Offner, Endschalter
92821 RK Duoline 80 Clean | 71,5 | 25 | 10 | induktivauBenliegend
o
c
©
<
=
<
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Schwerlastzylinder SLZ 63
Der neue Schwerlast-Linearzylinder fiir die Industrie

Motorgehause in 90°

Schritten wahlbar

¢ Optimale kundenspezifi-
sche Anbindung méglich

Schubstange

¢ Verdrehgesichert

e Einfaches Einrichten
durch optische Mar-
kierung fur Nullstel-
lung

Antrieb frei wahlbar

¢ Jeder Motorher-
steller und Typ
adaptierbar

Kugelgewindespindel

® Optimale Abstimmung
je nach Einsatzfall

Nutgeometrie

® Anbindung von
Zubehorteilen oder
Einsetzen von
Magnetschaltern

Merkmale: Optionen:

e Antrieb frei wahlbar ¢ Lebensdauer bis 8 Mio. e Optional IP 65 lieferbar
(Drehstrom-/ Servo-/ Schritt-motor) Doppelhtbe ¢ Sonderhublangen auf Anfrage

* Geringes EinbaumaB durch (500mm Hub bei KG- Spindeln) e Externe Magnetschalter
parallele Motoranordnung e Schutzart IP 54 « Optionales Ubersetzungs-

e Variable Befestigungs- ® Magnete fur externe verhaltnis von i= 1:1,5 méglich
moglichkeiten Magnetschalter integriert « Verlegung der Wartungséffnung
e DIN ISO 15552 konform auf Anfrage

¢ Schubstange aus Edelstahl
und verdrehgesichert
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Schwerlastzylinder SLZ 63

Highlights / Technische Vorteile

Peripherietlibersicht

Nahezu unbegrenzte Moglichkeiten Standard- (Stirnseiten DIN ISO 15552 konform) sowie
kundenspezifisches Zubeh6r zu adaptieren.

e Schwenkflansche, -zapfen
® FuBBbefestigungen

e Gabelkopfe

e Gelenkkopfe

® Lagerbocke

® Fihrungseinheiten

® Naherungsschalter

...und vieles mehr...
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Schwerlastzylinder SLZ 63
Technische Daten Control-Tec

Allgemeine Angaben / Betriebsbedingungen

Schwerlast-Linearzylinder mit Kugelgewindespindel
fur prazise Positionieraufgaben (Control-Tec)

SLZ 63 KG PL SLZ 63 KG P PL* SLZ 63 KG FL SLZ 63 KG P FL*

Max. Druckkraft/Zugkraft 10.000 N 6.000 N
Antriebsmoment max. 20 Nm 30 Nm
Geschwindigkeit max. 500 mm/s 1250 mm/s
Beschleunigung max. 10 m/s?

Wiederholgenauigkeit + 0,04 mm

Leerlaufmoment max. - < 1,0 Nm - < 1,0 Nm
Antrieb KG 25x10 KG 25x25
Steigungsgenauigkeit T7 (<£0,052 mm /300 mm)

Einschaltdauer $3 100%

Umgebungstemperatur + 0 °C bis + 50 °C

Schutzart IP 54 (optional IP 65)
Dauerschalldruckpegel <75dB (A)

Mechanische Positioniergenauigkeit* + 0,08 mm

*Die mechanische Positioniergenauigkeit setzt sich aus der Steigungsgenauigkeit und
dem Axialspiel der Leitmutter zusammen.

*P FL : paralleler Motoranbau / Fastline-Variante (groBBe Spindelsteigung)
*P PL: paralleler Motoranbau / Powerline-Variante (kleine Spindelsteigung)

Anderungen vorbehalten. Aktuelle Version auf www.rk-rose-krieger.com
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Geschwindigkeits- und Kraftdiagramm des SLZ 63 KG PL (KG 25x10)
Bei Hub >700 mm siehe ,kritische Spindeldrehzahl”
&
E
500 1 =
A\ :
450 E
400 \\ Lebensdauer: |
\\ —— 10.000 h/100% ED
350 |
\ \ == 7.500 h/75% ED
= 300 9
» —— 5.000 h/50% ED K
£ 250 \ \ g
= )
= \\ \ 2
> 200 \\
A\
150 \ \\
100
\ N
50 S

o
Place-Tec

1000
1750
2500
3250
4000
4750
-n 5500
6250 4
7000
7750
8500
9250
10000

[N]

Geschwindigkeits- und Kraftdiagramm des SLZ 63 KG FL (KG 25x25)
Bei Hub >700 mm siehe ,kritische Spindeldrehzahl”

o
n
©
e
=)
c
(o)
Y

4
1300

=
1200 \ A %.Jw
1100 \ \ \ Lebensdauer: — E
1000 \ \ \ — 10.000 h/100% ED —| %
900 \ \ \ — 7.500 h/75% ED  __| S
800 \ \ = 5.000 h/50% ED 2

p

700 \\ \\\
600 \\
500 \\ ‘\\
400 \\

300

200 \ \\

V [mm/s]

4 ’,/"//’,/'
/|
Module

100
o
0 > c
o o o o o o o o o o o o ©
) S =) S S S S S S S S S <
) = D o Ire] S n =] D =] 0 S =
- - « 5V ™ 3] < < T} [Te] © <
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Schwerlastzylinder SLZ 63
Leistungsdiagramme Control-Tec

Geschwindigkeits- und Hubdiagramm des SLZ 63 KG FL/PL (KG 25x25 und KG 25x10)
Kritische Spindeldrehzahl

A
1400 T
— KG 25x25
1200 |
\ — KG 25x10
1000 N
w800
~
€ <‘-~‘-.~
E 600
>
400 T —
\
200
0
°© 8 8 3 S 3 3 3 S 8 8
— 39 ™ < 0 © ~ 3] [} 3
Hub [mm]
Kraft- und Laufleistungsdiagramm des SLZ 63 KG FL/PL (KG 25x25 und KG 25x10)
Angaben sind theoretisch ermittelte Daten, praktische Abweichungen sind moglich
A
6000
5000 \ ]
— KG 25x25
4000
=
< 3000 .
TS o
2000
1000
0
o o o o o o o o o o o
g g g S g g g 2 S g S
— - - — i N
\ L [km]
10000
8000 \
\ — KG 25x10
. 6000
= \
('S
4000
\\
2000
0
o 8 8 8 8 8 8 8 8 3 3 8 8
oS o o o o =] o o o (=] o o
— ~ ™ < 0 © N~ (3] [ g : <‘)l|
L [km]
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Kraft- und Hubdiagramm des SLZ 63 KG FL/PL
Spindelknickung
0]
A =
e
16000 =
@®
Z
14000 S
\ <
12000 N
10000 \
O
2 8000 N v
6000 \\
4000 \‘
~—
2000 O]
n
o
0 > ©
o o o o o o o o o o o e
o o o o o =] o o o (= =]
— N ™ < o © N~ [eq] [ = 1
— -
Hub [mm]
]
T
©
-
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c
o
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C
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o
C
=
4]
>
i
W
~
c
v
[®
=
O
>
@
>
g}
o
>
Hinweis: =
Die Angaben basieren auf experimentell ermittelten und c
theoretisch berechneten Daten bei Raumtemperatur. 2
Die praktisch erzielbare Laufleistung kann unter veranderten g:

Randbedingungen Abweichungen von den angegebenen
Kurven aufweisen.
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Schwerlastzylinder SLZ 63
Abmessungen / Bestelldaten

Elektrozylinder SLZ 63 mit Kugelgewindespindel Control-Tec

® Verlegung der
Wartungsoffnung beim
SLZ 63 auf Anfrage

m--———

TQ3_A1A1E3CAA____ | SLZ63KGPL KG 25x10 100
TQ3_A1A1E3BAA____ | SLZ63 KGFL KG 25x25 16 80 100 85 40
Hub [mm]
zB.0300
Hub [mm] EinbaumaB X [mm] Gewicht [kg]
Schutzart SLZ 63 KG PL:
1=IP54 100 407 7,0
3=1IP65 200 507 8,5
Schutzart SLZ 63 KG FL: 300 647 10,5
2=1IP54 400 747 12,0
4=1P65
500 887 14,0
600 987 15,5
700 1127 17,5
800 1227 19,0
900 1367 21,0
1000 1467 22,5
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Ansicht B l L+ Hub - 100
oc Lx
oN 5 . M ; L
ALl P D <
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[ ’7"7"7"7"7”7"4*"7"7"7’7’”4* @@ ]‘/ —(CG
_L an) -v,./y - ~ - - L,’ - ~ 3 gI o %
? k,#,,7,,77,7,,7”7”7”7"7”7”7<!‘~ © ot T Y <
# T
s 8| [ TTo
@ Nullstellung oR
Einbaumall X
Ansicht C [ *Standardposition der Wartungséffnung é
@
=
[®
>
Ansicht B A-A B Ansicht C
101,3
76,3 —
L =
b & . ) -+ -— U
. Motorgehause in 90° Schritten | @
° auf Anfrage wéahlbar 3¢ '\ < o
& & \ — o
Pid 3 e 52,3 ©
& ofinf o Standardp(o)sntlon. a
5 SlPNES Motor 180 3 Offnung fur
$ Wartungsoffnung 270 Kupplungsmontage

(nur moéglich wenn Wartungs-
o6ffnung verlegt wird)
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Schwerlastzylinder SLZ 63
Abmessungen / Bestelldaten

Elektrozylinder SLZ 63 P mit Kugelgewindespindel Control-Tec

® Verlegung der
Wartungséffnung beim
SLZ 63 auf Anfrage

® Motorgehause in
90° Schritten auf
Anfrage wahlbar

m--—-—

TQ3_A1B1E3CAA__ __ |SLZ63KGPPL| KG 25x10 100 125
TQ3I_A1B1E3BAA_ ___ | SLZ63 KGPFL | KG 25x25 100 80 100 125 238
Hub [mm]
zB.0300
Hub [mm] EinbaumaB X [mm] Gewicht [kg]
Schutzart SLZ 63 KG P PL:
1=1P5a4 100 402 9,0
3=IP65 200 502 10,5
Schutzart SLZ 63 KG P FL: 300 642 12,5
2=IP54 400 742 14,0
4 =1P 65
500 882 16,0
600 982 17,5
700 1122 19,5
800 1222 21,0
900 1362 23,0
1000 1462 24,5
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o p Standardposition:
a2 S Motor 180°
~ et ) Wartungséffnung 270°
& e (nur moglich wenn Wartungsoff-
v ol T nung verlegt wird) v
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Schwerlastzylinder SLZ 63

Zubehor / Befestigung
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Schwerlastzylinder SLZ 63

Zubehor / Befestigung

Fiihrungseinheit Lieferumfang:
Fhrungseinheit inkl.
Befestigungsmaterial

A
Fy
AN\
R= =
_ _ \ v
- o o —
/7
AU
AN\
15 \
_ _ - L W
o
= \
o
b
_///
— o [¢)
= — —
\\ \\
A
B ——
Fz
o o >
wd
- - - ““77]'
J:r 7~/
o o R
Mz =Fy x A
My =Fzx A

Zulassige dynamische Belastung Massen der Fiihrungseinheiten
Ausfithrung Geeignet fiir SLZ 63
Kugelumlauffuhrung 48 | 43 | 4,4 | 0,5 | Kugelgewindespindel
*Hinweis:

Die Momente Mz und My sind die zulassigen dynamischen
Belastungen, die statischen Belastungen sind doppelt so hoch.

oo |

QzD05_100 100
QZD05_200 200
QZD05_300 300
QZDO05_400 400
QZD05_500 500
— Fuhrungseinheit far SLZ 63
QZD05_600 600
QZD05_700 700
QZD05_800 800
QZD05_900 900
QZDO05_1000 1000

1 = Gleitfuhrung
2 = Kugelumlauffthrung
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S E Schmiernippel nur bei der Vv
Ausfiihrung mit Kugelumlauffiihrung
|
— 11 — = i
- \G{Tj; A - | | N R 7\
CH1 | ) ; @ | \ \ [ \\J b H S
(// (// i L | —
. & &
Lo
wl N - - - - =18 - =0 Ul < | > -
b
» o | o
o T i972iN8 s
— - o — — LN \
- o —F— - b ¥ R
—] b of —
Q]
H D L3
L4
@
L1 + Hub 5
]
o
r-
S
T
3
=
2
2
alz 0 A
ASAASE !
‘ i
¢ ®
© - - - - - -~ —-8l>|m
i — & *
@ @
\\
(%] V N

*Hinweis:

Fur den freien Zugang an die Wartungséffnung
vom Zylinder, muss das Gehause um 90° gedreht
montiert werden.

Es ist darauf zu achten, dass der Schmiernippel
der Fuhrungseinheit auf der gleichen Seite wie
die Wartungséffnung liegt.

G= Gleitfiihrung
K= Kugelumlauffuihrung

[mm]

243 (G) 225 (K)

[mm]
| s | w | v o p a5 T | v v | 2z | oan
106 ‘ 178 ‘ 9 ‘ 16 ‘ 15 ‘ 9 ‘ M8 ‘ 105 ‘ 100 ‘ 56,5 ‘ 119 ‘ 20
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Schwerlastzylinder SLZ 63

Zubehor / Befestigung

Gabelkopf
[ \“
o~ |
m| — , -
[—E=
216
32
64
83
Code No. Type
QZD050644 SLZ 63 Gabelkopf M16x1,5
16 33
©
Q \ e?éa
“ |
|
g9

b H
45

1,6
Q
&

12
~—
I

=
===
—_—

L

|
===
—_—

L|

QZD050573 SLZ 63 Gegenlager @16

64

0
~N

M16x1,5

QZD050645 | SLZ63 Gelenkkopf M16x1,5
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>
Gabelbefestigung fiir Gelenkkopf . i
065 =
45 27 -
046,5 M
21 54
V N N @
) . £
1 1 E
g ° s
NG .-
02> :
] I I
;
QzD050577 SLZ 63 Gabelbefestigung @ 16 i
5
>
[ 56,50 5

3

[ee]
(7 8 C1F] K U
©® @) m & &
i u 4
[ Il o g
[E I %] S 3 -

39 |
3,50 g
074 10 |_T
90 32 9
fre)
c
o
o
Code No. Type S
(@)]
QZD050580 SLZ 63 Schwenkflansch @ 16 =
[
>
()
A
S~
e c
Lagerbock fir Schwenkflansch o
40 a7 £
2 % :
e
__(\ .
° E
w0 o
15 29 g
= =
| : = e
ﬁl | < ) L] L]
52 35
67 50
(@)
c
o
<
(e
<

QzD050585 |  sLz63 Lagerbock breit @ 16
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Schwerlastzylinder SLZ 63

Zubehor / Befestigung

Schwenkzapfenbefestigung

100

70

43

27,5

Code No. Type

QzZD050646 Schwenkzapfenbefestigung SLZ 63
QZD050647 Schwenkzapfen SLZ 63
Lagerbock fir Schwenkzapfenbefestigung
- 20 100
—r—
® - ;" s o'
o ~
L/
L T

40 M10

19
e

e

M8 80

QZD050589 | Lagerbock SLZ 63
Bestellhinweis Nutensteine: * Nutensteine ermdglichen die ® Hierzu kann er nachtréglich in die
] Anbringung von Anbauteilen seitlichen Nuten geschoben
* Bestellmengen unterliegen an den Zylinder. (Type -N-) bzw. von oben in die Nut
festgelegter Staffelung eingeschwenkt (Type -R-) werden.

gemal Tabelle

Nutensteine

Bestellmenge
StaffEIung “

4006201 Nutenstein -N- M5 10, 20, 30... Stuck 4.000
4006203 Nutenstein -N- M6 10, 20, 30... Stuck 4.000
4026207 Nutenstein -N- M5 10, 20, 30... Stuck 4.000
4026203 Nutenstein -N- M6 10, 20, 30... Stuck 9.000
4026206 Nutenstein -N- M8 10, 20, 30... Stuck 9.000
4026221 Nutenstein -R- M6 10, 20, 30... Stuck 8.000
4026222 Nutenstein -R- M8 10, 20, 30... Stuck 8.000
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Positionsbestimmung RK ROSE+KRIEGER o
>
E
R
L
Motoranbausatz fiir Drehstrom- und Servomotoren
¢ Einfache Anbindung der e Auf Wunsch fertigen wir einen Lieferumfang: °
Servomotoren aus dem kompletten Motoranbausatz Motoradapter, Elastomerkupp- ”E:
RK Standardprogramm nach Ihren Vorgaben lung oder Zahnrad und =
. . ©
* Motoradapter erfiillen Befestigungsmaterial S
Schutzart IP 54 =
(IP 65 auf Anfrage)
Servo-/Drehstrommotor
|
@
@
>
O
Motoranbausatz >
3
SLZ 63 an Servo-/Drehstrommotor oder Getriebe =
(]
® 949149 an RK AC 345/470 (Servomotor) E
949144 an RK AC 800 (Servomotor) o
® 949145 an RF17 und WF20 (SEW - Drehstrommotoren)

Passend fur alle SEW-Flansche @120 mit Welle @ 20x40
an RF17 und WF20 (SEW - Drehstrommotoren)”

R Passend fur alle SEW-Flansche @120 mit Welle @20x40
949146 an PLE 80 (Getriebe)
949147 an PLE 120 (Getriebe)

*Hinweis:
Der Motoradapter ist in Kombination mit SLZ 63 TR FL/PL zu verwenden.

o
be
©
e
=)
c
(o)
(Y

(o
@
o
=
=
@
>
[
2
(Vo)
S~
c
@
Motoranbausatz o
=
P-Form )
=>
@
e 3
> :
§ NP .
&
Code No. SLZ 63 P an Servo-/Drehstrommotor oder Getriebe
ﬁ 949574 an RK AC 345/470 (Servomotor)

949570 an RK AC 800 (Servomotor)
949571 an RFO7 und RF17 (SEW - Drehstrommotoren) g
Passend fur alle SEW-Flansche @120 mit Welle @ 20x40 =
949572 an PLE 80 (Getriebe) £

949573 an PLE 120 (Getriebe)

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Control-Tec 567



Schwerlastzylinder SLZ 63

Zubehor / Befestigung

Magnetschalter

Verléangerung fur
Magnetschalter

568

¢ Die Signale des
Magnetschalters kdnnen durch
eine kundenseitige Steuerung
(z.B. SPS) abgefragt und
ausgewertet werden.

e Der Schalter kann in die seitliche
Nut (serienmaBig durch ein
Abdeckprofil verschlossen) nach
traglich eingesetzt werden.

® Magnete sind bereits serien-
maBig im Zylinder integriert.

6,5

[

51

[

° ::Ci Magnetschalter

Magnetschalter - Techn. Angaben

e e

Spannung 10-30 V DC
Stromaufnahme <10 mA
Ausgangsstrom max. 100 mA

Ausgangsart PNP
Schaltanzeige LED
Umgebungstemperatur -20°C bis +70°C

Schutzart IP 67

QZD050602 ‘

Magnetschalter, Offner, incl. Verlangerung fur

Magnetschalter, Kabellange 5,3 m
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Schwerlastzylinder SLZ 90

Der kraftvolle Linearzylinder fiir prazise
Positionierungsaufgaben bis 25.000 N

SLZ90 S
mit DrehlagerfuB3,
Stabform

SLZ 90 P 4 ]

mit Drehlagerful3,
Motor parallel

o=

SLZ 90-Ausfiihrung
mit Befestigungsauge

SLZ 90 W
mit Drehlagerful3,
Motor winklig

SLZ 90-Ausfiihrung
mit Drehlagerfu3

Antrieb bei SLZ 90
wahlweise

e Drehstrommotor

® Servomotor

Merkmale: Optionen:
® Antrieb frei wahlbar ® Schubstange verdrehgesichert ® Optional IP 65 lieferbar
(Drehstrom/Servo) ® Hub bis 2000 mm e Servomotoren und Steuerungen
o Var_iabl_er Bauraum durch unter- | Wartungsfrei tiber die gesamte auf Anfrage
schiedliche Motoranordnung Lebensdauer e Sonderhubldngen auf Anfrage
e Krafte bis 25.000 N o P54 o Motorbremse

e Geschwindigkeiten bis 933 mm/s

Interne Magnete flr externe
® 100% Einschaltdauer Magnetschalter

® Variable Befestigungsmoglich-
keiten fur Anbauteile durch
abdeckbare Nutgeometrie
beidseitig
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Schwerlastzylinder SLZ 90
Technische Angaben

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

SLZ 90 mit Kugelgewindespindel fiir prazise Positionierung / Steuerung

SLZ 90 S SLZ 90 P SLZ 90 W
Druckkraft/Zugkraft 25.000 N 25.000 N 25.000 N
Selbsthemmung (mit Motorbremse) 25.000 N 25.000 N 25.000 N
max. Geschwindigkeit 933 mm/s 933 mm/s 126 mm/s
Konstruktiver Aufbau Linearzylinder mit Kugelgewindespindel 25x5, 25x10, 25x25, 32x5, 32x10, 32x40
Fiihrung 2-fach Lagerung Uber Gleitbuchsen
Einbaulage beliebig, ohne Querkrafte
Steigungsgenauigkeit T7 (<0,052 mm /300 mm)
Umgebungstemperatur -20°C bis +70°C
Wiederholgenauigkeit + 0,05 mm
Einschaltdauer (bei max. Last) 100%
Spannung 230/400V AC
Stromaufnahme (max. Anlaufstrom) je nach Motorenauswahl
Leistungsaufnahme je nach Motorenauswabhl bis zu 1,5 KW
Schutzart IP 54 (optional IP 65)
Mechanische Positioniergenauigkeit* +0,142 mm

*Die mechanische Positioniergenauigkeit setzt sich aus der Steigungsgenauigkeit und
dem Axialspiel der Leitmutter zusammen.

Angaben beziehen sich jeweils auf einen Drehstrommotor 230 /400 V AC, 50 Hz;
abweichende Leistungsdaten auf Anfrage.
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Anschlussnuten Fiihrungsprofil
- . . 9/9 ()
Nut fur Magnetschalter, siehe Seite 583 =
e 6,86 %
5,5 %
2
Nut far Zubehérbefestigung _
(30er BLOCAN®-Nutgeometrie) I ol
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Motoren / Steuerungen

Module

Anhang
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Schwerlastzylinder SLZ 90 S
Ausfihrungen

Bestellhinweise:

e GroBere Hublangen auf Anfrage

* Abweichende Leistungsdaten
und Motoren auf Anfrage

Ausfiihrungen SLZ 90 S mit Kugelgewindespindel

max max. Leistung Auswahl Motor
Code No. Type Kraft F [N] Gescl;;vggllgkelt [KW] mit Motorbremse

Kugelgewindespindel 32x5
TQ21A1S21 6 A SLZ90 S 8.000 116 1.000 1,5 DRN9OL4/BE2/FT
TQ21A1S24 6 A _ SLZ90 S 18.000 26 1.300 0,75 RF17DRN80M4/BE1
Kugelgewindespindel 32x10
TQ21A1S21 7 A _ SLZ90 S 3.500 233 1.000 1,5 DRN9OL4/BE2/FT
TQ21A1S25. 7 A _ SLZ90 S 25.000 17 1.100 0,55 RF17DRS71M4/BE1
Kugelgewindespindel 32x40
TQ21A1S21. 8 A__ __ SLZ 90 S 1.000 933 900 1,5 DRN9OL4/BE2/FT
I Hublénge Alle Darstellungen mit Anschlusskastenlage R
1=M1 _ Enduchalternut
2=M2 ¢ [EL
r -'—rl 1 :‘ 3
3-M3 wi 1_. Eﬂ" =
4 =M4 [: 2 Gertrimheack -
Einbaulage Anschlusskasten >=M> i
aulage Anschlusskaste 6= M6 : ”
T T " e i
7] 3 |l |
r llr -
L
g (
H H-'.-: oy — g
= {H | 2| -~ ™
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Ausfiihrung mit Drehlagerfu3

<
c =
=
~ ] i | <
7 - g
MR Jo) |- BB 2
g B 7 H| . [ <

. . T 090

A+Hub (eingefahrenes EmbaumaB)_\_ " s 116

193
228 é
@0 o
—ﬁn— © - (@)
. [ i [ 2

e —% —H-p——to —e
| -
[T (
— s
*:I) B

s 50 i o
n
Die DrehlagerfuBe kénnen auch v
spiegelbildlich montiert werden. D_‘f

[mm]
I S Y S T S 7

(9]
RF17DRS71M4/BE1 ©139 129 7]
2120 =
RF17DRN80M4/BE1 491 @156 139 20 e
DRN90L4/BE2/FT 407 @179 150 @140 37 E
o
(V)

Grundlénge (MaB A) | Mehrgewicht/100 mm

KG 32x5, 32x10, 32x40 294 020 86 50 18 25 250 12,8 | 1,9

c
]
(o)
c
S
2
)
S
[
@
W
S~
c
]
—
O
S
O
>
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Schwerlastzylinder SLZ 90 P
Ausfihrungen

Bestellhinweise:

e GroBere Hublangen auf Anfrage

* Abweichende Leistungsdaten
und Motoren auf Anfrage

Ausfiihrungen SLZ 90 P mit Kugelgewindespindel

max. . hl Mot
Code No. Type Kra:?ta)F(.[N] Geschwindigkeit Le[';w;‘g nf;:ls;\‘l’l\:)ai:orbr:r::e
[mm/s]
Kugelgewindespindel 32x5
TQ21A1P_1. 6 A SLZ90 P 8.000 116 800 1,5 DRNO9O0L4/BE2/FT
TQ21A1P_ 4 6 A _ _ _ SLZ90 P 18.000 26 1.300 0,75 RF17DRN80M4/BE1
Kugelgewindespindel 32x10
TQ21A1P_1.7 A __ _ SLZ90 P 3.500 233 1.000 1,5 DRNO9OL4/BE2/FT
TQ21A1P. 5 7 A _ _ _ SLZ90 P 25.000 17 1.100 0,55 RF17DRS71M4/BE1
Kugelgewindespindel 32x40
TQ21A1 P_.1_8_A_. - SLZ90 P 1.000 933 900 1,5 DRNO9O0L4/BE2/FT
L | | | | I Hublénge Alle Darstellungen mit Anschlusskastenlage L

Einbaulage Anschlusskasten

Ausfuhrung
Anbindungen

2 = Drehlager 3 = Befestigungsauge

576

1=M1
2=M2
3=M3
4 =M4
5=M5
6 = M6
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Ausfiihrung mit Drehlagerfu3
RO
} =
o <
©
| S
o [%2]
<
- L @D
K L
5 - o | o
@
0% '_n
A+Hub (eingefahrenes Einbauma) l 85 140 g
O
>
- 50
o o]
Ir“"H
17 @W
) U
= A = W S ks
Die DrehlagerftiBe kénnen auch @
— spiegelbildlich montiert werden. E
o

an i

=
)

[mm]

B S S S S O T 777

(@)

RF17DRS71M4/BE1 2139 129 ]
@120 L

RF17DRN8OMA4/BE1 491 @156 139 20 r
DRN90L4/BE2/FT 407 2179 150 2140 37 E
o

V]

Gewicht [kg]

Grundldnge (MaB3 A) MehrgeW|cht/100 mm

n

KG 32x5, 32x10, 32x40 294

220 25 250

13,1

c
]
(o)
c
S
2
)
S
[
@
W
S~
c
]
—
O
S
O
>
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Schwerlastzylinder SLZ 90 P
Ausfiihrungen

Ausfiihrung mit Befestigungsauge
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>
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— SR ()
O
©
g o
[mm] o
I T S T e
1
RF17DRN80M4/BE1 @156 139 e)
2120 =
RF17DRS71M4/BE1 428 2139 129 15 'E
(o]
O

Gewicht [kg]

c
@

Grundldnge (Maf3 A) Mehrgewicht/100 mm 8
S

KG 32x5, 32x10, 32x40 1,9 &
I3

(Vo)

S~
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=
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Schwerlastzylinder SLZ 90 W
Ausfiihrungen

Bestellhinweise:

e GroBere Hublangen auf Anfrage

* Abweichende Leistungsdaten
und Motoren auf Anfrage

Ausfiihrungen SLZ 90 W mit Kugelgewindespindel

max ma. Leistung Auswahl Motor
Gl ype Kraft F [N] Gesc?;vggllgkelt [Kw] mit Motorbremse

Kugelgewindespindel 32x10
TQ2IAMW 27 A ___ | sizoow | 25000 | 30 | 1100 | 1,1 DRN9OSA4/BE2/FT
Kugelgewindespindel 32x40
TQ2IAMW 28 A ___ | sizoow | 6000 | 126 | 1600 | 11 DRN90S4/BE2/FT
I Hublange
Alle Darstellungen mit Anschlusskastenlage L
Einbaulage Anschlusskasten 1=M1 P =
2=M2 "
R 3=M3 [fj
[—
4=M4 e WD
5=M5 . T
6 = M6
'“E ‘;-‘.' f :‘!i_.l.f.‘-"".
v B =t Uq}= M2
¢ Ausfuhrung ¢ oy e L
Anbindungen :“"‘—‘1 . 1
g 5
" ’-' .
Al i e
M6 QL -
- =T
- - Kl
2 = Drehlager 3 = Befestigungsauge ] M4
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Ausfiihrung mit Drehlagerfu3 o
C - U_J
| ; — 4%
I
- | HD Dl 2
i <
(1] =
aIhInYS =
[%2]
_— jE— E
]
7 TR
7w — Toll e
H }{ \ e
X HHE— R
H 1
A+Hub (eingefahrenes EinbaumaB) | %
>
v Sl e
[HE ]
o @:::‘ ':::5)
| it ~—I" -
e 0000 v
o 4 f- (U
Um 360° drehbar. T =
Die DrehlagerfuBBe konnen auch R K-
spiegelbildlich montiert werden. s EY

[mm]

DRN90S4/BE2/FT | | 2179 | | 2140 |

o
be
©
e
=)
c
(o)
(Y

Gewicht [kg]

Type N | Grundlinge | Mehrgewicht/
(MaB A) 100 mm

KG 32x10, 32x40 294 | @20 | 8 | 50 | 18 | 25 | @50 | 117,5 | 212 | 98 | 63 | 231,5 | 109 72| 22,5

Motoren / Steuerungen

Module

Anhang
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Schwerlastzylinder SLZ 90 W
Befestigung/Positionsbestimmung

Ausfiihrung mit Befestigungsauge

‘ il
I L S
I ® IU Dl =
j o j
e — e —
PN ¢ - ] % N
¢<\\4 T o] & - & o T ES e @ &yﬁ
. - =
© ©_ | s A 2o
25 | 090
. A+Hub (eingefahrenes Einbaumaf)
e
ERPEN L e
S () Zﬁ <
SE===1R" = = i A
I .
4 [0 b
[mm]

Drehstrommotoren -—-m

DRN90S4/BE2/FT 375

Gewicht [kg]
Type Grundlénge | Mehrgewicht/
(MaB A) 100 mm

KG 32x10, 32x40 |294|®20| 86 |50| 18|25|®50|1175|212|98|63|2315|109 72 22,5
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Bestellhinweis Nutensteine: * Nutensteine erméglichen die
Anbringung von Anbauteilen
* Bestellmengen unterliegen an den Zylinder. °
festgelegter Staffelung ) o =
gemaB Tabelle ° H|erzg karm er na.chtragllch von =
oben in die Nut eingeschwenkt S
(Type -R-) werden. 2
Nutenstein -R- -
_
o
L& ks
g
Type -R- o
ype 2
Bestellmenge
BTN
4006223 | Nutenstein -R- M8 | 10, 20, 30... Stuck | 4.000
()
Magnetschalter e Die Signale des Magnetschalters ® Der Schalter kann in die seitliche &
kénnen durch eine kundensei- Nut (serienmaBig durch ein Ab- -
tige Steuerung (z.B. SPS) abge- deckprofil verschlossen) nach-
fragt und ausgewertet werden. traglich eingesetzt werden.

o
be
©
e
=)
c
(o)
(Y

C
()
o
C
2
4]
:
D
QZD050599 | Magnetschalter, Offner, Kabelldnge 5,3 m Vo)
S~
*Magnetschalter, SchlieBer auf Anfrage erhaltlich s
S
=
O
>
Magnetschalter
Magnetschalter - Techn. Angaben =
3
I T . -
Spannung 10-30 V DC
Stromaufnahme <10 mA
Ausgangsstrom max. 100 mA
Ausgangsart PNP ()]
Schaltanzeige LED =
<
Umgebungstemperatur -25°C bis + 85°C 51
Schutzart IP 67
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Motoren und Steuerungen

Motoren und Steuerungen

584

Zu einer leistungsfahigen Mechanik
gehoren der entsprechende Motor
und die Steuerung.

Wir arbeiten mit kompetenten
Partnern zusammen und bieten
Ihnen ausgewahlte Standard-
Kombinationen an.

Selbstverstandlich sind wir offen
far die vielfaltigsten Losungen,
die fur lhre Anwendung optimiert
werden.
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Motoren fiir %
Linearachsen 586 - 610 S
=
Umrichter und Servoregler
fir Linearachsen 622 - 635
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=
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Motoren und Steuerungen

Motoren und Steuerungen fiir Linearachsen

Die Alternative zum Handrad

EHL ohne Trafo Antriebseinheit LZ S/P

Leistungsfihige und optimal abgestimmte Antriebe

Drehstrommotoren Schrittmotoren Servomotoren

RK-Control 2S
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Motoren und Steuerungen

Elektronisches Handrad EHL

Die kostengiinstige Alternative
zur herkémmlichen Handverstellung

EHL ohne Trafo

Auch als Getriebezapfen mit
Schlitz erhaltlich

Merkmale: Optionen:
e Trafogleichrichter mit zwei ° Verschiedeng Adapter auf
verschiedenen Nenndrehzahlen Anfrage erhaltlich

von 5071 und 135 min"

e Gefertigt nach VDE,
Schutzklasse 1l
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Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Technische Angaben Drehzahl 50 min -1 Drehzahl 135 min -1

Motorwelle*

Scheibenfeder | Schlitz

Einschaltdauer

50% bei halben Lastabtriebsmoment/ 15% bei max. Lastabtriebsmoment

Lastabtriebsmoment 5,5 Nm bei 50 min - | 2 Nm bei 135 min !
Thermoschutz 115 °C
Schutzart IP 20
Eilgang Betrieb mit Nenndrehzahl (50" bzw. 135 min-1)

Anordnung des Antriebs

in 90°-Schritten drehbar - Verlangerung der Anschlusskabel erforderlich

Kabelldnge Netzkabel

Steckverbinder | mit Kabel 200 mm

*Die Motoradapter sind mit beiden Versionen der Motorwelle (Ausfihrung Scheibenfeder und Schlitz) kompatibel.

Getriebezapfen mit Scheibenfeder
31

35305 . 24405

12,5402

0 _I AN\
O —‘ ! M4 - 10 tief

==

1

$10g5

Gebhll

143 ¢1

130,1541

DE04£10

3]

. ) ) | ‘ 350405 _ 24,0405
Getriebezapfen mit Schlitz et . ‘
k : HE
Mé- 14 i 1 %ﬂ & g
fbﬂ b [ '
: +0,2
a0 00
2 2 g &=
Ne) ] o Tl 5
5 A ab
R
OI
Hinweis:
Das EHL sollte grundséatzlich mit End- =
schaltern betrieben werden.
Hierdurch wird ein Festfahren und S
damit verbundene Defekte verhindert. '
Code No. Type Drehzahl [min-1] Abtriebsmoment [Nm]
90967 EHL ohne Trafo 50 55
90968 EHL ohne Trafo 135 2
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Motoren und Steuerungen

EHL - Technische Angaben/Befestigung

Motorkennlinie bei 24V DC - Version 135 Umdrehungen pro Minute

I (A) n (min-")
18 4+ 180
16 4+ 160
158
14 4+ 140
n max | max
125
124 120
10 4+ 100
8 4 80
70
6 =+ 60
4 1 40 !
n min
2 4 20
1,5 +
=+ )
0 0 2 4 6 8 10 12 14 16
Md (Nm)
Motorkennlinie bei 24V DC - Version 50 Umdrehungen pro Minute
n (min-1) 1 (A)
50 20
45 18
40 16
39 n max
35 14
31
30 12
25 I max 10
9,4
n min
20 8
15 6
10,7
10 4
2,5
5
0 >
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28
M (Nm)
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S
=
Motoradapter fiir Lineareinheiten X2
=
Anschluss Lineareinheit Anschluss EHL Nur bei Lineareinheit Type E
12
7 8 5t L 2
) 7 (E/EP 80=6,5) 1. =
- | <
r [ 1] Y VA “‘ g
[N B! F "
A T :
e T I 1 L= Yadooooo 1 <
SIS i o ©@
E*‘; E i &
. r Muffenklemmstiick
H =
26 (E/EP 80=34) y
@
@
>
. . . (©)
EHL Lineareinheit S
o
n
[
— o
©
a
Endschalter
Muffenklemmstuick
Motoradapter

O
n
[mm] =
92663 E 30 8 50 50 30 40 30 30 6,5 67 60 30 -

92664 E 40 12 60 60 46 46 36 36 7 67 75 40
92684 E 50 12 65 65 46 46 - - 9 67 67 60 g
949666 E 60 14 80 80 55 55 46 46 9 67 110 60 g‘
92682 E 80 20 80 80 70 70 - - 6,2 59 80 ]
3
92667 EP 30 8 50 50 30 40 30 30 6 67 - - g
92668 EP 40 12 65 65 46 46 36 36 9 67 - - E
92669 EP 50 12 65 65 46 46 - - 9 67 - - g
92670 EP 60 14 80 80 55 55 46 46 9 67 - - °
92683 EP 80 20 92 92 64 64 - - 8,5 61,3 - =

92680 EV/AV 30 8 40 40 40 40 29 29 6 67 - -

92671 EV/AV 40 10 40 40 40 40 29 29 6 67 - -
)
92672 EV/AV 50 12 50 50 50 50 38 38 7 67 - - =
©
92679 EV 60 12 60 60 46 46 36 36 7 67 - - §

92673 EV/AV 80 14 80 80 55 55 46 46 9 67 - -

92676 PLS-11 30 6 40 40 40 40 29 29 6 67 - -

92677 PLS-II 40 8 40 40 40 40 29 29 6 67 - -

92678 PLS-II 50 10 50 50 50 50 38 38 7 67 - -
92679 PLS-11 60 12 60 60 46 46 36 36 7 67 - - e
92681 PLS-II 80 14 80 80 55 55 46 46 9 67 - - f_—CG
<

Hinweis: Zur Montage des Motoradapters an einer Lineareinheit Type E wird ein Muffenklemmstuck benétigt
(im Lieferumfang des Adapters enthalten). Ggf. eingeschrankten Hub beachten.
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Motoren und Steuerungen

EHL - Befestigung

Roéntgengerat: Seitenverstellung tber EHL mit RK DuolLine S,
Hoéhenverstellung Gber RK Easylift.

Etikettiermaschine: Die Hohenanpassung wird durch eine
Lineareinheit der Baureihe E mit EHL geregelt.
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Auswahlhilfe Einleitung

Move-Tec

Transfersystem: Antrieb einer Materialzufuhrung.

Place-Tec

Control-Tec
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Motoren und Steuerungen LZ S/P

Antriebseinheit/Technische Angaben

Die leistungsstarken Antriebseinheiten der Baureihe LZ S (Stabform)
und LZ P (Parallel montierter Motor) zur Ansteuerung von Linearachsen

Endschalteranschluss

DIN 6885-A3x3x20

o

2

=

82

30

218

Endschalteranschluss

[ DIN68B5-A3x3x20

@10

30

192,5

Merkmale:

® Drehzahlregelung mit
MultiControl mono méglich
(bei elektr. Anschluss “a")

® Bis zu 25 Memorypositionen mit

RK-Synchronsteuerung
speicherbar
(bei elektr. Anschluss “c")

¢ Synchrone Verfahrbewegung
moglich

594

e Kompakte Bauform
® Gehause aus Aluminium

® Formschdnes Design

5 (120

69
O
82

150

Optionen:

e Drei verschiedene elektrische
AnschlUsse

e Verschiedene Adapter auf
Anfrage erhaltlich




Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Spannung 24-36 V DC

Stromaufnahme Max. 4,5 A

Schutzart IP 54

Umgebungstemperatur -10°C bis +60°C

Einschaltdauer unter Nennbelastung 15% (max. 1,5 Min. Betriebszeit, 8,5 Min. Ruhezeit)

n [min]
A
Leistungsdiagramm*
200
*alle Angaben wurden mit einer RK-Trafosteuerung (bei Raum- \
temperatur) ermittelt. Bei Betrieb an einer Festspannungsquelle 150 ~_ LZ-P
kénnen die Werte geringfiigig variieren. N \\
LZ-S \\
100 s
50
Elektrischer Anschluss 09 18 27 36 45 1Al
wahlweise Ausfuhrung Lz-S 2 3 4 5 6 7 M [Nm]
Ausfuhrung Lz-p 1 2 3 4 5 6 M [Nm]

Externe Steuerung

® Anschlusskabel wird
aus dem Zylinder
herausgefuhrt und
mit einer Steuerung
verbunden (Un-
terschiedliche
Anschlussmoglich-
keiten)

elektr. Anschluss ,,a” elektr. Anschluss ,b” elektr.

® Anschluss (2,5m) an ® Alle Anschlusskabel
RK-Trafosteuerung, (ca. 1m) direkt
MultiControl mono herausgefihrt (Mo-
oder externe Fest- tor, 2-Kanal-Hallsen-

spannungs- quelle. sor)
Nur Anschluss-kabel z.B. zum Anschluss
herausgefuhrt. an eine SPS.

Hinweis: Die Antriebseinheiten durfen nicht auf ,Block” gefahren werden!
An alle Varianten kénnen Kundenseitig Endschalter angeschlossen werden.
Ein Betrieb ohne Endschalter ist moglich, wird aber nicht empfohlen.

® Anschluss (2,5m)
an PM-Synchron-
steuerung.

"

elektr. Anschluss ,.e

® Anschluss (2,5m)
an MultiControl Il
Synchronsteuerung.

Anschluss ,,c”

Hinweis: Informationen zur MultiControl Il
Synchronsteuerung kénnen aus dem
folgenden Katalog entnommen werden:

Linear-Technik

Hubsaulen und Elektrozylinder

fur die neue Steuerungsgeneration
MultiControl Il (ab 2018)

Code No. elektr. Anschluss max. Abtriebsmoment [Nm] max. Drehzahl [min-1] Gewicht [kg]
90980 Lz s a 5 160 1,8
90981 Lz s b 5 160 1,8
90984 Lz s C 5 160 1,8
90987 Lz s e 5 125 1,8
90982 Lzp a 4 196 3,0
90983 Lzp b 4 196 3,0
90985 Lzp C 4 196 3,0
90986 Lzp e 4 152 3,0
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Motoren und Steuerungen LZ S/P

Antrieb

Steuerungen

MultiControl

e

24/36 V DC

MultiControl Il duo

28 V DC

e Eingangsspannung
100-230V

Ausfiihrung

e Ausgangsspannung
24/28/36 V DC

Abmessungen und weitere
technische Angaben

siehe Kapitel:

Motoren und Steuerungen

QSTAACA1AA000 MultiControl mono Anschluss A, bis max. I= 10 A Stromabgabe, 24 V DC bis 2 Antriebe steuerbar
QSTACCA1AA000 MultiControl mono Anschluss C, bis max. I= 12 A Stromabgabe, 36 V DC bis 2 Antriebe steuerbar
QST35C02AA000* Synchronsteuerung RK MultiControl duo, bis max. | = 12 A Stromabgabe bei 15% ED 1-2 Antriebe synchron
QST35C04AA000* Synchronsteuer RK MultiControl quadro, bis max. | = 12 A Stromabgabe bei 15%ED 1-4 Antriebe synchron

*zur Anbindung einer Synchronsteuerung wird der Anschluss “c” an der Antriebseinheit benétigt.

QST35H12AA000

Synchronsteuerung RK MultiControl Il duo, bis max. 10 A Stromabgabe bei 20% ED**

bis 2 Antriebe steuerbar

QST35H12AA022

bei 20% ED**

Synchronsteuerung RK MultiControl Il duo premium, bis max. 10 A Stromabgabe

bis 2 Antriebe steuerbar

** Zur Anbindung einer Synchronsteuerung wird der Anschluss ,e”, sowie weiteres Zubehor bendétigt. Dieses finden Sie im Katalog:
Linear-Technik Hubs&ulen und Elektrozylinder fir die neue Steuerungsgeneration MultiControl Il (ab 2018)

QZD0702844000*

Anschlusskabel glatt (4m) mit 5 pol. Stecker und offenem Kabelende

*zum Anschluss eines parallelen Handschalters oder externen Potentiometers (bei MultiControl mono)

Motoradapter fiir Lineareinheiten

Anwendungsbeispiel:

Verstellung von quad Lineareinheiten

mittels Antriebseinheiten LZ S

/

Antriebseinheit LZ S

Motoradapter

quad Lineareinheit EV

Weitere Adapter auf Anfrage erhaltlich

[(mm]
Linear LZ S Lzp Kupplung
einheit Code No. | Code No. Code No.
E 30 949700 949701 9109200810 56 74 76,4 82 - - 56,5 | 39,6 65 134
E 40 949702 949703 9114301012 89,2 66 76,4 82 - - 56,5 | 39,6 78 129
E 50 949704 949705 9114301012 66 84 76,4 82 - - 56,5 | 39,6 78 129
E 60 949706 - 9114301014 80 103 76,4 82 - - 52,3 | 52,3 92 143
EP(X)30 949711 9109200810 70 70 76,4 82 30 40 14 59 55,5 | 66,5
EP(X)40
W 949713 9114301012 70 70 76,4 82 46 46 52,3 | 52,3 | 73,5 | 81,5
EP(X)60 949716 - 9114301014 80 80 76.4 82 55 55 52,3 | 52,3 68 81
EV 30 949721 9109200810 70 70 76,4 82 21 21 14 59 54,5 | 65,5
EV 40 949723 9114301010 70 70 76,4 82 29 29 14 59 61 72
EV 50 949725 9114301012 70 70 76.4 82 38 38 14 59 60 73
EV 60 949727 9114301012 70 70 76,4 82 43 43 14 59 62 73
EV 80 949728 - 9114301014 80 80 76,4 82 64 64 523 | 52,3 | 685 | 81,5
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Positionsbestimmung RK ROSE+KRIEGER

Endschalter mechanisch Material:
Thermoplast, voll isoliert

Max. Spannung 250 V AC
Max. Schaltstrom 6 A
Max. Einschaltstrom 16 A

Schaltfrequenz max. 6000/h

Lebensdauer 10 Mio. Schaltzyklen

Achshebelverstellung | einrastend um 10°-Schritte
Schutzart IP 65
Umgebungstemperatur | -30°C bis +80°C

[mm]
T T T T T N
91905 | 18-60 |Offner/schlieBer | 265 | 45 | 455 | 21
Handschalter/Zubehor

aufwarts

abwarts 13

1 2
Ausfithrung
Handschalter fiir Trafosteuerung
QZB02C03ADO031 | Handschalter mit 1m Spiralkabel — 6 Funktionstasten
Handschalter fiir Trafo- oder Synchronsteuerung
QZB02C03AB031 Handschalter mit 1m Spiralkabel — 2 Funktionstasten
QZB11G07AB041 Handschalter mit 2 Funktionstasten — 1 m Spiralkabel* 7
QZBO0OAOOABO51 Tischhandschalter mit Tm Kabel — 2 Funktionstasten 1
QZB0O0OAO0OBCO11 Folientastatur mit 1m Spiralkabel — 2 Funktionstasten 12
QZB02CO1AE114 FuBschalter — 2 Funktionstasten 13
Handschalter fur Synchronsteuerung
QZB0O0OD04AD041 Handschalter mit 1m Spiralkabel — 6 Funktionstasten 8
Zubehor fur Handschalter mit Spiralkabel
QZD000072 Halterung fur Handschalter
QzD000074 Handschalterschublade
QzD070750 Adapter DIN 5pol auf Molex 6pol 10

*Bei Verwendung des Handschalters mit 2 Funktionstasten QZB11G07AB041 an der MultiControl |
wird der Adapter DIN 5pol auf Molex 6pol QZD070750 benétigt.
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Motoren und Steuerungen

Drehstrommotoren - Technische Angaben

Hinweis: Die Drehstrommotoren
kénnen unterschiedliche optische
Merkmale wie zum Beispiel das
Aussehen der Anschlussgehause
aufweisen.

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

e T T w1 o

Motordrehzahl [min-"] 1400 2800 1400 2800
Drehmoment
ohne Getriebe [Ncm] 28 41 68 68
Bremsspannung [V] 220 220 220 220
Nennstrom [A] 0,4 0,45 0,7 0,81

Zul. dynamische
Wellenbelastung [N]

axial 80 80 100 100

radial 120 120 150 150
Schutzart IP 54 IP 54 IP 54 IP 54
Gewicht [kg] 4,5 4,5 6,5 6,0
Gewicht mit Bremse [kg] 5,3 5.3 7,3 7,0

Bestellbeispiel:
Drchatmimator 120 W

9121 _ _ _ 90 W 2:1 polumschaltbar, Getriebe 7:1
9123 120 W 9123207

9124 180 W

9125 250 W

Getriebeauswabhl (siehe nachste Seite)
05 = Getriebe 5:1
07 = Getriebe 7:1
10 = Getriebe 10:1
11 = Getriebe 11:1
15 = Getriebe 15:1
17 = Getriebe 17:1
18 = Getriebe 18:1

0 = Standard
1 =Bremse
2 = 2:1 polumschaltbar (nicht bei 90 W)
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Drehstrommotoren - Technische Angaben RK ROSE+KRIEGER o
2
Qo
[
£
\/ @] (]
) =
- =
-/ <
T b g
G 3
<
| H
N L
M

[mm] o
K
Vot AnschlussmaBe | mbmaBe | wellenm. [N
otor e
s e o w o [« w0l o] MEE

90 W, 380/220 V 50 80 65 5,5 2,5 8 31 110 203 166 92 54 12 30

90 W, mit Bremse 50 80 65 55 2,5 8 31 110 238 201 92 54 12 30

120 W, 380/220 V 50 80 65 5,5 2,5 8 31 110 203 166 92 54 12 30
120 W, mit Bremse 50 80 65 5,5 2,5 8 31 110 238 201 92 54 12 30 9
120 W, polumschaltbar 50 80 65 5,5 2,5 8 31 110 238 201 92 54 12 30 ﬁf
180 W, 380/220 V 80 120 100 M6 3 10 33 124 232 190 108 66 14 33 %
180 W, mit Bremse 80 120 100 M6 3 10 33 124 268 226 108 66 14 33 o

180 W, polumschaltbar 80 120 100 M6 3 10 33 124 268 226 108 66 14 33

250 W, 380/220 V 80 120 100 M6 3 10 33 124 232 190 108 66 14 33

250 W, mit Brems 80 120 100 M6 3 10 33 124 268 226 108 66 14 33
250 W, polumschaltbar 80 120 100 M6 3 10 33 124 268 226 108 66 14 33 é
IS
- +—
Getriebeauswahl S
eff. Drehmoment [Nm] -

[Jbersetzung 100:1 | 75:1 | 55:1 50:1 38:1 30:1 24:1 20:1 18:1 15:1 12:1 10:1 7:1 5:1 2,5:1

90 W, 1400 min-! 18 13 15 11 11 9 7.2 7,5 6,7 6,1 5,2 4,3 3,3 2,4 1,3 5
120 W, 2800 min-1 14 10 10 8,2 8,1 6,5 53 5,2 4,8 4,2 3,6 3,0 2,3 1,7 0,9 E’
S
Ubersetzung 75:1 56:1 | 38:1 | 32:1 | 30:1 | 24:1 | 20:1 17:1 15:1 11:1 7:1 5:1 §
180 W, 1400 min™" 23 21 20 19 17 15 14 13 11 9,3 6,4 4,8 g
250 W, 2800 min"! 18 16 15 14 13 11 10 9,6 8,3 6,8 4,6 3,5 E
g
o
=]
0
~ =

Schleppkettenfdahiges Motoranschlusskabel

957050 _ | Motorkabel 4x1,5 + 2x (2x0,75) mm zum Anschluss an einem Frequenzumrichter, Lange wahlweise

Lange:
025=25m
050=50m
075=75m
100=10,0m
125=125m
150=150m
200=20,0m
250=250m

Q
S
©
(©)
=

Anhang
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Motoren und Steuerungen

Plug & Drive Schrittmotor PD6S
mit integrierter Leistungselektronik

PD 6S

Merkmale:

® Bis zu 16 Bewegungsablaufe (Positions- oder Drehzahlprofile) kénnen im Motor abgelegt, Uber digitale
Eingdnge ausgewahlt, gestartet und gestoppt werden.

e Uber den Analogeingang kann ebenfalls Drehzahl, Position oder Drehmoment gesteuert werden.

® Programmierung des Motors tGber RS485.

¢ Standardprotokoll nach CANopen/DSP 402 tGber CAN-Bus.

¢ Einfache Inbetriebnahme und Konfiguration Gber kostenlose Windows-Software.

e Positionsriickmeldung und Uberwachung der Position Uber eingebauten Encoder mit 500 Impulsen pro
Motorumdrehung.

e ettt o aaeTSTSTS————— Eingabe der verschiedenen Bewegungsabliufe
by WV L] Rty KUE e O " | Soigamr na | in der tbersichtlichen Programmiersoftware
i | o | s | g g 1 T | Erpiege | b | Knmsmrie | iemawemge | (1 Fymssse | feott | Lt |
L | Oy (e - : S In der Satztabelle kénnen relative und absolute

o P e s BN :ﬂ - M g e Positionen hinterlegt werden. Verfahrgeschwin-
Er ey Ty = [r—— f— . . . . . _
Jomg e = digkeit 50W|e_Beschlt.eunlgung.s.und Vgrzgge
2 ke o 8| | : - 4 L rungsrampe sind zu jeder Position frei wahlbar.
:II:*—L- Fae A o p- Fy L]
o e . S Sty UF

; — T
HE it e
L e — ] P F: - s |_
.ﬂl-;:r-_-\.-:: : g Thargrs 1 Frpp— r
YT ————— o T — ot e :
M Ppsanpadis . el S [e— = |
31 Vi meti Rl 400 i - e g |
3 P e 25 Sty [T ]
1 Samboraedii Pelare 50 2] = B i |
H ]

==
e Lo l | {
. T o
et | N -

958200PD6S | PD 6S
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=
&
=
£
Schrittmotor PD6S
Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen
2
Betriebsspannung 24 bis 48V / DC %
Schnittstelle: RS485, oder CANopen %’
[%2]
Betriebsarten Position, Drehzahl, Flagposition, Takt-Richtung g
Betriebsmodus 1/1, 1/2, 1/4, 1/5, 1/8, 1/10, 1/32, 1/64, Adaptiv (1/128)
Positionstiberwachung Automatische Fehlerkorrektur bis 0,9°
Eingdnge 6 Optokoplereingénge (5-24V) / 1 Analogeingang
Ausgénge 3 Open-Drain 5
'_
Rotortragheitsmoment 1,9 kg cm? o
>
Temperaturbereich 0°C bis +40°C §
Motorgewicht 3,4 kg
Drehmomentenkennlinie
e g
§ TN — 9.5A 48V Parallel =
S N $
o \ £
IS
o
£ \
<
g
e \
4
\
\ .
\ n
\ g
N c
2 N o
\\ Drehzahl [min-1] Y
Z :
()
o
100 1000 10000 c
5
Optimaler Einsatzbereich bei 48V und Dauerbetrieb a
=
n
Maximalwert ~
3
[s)
=]
0
=
Top view A
84 A @
I & 5
2 [ ' §S)
E o
3 >
A : T
- - — - e ot . R | s = el
8 hY o
LN / b
34 N = T Al g:

Integrated encoder and controller
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Motoren und Steuerungen

Schrittmotor PD6S — Zubehor

Programmierkabel

Code No. Type Lange
957038 USB auf RS485 1,8m

Zwischenkreiskondensator

Code No.

PD 6S (wird bendétigt zur Pufferung des Zwischen-

957039 Zwischenkreiskondensator 10.000uf / 63V kreises fir 1-2 Motoren

Schaltnetzteil

24V a8V
957035 Schaltnetzteil 48V / 10A Ausgangsstrom Leistungselektronik PD 6S (bei 1 Motor)
957036 Schaltnetzteil 48V / 20A Ausgangsstrom Leistungselektronik PD 6S (2-3 Motoren)
957037 Schaltnetzteil 24V / DC 2,5A Steuerelektronik PD 6S (1-3 Motoren)
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>
T
=
[}
Motorkabel / Signalkabel
£
E
=
@©
=
[%2]
-]
<
Motorkabel Signalkabel
o
n
()
>
g
957051 _ _ _ Motorkabel PD 6S, Lange wahlweise
957053 _ _ _ Signalkabel PD 6S, Lange wahlweise
| Lénge:
050=50m
075=75m E
100=10,0m )
o
Lo
(a8
O
n
Kabel fiir den Einsatz in Energiefiihrungsketten =
o
U

Code No. Type

957052~ FLEX Motorkabel PD 6S, Lange wahlweise -
957054 __ _ FLEX Signalkabel PD 6S, Lange wahlweise g.,
5

| Lange: 2

050=50m &

075=75m v

100=10,0m E

o

o

=]

[}

=

Hinweis: Andere Kabellangen auf Anfrage

Q
S
©
(©)
=

Anhang
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Motoren und Steuerungen

Servomotoren

Bestellhinweise:

® Weitere Motoren auf Anfrage

® Absolutwertgeber als
Option moéglich

Allgemeine Angaben/Betriebsbedingungen

Tvpe RK-AC | RK-AC | RK-AC | RK-AC RK-AC RK-AC | RK-AC | RK-AC | RK-AC | RK-AC | RK-AC
L 112 118 pL 260 280 345 470 800 1252 1776 | 2521

Nenndrehzahl [min-"] 6000 3300 3300 4300 2500 4500 3000 3000 3000 3000 2000
Drehmoment [Nm] 1,12 1,18 2,4 2,6 2,8 3,45 4,7 8 12,52 17,76 25,21
Nennstrom [A] 2,4 1,46 2,8 2,8 2,5 5,4 4,6 4,8 7,38 10,35 9,95
Nennleistung [KW] 0,7 0,49 0,83 1,17 0,73 1,625 1,48 2,51 3,93 5,57 5,51
Tragheitsmoment [kgmmZ] 30,2 30,2 140 140 140 336 336 900 1600 2150 2700
Haltemoment der Bremse [Nm] 2,2 2,2 5 5 5 1 1 11 28 28 28
Dauerstillstandsmoment [Nm] 1.4 1.4 3 3 3 6 6 10 14,99 22,01 27,99
Drehmomentkonstante [Nm/A] 0,81 0,81 0,85 0,68 1,11 0,64 1,02 1,66 1,78 1,80 2,65

ohne Bremse 1,5 1.5 3,5 3,5 3,5 4,7 4,7 7.7 17,5 22,7 28
Gewicht [kg]

mit Bremse 1,8 1,8 4,2 4,2 4,2 53 53 9,7 22,5 27,7 33

ohne Getriebe . . .
Servomotor

mit Getriebe PLE 60 PLE 80 PLE 80 PLE 120 PLE 120 | PLE 160 | PLE 160 | PLE 160
Geeignet fiir: RK-Control 25 RK-Control 2S RK-Control 2S RK-Control 2S RK-Control 25 RK-Control 2S

9 ) 25A 6,3A 25A 6,3A 75A 15A

604



Cdd

Servomotoren ohne Getriebe RK ROSE+KRIEGER

(@)}
(e
>
=
@
[
£
RK-AC 118
i o — qg
o . S— =
*l . ¢ =" S
//\\1 s o r—1<20'5 z %
T S g 8 =
Alxtx18
N | E:
== N 6 129,5 (161 mit Bremse) || 2,5

(053)

a70

75
|
K
(]
>
(e
=>

95801 _00SMH | RK-AC 118
|
K
(]
|9
©
o
0 = Standard
1 = mit Bremse

o
RK-AC 240 @
112 Ne)
=
c
o
)

h———] 26,5

——

;A5X5X25

163,5 (205,5 mit Bremse) || 3,5

280 e

082
{T==

c
@
o
£
S
S
@
=}
@
3
(%]
~
c
o
S
o
S
o
=

Q
=)
S
o
Code No. Type >
95802 _00SMH | RK-AC 240
o
c
@©
=
<
0 = Standard

1 = mit Bremse
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Motoren und Steuerungen

Servomotoren
RK-AC 470 , S
@%}/ E“ j@

“(081,3) N 191,5 (238,5 mit Bremse) || 3,5

95803 _00SMH | RK-AC 470

0 = Standard
1 = mit Bremse
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Servomotoren mit Getriebe RK ROSE+KRIEGER o
107, 4 =
RK-AC 112 , ) £
s S O — Y iE
o . f-——— =]
(R AR —
/ S 17,5 «
‘ /_\\ 2 ==y Q
\ Hi S ¢ 2
, — A3x3x16
Dgo U255 129,5 (161 mit Bremse) || 2,5 -
<
63 ©
:
L1 S
22 2 35 <
. MS 3 30 060
Getriebe ASX5x25 ‘ 2
1-stufig i= 3:1/5:1/ 8:1 ZS & YN IS v | e
2 G ° Ll b /
2-stufig i= 9:1 / 12:1/ 15:1/ 20:1 / 25:1 =1V Q\ 3 1o — 5 o
=) O ~ 28 (@]
RNV E f - S— 3% o
i @ \&W ; Z
952 25 3 ] 963 ©
95811 ___SMH | RK-AC 112 e p
Getriebeauswahl:
03 = Getriebe 3:1
05 = Getriebe 5:1
08 = Getriebe 8:1 . .
09 = Getriebe  9:1 PLE 60 eua ) .
12 = Getriebe 12:1 : i : : i
15 = Getriebe 15:1 Umkehrspiel < 16 arcmin < 20 arcmin %
20 = Getriebe 20:1 max. mittl. Antriebsdrehzahl 4.500 min™" 4.500 min™! o
25 = Getriebe 25:1
L1 106 118,5
0 = Standard >
1 = mit Bremse L 47 59,5
o
RK-AC 260 112 <
I
-3 5
10
V)
=] 2,5
o fi 3
8 gﬁﬁ = 5
- ] AS5x5x25 g,
S
S
163,5 (205,5 mit Bremse) 35 2
g
"0
~
) c
Getriebe L1 g
1-stufig i= 3:1/5:1/ 8:1 M6 -10 35 L2 40 °
2-stufig i=9:1/12:1/ 15:1/ 20:1/ 25:1 . 3% | =
Abx6x28 L— T ; L -z
e EE R
N £ - 3l o
Code No. Type N7 I 8| TE=l®--1+1H4-- g =
95812 ___ SMH RK-AC 260 &% o e =
3 (@]
Getriebeauswahl: ©49,6) 35 S
03 = Getriebe 3:1 70 30
05 = Getriebe 5:1
08 = Getriebe 8:1 .
09 = Getr!ebe 9:1 PLE 80 1'Sthlg
12 = Getriebe 12:1 3:1-8:1
15 = Getriebe 15:1 Umkehrspiel <9arcmin < 14 arcmin o
20 = Getriebe 20:1 - - — — c
25 = Getriebe 25:1 max. mittl. Antriebsdrehzahl 4.000 min 4.000 min =
c
0 = Standard El 1335 151 <
1 = mit Bremse L2 60 77,5

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Motoren und Steuerungen 607



Motoren und Steuerungen

Servomotoren mit Getriebe

RK-AC 280 r >

N
_/ 10
——— 26,5 .
. =]
(S (S
Ul ;A5><5x25
—
163,5 (205,5 mit Bremse) 3,5
Getriebe
1-stufig i= 3:1/5:1/ 8:1 L1
M6 -10 35 L2 40
o 36 -
A6x6x28 S T = h - <
\NZay 8 IEZlo-—1q--F |32
BN % sl e
==
95818 ___SMH | RK-AC 280 ©@49,6) 35 :
?70 <30
| Getriebeauswahl:
03 = Getriebe  3:1 1-stufig
05 = Getriebe 5:1 3:1-8:1
08 = Getriebe 8:1 . .
Umbkehrspiel <9 arcmin
max. mittl. Antriebsdrehzahl 4.000 min™'
0 = Standard L1 133,5
1 = mit Bremse L2 60
RK-AC 345

91
NE)
[
)
—/@‘19
2100
= LT
195 ke

0T ——
S
5
B
[
%

191,5 (238,5 mit Bremse) || 35

475 L2 55

M10-16 50 M8-20

Getriebe ASXTxk0 -'_/ = | W s
1-stufig i= 3:1/5:1/ 8:1 /% Q) Cit | —
@Q\ |

2-stufig i= 9:1/12:1/15:1/ 20:1/ 25:1 !

L

95813 ___SMH | RK-AC 345 35 A

T
|
|
|
@ 25m
P80 m
\\
\
) )

? 95"

ak

N

|

¢35
i

®

Getriebeauswahl:
03 = Getriebe 3:1
05 = Getriebe 5:1

08 = Getriebe 8:1 . .
09 = Getriebe 9:1 PLE 120 1.'5tu I.g
12 = Getriebe 12:1 3:1-8:1 9:1-25:1

15= Getr!ebe 15:1 Umkehrspiel < 8 arcmin < 12 arcmin
5(5) : g::::zgz 5(5)1 max. mittl. Antriebsdrehzahl | 3.500 min™' 3.500 min~!
0 < Standard L1 176,5 203,5
L2 74 101

1 = mit Bremse
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RK ROSE+KRIEGER o
1074 2
RK-AC 800 £
£
e
=
1135 <
220 (265 mit Bremse) - S
3
<
Getriebe 115 L 5
. 5 M8x20
1-stufig i= 3:1/5:1/ 8:1 R
2-stufig i= 9:1/12:1/ 15:1/ 20:1 L)
~ ' 0 15 O
9 - T 2 2 L
=== =T — @[ o 1
- ¢
I
95814 ___SMH | RK-AC 800 ‘ s
on Y
210 =
Getriebeauswahl:
03 = Getriebe 3:1
05 = Getriebe 5:1
08 = Getriebe 8:1 o
09 = Getr!ebe 9:1 PLE 120 1-stufig 2-stufig ,;GIJ
12 = Getriebe 12:1 3:1-8:1 8:1-20:1 g
;g : ggg::gz ;(5)1 Umkehrspiel < 8 arcmin < 12 arcmin T~
max. mittl. Antriebsdrehzahl 3.500 min™’ 3.500 min™’
0 = Standard L1 176,5 203,5
1 = mit Bremse L2 74 101
o
RK-AC 1252 i
e
- =]
o 5
g A )

c

5 2

=

. >

292 (366 mit Bremse) a

=

2

L1 (V]

645 L2 87 =

| M12x20 & §

Getrieb 2

65 |8 )

1-stufig i= 3:1/5:1/ 8:1 el =
2-stufig i= 9:1/12:1/ 15:1/ 20:1 B

80 &

Auf Anfrage | RK-AC 1252

*as

1-stufig
PLE 160 3:1-81
Umbkehrspiel <6 arcmin < 10 arcmin o
max. mittl. Antriebsdrehzahl 1.700 — 2.900 min™’ 1.950 — 3.000 min"! ©
c
L1 255,5 305 g
L2 104 153,5
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Motoren und Steuerungen

Servomotoren
RK-AC 1776

Getriebe
1-stufig i= 3:1/5:1/ 8:1
2-stufig i=9:1/12:1/15:1/ 20:1

103

= [le1s

354 (428 mit Bremse)

|

40h7

130n7

160

7
NN

Auf Anfrage RK-AC 1776 .
)
1-stufig 2-stufig
PLE 160 3:1-8:1 9:1 - 20:1
Umbkehrspiel <6 arcmin < 10 arcmin
max. mittl. Antriebsdrehzahl 1.700 - 2.900 min’ 1.950 - 3.000 min!
L1 255,5 305
L2 104 153,5
RK-AC 2521 T~ |
O ) - B
- p/ = ‘\ g i# ‘8 4 t 1‘\—‘ ABXTxd0
N\ i 2
NS =g
' —— / : 1 ] é
BT & ]
T 35
et T
o167 416 (490 mit Bremse)
ol4s
2165
u
645 L 8
82
M12x20 025 i
. A2AE65 65 ; :/g/ 9
Getriebe < — , /\ \
1-stufig i= 3:1/5:1 / 8:1 FEC (AN N
2-stufig i= 9:1/ 12:1/ 15:1 / 20:1 - \ @y
P B

Auf Anfrage RK-AC 2521

=

o166
o4
2165

1-stufig 2-stufig
Y 3:1-8:1 9:1-20:1

Umkehrspiel < 6 arcmin < 10 arcmin
max. mittl. Antriebsdrehzahl 1.700 - 2.000 min™"! 1.950 - 2.000 min™"
L1 255,5 305
L2 104 153,5
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RK ROSE+KRIEGER o
2
Q
=
£
Motorkabel / Resolverkabel * Geeignet fir den Einsatz in
EnergiefUhrungsketten
2
<
<
@©
” Z
il ;"*; S
/‘ii - / -
— 4 9
n
()
>
0
>
95702511 _ _ _ FLEX Motorkabel RK-AC 112 - 800, Lange wahlweise
95702611 _ _ _ FLEX Resolverkabel RK-AC 112 - 800, Lange wahlweise
o
n
Lange: o}
025=25m Lo
050=50m o
075=75m
100=10,0m
125=12,5m
150=150m
200=20,0m
. . U
o -
9o
+—
C
o
U

=
(V]
(=)}
c
>
=
(Y]
>
(]
-
wv
~
c
()]
b=
[e]
-
[e]
=

Module

Anhang
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Motoren und Steuerungen

Winkelgetriebe — Ausfiihrungen

System 1

w o ol
° =
1
A
B D
o o
B
B>
Pl =
o o] ]
s o
f
O
H2

Bild zeigt Winkelgetriebe an RK DuoLine S

[mm]

EPX-Il 30 KG 137,5 28,5
o75 | 50,5 37,5 | LK@62 | 4xM5-9 tief 072,996 HWI014H6 | HWAG18h8 | 93
EPX-Il 40 KG 143,5 34,5
PLS 30 135 25,5 15
PLS 40 20
PLS 50 137,5| o75 | 50,5 | 28,5 25 LK@62 | 4xM5-9 tief 072,996 HWI@14H6 | HWAG18h8 | 93
PLS 60 30
PLS 80 143,5 34,5 40
RK DuoLine S 60 | 167,5 58 47,7
o75 LK@62 | 4xM5-9 tief @72,996 HWI214H6 | HWAG18h8 | 93
RK DuoLine S 80 | 143,5 34,5 58
50,5
RK DuoLine S 120 | 167 31,5 | 73,2
o110 LK@92 | 6xM6-12 tief | ©1079g6 HWI@20H6 | HWAG24h8 | 100,5
RK DuolLine S 160 | 170,5 35 78
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RK ROSE+KRIEGER o
=
&
=
£
System 2
F 0]
=
- =
o | ¥ \ =
s, 5 =
Q) -l © %)
S
@ <
w © ®
[9) (]
\
|
o
9]
>
@)
>
oo oo
o
g E |
o
O
|9
©
< a
o o o o
O
o o o o K
1 ¥e)
B Cl *E
Bild zeigt Winkelgetriebe an PLS 8

[mm]
c
Type cl L g‘
c
~
EPX-1l 30 KG 175,5 28,5 2
o75 40,5 37,5 060 4xM6-12 tief @73h7 14,5 HWIQ14H6 | HWAQ18h8 g
EPX-11 40 KG 181,5 34,5 -
3
PLS 30 173 25,5 15 ]
s
PLS 40 20
PLS 50 175,5| o75 40,5 28,5 25 060 4xM6-12 tief | @73h7 14,5 HWI@14H6 | HWAG18h8
kS
PLS 60 30 =
o
=
PLS 80 181,5 34,5 40
RK DuolLine S 60 | 205,5 58 47,7
075 060 4xM6-12 tief | @73h7 14,5 HWI@14H6 | HWAQ18h8
RK DuoLine S 80 | 181,5 34,5 58
40,5 o
RK DuolLine S 120 | 217 31,5 | 73,2 E
o110 088 4xM8-15,5 tief | @108h7 10 HWI@20H6 | HWAG24h8 <(T—:
RK DuolLine S 160 | 220,5 35 78
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Motoren und Steuerungen

Winkelgetriebe — Ausfiihrungen

System 3

Bild zeigt Winkelgetriebe an EPX-Il KG

06

A

[mm]

EPX-Il 30 KG 137,5 28,5
o75 40,5 37,5 060 4xM6-12 tief @73h7 14,5 HWI@14H6 | HWAQ18h8
EPX-1l 40 KG 143,5 34,5
PLS 30 135 25,5 15
PLS 40 20
PLS 50 137,5| o75 40,5 28,5 25 060 4xM6-12 tief @73h7 14,5 HWI@14H6 | HWAG18h8
PLS 60 30
PLS 80 143,5 34,5 40
RK DuolLine S 60 | 167,5 58 47,7
o75 060 4xM6-12 tief @73h7 14,5 HWI@14H6 | HWAQ18h8
RK Duoline S 80 | 143,5 34,5 58
40,5
RK DuoLine S 120 | 167 31,5 | 73,2
o110 088 4xM8-15,5 tief | ©108h7 10 HWI@20H6 | HWA@24h8
RK DuoLine S 160 | 170,5 35 78
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2
@
=
=
System 4
2
<
g <
[ >0 ©
- > S
e 5 2 (o] 75 B .
0] <
o
o
()
>
O
>
2aal aaal
? [==] ===
\ \ \ \ v
< o =) o o o o &
“ i ® ° ® @
o
=) ° L] o o =] E
(a8
| i S
=l
H2
O
n
9o
Bild zeigt Winkelgetriebe an RK DuoLine S €
o
U
[mm]
c
=
2
EPX-130KG | 137,5 28,5 g
075 | 50,5 37,5 | 060 | 4xM6-12 tief | ©72,996 | 8 36 HWI@14H6 | HWAQG18h8 £
EPX-1 40 KG | 143,5 34,5 ~
3
PLS 30 135 255 | 15 S
s
PLS 40 20
PLS 50 137,5| 075 | 50,5 | 28,5 | 25 | 060 | 4xM6-12tief | ©72,996 | 8 36 HWI@14H6 | HWAQ18h8
@
PLS 60 30 =
O
=
PLS 80 143,5 34,5 | 40
RK DuolLine S 60 | 167,5 58 47,7
075 060 | 4xM6-12 tief | ©72,996 | 8 36 HWI@14H6 | HWAQ@18h8
RK Duoline S 80 | 143,5 34,5 | 58
50,5 ?
RK DuolLine S 120 | 167 31,5 | 73,2 E
0110 088 | 4xM8-15,5 tief | @107g6 | 8 48 HWI@20H6 | HWAQ@24h8 5
RK Duoline S 160 | 170,5 35 | 78
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Motoren und Steuerungen

Winkelgetriebe — Antrieb

Kupplung mit Spreiznabe * Einfache und schnelle
Montage

e Spielfreie Anbindung des

_W" Motors
L3

Passfeder DIN 6885 - 1

Code No. Ausfiihrung fiir WT- Systeme L1 L2 L3 Maximal libertragbares Moment
[mm] | [mm] | [mm] [Nm]

984008 PLS 30-80 14
RK DuoLine 60+80 S 395 | 43 17 40 65 17
984010 19
984009 1
RK DuoLine 120+160 S 395 | 43 17 40 65 17
984011 19
Schrumpfscheibe e Klemmung auf der Welle * Reduzierhulsen erforderlich

des Winkelgetriebes

¢ Ubertragung hoher
Momente

Code No. Ausfiihrung fiir WT- Systeme - 4
[mm] | [mm]

PLS 30-80

2L RK DuolLine 60+80 S

18,5 15 18 40

984002 RK DuoLine 120+160 S 22,5 19 24 50

Ubertragbares Moment bei einem Motorwellendurchmesser von:

Code No. 6 mm 8 mm 10mm | 12mm [ 14 mm | 16 mm | 20 mm
984001 5 4 7 22 64
984002 49 150
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RK ROSE+KRIEGER

Reduzierhiilse ¢ Anpassung des Hohlwellen-
durchmessers Winkelgetriebe

ﬁ an Motorwelle
L

Code No. | Ausfithrung fiir WT- Systeme

984003 6
984004 PLS 30-80 8
BRa00E RK DuoLine 60+80 S 10 4 20
984006 12
984007 RK DuolLine 120+160 S 16 20 24
Einsatz fiir Hohlwelle * Wird benétigt bei Verwendung
von kundeneigenen Kupplungen,
welche auf der AuBenseite der
Hohlwellen der Winkelgetriebe
klemmen L
ol © . -
[
[mm]
PLS 30-80
984013 . 14h6 25,5
RK DuolLine 60+80 S M6 8
984014 RK DuoLine 120+160 S 20h6 29,5
Drehmomentadapter * Wird benétigt zum Anziehen Lieferumfang:
der Schrauben der Schrumpf- Adapter ohne Drehmoment- oder
scheibe mit dem korrekten Schraubenschlissel

- Drehmoment
Qﬂ; " 3 i ® Fir Drehmomentschlissel mit
e 172" AuBenvierkant
=

984012 ‘ Fur alle WT- Systeme

Hinweis: Weitere Angaben und Anleitungen finden Sie unter:
www.rk-rose-krieger.com/deutsch/service/dokumenten-download/technische-anleitungen/linear-technik/
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-
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=
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Motoren und Steuerungen

Drehstrommotoren - Antrieb

Motoradapter/Kupplungen fiir Drehstrommotoren

Drehstrommotor
Type Type

90/120W 180/250 W 90/120W 80/250 W

EP(X) 30 949996 _ 20 94958 94940
EP(X)-1l 30 911940 1214 911940 1414
EPX-1I 30 KG 911940 0812 - oL 30 94981 -
EP(X) 40 949614 949414 910920 0612 _
EP(X)-Il 40
EPX-II 40 KG 911430 1212 911430 1214 PLS 40 949100 949101
949614 049414 911430 0812 911430 0814
EP(X) 50 949605 94935
911430 1212 911430 1214 PLS 50
— 949616 911430 1012 911430 1014
EP(X) 60 949107 949108
= 911940 1414 PLS 60
B 949909 911940 1212 911430 1214
EP(X) 80 94958 94940
= 911940 1420 PLS 80
949603 _ 911940 1214 911940 1414
EV 30 910920 0812 - Duoline S 949060 949061
94937 94916 80x120 911940 1212 911430 1214
EV 40
911430 1012 911430 1014 $SQ MT 30 949913 949949
949605 94935 910920 1012 911430 1014
EV 50
911940 1212 911430 1214 SQ MT 40, 949920 949921
_ 949077 40x80 911430 1012 911430 1014
EV 60 - 911430 1214 SQ MT 50, 949928 949929
50x100 911430 1214 911430 1414
SQ MT 60, 949938 949939
Code No. Motoradapter: 60x120 911940 1220 911940 1420
949605 SQ MT 80, 949944 949945
Code No. Kupplung mit 80x160 912855 1225 912855 2025

Angabe des Zapfen-

durchmessers
1. Seite=12 mm
2. Seite=12 mm:

911940 1212

Ndhere MaBangaben befinden sich im Kapitel der jeweiligen Lineareinheit.

Motoradapter/Kupplungen fiir Schrittmotoren

NEMA 17 NEMA 23
Code No. Motoradapter:
oL 91462 91472 91472
910714 0505 910714 0506 i Kupplung mit
RK Compakt 91301 91302 Angabe des Zapfen-
durch
80 910714 0505 910714 0506 1_“;;,(2‘:552";:;
RK Compakt 91303 91309 2. Seite=6 mm:
120 910714 0505 910714 0506 910714 0506
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2
Q
c
=
Motoranbausatz fiir e Einfache Anbindung der e Auf Wunsch fertigen wir einen
RK-Drehstrommotoren Drehstrommotoren aus dem kompletten Motoranbausatz
RK Standardprogramm nach lhren Vorgaben ¥
4=
<
Lieferumfang: IS
Motoradapter, spielfreie Servo- %
kupplung und Befestigungs- >4
material
|
R
@
3
=
Type
90/120 W 180/250 W
RK Monoline Z 40 949111 949112
RK Monoline Z 60 949355 949117 9
()
o
()
RK MonolLine Z 80 - 949117 =
o
RK MonoLine MT 80 - -
RK MonolLine Z 120 - -
3
RK DuoLine Z 60 949377 949378 i
(@]
=
RK DuolLine Z 80 949355 949117 S
RK Duoline Z 120 949372 949373
o
RK DuoLine Z 160 - - g
=}
@
RK DuoLine S 60 - - 2
b
~
RK DuolLine S 80 Trapezgewinde 949368 949369 5
IS
RK DuolLine S 80 Kugelgewinde 949363 949365 §
RK DuoLine S 120 949126 949127
RK DuoLine S 160 - - =
3
=
(@)}
c
o
e
=
<
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Servomotoren — Antrieb

Type

Servomotor ohne Getriebe

Motoradapter/Kupplungen fiir Servomotoren*

Servomotor mit Getriebe

RK-AC 260

RK-AC 118 RK-AC 240 RK-AC 470 RK-AC 112 A RK-AC 345
EP(X) 30 949200 - - - - -
EP(X)-1 30
EPX-II 30 KG 911430 0811 - - = = -
EP(X) 40 949201 949221 - - - -
EP(X)-1I 40
EPX-Il 40 KG 911430 1112 911430 1214 - - = -
949202 949222 - - - -
EP(X) 50
911430 1112 | 911430 1214 = = = -
949203 949223 949239 - - -
EP(X) 60
911430 1114 | 911940 1414 | 911940 1419 = = =
949901 949903 949905 - - -
EP(X) 80
911940 1120 | 911940 1420 | 911940 1920 = = -
949204 - - - - _
EV 30
911430 0811 = - - _ _
949205 949280 - - - -
EV 40
911430 1011 | 911430 1014 = - - .
949206 949225 - - _ _
EV 50
911430 1112 | 911430 1214 = - - -
949052 949087 - - - -
EV 60
911430 1112 | 911940 1214 = - - -
949401 949226 - - - -
EV 80
911430 1114 | 911940 1414 = = = =
949207 - - _ _ _
PLS 30
911430 0611 = - - - -
949208 949227 - - _ _
PLS 40
9114300811 | 911430 0814 = = - _
949209 949228 - - - -
PLS 50
911430 1011 | 911430 1014 = = - -
949210 949229 949241 - - -
PLS 60
911430 1112 | 911940 1214 | 911940 1219 = = =
949404 949230 949242 - - -
PLS 80
911430 1114 | 911940 1414 | 911940 1419 = = =
Duoline S 949053 949055 949057 _ _ _
80x120 911430 1112 | 911940 1214 | 911940 1219 = = =
949910 - - - . -
SQ MT 30
911430 1011 = - _ _ _
SQ MT 40 949915 949917 - - - -
40x80 911430 1011 | 9114301014 = = = -
SQ MT 60 949922 949924 - - - -
60x120 911430 1114 | 911430 1414 = - - -
SQ MT 60 949930 949932 949934 - - -
60x120 911430 1120 | 911940 1420 | 911430 1920 = = =
SQ MT 80 - 949940 949942 - _ _
80x160 = 912855 1425 | 912855 1925 = - -
MultiLi - 949962 949964 949446 949447 949448
uiltiLine
= 912855 1430 | 9128551930 | 912855 1430 | 9128552030 | 912855 2530
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Code No. Motoradapter:

949962

Code No. Kupplung mit
Angabe des Zapfen-
durchmessers
1. Seite=14 mm
2. Seite=30 mm:
912855 1430

Nahere MaBangaben
befinden sich im Kapitel

der jeweiligen Lineareinheit.
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Motoranbausatz fiir e Einfache Anbindung der e Auf Wunsch fertigen wir einen
RK-AC Servomotoren Servomotoren aus dem kompletten Motoranbausatz
RK Standardprogramm nach lhren Vorgaben

Lieferumfang:

Motoradapter, spielfreie Servo-
kupplung und
Befestigungsmaterial

Servomotor ohne Getriebe

RK-AC 1252

RK-AC 118 RK-AC 240 RK-AC 470 RK-AC 800 RK-AC 1776

RK-AC 2521
RK MonolLine Z 40 - 949132 - - -
RK MonolLine Z 60 - - 949357 - -
RK MonolLine Z 80 - - 949133 - -
RK Duoline Z 60 - 949376 - - -
RK DuolLine Z 80 - - 949357 - -
RK DuolLine S 60 949388 949389 - - -
RK Duoline S 80 - 949367 949366 - -
RK DuolLine S 120 - 949123 949124 949125 -

RK DuolLine S 160 - - - 949340 949342

Servomotor mit Getriebe

RK-AC 1252
RK-AC 112 A o0 RK-AC 345 RK-AC 800 RK-AC 1776
RK-AC 2521
RK MonolLine Z 40 949109 - - - -
RK MonolLine Z 60 949350 949353 - - -
RK MonolLine Z 80 949113 - -
949115 949116
RK MonolLine MT 80 - 949116 -
RK MonolLine Z 120 - - 949344 949344 949345
RK DuolLine Z 60 949374 949375 - - -
RK Duoline Z 80 949350 949353 949354 - -
RK DuolLine Z 120 - 949371 949370 949370 -
RK DuolLine Z 160 - - 949344 949344 949345
RK Duoline S 60 949387 - - - -
RK DuolLine S 80 Trapezgewinde 949360 949364 - - -
RK DuolLine S 80 Kugelgewinde 949360 949364 - - -
RK DuolLine S 120 949121 949122 - - -
RK DuolLine S 160 - - 949341 949341 949343
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Motoren und Steuerungen

Umrichter und Servoregler fiir Linearachsen
Servotechnik RK Control 25

e 3 "‘ j
-

i

Servotechnik RK-Control
® [nnovative und flexible
Geratetechnik

Merkmale:

Servotechnik RK-Control

® Optimal an Ihre Anwendungen
anzupassen

® |dealer Antriebsregler fur
dynamische und hochgenaue
Ein- und Mehrfachlésungen

® Sichere und trotzdem
6konomische Lésungen
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Motoren und Steuerungen

Die innovative und flexible Geratetechnik
fir dynamische und hochgenaue Ein- und
Mehrfachlésungen

ﬁﬂ_;‘\

i
=
| ‘| [ r Inbetriebnahme
| und Regleroptimierung
|

5. TEmY TR

e
| ek
g

A

J =
vl —-_1-‘.
—-'—"'-_-_.
LA
- -
e — 5l e g
=l x
Regleroptimierung
Merkmale:
® Einfache und schnelle ® Erhohte Lebensdauer der ® Interner Netzfilter
Inbetriebnahme i -
] _ 'S\il)Tlc\/C:xkectj‘mirrcinLu:k begrenzte ® Inbetriebnahmesoftware
® Geflhrte Parametrierung 9 9 kostenlos im Lieferumfang
e Alle Anschliisse frontseitig ® Geringer Entwicklungsaufwand

durch Sicherheitstechnik
® Optimal abgestimmte

Leistungsklassen und ° Opt.imale Bewegungsfihrung —
Technologiefunktionen geringer Schleppfehler

624



Cdd

RK ROSE+KRIEGER

Standard Erweiterungen

® 8 digitale Eingange / 4 digitale ® Optimal abgestimmte ® Unterstltzung der gangigen
Ausgange Technologiefunktionen Feldbusse

® RS232 /RS485-Schnittstelle ® Erweiterung der digitalen Ein-

und Ausgange um 12 Ein- oder
Ausgange (frei konfigurierbar,
® 2 analoge Ausgange ob Ein-oder Ausgang)

® CE, UL, cUL

® 2 analoge Eingange

CANopen _JETHERNET

-
Leistungsklassen EtherCAT.
Technology Group
Gerat: Strom [Acx] Netzspannung . ..
Leistung [kVA] geeignet fur
RK-Control 25 | daver I spitze (<5 S) +10%, 50-60 Hz Servomotore
25A 2,5 5,5 1,0 RK-AC 112, 118 und 210
1* 230/240 V AC
6,3A 6,3 12,6 2,5 RK-AC 240, 260, 345 und 470
75A 7.5 15 6,2 RK-AC 800, 1252
3 * 400/480 V AC
15A 15 30 11,5 RK-AC 2521, 1776
BaugroBe/Gewicht —
(©)
L S
H1
o QO
R N | | S——
B2 75

[mm]
Gerat: Abmessungen Abstande .
Gewicht [kg]
RK-Control2s | H | B | T | H2 | H3 | B1 | B2 | H1
25A 222 | 84 | 172 | 203 | 191 | 40 | 65 | 210 2,0
6,3A 222 | 100 | 172 | 203 | 191 | 40 65 | 210 2,5
75A 279 | 115 | 172 | 259 | 248 | 40 | 65 | 267 4,3
15A 279 | 158 | 172 | 259 | 248 | 39 | 80 | 267 6,8
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Motoren und Steuerungen

RK-Control 2S5

Anbindung an Digitale Ein- / Ausgédnge

Ubergeord nete Steuerungen Die digitalen E/As kdnnen optional um 12 E/As erweitert werden.
Dadurch sind anstelle der 3 Bewegungsfunktionen (z.B. ¢ Positionen) die vollen 31
Bewegungsfunktionen ansteuerbar.

Die Anbindung kann Uber digitale

Ein- und Ausgange erfolgen.

Zudem werden folgende

Feldbusarten unterstiitzt: Profibus - Kenndaten
DP-Versionen: DPVO / DPV1
Baudrate: bis 12 MHz
Profibus ID: C320

CANopen

CANopen - Kenndaten

Baudrate [kBit/s]: 20 ... 1000
Service-Data-Objekt: SDO1
Prozess-Data-Objekte: PDO1, ... PDO4

DeviceNet - Kenndaten
1/0 - Daten: bis 32 Byte
Baudrate [kBit/s]: 125 ... 500
Teilnehmer: bis 63 Slaves

Ethernet Powerlink -
Kenndaten
Baudrate: 100 Mbits (FastEthernet)
Zykluszeit: 1ms

EtherCAT
EtherCAT - Kenndaten

Baudrate: 100 Mbits (FastEthernet)

Zykluszeit: 1ms
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Sicherheitstechnik

Fur die Konstruktion sicherheitsre-

Sichere Stillstandfunktion
(momentenloser Antrieb)
® Sicher abgeschaltetes Moment /

Cdd
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levanter Steuerungen wird mit der Safe Torque Off (STO)
Norm EN ISO 13849-1 der Begriff
des Performance Levels einge-
fahrt. Mit der RK-Control 2S ist
gemal der EN ISO 13849-1
die Sicherheitskategorie 3 PL d fur
folgende Funk-
tionen méglich:
Safety %1
Controller| —o—— Controller
T |PWM |
i | Channel 1
|
I —0—] SZ<
+24V | | .
|
' Channel 2 Szlf, E 5‘
. —
ESO |1 Safe T SZ'; 6 IGBT _@@
\\_ Logic sz[f; Driver
L

STO-Funktion
bei RK-Control 2S

In Verbindung mit einem externen
Not-Aus-Modul (optional erhalt-
lich) lasst sich die STO-Funktion an
die RK-Control 2S wie symbolisch
dargestellt realisieren.

Bei allen sicheren Bewegungs-
funktionen ist der Einsatz eines
speziellen externen Sicherheits-
modules SMX11 an RK-Control 2S
in Verbindung mit hochauflésen-
den Absolutwertgebern in den
Servomotoren notwendig.

Das Sicherheitsmodul SMX11 und
die Servomotoren mit Absolut-
wertgeber sind auf Anfrage er-
haltlich.
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Sichere Bewegungs-

funktionen
® Sicherer abgeschaltetes
Moment, STO

® Sicherer Stopp 1, SS1
® Sicherer Stopp 2, SS2

® Sicher begrenzte
Geschwindigkeit, SLS

® Sicherer Betriebshalt, SOS

® Sicherer begrenztes Schrittmaf,
SLI

® Sichere Bewegungsrichtung,
SDI
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Motoren und Steuerungen

RK-Control 2S5 — Antrieb/Positionierung

Gerdte-Technologie

Funktionsumfang RK-Control 25 ist generell mit PC, bleibt dabei in unveranderter
Ausfiihrung Positionieren analoger Schnittstelle oder alter- Form erhalten. Mit RK-Control 2S

nativ mit Schritt- / Richtungs- bzw.  kénnen somit auf einfache Weise
Encoder- stellsignalen ist der ein- analoge + 10V Antriebe zu digita-
fache und preiswerte Einstieg in len und intelligenten Servoantrie-
die Servoantriebstechnik. Die zen-  ben umgebaut werden.

trale Steuereinheit, z.B. SPS oder

Sie kénnen zwischen unterschied-
lichen Betriebsarten wahlen:

+10 V - Eingang

® +10V Drehzahlvorgabe mit
Encodernachbildung als Lage- 1QV ,,,,, L
Istwert-Ruckkopplung oo o

!
fffffffffffffffffffffffffffffffffffffff

® 10V Stromsollwertvorgabe
mit Encodernachbildung als A S I S
Lage-Istwert-Ruckkopplung und R o
kn-figurierbaren Mol | L Do
Haltefunktionen = RN R B

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Schritt- / Richtungs-Eingang

® Schritt- / Richtungs-Signalen als
24 V-Pegel oder

® Schritt- / Richtungs-Signalen
entsprechend RS422

*****************************************

Encoder-Eingang
® RS422

® 24 \/-Pegel

*****************************************
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Funktionsumfang
Ausfithrung Positionieren

RK-Control 2S in der AusfUhrung
Positioneren ist wegen seiner ho-
hen praxisnahen Funktionalitat
fur viele Anwendungen die opti-
male Grundlage fir eine leistungs-
fahige Bewegungsautomation.

® Bis zu 31 Bewegungsfunktionen
kénnen mit der im Lieferum
fang befindlichen PC-Software
angelegt werden. Die Anzahl
der verflgbaren Bewegungs
funktionen ist abhangig davon,
ob die optionale Erweiterung
der digitalen Ein-/Ausgange
gewahlt wird oder nicht

® Die Bewegungsprofile werden
netzausfallsicher gespeichert

® Einstellbare Ruckbegrenzung

Cdd
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® Optionale Erweiterung der
digitalen Ein-/Ausgénge

® Umfangreiche Auswahl der
Maschinennullmodi zur
Anpassung der RK-Control 25 an
Ihre Applikation

Bewegungssteuerung
Uber Ein- und Ausgange
oder seriell

>3 N
—>15
I >
o
<—11
e
o

Uber digitale Ein- und Ausgange

® bis zu 31 Bewegungsfunktionen

Uber Satztabelle

® Statusbits fur jeden Bewe
gungssatz

RS485

Steuerwort

RS232 |

Statuswort

Uber RS232 / RS 485 mittels Steuer- und Statuswort

Bewegungssteuerung
uber Feldbus

Steuerwort -
Position
Geschwindigkeit
Beschleunigung

Soll

Profibus
CANopen
DeviceNet

Ethernet Powerlink
EtherCAT

Statuswort
2 Position
Moment
Drehzahl

® direkte Satzvorgabe Uber
Bustelegramm oder

® Satzanwahl (31 Bewegungs
funktionen in Satztabelle)

® Statusbits fur jeden
Bewegungssatz

RK ROSE+KRIEGER

® Betriebsarten:

—Drehzahlregler
—Direktes Positionieren
—Positionieren mit Satzanwahl

® Profilkonform tber Profibus,
CANopen, DeviceNet, Ethernet
Powerlink, EtherCAT

Linear-Technik - Motoren und Steuerungen 629
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Motoren und Steuerungen

RK-Control 2S - Positionierung

Bewegungsfunktionen der Ausfiihrung Positionieren

Absolute/relative Positionierung
MoveAbs und MoveRel

Ein Bewegungssatz definiert eine
komplette Bewegung mit
samtlichen einstellbaren
Parametern:

® (1) Zielposition

(2) Verfahrgeschwindigkeit
(3) Maximale Beschleunigung
(4) Maximale Verzégerung
(5) Maximaler Ruck

Wahrend der Positionierung
kénnen Sie zu einem neuen
Bewegungsprofil wechseln.
Es erfolgt ein dynamischer
Ubergang.

Elektronisches Getriebe
Gearing

630

Synchronisation von
zwei Lineareinheiten tiber:

® Encoder-Nachbildung am
Master und

® Encoder-Eingang am Slave

® Synchron zu einer Leitachse mit
beliebigem

® Ubersetzungsverhaltnis
verfahren

® + 10V Analogeingang
® Schritt-/Richtungseingang

® Encoder-Eingang
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5
c
i,
Markenbezogenes Positionieren
Reg Search, RegMove
Beim markenbezogenen Positi- Q@
onieren werden 2 Bewegungen =
definiert: S
® RegSearch: Suche eines exter- «2
nen Signals — einer Marke, z.B. <
einer Kennzeichnung auf einem
Produkt.
® RegMove: Mit einem externen
Signal wird die Suchbewegung &
'_
unterbrochen und es folgt &
ohne Unterbrechung die zweite 3
Bewegung. =
® Genauigkeit der Markener-
fassung < 1ps
o
. " &
Eingabe von Bewegungssatzen ¢
Uber Satztabelle £
273 Satrtaballe - ,.!.J
Satz| Modus | | | I | | =
0 Homing el Wl O ey Anf(Ommig® L] 8
1 Mooy Pt ) saienm Wi iy At e v eremty ™ fol o 14K l—l
& Welkeiy 3 Oy At immig! Kix Ie)
4 Gewng Fonbio=0.25 1 A DOz feql =
4 e £=100mmss" ol R | 5
5B RagSadech Pt Kt a0 Ok &l O D) Demamide Ja) OO0l 14 ] U
gl Pra) 00ty | el O Demwiuln HOH
T MoveRs P 100 e Wl Dlmmis Al i0mm/s? O 1 Deremu's® S OO0 emmys X
8 Geming Rotice X3 11 Al O0mmis? il
9 Movedba P 250 vy a0 0y At Demwruiy” D) Doy et CEOO DO RN c
10 Tep D 100mmA= S} QOCOOT L110. (V]
11 Merveibg Pad]) iaemem Wi Clemiy At (0t (Dot nremuty Sl QOC0 0y 140 g‘
1214 RegSaarch PailOfdem  VefODOmmis  AsiO0Ommis'  De1000mmit Je4D00000mmiEt | 000 3
Freghiary Fradl daliemen Wil Odemmiz i 111 o
M Mo P4 30ty W10 DOy A=t DOmeris* D= 1000w * e TN a
15 Scp | D iKiuriss o) KRS Wi a
16 Weladly e O0men PR 4.4 ~
17 Geaang Foalio=] 0011 Al O o - c
1215 RegSearch P Dl el 0 Oy Al emmis? [edle T S| DO mm's oo E
R Pnt) ey Vi DOmmis 1% S
fr T Puil) iierers Wl ) Ciimemiiy A (femmiy® D) emeiy™ o} DO i W (=]
H Gewing Featio=( 4311 | At iyt W =
n Prut) 0T, Wl ) i AsiOOmmis'  OwiO0memss Sel000000mEt ROOK
% Ol DT ) Q0000 ] &
N Bl i
()
=)
3
cZuiich [ weeer | apbeschen | Hee | S
o
Geschwindigkeitsregelung ® Definiert Uber die Geschwindig-
Velocity keit und die Beschleunigung
(®)]
c
©
=
Bewegung anhalten ® Der Stop-Satz bricht den lau- =t
Stop fenden Bewegungssatz ab
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RK-Control 2S - Positionierung

. . . PLCmpen|
Funktionsumfang Positionieren
mit Funktionsbausteinen )

® Geratespezifische
Funktions-bausteine:

— als Zugriff auf die
Bewegungssatztabelle

— zum Erzeugen einen Eingangs-

PLC-Open Funktionsbausteine

Programmierbar nach IEC
61131-3

® Programmiersystem Codesys

‘ ® Bis zu 6.000 Anweisungen
prozessabbildes _
— 2um Erzeugen einen Aus- IE_C 6_1 131-1?2 fStandaer:I}:)Iausteme
gangsprozessabbildes wie Timer, Trigger, Zahler, ...
. . . ® Absolute Positionierun
Die Funktionsbausteine J
fiir RK-Control 2S ® Stop
® Achsfehler auslesen
[
I ® Relative Positionierung
[ IMC,READSTATUS Zz:xt :_.:‘fiﬁt [} Maschlnennu”
| S— oo _.,3_ ' ® Quittieren von Fehlern
P . :I:EE ® Additive Positionierung
- — N ® Bestromen der Endstufe
E ] Execue:500L Done:800L (— ® Auslesen der aktuellen Position
T Meestrnton | ONT Srerses ® Endlose Positionierung
— j:::;fc':tn;m ® Geratezustand auslesen
— Axis : (VAR_IN_OUT)
( ® Elektronisches Getriebe
IEC61131-3 ® Anweisungsliste
T . ° ierter Text
IEC 61131-3 ist die einzige welt- Automation. IEC 61131-3 umfasst Struktuie X
weit, unternehmens- und produk-  grafische und textuelle Program- ® Kontaktplan
tunabh_anglge, unt?rsjcutzte I_’ro- miersprachen. e Sequentielle Ablaufsprache
grammiersprache fur industrielle
® Funktionsplan
Anweisungsliste (AWL): Strukturierter Text: Kontaktplan: Funktionsplan:
D A [C:=AANDNOTB | u\ B C)J -
I )
S =
Programmierung mit CoDeSys
CoDeSys ist eine Entwicklungsumge- @ Leistungsfahige Entwicklungs ® Komplette Online-
bung zur Programmierung, die lhnen  umgebung, weltweit etabliert Funktionalitat
eine deutliche Zelter§par_n|s be_' der o Komplette Offline-Simulation ® Ausgereifte technische
Erstellung lhrer Applikation bringt. ] Eigenschaften
® Visuelle Elemente
m——— 2 ® Datenaustausch zwischen ¢ \l/Jvr:;];irrl]greIChe Projektver-
':i'“" me— Geraten verschiedener g
i Hersteller ® Kostenlos im Lieferumfang
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Bestelldaten RK-Control 2S
Positionieren mit W
Steuerung Standard Positionieren Funktionsbau- Zusatzliche E/A E
steinen =
@©
79391A1A11 2,5A - o - - _ %
3
79391A1B11 2,5A - . _ _ .
79391A2A11 2,5A - . o - _
79391A3A11 2,5A - o - Profibus DP -
&
79391A4A11 2,5A - . ° Profibus DP - &
>
[®
79392A1A11 6,3A - o - _ _ S
79392A1B11 6,3A - o - - o
79392A2A11 6,3A - . o - _
79392A3A11 6,3A - o - Profibus DP - U
@
79392A4A11 6,3A - J o Profibus DP - é
©
79393A1A11 7,5A - . — _ _ o
79393A1B11 7,5A - o - - o
79393A2A11 7.5A - . B - -
O
79393A3A11 7,5A - . - Profibus DP - K
©
79393A4A11 7,5A - . . Profibus DP - =
(e
Auf Anfrage 15A - . - - - o
Auf Anfrage 15A - . — _ .
c
Auf Anfrage 15A - . . - - aé
S
Auf Anfrage 15A - 3 - Profibus DP - §
[}
Auf Anfrage 15A - . . Profibus DP - &
~
c
o
o
o
[}
=

Q
S
©
(©)
=

Anhang

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Motoren und Steuerungen 633



RK Motoren und Steuerungen

RK-Control 2S5

Initiatordose ® Fir die Verdrahtung der ® Vorkonfektioniertes und
Initiatoren oder Endschalter geschirmtes Kabel mit
5 an die RK-Control 25 Stecker zur RK-Control 25
. - B
T -
i L
95706011_ _ _ | Initiatordose Schleppkettentauglich | alle RK-Control 2S
| Kabelldange:
025=25m
050=50m
075=7,5m
100=10,0m
150=150m
Geschirmte Kabel ® Vorkonfektioniert mit Steckern @ Die Stecker der Motor- und
von RK-AC 112 bis RK-AC 800 Feedbackkabel enthalten eine
und mit Ringzungen ab spezielle flachige Schirmung

RK-AC 1252 bis RK-AC 2521

® Geeignet fur den Einsatz in
Energieketten

T T S R S

95702611_ _ _FLEX Resolverkabel alle RK-AC-Servomotore
95702511_ _ _FLEX Servomotoren von RK-AC 112 bis RK-AC 800
Motorkabel
Auf Anfrage Servomotoren von RK-AC 1252 bis RK-AC 2521
Kabelldnge (Kabellangen Gber 20 m auf Anfrage):
025=25m 075=75m 125=125m 200=20,0m
050=50m 100=10,0m 150=150m
Schnittstellenkabel

957010_ _ _ | Schnittstellenkabel SSK 1 | RS232, PC <—> RK-Control 2S
| Kabelldnge (Kabellangen Uber 5 m auf Anfrage):
025=25m
050=50m
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Ballastwiderstande ® Die im Bremsbetrieb entstehen  Reicht diese Kapazitat k2
de Energie wird zunachst von nicht mehr aus, so muss die i
der internen Speicherkapazitdat = Bremsenergie Uber einen
der RK-Control 2S aufgenom Ballastwiderstand abgefihrt wer-
men. den.

2
<
<
@©
-]
95701011 Ballastwiderstand BRM 08/01 100 Ohm, 60W dauer RK-Control 2S 2,5A <
95700811 Ballastwiderstand BRM 05/01 56 Ohm, 180W dauer RK-Control 2S 6,3A und 7,5A
95702311 Ballastwiderstand BRM 05/02 56 Ohm, 570W dauer RK-Control 25 7,5A
Auf Anfrage Ballastwiderstand BRM 10/02 47 Ohm, 1500W dauer RK-Control 2S 15A
|
o
()
>
O
>

Klemmenmodul ® Fir die weitere Verdrahtung der @ Uber Hutschiene im
Ein- und Ausgange + der Schaltschrank montierbar
zusatzlichen Ein- und Ausgénge ® Incl. 2,5 m vorkonfektionier Y

® Fir die zusatzlichen Ein- und tem Kabel von RK-Control 2S :

Ausgange ist ein weiteres zum Klemmenmodul %

Klemmenmodul erforderlich o

O

R

9o

95701611 | Klemmenmodul | 2,5m | alle RK-Control 25 S
c

()]

()]

=

~

(]

=]

[}

b

~

. oy s =

Schaltnetzteil ® Das Schaltnetzteil ist (]
notwendig, sofern keine 2
24 'V DC vorhanden sind =

@
o}
e}
(@]
>
957061 Schaltnetzteil 24 V DC, 5 A alle RK-Control 2S %
957062 Schaltnetzteil 24 V DC, 10 A alle RK-Control 25 =
<
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Module

Module

Die Vielfalt der Anwendungsmog-
lichkeiten zeigt, dass eine Standar-
disierung auf Komponentenebene
zweckmaBig ist.

Auf Modulebene ist das teilweise
nicht moglich oder nicht sinnvoll.

Nachfolgend sind einige Grund-

module dargestellt, die wir bereits
erfolgreich realisiert haben.

Bitte sprechen Sie uns an!

Unsere Produktberater wahlen die
optimale Lésung gerne fir Sie aus,
oder wir entwickeln etwas Neues
far Sie.
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Module

Module Linear-Technik

FUr unsere Elektrozylinder und
Linearachsen haben wir eine
Auswahl an Elektromotoren
vorgesehen. Selbstverstandlich
sind auch andere Antriebe moglich.

FUr parallele oder zwei- bzw.
dreidimensionale Linear-Achsen-
Kombinationen halten wir die
geeigneten Verbindungs- und
Befestigungselemente fur Sie bereit.

Nutzen Sie unsere Erfahrung!

Parallel-Achsen-Modul

Zwei-Achsen-Modul Drei-Achsen-Modul

638



Die Bewegung von zwei und
mehr Hubsaulen in einem Modul
erfolgt als Parallel- oder Synchron-
Verstellung.

Wir haben fir Sie die Steuerungen,
die Ausgleichselemente und die

Tipps fur einen erfolgreichen Einsatz.

.l
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Parallel-Verstellung 2-fach
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Module

Module Verblndungs-Technlk

Variable, zuverlassige und dauer-
hafte Verbindungen zu modulari-
sieren oder gar zu standardisieren
widerspricht der Anforderung im
Kern.

Profitieren Sie von unserer
Erfahrung, damit lhre Verbindung
erfolgreich halt.

— — — - '-'V—-rﬂ  ———
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S
o
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Module

Module Profil Technlk BLOCAN®

Unsere Schutzzaunelemente und
unsere Montagearbeitsplatze sind
ein exzellenter Kompromiss
zwischen Kosten und Variabilitat.

DarUber hinaus sind die Anwen-
dungen so vielfaltig wie die Auf-
gaben die mit den Produkten
erfallt werden.

Wir finden auch fur Sie die beste
Aufteilung zwischen Modularitat
und Individualitat.

L

Ll L A 1 T

Jﬁ? l'" ¢
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RK Anhang
Schmiermittel & Zubehor

Schmiermittel

Alle RK Rose+Krieger-Produkte werden vor der Aus-
lieferung mit einer Grundschmierung versehen.

Die Nachschmier-Intervalle sind abhangig von den
2 Betriebsstunden, Beanspruchungen und den Umge-
bungseinflissen (groBe Temperaturschwankungen,
hohe Luftfeuchtigkeit, aggressive Umgebung usw.).

Die nachfolgend aufgefihrten Schmiermittel werden
zur Fertigung und Montage unserer Linearkompo-

- nenten eingesetzt. Um einen einwandfreien Lauf und
w Kupferpaste eine hohe Lebensdauer zu erreichen, empfehlen wir
e folgende Produkte:

fir Gewindespindel, Kugellager und Winkeltrieb E-Il, EP(X), EP(X)-II

Lithiumseife + Mineralol

DIN 51502: KP1K -30
Temperaturbereich: -30° bis +120°C
Konsistensklasse: NLGI 1

Entspricht der Herstellerbezeichnung:

Shell Alvania EP1

ESSO Beacon EP1

BP Energrease LS EP1
Fina Marsan L1

EIf Epexa 1

Mobil Mobilux EP1

fir Winkeltrieb quad EV

Kupferpaste
Temperaturbereich:  -60° bis +1100°C

Entspricht der Herstellerbezeichnung:

OKS OKS 245
Kltuber Wolfracout CP
Molykote Molykote Cu 7439 PLUS
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RK Anhang

Anfrage-Formular Lineareinheiten

RK Rose+Krieger GmbH KUNDENNUMMET: ...ttt e e e
Potsdamer StraBe 9 [T ¢ 010 1= SRR
32423 Minden/Germany PrOJEKE: i
Telefon: (0571) 9335-0 TelETON: e
Telefax: (0571) 9335-119 E-Maili e
E-Mail: anfrage.vertrieb@rk-online.de ANSPrechPartnNer: ......cuee e
DAtUM et e e e ADBTEIIUNG: ...
Technische Daten:
(max. Einbauraum) 1Y = T = SRS kg
He e mm Massenschwerpunkt I ([ HUT D QR Y e z mm
(Siehe S. 649)
B mm H
T mm Verfahrgeschwindigkeit: .......cccccooveiiiiiiinnieciincieen e, m/s
B / BeschleuniguNg: .....oocoveeii e e m/s?
~
Sr: HUDBIANGE: oo s mm
Zubehor.. E-Antrieb: J
[ Befestigung Positioniergenauigkeit: ........cooooeririinececee mm
O Nein _ o
L] Endschalter - Wiederholgenauigkeit: ..........cccovoeeeeeereereeeereeeeeeeseeeeeenne mm
Ja
[ Motoradapter (Siehe Anfrage-Formular  Einschaltdauer Basis Th: .......oooiiiiieeeeeeeeeeee e e %
. "Steuerungen" S. 616) . i
L] Energiekette SCHICHEDETIIED 1 oo
I O Umgebungsbedingungen: ..o e
Prozesskrifte [N] D Nein D Ja (Ditte SKIZZE) wrrrrrrrrrrrs s
Feuchtigkeit: .....c.ooiiiiee e %
Unterkonstruktion: [ Nein [ Ja (oitte Skizze) Einsatztemperatur......ccoei e °C

(Begrifflichkeiten, siehe auch Glossar ab S. 658)

Skizze & Kommentare:

648



Cdd

RK ROSE+KRIEGER o

>

Anfrage-Formular Lineareinheiten <
Anwendungsbeispiele: 01 02 O3 [O4 0O5

2

2 =

<

@©

& :

>

<

>§\Y %

" g

O

>

v

Place-Tec

01 02 WK}

Control-Tec

\/
/i
Motoren / Steuerungen

Module

04 5 \J

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Anhang 649



RK Anhang

Anfrage-Formular Mehrachssysteme

RK Rose+Krieger GmbH KUNDENNUMMET: ...
Potsdamer StraBBe 9 01 T RSP SPRR
32423 Minden/Germany PrOJEKLI. o
Telefon: (0571) 9335-0 B =1 1<) (o) o TR
Telefax: (0571) 9335-119 E-IMail e
E-Mail: anfrage.vertrieb@rk-online.de ANSPrechPartner: ...
Datum: oo ADTEIIUNG: ..
Technische Daten:
(max. Einbauraum) MaSS@: .. s kg
Massenschwerpunkt I iNT e ) T (VAT z mm
[ mm H (Siehe S. 651)
B mm Anzahl Takte / h ..o
T o mm B %\ Verfahrgeschwindigkeit in X: .....ccooeriiiienninieeceee m/s
- Beschleunigung in X ....ccecueeeeeeerceeeeeeciee e m/s?
Zubehdr: . HUbI&NgE iN X: oo mm
[ Befestigung E-Antrieb:
L] Endschalter LI Nein ANZahl TAKLe / N ceoveeeecee et
[ Motoradapter OJa Verfahrgeschwindigkeit in y: ... m/s
(Siehe Anfrage-Formular . . )
O Energiekette "Steuerungen” S. 652) Beschleunigung in y: ..o m/s
0. HUDBIEANGE IN Y o mm
Prozesskrafte [N]: Unterkonstruktion:
) ) Anzahl Takte / h oo
I Nein L Nein Verfahrgeschwindigkeit in z: ......ccccoeoveveeeereeeeeceeeeerene, m/s
[ Ja (bitte Skizze) [ Ja (bitte Skizze) Beschleunigung in Z: ......ccccoiininneneeeeree e m/s?
HUDBIANGE IN Z: oo mm
Positioniergenauigkeit: .......ccoocveieiniinnn i mm
Wiederholgenauigkeit: ........ccccoviiiieriiiiiecee e mm  UmgebungsbedingQungen: ........cccccooiiiiienneieneeneeeeseeeies
Einschaltdauer Basis Th: .......ccccciriiiieiinieiecee e Feuchtigkeit: ..o %
Schichtbetrieb 1 ... Einsatztemperatur.....occceeceee e °C

(Begrifflichkeiten, siehe auch Glossar ab S. 658)

Skizze & Kommentare:
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Anfrage-Formular Motoren und Steuerungen
fir Lineareinheiten und Mehrachssysteme

RK Rose+Krieger GmbH KUNDENNUMMET: ..o
Potsdamer StraBe 9 FIIMNAE et
32423 Minden/Germany PrOJEKL. .
Telefon: (0571) 9335-0 B =1 1=] o) o R
Telefax: (0571) 9335-119 E-Mail: e
E-Mail: anfrage.vertrieb@rk-online.de ANSPrechPartner: ......c..oecccuie e
Datum: ..ooeiee e ADLEIUNG: e
Motorart:

O Gleichstrom Antrieb

Elektronisches Handrad: OJa [J Nein

Drehzahlregelung: Ja I Nein

LZ-Antrieb: O)Ja ] Nein

U1 Drehstrom Antrieb

Schneckengetriebemotor: OJa O Nein Motortemperaturiiberwachung: Ja [ Nein
Stirnradgetriebemotor: O Ja [ Nein Bendtigter IP Schutz beim Motor/ Getriebemotor:
Spiroplangetriebemotor: [1Ja O Nein  Mit Bremse: O Ja O Nein
Motorspannungsbereich: ... Vv Spannung fur Bremsansteuerung: [124v/DC [ 230V/AC
MOtOrfrEqQUENZ: oo Hz MOTOIrgEDEr . ...

(z.B. Inkrementalgeber, Resolver, Absolutwertgeber)

[ Schrittmotor Antrieb mit integrierter Steuer und
Leistungselektronik (24- 48VDC)

Motor-Anschlusskabellange: [15m  [7,5m I 10m
Schaltnetzteile die zum Betrieb
des Motors erforderlich sind: OJa ] Nein
Programmierkabel: Ja I Nein
[J Servo Antrieb
Betriebsspannung vom Servoantrieb: [1230V/A
O 400v/AC
Bendtigter IP Schutz Positionieren Uber Satztabelle
beim Servoantrieb/ Servogetriebemotor:..........ccccoeviernennnn max. 31 Bewegungssatze: OJa [ Nein
Mit Bremse: [Ja L] Nein Servoregler mit Funktion
Motorgeber: 1 Absolutwertgeber [ Resolver Positionieren mit Funktionsbausteinen: [ Ja [ Nein
Kabellange zwischen System und Schaltschrank:
0 2,5m O 5m 0 7,5m 0 10m 012,5m O 15m 0 20m
Positionieren Uber Ubergeordneter Steuerung mittels Feldbusschnittstelle: ..o
(z.B. Profibus, Profinet, CanOpen, EtherCAT,)
Einsatztemperatur (0 - 40°):....cccceeecveennnes °
Sonstige Umgebungsbedingungen die zum normalen Hallenklima (0 bis 40°C) abweichend sind: ........ccccccvviienieiiiniiecienns
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RK Anhang

Anfrage-Formular Schwerlastzylinder

RK Rose+Krieger GmbH
Potsdamer StraBBe 9
32423 Minden/Germany

KUNAENNUMMET: .ttt e e e e e e e e e e e e e e e e e s e nanraes

10 o T RN

Telefon: (0571) 9335-0 TelETON: ..
Telefax: (0571) 9335-119 E-Mail: e
E-Mail: anfrage.vertrieb@rk-online.de ANSPrechPartNer: ..o
Datum: ..o ADTEIUNG .o
Technische Daten: MaX. Kraft: .o s N
(max. Einbauraum) . .
Verfahrgeschwindigkeit: .......ccccoovieiiiiiiiinciniircieeenne mm/s
[ mm . 2
H Beschleunigung: ... mm/s
Bl i, mm
HUDBIANGE: oo mm
T, mm
B T Positioniergenauigkeit..........cccooiiiiiiiiei i mm
>
Wiederholgenauigkeit: ......cccccevveeiiiniiniiieieesee e mm
Zubehor: Belastung auf: Einschaltdauer Basis 20 Min.: ......ccccceniiiinnieeee e %
D Befestlgungen D Druck SChIChtbetrieb e e e ereaeeeaeresereEereaeeaaaereaneraar e raannnn
O Endschalter [ und/oder Zug UmgebungsbedinguNgen: ........ccocoiieiiiieeiie e
O Motoradapter s
0. E-Antrieb: FEUCHTIGKEIL: vt %
[ Nein .
Einsatztemperatur.......ccoooiii e °C
)Ja
(Siehe Anfrage-Formular Sollen mehrere Systeme miteinander synchron laufen?:
"Steuerungen” S. 652) O Nein O Ja, Anzahl: ...
. Weitere benoétigte Normen?:
Bedarf: ...coooiiiiiee, Stuck

(Begrifflichkeiten, siehe auch Glossar ab S. 658)

Wo sollen die Schwerlastzylinder eingesetzt werden?: ...........

O Nein [ Ja (bitte beschreiben)........ooveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e,

Skizze & Kommentare:
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RK Anhang

Anfrage-Formular Motoren und Steuerungen fiir Schwerlastzylinder

RK Rose+Krieger GmbH KUNAENNUMMEN: ..o e
Potsdamer StraBe 9 FIMNAE ¢t
32423 Minden/Germany [ oY 1] RS
Telefon: (0571) 9335-0 B =] =3 o o TSROSO
Telefax: (0571) 9335-119 [ 1V, =Y ORI
E-Mail: anfrage.vertrieb@rk-online.de ANSPrechPartNer: ..o s
Datum: ..oooeee e ADLEIUNG: e
Motorart:

O Gleichstrom Antrieb

Ansteuerung: Eingangsspannung:
[ Handschalter [0 230v

[ sps O 110v

0 pc/usB O 24v

I I [0 Akku

[ Drehstrom Antrieb

Schneckengetriebemotor: Ja I Nein
Stirnradgetriebemotor: Ja I Nein
Spiroplangetriebemotor: Ja [ Nein
Motorspannungsbereich: ........cccooooiiiiiiiiiiee e Y
MOTOIrfrEqQUENZ: ..ooeiieeieiie e e Hz

Motortemperaturiiberwachung: Ja [ Nein
Benotigter IP Schutz beim Motor/ Getriebemotor: .............
Mit Bremse: Ja [ Nein

Spannung fir Bremsansteuerung: [124v/DC [ 230V/AC

(z.B. Inkrementalgeber, Resolver, Absolutwertgeber)

[ Servo Antrieb

Betriebsspannung vom Servoantrieb: [ 230V/AC
O 200v/AC

Benétigter IP Schutz

Positionieren Uber Satztabelle

beim Servoantrieb/ Servogetriebemotor:...........ccceecrriiuenne max. 31 Bewegungssatze: O1Ja O Nein
Mit Bremse: [dJa [ Nein ] )

Servoregler mit Funktion
Motorgeber: L[] Absolutwertgeber [ Resolver Positionieren mit Funktionsbausteinen: (1 Ja [ Nein
Kabellange zwischen System und Schaltschrank:
0 2,5m O 5m 0 7,5m O 10m 012,5m O 15m 0O 20m
Positionieren durch Ubergeordneter Steuerung mittels Feldbusschnittstelle: ..........ccooiiiiieei e
(z.B. Profibus, Profinet, CanOpen, EtherCAT,)
Einsatztemperatur (0 - 40°):.......ccceevennee. °
Sonstige Umgebungsbedingungen die zum normalen Hallenklima (0 bis 40°C) abweichend sind: ........cccoccvviiininiiinnieeiens
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Glossar

Belastungswerte: Die in den Kapiteln angegebenen
maximalen Krafte und Momente sind bezogen auf
Mitte (axial) bzw. Oberkante (radial) des Fuhrungs-
schlittens.

BLOCAN: Produktname des RK Rose+Krieger Alu-
minium-Profilsystems mit einer patentierten Verbin-
dungstechnik, die einen einfachen und schnellen Auf-
bau unterschiedlichster Konstruktionen ermdoglicht.
Diese Profile gibt es in vielen verschiedenen Quer-
schnitten und BaugréBen.

Einbaulage: Grundsatzlich ist die Einbaulage der
Lineareinheiten beliebig wahlbar. Es ist lediglich zu
berucksichtigen, dass alle auftretenden Krafte und
Momente unterhalb der Maximalwerte der jeweili-
gen Einheit liegen. Einbau- und Montagevorschriften
sind entsprechend zu beachten.

EinbaumaB: Diese MaBangabe definiert die fir den
jeweiligen Antrieb gegebene Einbauldnge. Einbau-
ldange = Grundlange + Hub.

Einschaltdauer (max): Diese technische GroBe defi-
niert die maximale Zeitspanne, Uber die ein Antrieb
ohne Unterbrechung betrieben werden kann. Im
Anschluss an den Betrieb ist eine ebenfalls vorgege-
bene Pausenzeit einzuhalten. Beide Werte werden
in der Angabe der Einschaltdauer (ED) ins Verhaltnis
gesetzt. Bei Antriebssystemen in der Antriebstechnik
hat sich z.B. AB 2/18 min durchgesetzt — nach 2 Mi-
nuten ununterbrochenen Betriebes muss eine Pause
von 18 Minuten erfolgen. Selbstverstandlich kann die
Pause bei klrzerer Betatigung entsprechend kleiner
ausfallen. Die Angaben zum Aussetzbetrieb mussen
unbedingt beachtet werden; ansonsten kénnte eine
mégliche Uberlastung zum Auslésen der Schutzein-
richtungen fuhren.

Zahnriemen/Zahnstange:

Sowohl der verwendete Zahnriemen als auch die
eingesetzte Rollen-Linearfihrung sind fur eine Ein-
schaltdauer von bis zu 100% geeignet.

Trapez- und Kugelgewindetrieb:

In der Praxis haben sich folgende Werte bewahrt.
FUr einen Trapezgewindetrieb sollte als Obergrenze
<= 30% pro Stunde gelten, der Kugelgewindetrieb
lasst eine Einschaltdauer von bis zu 100% zu.

Gleit- und Rollfuhrung:

Fur eine Gleitfuhrung sollte als Obergrenze <= 30%
pro Stunde gelten, Kugelumlauffihrungen lassen
eine Einschaltdauer von bis zu 100% zu.
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Fﬁhrungsprofil: Dieses Profil bildet den Grund-
korper einer Lineareinheit. Auf diesem verfahrt
der FUhrungsschlitten, der mittels einer Spindel,
eines Zahnriemens oder manuell positioniert wird.
Das Fuhrungsprofil besteht aus einem strangge-
pressten Aluminiumprofil, welches speziell fir eine
Lineareinheit konstruiert wurde, oder aus einem Pro-
fil aus dem BLOCAN-Programm

Fﬁhrungsschlitten: Auf dem Schlitten kénnen Bau-
teile, welche positioniert werden sollen, befestigt
werden. Dieser wird durch Laufrollen, Kugelschienen-
fihrungen oder Gleitfihrungen auf dem FUhrungs-
profil verfahren. Teilweise stehen je nach Einsatzfall
unterschiedliche Ausfihrungen zur Auswabhl.

Geradheit/Verwindung: Die bei RK Profil-Linearein-
heiten eingesetzten Aluminiumprofile sind Strang-
pressprofile, die auf Grund des Herstellverfahrens Ab-
weichungen bezlglich der Geradheit und Verwindung
aufweisen. Die GroBenordnung dieser Abweichungen
ist in der DIN 17615 festgelegt. Die Abweichungen
der RK Profil-Lineareinheiten entsprechen im unguns-
tigsten Fall diesen Grenzwerten. In der Regel wer-
den diese jedoch unterschritten. Um die gewinschte
FUihrungsgenauigkeit zu erreichen, ist es unter Um-
standen notwendig, die Lineareinheit mit Hilfe von
Nivellierplatten auszurichten, bzw. auf einer entspre-
chend genau bearbeiteten Auflageflache aufzuspannen

Geschwindigkeit: Die erreichbare lineare Geschwin-
digkeit einer Lineareinheit ergibt sich aus der Vor-
schubkonstanten des mechanischen Antriebselements
und der Antriebsdrehzahl. In der Praxis sind die er-
forderlichen Beschleunigungs- und Bremswege, den
Betriebsparametern (Beschleunigung, zu bewegende
Last) entsprechend, zu berlcksichtigen. Oft kénnen
die maximal méglichen linearen Geschwindigkei-
ten aufgrund der benétigten Beschleunigungs- und
Bremswege bzw. theoretisch ndtigen Antriebswerte
nicht erreicht werden.

Die maximal moéglichen Geschwindigkeiten/Drehzah-
len sind in den entsprechenden Kapiteln zu den ein-
zelnen Baureihen zu finden.

Grundlénge: Dieser Wert ist eine Basislange zur Lan-
genauslegung einer Lineareinheit. Die Grundldnge
entspricht der Gesamtlange einer Lineareinheit
ohne Hub. Bei der Bestellung ist die Gesamtlange
(Grundlange + Hub) in Millimeter anzugeben.

Handschalter: Der Benutzer kann Uber dieses Bedien-
gerat samtliche Funktionen von Antrieben bedienen.



Per Knopfdruck werden Schaltsignale erzeugt, die
in der Steuerung in die entsprechenden Steuersignale
umgesetzt werden.

Standard:

Der Handschalter ist Gber ein Anschlusskabel direkt
mit der Steuerung verbunden; die Schaltsignale wer-
den drahtgebunden Ubertragen.

Infrarot (IR)/Funk:

Anstelle des Standard-Handschalters wird ein Infrarot-/
Funk-Empfanger an die Schnittstelle der Steuerung
angeschlossen. Die von der IR-/Funk-Fernbedienung
ausgesandten Schaltsignale werden vom Empfanger
aufgenommen und an die Steuerung weitergeleitet.
Zwischen IR-Sender und -Empfanger muss stets eine
Sichtverbindung bestehen, da die Datenlbertragung
Uber Lichtsignale im Infrarotbereich erfolgt.

Hub: Bei Hubsaulen und Elektrozylindern wird der
maximale Verstellweg als Hub bezeichnet.

Hubséiule: Einzelantrieb mit einer speziellen, haufig
designorientierten, Linearfiihrung. Dieser Antriebstyp
ist in der Lage, seitliche Krafte zuverlassig aufzuneh-
men und auch im voll ausgefahrenen Zustand unter
Bericksichtigung der max. Drehmomente die nétige
Stabilitat zu gewahrleisten.

Hubléinge: Die Hublange entspricht dem maximalen
Verfahrweg des Flihrungsschlittens. Beschleunigungs-
und Bremswege bzw. Platz flr Endschalter sowie evtl.
Uberlauf mussen bei der Auslegung beriicksichtigt
werden.

Lebensdauer Lineareinheiten: Die Lebensdauer
von Lineareinheiten mit Zahnriemen oder Kugelge-
windetrieb ist von dem jeweiligen Anwendungsfall
und zu erwartenden Betriebsfaktoren abhangig. Un-
ter normalen Bedingungen (Einhaltung der maximal
zulassigen Last, Momente, Drehzahl, Geschwindig-
keit, Einschaltdauer, Temperatur sowie saubere Um-
gebungsbedingungen) und Einhaltung der Wartungs-
intervalle wird eine Lebensdauer von mindestens
10.000 Betriebsstunden erreicht. Hierbei ist zu berlck-
sichtigen, dass der Verstellweg mindestens dass 2-3fa-
che der Fihrungsschlittenlange betragen soll.

Lebensdauer Antrieb: Die Lebensdauer ist in Abhan-
gigkeit der einzusetzenden Antriebe und dem jewei-
ligen Anwendungsfall zu sehen.

Systembedingt unterscheiden sich Kugelgewindetrie-
be deutlich im Vergleich zu Trapezgewindetrieben in
der Lebensdauer. Auch wird durch die eingesetzten
Steuerungen und die damit verbundenen Einschalt-
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dauern die Lebensdauer der Antriebe unterschiedlich
sein. Als Richtwert fur Antriebe mit Trapezgewinde-
trieben, einem Hub von 500 mm, Einhaltung der zu-
lassigen Lasten und Einschaltdauer geben wir eine
Lebensdauer von 10.000 Doppelhiben an. Verandern
sich die Einsatzfalle, verandert sich entsprechend
auch die Lebensdauer. Fir Kugelgewindetriebe ist
eine deutlich héhere Lebensdauer zu erwarten. Hier-
zu beraten wir sie gerne.

Leerlaufmoment: Ist das Moment, welches der An-
trieb aufbringen muss, um den FUhrungsschlitten
(ohne Last) zu bewegen. Die Katalogangaben sind er-
mittelte Richtwerte, die einer fertigungstechnischen
Streuung unterliegen.

Masse: Das im Katalog angegebene Gewicht ist ein
theoretischer Wert, der z.B. durch Fertigungstoleran-
zen oder technische Anderungen entsprechende Ab-
weichungen aufweisen kann.

Memory-Synchronantrieb: Dieser Antriebstyp ist
mit einem System zur Positions- bzw. Wegerkennung
ausgestattet. Informationen zur aktuellen Antriebs-
position werden permanent an eine entsprechend
ausgeruUstete Steuerung zurlickgemeldet. Der Memory-
antrieb wird in Applikationen eingesetzt, bei denen
gespeicherte Positionen einfach per Knopfdruck ab-
gerufen werden sollen. Sie sind auch in Anwendungen
mit Synchron-/Memorysteuerungen erforderlich.

NetzkabeI-Durchf'uhrung: Zusatzlicher Spannungs-
abgriff zur Versorgung externer Gerate.

Neopren-Zahnriemen Eigenschaften: MaBige chemi-
sche Bestandigkeit (Losemittel, Ole usw.), optimierte,
gegenUber HTD verbesserte GT-Zahnform, sehr gutes
Laufverhalten, geringe Gerduschentwicklung, héchste
Belastbarkeit (hoch belastbar bis 120°C), fur Rein-
raumanwendungen ungeeignet.

Positioniergenauigkeit: Unter Positioniergenauigkeit
versteht man die Fahigkeit eines Linearantriebs, eine
Soll-Position, von einem beliebigen Startpunkt aus,
(absolut) einmalig anzufahren. Toleranzen siehe im
entsprechenden Kapitel.

PU-Zahnriemen Eigenschaften: Gute chemische
Bestandigkeit (Losemittel, Fette, Benzin usw.), in
schwarz oder weif3 (auf Anfrage) erhaltlich, gute Be-
lastbarkeit, HTD-Zahnform, eingeschrankt belastbar
ab 60°C, Reinraumtauglich, lebensmitteltaugliche
Varianten auf Anfrage maoglich.
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Glossar

Rl'jckmeldung: Hierbei handelt es sich um eine
technische Einrichtung zur Aufnahme der aktuellen
Antriebsposition und -geschwindigkeit. Man unter-
scheidet grundsatzlich zwischen relativen (inkremen-
talen) und absoluten (analogen) Verfahren.
inkremental (relativ):

Ein sogenannter Hallsensor erzeugt pro zurlckgeleg-
te Wegstrecke eine fest definierte Anzahl elektrischer
Impulse. Die Steuerung errechnet daraus, relativ zu
einem fest definierten Referenzpunkt, die aktuellen
Informationen Uber Position und Geschwindigkeit.
Damit eine zuverlassige Funktion des Antriebes ge-
wahrleistet ist, muss die ReferenzgréBe jederzeit
korrekt zur Verfugung stehen. Sollte diese im un-
wahrscheinlichen Fall eines Stromausfalles bzw. einer
Fehlfunktion verloren gehen, ist eine Neu-Referenzie-
rung erforderlich.

analog (absolut):

Die Wegerkennung erfolgt hier tGber ein sogenann-
tes Potentiometer. Dieses elektronische Bauteil ist fest
an die Antriebsbewegung gekoppelt und andert in
Abhéangigkeit von der aktuellen Position seinen Wi-
derstandswert. Die Steuerung errechnet daraus die
aktuellen Informationen Uber Position und Geschwin-
digkeit. Prinzipbedingt ist bei dieser Art der Weger-
fassung keine Referenzierung erforderlich; die Poten-
tiometerwerte stehen jederzeit uneingeschrankt zur
Verflgung.

Schutzart: Die Dichtheit eines elektrischen Gerates
gegen das Eindringen fester und flissiger Stoffe wird
Uber den zweistelligen IP-Code klassifiziert. Die erste
Ziffer definiert den Schutz vor eindringenden Fest-
stoffen wie z.B. Staub etc.; die zweite den Schutz vor
eindringenden FlUssigkeiten. Gebrauchliche Schutzar-
ten sind z.B. IP 20 (BerUhrungsschutz); IP 44 (Spritz-
wasserschutz); IP 66 (Strahlwasserschutz).

Selbsthemmung: Selbsthemmung ist oftmals als
Sicherung gegen selbsttatige Rucklaufbewegungen
erwilnscht.

Spindeleinheiten: EinflussgroBen fur die Selbsthem-
mung sind Reibwert und Steigungswinkel. Ist der
Steigungswinkel kleiner als der Reibwinkel, so ist ein
Spindeltrieb selbsthemmend. Die Reibwerte kénnen
gewissen Fertigungstoleranzen (Abweichung Ober-
flachengUte Spindel/Mutter, Schmierung) unterlie-
gen. Zur Sicherheit sind ggf. Klemmvorrichtungen
(Klemmhebel) vorzusehen.

Trapezgewindetriebe: Sie sind nur bedingt selbsthem-
mend. Der Einzelfall ist, insbesondere bei vertikaler
Einbaulage, zu prufen.

Kugelumlauftriebe: Sie sind generell nicht selbsthem-
mend. Daher ist es erforderlich, besonders bei vertika-
ler Einbaulage, geeignete Motoren mit Haltebremse,
bzw. bei Verstellung tGber Handrad eine zusatzliche
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Arretierung, anzubauen.

Zahnriemeneinheiten: Alle Typen sind generell nicht
selbsthemmend. Daher ist es erforderlich, besonders
bei vertikaler Einbaulage der Lineareinheit, geeignete
Motoren mit Haltebremse anzubauen.

Steuerung: In der Steuerung sind verschiedene Funk-
tionen zum Betrieb der Antriebe zusammengefasst.
Die Schaltsignale eines Handschalters werden in Steu-
erfunktionen fir die angeschlossenen Antriebe um-
gesetzt. Gleichzeitig beinhaltet die Steuerung Ein-
richtungen zur Spannungsversorgung sowie diverse
Schutzelemente zur Absicherung von Uberlastungen
und Kurzschlussen.

Trafosteuerung:

Der Handschalter steuert elektromechanische Relais
an, die wiederum die Antriebsstréme schalten (die am
weitesten verbreitete Steuerungstechnologie).

Synchronsteuerung:

Mehrere Antriebe kénnen selbst bei stark unter-
schiedlicher Belastung mit gleicher Geschwindigkeit
synchron verfahren werden. Diese Technologie wird
stets dann eingesetzt, wenn eine einzelne Verstellbe-
wegung Uber mehr als einen Antrieb realisiert wird
(z.B. die H6henverstellung von Arbeitsplatzen).

Synchronbetrieb: Synchronisierte Antriebe kommen
zum Einsatz, wenn mehrere Saulen, die mechanisch
miteinander verbunden sind, gleichzeitig verfahren
werden. ,Standard”-Antriebe kénnen den Anforde-
rungen, die aus solchen Anwendungen resultieren, in
der Regel nicht gerecht werden.

Folgend finden Sie einige Hinweise fur den Aufbau
eines Synchron-Systems in Kurzform. Ausfthrliche In-
formationen zu diesem Thema kdénnen Sie von unse-
rer Webseite www.rk-rose-krieger.com (Downlaodbe-
reich Bedienungsanleitungen) herunterladen.

Folgende Fehler kdnnen u.a. beim Aufbau vorliegen:

Unterschiedliche H6hen:

Il

Eine starre Verbindung zwingt die Hubsaulen auf
eine gemeinsame Hohe. Wird das Tischgestell festge-
schraubt, verspannen sich die Hubsaulen.



Parallele Ausrichtung:
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Stehen die Hubsaulen nicht parallel zueinander, so
verandert sich wahrend der Fahrt der Abstand zwi-
schen den oberen Befestigungspunkten. Eine starre
Verbindung halt diesen Abstand aber konstant. Als
Folge wirken betrachtliche Krafte auf die Fihrung der
Hubsaule.

Krummer Tischrahmen:

Tischrahmen bestehen im Allgemeinen aus ver-
schwei3ten Stahlrohren und Anschlussplatten fur die
Verbindung zu den Hubsaulen. Liegen die Anschluss-
platten nicht plan auf der Hubsaule auf, dann wird sich
das Synchro-System beim Verschrauben verspannen.

Werden diese mechanischen Fehler nicht kompen-
siert konnen sich als Folge die Laufeigenschaften
verschlechtern, die Lebensdauer verringern oder die
Hubsaule beschadigt werden. Bei der elektronischen
Steuerung kann es zu Fehlermeldungen kommen und
das System ist nicht betriebsfahig.

Der ideale Aufbau:

PN
[ [
\ / —
Festlager
Loslager
bauseits
starre Verbindung
C D
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Ebenen am FulB3 sowie am Kopf der Saulen sind még-
lichst genau gefertigt, auf gleichem Niveau und pa-
rallel, die Saulen entsprechend parallel zueinander
ausgerichtet. Vorhandene Toleranzen sowie durch Re-
gelabweichung hervorgerufene Hoéhenunterschiede
werden durch ein bauseitiges Loslager kompensiert.

Umgebungstemperatur: RK-Lineareinheiten sind fur
Umgebungstemperaturen von bis zu +80° C ausge-
legt. Fir Temperaturen unterhalb des Gefrierpunktes
sind die Lineareinheiten nicht geeignet.

Im Einzelfall ist immer zu prifen, wie die Umgebungs-
bedingungen (Temperatur, Temperaturschwankun-
gen, Einbaulage, Belastung, Luftfeuchtigkeit etc.) ins-
gesamt sind und ob das erforderliche Zubehoér (Motor,
Endschalter etc.) auch die Anforderungen erfullt.
Zahnriemen sollten vor UV Einstrahlung geschitzt
werden damit sie nicht fruhzeitig altern.

Umkehrspiel: Das Umkehrspiel (toter Gang, back-
lash) bei Spindeleinheiten ist durch das Flankenspiel
zwischen Spindel und Leitmutter bedingt. Das Flan-
kenspiel ist ein auf Grund von Fertigungstoleranzen,
Warmedehnung und Schmierung erforderliches Spiel.
Es betragt bei Trapezgewindetrieben ca. 0,2mm und
bei Kugelgewindetrieben ca. 0,T1mm. Bei Kugelgewin-
detrieben ist es (auf Anfrage) moglich, spielarm bzw.
spielfrei vorgespannte Leitmuttern einzusetzen.

Verstelllast: Konstruktionsbedingt weist jeder An-
triebstyp eine individuelle Verstelllast auf. Diese GroBe
definiert die maximal vom Antrieb zu bewaltigende
Zug-, bzw. Druckkraft (beim Linearantrieb). Die Ver-
stelllast ist stets eine so genannte dynamische Last.
Der Antrieb fuhrt auch unter dieser Maximallast eine
zuverlassige Verstellbewegung aus. Die Angabe der
Verstelllast erfolgt in der Einheit Newton (N), wobei
gilt: Tkg » 10 N.

Wiederholgenauigkeit: Unter der Wiederholge-
nauigkeit ist die Fahigkeit eines Linearantriebes zu
verstehen, eine einmal angefahrene Ist-Position unter
gleichen Bedingungen innerhalb der gegebenen Tole-
ranzgrenze zu erreichen.

Unter anderem wird die Wiederholgenauigkeit (und
Positioniergenauigkeit) beeinflusst durch: Last, Ge-
schwindigkeit, Verzégerung, Bewegungsrichtung und
Temperatur.

Zahnriemenspannung: Die ab Werk voreingestellte
Zahnriemenspannung betragt 80% der maximalen
Fx-Kraft der jeweiligen Lineareinheit. Dieser Wert
stellt den bestmoéglichen Kompromiss zwischen Lauf-
verhalten und Dynamik dar.

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Anhang 661

Motoren / Steuerungen Control-Tec Place-Tec Move-Tec Auswabhlhilfe Einleitung

Module




Index

A
Abdeckkappe fur Kombiwdrfel.........ccccocceeeeneen. 243
Abdeckprofil......coocceeiie e 526
PaY oY [Tl QU] o o [ 72, 98
Abstreifersatz.......ccocovcvivciee s 219
Adaptersdtze ....ccoviiiiiiie 488
Anfrage-Formulare
Lineareinheiten........ccccccooevviiiiiiievveveenennnne, 648, 649
Mehrachssysteme ........ccccocveviiieniieenen, 650, 651
Motoren und Steuerungen fir Linear-
einheiten und Mehrachssysteme ........c...cc....... 652
Motoren und Steuerungen fur
Schwerlastzylinder .......cooocovevierieceeeceee e 656
Schwerlastzylinder .......coocveeierieceeeceee e 654
Anschlussmoglichkeiten LZ S/P.......cccccccvvevcveeennee. 595
ANSChIUSSNULEN.....ccevieeeiieeeee e 345, 573
Anschraubnabe ..........coooiiiiiiiiieiiiiieeceeeeeee, 389, 427
Antriebswelle ..., 389, 426, 451
Aufspannplatte ....ccocceeeeeieeeinneee e 108, 209
Auswahlhilfe........ccoooiiiiii e, 9-18
B
Ballastwiderstande.........ccccevreeeicenenceeecee e 635
Befestigung .....coeeceeeeeie e 378
Befestigungselemente................... 46, 68, 70, 96, 236
Befestigungslasche........cccooieiiiiiiein i 264
Befestigungsplatte........cocovviiiiiiiiinnieeee e 188
Biegungsdiagramm ........ccccceeeieieiiinnncineneeeeeen 369
D
Drehmomentadapter........ccccooeeeivccieeeeccciieeee e 617
Drehstrommotoren ........cccceeeceeeeceeeecee e 598
E
EHL (Elektronisches Handrad) .........ccceeeeeeeeeeeeennnn. 588
Einsatz fUr Hohlwelle.......ccccoveeivieceeeeeeee 617
Endschalter................... 194, 211, 252, 292, 310, 392,
....................................... 434, 453, 466, 475, 496, 526
Endschalter-Halter.................. 274,409, 467, 469, 496
EP(X) Doppelrohr-Achsen ..........ccocceeeeecveeececnnneen. 110
F
Flanschlager-Einheit........ccccoeeoeieiiennnnen. 79, 131, 165
Fligelschraube ........coccvevceeeniie e 190
FUhrungseinheit .......ccccooeeeeeicineccee e, 334, 562
Fhrungsschlitten.......cccccoeieeiieennnns 44,94, 232, 234
Fihrungswelle / Fihrungsrohr ..........ccccooceneieenn. 108
G
Gabelbefestigung fur Gelenkkopf....... 319, 337, 565
Gabelgelenk ......coooeiiiiiiniiiees 319, 336, 544
Gabelkopf....cccco e 318, 336, 544
Gegenlager fur Gabelkopf ................... 318, 336, 544
Gelenkkopf....ocoev i 318, 336, 544
Gewindeleiste.....occuiviiiiiiiiie e 287
GlOSSAN it 658

662

H
Halter fur Endschalter................... 142, 253, 273, 274
....................................................... 409, 467, 475, 496
Handrad......ccccceeeeeeeeeeeeeeeeee. 49, 74, 99, 126, 160,
...................................................... 191, 210, 240, 265
Handschalter.........cccoo oo, 597
[
INItIAtOrdOSE ... 634
K
Kabel
Geschirmte Kabel ..., 634
Motorkabel / Resolverkabel ..........cccouvvveeeeenn.... 611
Schnittstellenkabel...........ccoooeevvieiiieeee, 634
Kegelradsatz......coocvveeeeecieeieie e 242
Kettenrad.....ccccooeeieeieeeeeeieeeeeeee e, 75, 127, 161
Klemmenmodul...........cooooriiiiiiiieee e, 635
Klemmhebel .......cccccvvrririiiinnnnns 48, 73, 98, 206, 236
Klemmleisten.......ccccoeeveeevieeeeeieieee, 207, 302, 382
........................................................ 423, 445, 513, 541
KolbenstoBPresse.......uecceerieceeeeeiieeeseee e e eeee s 647
Kombiflansch.........ooooiiiiiieeeee e 243
Kombinationsbeispiele RK DuoLine...........cccc..... 312
Kombiplatte......cooviiieiiiiiie e 208
Kombiwinkel ........ooooviiiiiiieeeee e 208
KombiwUrfel.........ooooeeeeeeeeeee e, 243
([T o] o] (V] T« [ 80, 138, 210, 249
............................................... 270, 291, 408, 465, 495
Kupplung mit Spreiznabe.........ccccceveiviieeeeecnenn. 616
L
Lagerbock
far Schwenkflansch........occooooieeeennnees 319, 337, 565
fur Schwenkzapfenbefestigung....... 320, 338, 566
LightUnit......ccooiieiieeee e 36
LightUnit-G..oceoeeeeee e 32
LightUnit-G telescope ....cccovrreeercereeieeeciee e 34
Lineareinn@it E .......ooovvvvevvieiiiiiieieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeens 52
LZ S/P Antriebseinheit........ccceceeveiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeees 586
M
Magnetschalter ..................... 321, 340, 355, 568, 583
MaBteilung.....cccovoeeieenieieeeeeene 82, 100, 140,250
Mitnehmerkeil fUr Fihrungsschlitten.............. 67, 95
Module Linear-Technik .......ccccovveeeeeeeeeeeieeeiccennnnes 638
Module Profil-Technik BLOCAN ...........cceeeeuvvnnnes 642
Module Verbindungs-Technik .......ccccccooviiieennnis 640
Motoradapter.......ccccceeeveeennn. 137, 191, 210, 248, 270
................................................................ 290, 408, 464
fUr Drehstrommotoren.........cocccevvveeeeeeeeeeeeeenne 567
far Lineareinheiten ........oooooeeieeccnvvveneeeenen. 591, 596
fUr Schrittmotoren ......eevveveieeeceeeeeeee e, 618
fUr SErvomotoreN.. ... 620
Motoranbausatz fur RK-AC Servomotoren ......... 621



Cdd

MURILING.c.eeeecee e 394 RK ROSE+KRIEGER =2
N SLZ 90 Pt 348 =
NUtensteine oo 338, 383, 404, 445 Y I T I 346 =
________________________________________________ 460, 474, 541, 513, 566 SLZ 90 W352
TYPE B eoveeeeeeeeeeeeeeeeeee e 188, 286, 305, 513 Schwerlastzylinder SLZ 63.......ccccoeeceeevceeeeeee e 548
TYPE K- e 286, 404, 460, 475, 513 Schwerlast-Zylinder SLZ 90 ..........cccoooiivieeiiieiennne 570
Type -N-..oeeeeeeeeene 265, 286, 404, 460, 475, 513 SErVOMOTOreN ... 604 £
TYPE -PLM- ...t 188 Servotechnik RK-Control 2S.........cccooiiiiiiiiennnnen. 624 <
TYPE R, 318,355,583 SLZ 63 .ottt 322 IS
P Y A T R 576 §
. I I L0 N 574
PROCNIX MECANO. oot A SLZOOW e 580
PLIMI ettt e 176
1Y@ ] RS 212
PLS e 254
POSItiONSANZEIGET .......oooeeeeree 49, 83, 100, 141, 192 SQ MT e 454 y
.............................................................. 211. 250 272 SQ ZST .ttt eeeennnn.. 468 @
; e StellfuBe DrehlagerfuB3......... 348, 353, 347, 575, 577 O
Programmierkabel . ..., T 582 3
Q Steuerungen fUr LZ S/P ....ccvvevceeeeee e 596 =
T A 220  Steuerungen fur Linearachsen RK-Control 25..... 624
Synchronwelle .........ooeiiiciiiiiiiiiiee e 390, 428
R Synchronwelle mit Schutz.........ccocceiiiiiiiienee. 452
RE Doppelrohr-FUhrung.......ccccceeeveveecenesceeneeenn. 102 O
REAUZIErNUISE ... 617 U K
Y NP AT=1 g 1101 =) VOO 48  Ubersicht Control-Tec.......ccovciiiiiiiciiiiiiiiiins 478 <
RK COMPACE .erveeieeiriseniieieee e 196 Ubersicht MOVe-TeC........ooocrivviiiicriiiiinenieens 22 =
RK DuoLine R 60/80/120 .o 416, 504 ybersicht o 1 Lol <Y o 358
RK DuoLine R 60/80 Clean ...........cccocevvnnene. 436,530  Ubertragungseinheit........c.ccoooovvennne. 134, 244, 405
RK DUOLINE S ...oovvreecveieeieissieeseiaes 276,294,498  Umrichter und Servoregler fir Linearachsen.......622
RK DuoLine S 60/80/120/160 .........cccccevernnenn. 502, 506 V o
RK DuoL!ne SafeloCK ....eeeeeeeieieieeieeeeeeeeeeeees 412, 500 Verbindungseinheit quad EV woooo.oooovooooooo 244 '_—c,)
RK DuoL!ne S CleaNn ..o 532 Verbindungsplatte PLM ........oooooooooooooeoeeeoo 189 £
RK DuoLine S/R Clean.........cccoveeeeieviieeeeeeiiieeee e 524 o
RK DuoLine S SafelocK ........cccveeeiicciieeeiiiciieeee s 510 W -
RK DuoLine Z 60/80/120/160.......cccceecveeercernenennns 414 WellenbocK.....c.ooieeeee e 108
RK DuoLine Z Clean......cccccceeeeeeeeeceeeeeeee e e 438 Winkelgetriebe. ..., 490, 518 c
RK DUOLING Z/R...oeeeeeeeeeeee et e e 410 Winkelgetriebe - Ausfihrungen.................. 612, 614 Gé\
RK DuoLine Z/R Clean ......c.ccccociiiviiniiincicninn, 436 Winkelgetriebe fur EPX-1l 30/40 KG-Achsen........ 491 2
RK DuolLine Z Safelock.......ccoveriiieeiiniiieien, 420 Winkelgetriebe fUr PLS......cccoooiiiiieiiereeeeee 267 =
RK MONOLINE ..o 360 Winkelgetriebe fir RK DuoLine S........cccceeeeneen. 519 f
RK MoONOLINE MT...coiiiiiiiei e 364 Winkeltrieb.....ocoveeieiiceee e 242, 291 S
RK MonoLine MT 80 Safelock.........c.coveveennennnnens 376 Winkeltrieb — L. 130 S
Rohrsystem Lineareinheit E........ccccocevveviieen e, 52 Winkeltrieb — T, 130, 164 §
Rohrsystem-Lineareinheit E-lI-Edelstahl ................ 86 Z
Rohrsystem Lineareinheit EP(X) ....cccccoceviieennneenn. 110 ) )
Rohrsystem Lineareinheit EPX-Il 30/40 KGi........... 480 Zahnr!emenschelbe HTD. oo 127, 161, 241
Rohrsystem Lineareinheit EP(X)-Il 40 ................... 144 Zahnrllerrlenvorgelege ........................................... 516 2
Zentriersatze.................. 384, 424, 446, 486, 514, 531 g
S Zwischenkreiskondensator ........cccccccevveeveeceenenee. 602 =
Safelock. ..., 402, 412, 420,500
Schaltnetzteil......ooceeveieieiiie 602, 635 ) o o
e 646 DI Angaben in diesem Katolog warden mit grofiter Sorgfalt und
Schrumpfscheibe .......ccooiviieiiec e 616  unvollstindige oder fehlerhafte Angaben keine Haftung uber-
Schwenkflansch.......... — 319,337, 565 0 e« Kataloges sind frihere Katalogauflagen tber-
Schwenkzapfenbefestigung................. 320, 338, 566  holt. Ander.ungen, die der technischen Weiterentwicklung dienen,
Schwerlast-Zylinder.........ccoeceeveeeceescee e 342 gie:ajlé\?vnei\ﬁlrai?fjglcl);ten Katalogdaten finden Sie im Download-
2 < O 314 bereich unserer Internetseiten: www.rk-rose-krieger.com

RK ROSE+KRIEGER Linear-Technik - Anhang 663


http://www.rk-rose-krieger.com/deutsch/service/dokumenten-download/kataloge/

	Linear -Technik
	Kataloganwendung
	Inhaltsverzeichnis
	Wir über uns
	Unsere Produktbereiche
	Unser Service
	Auswahlhilfe
	Was ist Linear-Technik
	Wie finde ich mein Produkt
	Der RK Linear-Kreis
	Move-Tec Breiten-, Längen-, Höhenverstellung
	Place-Tec Be- und Entladung, Palletieren, Pick & Place
	Control-Tec Nummerisch gesteuerte Verfahraufgaben

	Move-Tec
	Übersicht Move-Tec
	Längenkonstant
	Längenvariabel

	RK LightUnit, RK LightUnit-G / telescope
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	RK LightUnit-G
	Übersicht Einzelkomponenten

	RK LightUnit-G telescope
	Übersicht Einzelkomponenten

	RK LightUnit
	RK LightUnit Ausführungen: Rechtsgewinde
	RK LightUnit Ausführungen: Rechts- oder Linksgewinde
	RK LightUnit Ausführungen: Rechtsgewinde

	Einzelkomponenten
	Führungsprofil
	Aluminiumrohr
	Positionierungselement G

	Befestigung
	Führungsschlitten für RK LightUnit-G / telescope
	K-KU-G 
	W-KU-G
	FK-KU-G
	MD-KU-G

	Führungsschlitten RK LightUnit
	K-KU
	FK-KU
	W-KU
	FS-KU
	LW-KU
	GW-KU

	Befestigungselemente RK LightUnit, RK LightUnit-G / telescope
	K-KU / K
	FK-KU / FK
	W-KU / W
	FS-KU / FS
	GF-KU
	Reduzierhülsen
	Rundrohrstopfen
	Klemmhebel


	Antrieb / Positionsbestimmung
	Handrad
	Positionsanzeiger


	Einrohr-Achse - Rohrsystem Lineareinheit E
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung: Rechts- oder Linksgewinde
	Ausführung: Rechts- und Linksgewinde
	Ausführung: Geteilte Gewindespindel
	Befestigung
	Führungsschlitten
	Mitnehmerkeil für  Führungsschlitten
	Befestigungselemente

	Zubehör
	Abdeckung
	Klemmhebel
	Antrieb
	Handrad
	Kettenrad
	Zahnriemenscheibe HTD
	Winkeltrieb
	Konfigurationsbeispiele
	Winkeltrieb - L
	Winkeltrieb - T
	Flanschlager-Einheit
	Motoradapter/Kupplung
	Positionsbestimmung
	Maßteilung
	Positionsanzeiger
	Endschalter mechanisch
	Endschalter-Halter E
	Endschalter induktiv




	Rohrsystem-Lineareinheit E-II-Edelstahl
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung: Rechts- oder Linksgewinde
	Ausführung: Rechts- und Linksgewinde
	Befestigung
	Führungsschlitten
	Mitnehmerkeil für  Führungsschlitten
	Befestigungselemente

	Zubehör
	Klemmhebel
	Abdeckung
	 Antrieb
	Handrad (bis +80°C)
	Handrad (bis +150°C)

	Positionsbestimmung
	Maßteilung
	Positionsanzeiger



	Doppelrohr-Führung - RE
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	RE-Ausführungen
	Zubehör
	Aufspannplatte
	Wellenbock FKW
	Führungswelle
	Rollführungselement RF -Festlager-
	Rollführungselement RL -Loslager-


	Doppelrohr-Achsen - EP(X)
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung: EP Rechts- oder Linksgewinde
	Ausführung: EP Rechts- und Linksgewinde
	Ausführung: EP Geteilte Gewindespindel
	Ausführung: EP(X) Rechts- oder Linksgewinde
	Ausführung: EP(X) Rechts- und Linksgewinde
	Ausführung: EP(X) Geteilte Gewindespindel
	Zubehör
	Handrad
	Kettenrad
	Zahnriemenscheibe HTD
	Winkeltrieb für alle EP(X)
	Konfigurationsbeispiele
	Winkeltrieb - L
	Winkeltrieb - T
	Flanschlager-Einheit
	Winkelgetriebe
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung 
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EP(X)
	Motoradapter
	Kupplung
	Motoranbausätze an  Winkelgetriebe
	Positionsbestimmung
	Maßteilung
	Positionsanzeiger
	Halter für  Endschalter mechanisch
	Endschalter mechanisch
	Halter für  Endschalter induktiv
	Endschalter induktiv



	Rohrsystem Lineareinheit EP(X)-II 30/40/50
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung: EP-II 30/40 Rechts- oder Linksgewinde
	Ausführung: EP-II 30/40 Rechts- und Linksgewinde
	Ausführung: EP-II 30/40 Geteilte Gewindespindel
	Ausführung: EPX-II 30/40 Rechts- oder Linksgewinde
	Ausführung: EPX-II 30/40 Rechts- und Linksgewinde
	Ausführung: EPX-II 30/40 Geteilte Gewindespindel
	Zubehör
	Handrad
	Kettenrad
	Zahnriemenscheibe HTD
	Winkeltrieb für alle EP(X)-II
	Konfigurationsbeispiele
	Winkeltrieb - L
	Winkeltrieb - T
	Flanschlager-Einheit
	Winkelgetriebe
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EP(X)-II für Drehstrommotoren
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EP(X)-II für Servomotoren ohne Getriebe
	Motoradapter 
	Kupplung
	Motoranbausätze an  Winkelgetriebe
	Auswahltabelle Motoranbausätze
	Positionsbestimmung
	Positionsanzeiger



	PLM
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung PLM-G : Führung
	Ausführung PLM: Rechts- oder Linksgewinde
	Ausführung PLM: Rechts- und Linksgewinde
	Ausführung PLM: Geteilte Gewindespindel
	Zubehör
	Befestigungsplatte
	Nutensteine
	Verbindungsplatte
	Flügelschraube
	Antrieb
	Handrad
	Motoradapter / Kupplung
	Motoradapter / Kupplung
	Positionsbestimmung
	Positionsanzeiger
	Endschalter mechanisch
	Endschalter-Halter
	Endschalter induktiv




	 RK Compact
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung G-Compact: Führung
	Ausführung Rechts- oder Linksgewinde
	Ausführung Compact: Rechts- und Linksgewinde
	Zubehör
	Klemmhebel
	Klemmleisten
	Kombiwinkel
	Kombiplatte
	Aufspannplatte 
	Antrieb
	Handrad
	Motoradapter
	Kupplung
	 Positionsbestimmung
	Positionsanzeiger
	Endschalter induktiv




	SQL
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung SQL: Führung
	Zubehör
	Antrieb
	Führungsschlitten 
	Abstreifersatz 



	quad EV 
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung: Rechts- oder Linksgewinde
	Ausführung: Rechts- und Linksgewinde
	Ausführung: Geteilte Gewindespindel
	Kreuzend Rechtsgewinde
	Befestigung
	Führungsschlitten
	Befestigungselemente
	Klemmhebel
	Zubehör
	Antrieb
	Handrad
	Zahnriemenscheibe HTD
	Winkeltrieb
	Kegelradsatz
	Kombiflansch
	Kombiwürfel
	Abdeckkappe für Kombiwürfel
	Verbindungs- und Übertragungseinheit
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EV für Drehstrommotoren
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EV für Servomotoren ohne Getriebe
	Motoradapter
	Kupplung
	Positionsbestimmung
	Maßteilung
	Positionsanzeiger
	Endschalter mechanisch
	Endschalter induktiv
	Halter für Endschalter mechanisch und induktiv





	PL / PLS II
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung PL: Führung
	Ausführung PL: Rechts- oder Linksgewinde
	Ausführung PL: Rechts- und Linksgewinde
	Zubehör
	Befestigungslasche
	Befestigungselement
	Nutenstein -N-
	Antrieb
	Handrad 
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung PLS für Drehstrommotoren
	Auswahltabelle Motoradapter/ Kupplung PLS für Servomotoren ohne Getriebe
	Motoradapter
	Kupplung
	Motoranbausätze an Winkelgetriebe
	Winkelgetriebe
	Positionsbestimmung
	Positionsanzeiger
	Halter für  Endschalter mechanisch
	Endschalter mechanisch
	Halter für Endschalter induktiv
	Endschalter induktiv




	RK DuoLine S
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung DuoLine R: Führung
	Ausführung DuoLine S: Rechtsgewinde
	Ausführung DuoLine S: Rechts- und Linksgewinde
	Zubehör
	Befestigung
	Nutensteine
	Gewindeleiste
	Antrieb
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung RK DuoLine S für Drehstrommotoren
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung DuoLine S für Servomotoren ohne Getriebe
	Motoradapter
	Kupplung
	Positionsbestimmung
	Endschalter mechanisch
	Endschalter induktiv




	RK DuoLine S 60 / 80
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung Rechtsgewinde
	Ausführung Rechts- und Linksgewinde
	Auswahltabelle Motoranbausätze für Motoren mit Nema-Flansch
	Motoranbausätze
	Auswahltabelle Motoranbausätze RK DuoLine S für Servomotoren ohne  Getriebe
	Winkelgetriebe
	Nutensteine
	Klemmleisten
	Befestigung der Nutzlast
	Kombinationsbeispiele
	Abdeckprofil
	Endschalter induktiv innenliegend
	Endschalter induktiv außenliegend
	Endschalter mechanisch

	Positionsbestimmung
	Magnetschalter

	Lagerbock für Schwenkzapfenbefestigung
	Schwenkzapfenbefestigung
	Lagerbock für Schwenkflansch
	Schwenkflansch
	Gabelbefestigung für Gelenkkopf
	Gelenkkopf
	Gegenlager für Gabelkopf
	Gabelkopf
	Nutenstein
	Inhaltsverzeichnis
	Schwerlastzylinder - SLZ 63
	Inhaltsverzeichnis
	Highlights / Technische Vorteile
	Peripherieübersicht
	Technische Daten
	Elektrozylinder SLZ 63 mit Trapezgewindespindel 
	Elektrozylinder SLZ 63 P mit Trapezgewindespindel
	Zubehör / Befestigung
	Führungseinheit
	Gabelkopf
	Gegenlager für Gabelkopf
	Gelenkkopf
	Gabelbefestigung für Gelenkkopf
	Schwenkflansch
	Lagerbock für Schwenkflansch
	Schwenkzapfenbefestigung
	Lagerbock für Schwenkzapfenbefestigung
	Nutensteine
	Antrieb / Positionsbestimmung
	Motoranbausatz für Drehstrom- und Servomotoren
	Magnetschalter



	Schwerlast-Zylinder - SLZ 90
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung: SLZ 90 S
	Ausführung: SLZ 90 P
	Ausführung: SLZ 90 W
	Zubehör
	Nutenstein -R-
	Positionsbestimmung
	Magnetschalter




	Place-Tec
	Übersicht Place-Tec
	Längenkonstant  
	Längenvariabel

	RK MonoLine
	Highlights / Technische Vorteile
	RK MonoLine Z
	RK MonoLine MT
	RK MonoLine MT Safelock
	RK MonoLine MT Anwendungsbeispiele
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Daten RK MonoLine Z 40/60/80/120
	Technische Daten - RK MonoLine MT 80
	Biegungsdiagramm RK MonoLine MT in Fz
	Ausführung: RK MonoLine R 40/60/80/120
	Ausführung: RK MonoLine Z 40/60/80/120
	Ausfürhung: RK MonoLine MT 80
	Ausfürhung: RK MonoLine MT 80 Safelock
	Zubehör
	Befestigung der Nutzlast
	RK MonoLine R/Z 40/60/80
	RK MonoLine R/Z 80x120; 80x160; 120
	RK MonoLine MT 80; 80x120
	RK MonoLine MT 80x160
	Klemmleisten
	Nutensteine
	Zentriersätze für RK MonoLine
	Antrieb
	Auswahltabelle Motoranbausätze RK MonoLine für Servomotoren ohne  Getriebe
	Motoranbausätze
	Antriebswelle
	Anschraubnabe
	Synchronwelle
	Positionsbestimmung
	Endschalter mechanisch
	Betätiger für Endschalter mechanisch
	Endschalter induktiv





	MultiLine / R 
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung MultiLine Zahnriemeneinheit
	Zubehör
	Antrieb
	Übertragungseinheit
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung MultiLine für Drehstrommotoren
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung MultiLine für Servomotoren ohne Getriebe
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung MultiLine für Servomotoren mit Getriebe
	Motoradapter
	Kupplung
	Halter für Endschalter mechanisch
	Halter für Endschalter induktiv

	Nutensteine


	RK DuoLine Z/R
	Highlights / Technische Vorteile
	RK DuoLine Z
	RK DuoLine Z Protect
	RK DuoLine Safelock
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung: RK DuoLine R 60/ 80 / 120
	Ausführung: RK DuoLine Z 60/ 80 / 120 / 160
	RK DuoLine Z Safelock
	Zubehör
	Befestigung
	Befestigung der Nutzlast
	Klemmleisten
	Nutensteine
	Zentriersätze für RK DuoLine
	Antrieb
	Winkelgetriebe für RK DuoLine Z
	Antriebswelle
	Anschraubnabe
	Synchronwelle
	Auswahltabelle   Motoranbausätze RK DuoLine Z für Servomotoren ohne Getriebe
	Motoranbausätze
	Positionsbestimmung
	Endschalter mechanisch
	Endschalter induktiv außenliegend
	Endschalter induktiv innenliegend
	Abdeckprofil





	RK DuoLine Z / R Clean
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Daten
	Ausführung: RK DuoLine R 60 / 80 Clean
	Zahnriemeneinheit RK DuoLine Z Clean
	Befestigung
	Befestigung der Nutzlast
	Zubehör
	Klemmleisten
	Nutensteine
	Zentriersätze für RK DuoLine Clean
	Antrieb
	Auswahltabelle Motoranbausätze RK DuoLine Z für Servomotoren ohne Getriebe
	Motoranbausätze
	Antriebswelle
	 Positionsbestimmung
	Synchronwelle mit Schutz
	Endschalter induktiv außenliegend





	SQ MT
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung: SQ MT
	Zubehör
	Befestigung
	Nutensteine

	Antrieb
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung SQ MT für Drehstrommotoren
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung SQ MT für Servomotoren ohne Getriebe
	Motoradapter
	Kupplung

	Positionsbestimmung
	Endschalter mechanisch
	Halter für  Endschalter induktiv
	Endschalter induktiv



	SQ ZST
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung: RK DuoLine ZST
	Zubehör
	Befestigung
	Nutensteine
	Positionsbestimmtung
	Endschalter mechanisch
	Endschalter induktiv
	Halter für Endschalter induktiv





	Control-Tec
	Übersicht Control-Tec
	Längenkonstant  
	Längenvariabel

	Rohrsystem Lineareinheit EPX-II 30/40 KG
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Daten
	Ausführungen: EPX-II 30/40 KG – Rechtsgewinde
	Befestigung
	Zentriersätze für EPX-II KG
	Adaptersätze für kreuzende Kombinationen
	Antrieb
	Winkelgetriebe
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EPX-II 30/40 KG für Servomotoren ohne Getriebe
	Auswahltabelle Motoradapter / Kupplung EPX-II 30/40 KG für Drehstrommotoren
	Motoradapter für Drehstrom / Servomotoren
	Motoradapter für EHL
	Motoradapter für LZ S/P - Antrieb
	Kupplung
	Endschalter induktiv
	Endschalter mechanisch
	Halter für  Endschalter mechanisch



	RK DuoLine S
	Highlights / Technische Vorteile
	RK DuoLine S Protect
	RK DuoLine Safelock
	Inhaltsverzeichnis
	RK DuoLine S Techn. Angaben 60/80/120/160
	Ausführungen: RK DuoLine R 60/80/120
	Ausführung: RK DuoLine S 60/80 mit Kugelgewindespindel
	Ausführung: RK DuoLine S 120/160 mit Kugelgewindespindel
	RK DuoLine S Safelock
	Zubehör
	Befestigung 
	Befestigung der Nutzlast und Zubehör
	Klemmleisten
	Nutensteine
	Zentriersätze für RK DuoLine
	Antrieb
	Zahnriemenvorgelege
	Winkelgetriebe für RK DuoLine S
	Auswahltabelle  Motoranbausätze  RK DuoLine S für Servomotoren  ohne Getriebe
	Motoranbausätze an  Winkelgetriebe
	Positionsbestimmung
	Endschalter mechanisch
	Endschalter induktiv außenliegend
	innenliegend
	Abdeckprofil




	Kombinationsbeispiele


	RK DuoLine S/R Clean
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Daten
	Ausführung: RK DuoLine RR 60 / 80 Clean
	Ausführung: RK DuoLine S Clean mit Kugelhewindespindel
	Befestigung
	Befestigung der Nutzlast
	Klemmleisten
	Nutensteine
	Zentriersätze für RK DuoLine Clean
	Antrieb
	Auswahltabelle   Motoranbausätze RK DuoLine S für Servomotoren ohne Getriebe
	Motoranbausätze
	Endschalter induktiv außenliegend



	Schwerlastzylinder SLZ 63
	Inhaltsverzeichnis
	Highlights / Technische Vorteile
	Peripherieübersicht

	Technische Daten Control-Tec
	SLZ 63 KG PL
	SLZ 63 KG P PL
	SLZ 63 KG FL
	SLZ 63 KG P FL
	Leistungsdiagramme

	Ausfürhung: Elektrozylinder SLZ 63 mit Kugelgewindespindel
	Ausführung: Elektrozylinder SLZ 63 P mit Kugelgewindespindel 
	Zubehör
	Befestigung
	Führungseinheit
	Gabelkopf
	Gegenlager für Gabelkopf
	Gelenkkopf
	Gabelbefestigung für Gelenkkopf
	Schwenkflansch
	Lagerbock für Schwenkflansch
	Schwenkzapfenbefestigung
	Lagerbock für Schwenkzapfenbefestigung
	Nutensteine
	Positionsbestimmung
	Motoranbausatz für Drehstrom- und Servomotoren
	Magnetschalter




	Schwerlastzylinder SLZ 90
	Inhaltsverzeichnis
	Technische Angaben
	Ausführung: Schwerlastzylinder SLZ 90 S
	Ausfürhung: Schwerlastzylinder SLZ 90 P
	Ausführung: Schwerlastzylinder SLZ 90 W
	Zubehör
	Nutenstein -R-
	Magnetschalter



	Motoren und Steuerungen
	Motoren und Steuerungen für Linearachsen
	Inhaltsverzeichnis
	Elektronisches Handrad EHL
	EHL - Technische Angaben
	Befestigung
	Motoradapter für Lineareinheiten

	LZ S / P
	 Technische Angaben
	Zubehör
	Antrieb
	Steuerungen
	Motoradapter für Lineareinheiten

	Endschalter mechanisch
	Handschalter / Zubehör


	Drehstrommotoren
	Technische Angaben

	Schrittmotor PD6S 
	Allgemeine Angaben 
	 Zubehör
	Programmierkabel
	Zwischenkreiskondensator
	Schaltnetzteil
	Motorkabel / Signalkabel
	Kabel für den Einsatz in Energieführungsketten 


	Servomotoren
	Servomotoren ohne Getriebe
	RK-AC 118
	RK-AC 240
	RK-AC 470

	Servomotoren mit Getriebe
	RK-AC 112
	RK-AC 260
	RK-AC 280
	RK-AC 345
	RK-AC 800
	RK-AC 1252
	RK-AC 1776
	RK-AC 2521

	Zubehör
	Motorkabel / Resolverkabel

	Winkelgetriebe 
	System 1
	System 2
	System 3
	System 4
	Zubehör
	Antrieb
	Kupplung mit Spreiznabe
	Schrumpfscheibe
	Reduzierhülse
	Einsatz für Hohlwelle
	Drehmomentadapter
	Motoradapter / Kupplungen für Drehstrommotoren
	Motoradapter / Kupplungen für Schrittmotoren
	Motoranbausatz für  RK-Drehstrommotoren
	Motoradapter / Kupplungen für Servomotoren*
	Motoranbausatz für  RK-AC Servomotoren




	Umrichter und Servoregler für Linearachsen
	Inhaltsverzeichnis
	Feldbusarten
	Sicherheitstechnik
	Positionierung
	Bestelldaten RK-Control 2S 
	Zubehör
	Initiatordose
	Geschirmte Kabel
	Schnittstellenkabel
	Ballastwiderstände
	Klemmenmodul
	Schaltnetzteil



	Module
	Module Linear-Technik
	Module Verbindungs-Technik
	Module Profil-Technik BLOCAN

	Anhang
	Schmiermittel 
	Kolbenstoßpresse

	Anfrage-Formular
	Anfrage-Formular Lineareinheiten
	Anfrage-Formular Mehrachssysteme
	Anfrage-Formular Motoren und Steuerungen für Lineareinheiten und Mehrachssysteme
	Anfrage-Formular Schwerlastzylinder
	Anfrage-Formular Motoren und Steuerungen für Schwerlastzylinder

	Glossar
	Index




